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Compte tenu de la valeur de vos equipements
regulés par nos matériels , nous vous recomman-
dons l'utilisation de dispositifs de sécurité
INDEPENDANTS ET QUI DEVRONT ETRE

CONTROLES REGULIEREMENT.
A cet effet EUROTHERM automation peut fournir
divers type de détecteurs d'alarmes.

Pour tout renseignement complémentaire veuillez prendre
contact avec votre agence EUROTHERM ou des techniciens
sont a votre disposition pour vous conseiller et éventuellement
vous assister lors de la mise en route de votre installation.

L'évolution technique de nos produit peut amener le présent
document & étre modifié sans préavis de notre part.




ADDITIF POUR LES MANUELS 902
Recommandations d'installation

électro-magnétique. Il est de la responsabilité de I'installateur d'assurer la conformité de l'installation

Ces régulateurs répondent aux directives Européennes en matiére de sécurité et de compatibilité
c € A ces directives.

Spéclfications techniques relatives & la sécurité

Equipement

Tension d'alimentation 85 4 264 Vac, ou en option alimentation altemative externe; 17 a 40 Vac
ou 20 3 40Vdc

Fréquence d'alimentation 48 3 62 Hz ac

Consommation de I'alimentation 8,5 Watts

Sortie relais 264 Vac maximum - minimum, 30Vac ou dc - Courant maximum sur
charge résistive : 2A

Sortie Triac 85 4 264 Vac - Courant maximum : 1A sur charge résistive.

Courant de fuite Le courant de fuite 2 travers le circuit RC du le triac ou du relais est

inférieur 3 2mA sous 264 Vac, 50Hz

Protection contre les pointes de courant Des dispositifs de protection exteme contre les pointes de courant sont
nécessaires pour la conformité du cablage de l'installation. Un fil de sec-
tion minimum de 0,5 mm? ou 16/0,2 mm est recommandé, Des fusibles
indépendants sont nécessaires pour l'alimentation de I'appareil et
chaque sortie relais ou triac. Il faut des fusibles de type T (IEC 127;
retard) :
- pour l'alimentation de I'appareil : 85 & 264Vac-2A (T)-17 a 40V-3,5A(T)
- pour les sorties relais : 2A (T) - sorties triac : 1A (T)

Entrées/Sorties bas niveau Toutes les connexions des autres entrées/sorties sont congues pour des
signaux bas niveau, inférieurs a 42V.

Environnement

Etanchéité de la face avant Les appareils sont congus pour étre montés en panneau. L'étanchéité de
la face avant est conforme 3 I'EN 60529 :

IP 54 pour les régulateurs 815 et 818 et IP65 pour les Séries 902

Température de fonctionnement 0 & 55°C. S'assurer que 'habitacle posséde une ventilation suffisante.

Humidité relative 5 4 95% non condensé.

Atmosphere les appareils sont congus pour fonctionner a une altitude maximum de
2000 metres. Ils ne peuvent fonctionner dans des atmosphéres explosives
ou corrosives.

Protection électrique EN 61010(93), Catégorie d'installation I, Degré de pollution 2

Installation catégorie I Les transitoires de tension sur les alimentations principales connectées
aux appareils ne doivent pas dépasser 2,5kV.

Degré de pollution 2 L'armoire dans laquelle est monté I'appareil ne doit pas étre soumise a
une pollution conductrice.

Isolation Toutes les entrées et sorties, (exceptées les entrées logiques) ont une
double isolation qui assure une protection contre les chocs électrigues.
Les entrées logiques sont reliées électriquement a l'entrée de la variable
principale du procédé (thermocouple etc..)

Symboles de sécurité

Différents symboles sont utilisés sur I'appareil, voici leur signification

Attention (se référer aux documents Bome pour conducteur _| Bome de terre
accompagnant 'appareil) de protection "= fonctionnelle

Une terre fonctionnelle est disponible pour des connexions autres que celles lides 2 la sécurité (filtre de masse
par exemple)



SECURITE DES INSTALLATIONS

Pour étre utilisés en toute sécurité, les régulateurs EUROTHERM doivent étre installés dans un environnement
approprié.

Lire attentivement les recommandations d'installation avant de cabler les appareils.

®  Les raccordement doivent £tre compatibles avec les régles de céblage local.

® Liinstallation doit étre équipée d'un interrupteur de puissance isolé ou d'un coupe circuit. ce dispositif doit
&tre & proximité du régulateur, facilement accessible aux opérateurs et clairement repéré.

® Le régulateur ne doit pas étre alimenté par un réseau triphasé en étoile sans neutre. Ceci est nécessaire
pour que dans certaines conditions de défaut, la tension d'alimentation ne monte pas au dessus de 264Vac
par rapport 2 la terre.Dans ces conditions, la sécurité d'utilisation n'est plus assurée.

®  Aucun transitoire de tension sur l'alimentation ne doit excéder 2,5kV. Si des transitoires de plus de 2,5kV
sont mesurés ou prévus, I'installation de puissance jusqu'aux appareils et aux circuits de charge doit com-
porter un dispositif limiteur de surtension. Ces dispositifs sont en général des MOV (Métal Oxyde
Varistance) ou des tubes & décharge qui limitent les transitoires aux surtensions liées aux arcs électriques
ou aux commutations sur charges inductives. Ces limiteurs sont définis en fonction du niveau d'énergie de
I'installation.

® L'armoire dans laquelle est monté 1'appareil ne doit pas étre soumise 2 ne pollution conductrice.. La pous-
siere de carbone est une pollution, méme les particules qui sont normalement non conductrices peuvent le
devenir dans une atmosphere condensée. pour assurer une atmosphere sécurisante dans le cas d'une pollu-
tion, mettre un filtre sur 'admission d'air dans 1'armoire. S'il y a un risque de condensation, par exemple a
basse température, installer un thermostat pour réguler la température de 1'armoire.

® L'opérateur n'a & accéder a aucun élément interne du régulateur. Contacter 'agence EUROTHERM la plus
proche pour toute réparation.

PRECAUTIONS D'INSTALLATION POUR LA DIRECTIVE CEM
Pour assurer la conformité a la directive Européenne CEM, il est nécessaire de respecter certaines précautions
d'installation.

®  Pour les régles générales se référer au guide d'installation CEM d’ EUROTHERM AUTOMATION,
référence HA 174 705.

®  Les cbles des entrées procédé (TC, PT100, linéaire) et des entrées analogiques doivent étre
bobinés autour d'un tore de ferrite fourni avec le régulateur. Il faut effecteur 4 boucles complétes autour
du tore. Monter ce tore sur le bornier arriere, de préférence a l'intérieur du capot de protection. Référence
du tore de ferrite CO 025439,

®  Pour les sorties relais, il est nécessaire de mettre un filtre pour supprimer les émissions. Pour des applica-
tions typiques, nous pouvons vous recommander des filtres SCHAFFNER FN321 ou FN612, les caracté-
ristiques du filtre dépendant toutefois essentiellement des caractéristiques de la charge.

®  Ce produit respecte la norme EN 50081-2 : 1994, relative & I'émission en milieu industriel .
Si le régulateur est utilisé en matériel de table, alimenté par un cordon d'alimentation standard, il se peut
qu'il doive respecter la norme ENS50081-1 relative & I'émission en milieu domestique ou industriel non
pollué. Dans ce cas, le régulateur doit &tre monté dans une enceinte métallique pour empécher les émis-
sions électro-magnétiques. Tous les cibles passant hors de l'enceinte(y compris I'alimentation) doivent
passer dans un filtre RF, tel que les Shaffner FN 321 ou FN 612.
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GUIDE D'UTILISATION

1 INSTALLATION
Instructions nécessaires au montage mécanique et aux connexions électriques.
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2 OPERATION
Instructions nécessaires a i'utililsation quotidienne du Régulateur/Programmateur
et au chargement d'un programme.

Opération

3 REGLAGE
Instructions nécessaires au réglage de la régulation,

4 CONFIGURATION

Votre régulateur a été préconfiguré suivant votre commande (capteur, échelle,
type d'alarme, etc) . S'il est nécessaire de modifier la configuration, utilisez cette
section et ensuite retournez en Section 3 (Réglage) et Section 2 ( Opération).

Configuration

5 CALIBRATION
Votre régulateur a été entisrement calibré en usine . Cependant si vous souhaiteZ
le recalibrer , cette section vous donnera toutes les informations nécessaires. En
cas de probléme, contactez notre agence locale(Voir adresse au dos du Manuel),

Calibration

6 COMMUNICATION NUMERIQUE

Instructions nécessaires pour ['utilisation du régulateur via son port de
communication.

Communication

7 MESSAGES D'ERREUR
Information expliquant ce qu'il faut faire en cas de défaut

- Messages

ANNEXES
Glossaire - Fiches de configuration Client sur lesquelles, nous vous recomman-

dons de relever la configuration de votre appareil - Logiciels de configuration
IPSL et IPSG - Codification
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Installation

Nous vous remercions d'avoir choisl le régulateur /programmateur
902/903/904, pour votre application. Avant de commencer l'installa-
tion, veuillez lire attentivement ces recommandations.

Installation

RECEPTION ET DEBALLAGE DU REGULATEUR

Ce régulateur est un appareil électronique de précision. Son emballage
est congu pour résister a des chocs raisonnables. Déballez-le avec
précaution, et inspectez le contenu. Conservez I'emballage en cas de
réexpédition éventuelle. '

Si vous constatez des dommages dids au transport, contactez EURO-
THERM AUTOMATION ou le transporteur dans les 72 heures. Le paquet
sera repris par EUROTHERM AUTOMATION ou par le transporteur pour
inspection.

SECURITE DU PERSONNEL ET DE L'INSTALLATION

Quand vous concevez un systéme de régulation, il est important de savoir
ce qu'il se passerait en cas de dysfonctionnement de ce systéme.

1. Le thermocouple ou le capteur est débranché du systéme, il ne mesure
plus la grandeur physique procédé.
2. Les fils du capteur sont en court circuit.
3. Un composant du régulateur est défaillant et fixe le signal de sortie
maximum.
4. Le microprocesseur ou le logiciel est en défaut.
5. Une vanne ou son positionneur est bloquée mécaniquement.
6. La consigne du régulateur est fausse.
7. Le régulateur est utilisé par des opérateurs non habilités :
a) le régulateur reste en manuel au maximum de la puissance
b) la consigne est trop haute
8. L'instaliation manque de suivi.

EUROTHERM AUTOMATION 5
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PROTECTION DE L'INS-
TALLATION

|
Si le fait de laisser la “::;‘:.“ j
chauffe branchée de ou Contasteur I
fagon permanente peut statique Jsolateur
causer des dommages
92

c
o]
=
i
]
3
1]
<

dans liinstallation, alors il
est recommandé d'utiliser 902
un systéme de protection
indépendant. Régulateur

Four

La meilleure forme de

protection est une surveillance indépendante. Ceci est un systéme de
contrée de surchauffe avec son propre capteur, qui, en alarme coupera le
contacteur principal ou fermera la vanne pour la sécurité de l'installation
yoir exemple ci-dessus).

PRECAUTIONS

Avant d'installer et de mettre le régulateur sous tension, veuillez lire
attentivement ces recommandations de branchement qui s'appliquent au
matériel de régulation en général.

PROTECTION CONTRE LES SURINTENSITES

Il est recommandé de protéger I'alimentation secteur du régulateur par
des fusibles ou des disjoncteurs de capacité maximale 2 amperes. Ce
circuit de protection doit étre séparé de tout circuit de charge.

TENSION

| faut s'assurer que les tensions maximales admissibles ne soient pas
dépassées.

La tension maximale qui peut étre appliquée entre deux circuits isolés ou
entre n'importe quel circuit et la terre, est limitée a la tension d'alimenta-
tion la plus haute admissible pour cette unité. '

Faites particuliérement attention & ne pas connecter des tensions alterna-
tives a des entrées de type analogique ou logique ou a des sotties.

6 EUROTHERM AUTOMATION
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PROTECTION DES PARTIES SOUS TENSION

Le régulateur doit étre installé dans une armoire mise a la masse, afin
qu'aucune tension ne soit a portée de main ou puisse entrer directement
en contact avec des outils métalliques.
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CABLAGE

Il est important de connecter correctement les régulateurs selon les
indications de cablage données.

La plupart des connections demande le respect des polarités et une
grande attention doit y étre apportée.

Les bornes non utilisées ne doivent pas tenir lieu de point de raccorde-
ment entre les autres cables.

Les conducteurs devront étre dimensionnés suivant le courant et les
tensions appropriées au module et devront se conformer aux standards de
bonne pratique et des réglementations locales.

MISE A LA MASSE

Les régulateurs de la série 900 ont des circuits internes isolés ou en
potentiel flottant. Afin d'éviter des retours a la masse, il est recommandé
de connecter a la masse tous les équipements reliés au régulateur de la
série 900.

ISOLATION DES ALIMENTATIONS

Tout dispositif electrique doit étre fourni avec les moyens d'isolation
suffisants permettant les manipulations de réparation, de maintenance en
toute sécurité. Les triacs et les thyristors ne sont pas de bons dispositifs
d'isolation. Il faut toujours utiliser un contacteur mécanique.

IMPEDANCE D'ALIMENTATION

Les armoires et les équipements doivent étre situés aussi prés que possi-
ble de la source d'alimentation. Si ce n'est pas possible, des conducteurs
appropriés doivent étre utilisés. Evitez de faire fonctionner des appareils
avec des source d'alimentation qui alimente aussi des circuits de forte
intensité, particulierement si cette source est commutée par des contac-
teurs ou des thyristors.

ATMOSPHERE DANGEREUSE

Le régulateur n'est pas congu pour fonctionner dans des zones a risques.
Aucun matériel EUROTHERM ne doit étre connecté a un circuit qui doit
passer dans une zone dangereuse sans que des précautions ne soient
prises. Une telle installation doit étre conforme aux spécifications définies
par un organisme approprié.

EUROTHERM AUTOMATION 7
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Installation

1. MONTAGE MECANIQUE

Pour un montage sur panneau prévoir une découpe 92X92 mm (voir § 1.1 Dimen-
sions).

Pour obtenir une étanchéité correspondante aux normes |P65 en face avant, il faut
coller le joint entre le régulateur et la face avant du panneau. Pour plus d'informations,
se reporter au paragraphe 1.2.

Installation

Insérer le régulateur a travers
la découpe par l'avant du
panneau, installer les étriers
de fixation, par l'arriére du
panneau, le premier au-dessus
du régulateur, et le deuxiéme
en dessous. S'assurer que les
quatres crochets soient bien
placés dans les trous du
boitier (voir figure 1)

Figure 1

Bien serrer les vis avec un tournevis par l'arriére du panneau : une bague de tolé-
rance dans chaque serre-joint vous empéchera de les serrer trop fort.

1.1 Dimensions

q N » 183 Sans capot de protection
I
96 mm
et — Aloint détanchéité (Norme IP €5)
’
Découpe panneau
902.0 E * Ces dimensions som diminuées de
< 2 mm quand le joint est posé. 02 x 02 +0.8
% ) N A -0 mm

'm.l ax, Epaisseur

* Lo réguiateur est fourni avec un 4 d tectiol us
capot de protection sur le bomier
arriére.

EUROTHERM AUTOMATION 9
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Installation

1.2 Joint d'étanchéité

A l'intérieur de 'emballage du régulateur, vous trouverez dans un sac en plastique
un joint en caoutchouc. Une fois placé entre le cadre et la surface du panneau, il
apportera la protection « standard |IP65 « (Norme CEl 529).

S'il n'est pas nécessaire de protéger le régulateur, il n'est pas nécessaire d'installer
le joint , suivre simplement la procédure d'installation.

Le joint doit étre installé dés que
le régulateur est retiré de I'embal-
lage. Placer le joint sur le devant
du régulateur ( voir figure 2 ) afin
qu'il se trouve contre le dos de
I'afficheur.Continuer l'installation
sur le panneau comme expliqué
dans le paragraphe « 1 MON-
TAGE MECANIQUE «. Quand il
est compressé au maximum, le
joint augmente le dépassement
de I'afficheur devant le panneau
de 1,5 mm.

Figure 2

Note : il est important que les
dimensions du découpage du panneau soient scrupuleusement respectées pour
obtenir la protection IP65. Les bords ne doivent pas étre coupants mais ébavurés.

1.3 Protection arriére
Pour retirer le capot de protection
du bornier appuyer sur les 4
fermoirs (2 en haut et 2-en bas)
avec l'outil fourni dans le kit
d'accessoires.

En remettant le capot de protec-
tion, bien engager les ergots dans
leurs emplacements.

Figure 3

10
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2. CONNEXIONS ET CABLAGE

Les connexions électriques
sont faites a partir des bornes
a vis situées a |'arriére du
régulateur. Toutes les connec- —
tions sont faites pour des

c
S
2
S
e

(2]
£

i
J

X ) R —
courants faibles et la section SRR
de cable 16/0.20 est suffi- R[ISAS| B (€

19| (A [S
sante. PRSI
BN
i S e | BT
. . & ! 4]
Une fais les peignes de AT 1 ‘R §
cablage mis en place sur le i

régulateur vous pouvez les

cabler comme indiqué sur la A
figure 4. ( du haut jusqu’en Figure 4
bas).

Une étiquette située sur le coté du régulateur donne les informations suivantes :
le code descriptif donnant :
- le type d'appareil avec les cartes le

composant

N N Product Code : 9025/1S/HRE/CTR/'SRE/VHXM//LE
- la configuration du régulateur en IT/HAPICLLIS AXA//600/C/O1
sortie usine Serial Number; G34534-001-008-03-91
- le numéro de série du régulateur _;__" -2
- le numéro de version logiciel interne. e

(X:7 B

Code : 902S/ISVHRE/CTR'SREVHIM//LE
[T/HAP/CLL/S A XA/ 0vB00/ C/01

Serial Number : G34534-001-008-03-91
Software Ver. : 1.00  Service Tel: (0803)-68500

EUROTHERM AUTOMATION 1
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2.1 Structure interne

Les régulateur série 902/903/904 peuvent étre facilement modifiés fonction des
nécéssités. Les cartes alimentation, micropraocesseur et affichage sont disonibles
en standard pour toutes la série ( 902/903/904) ( voir figure 5). Divers modules
peuvent étre ajoutés pour réaliser les différentes fonctions. Deux emplacements
de module sont disponibles sur la carte alimentation ; si une carte option ou
communication analogique se trouve dans I'appareil , deux emplacements supplé-
mentaires sont disponibles ( voir figure 6 )
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Carte Alimentation
Carte Option

Carte Microprocesseur—]

Figure 5.Emplacement des cartes

Voie 1
Voie 3
Voie 2
Voied

Figure 6 Emplacement des modules option

12 EUROTHERM AUTOMATION
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2.2 Repérage des bornes

Carte
Alimentation

f"gZ'ﬂ'I

mjuininiaininininninjninin

Voie 1 : A2

Voie 2 2

Bornier & vis

Voie 4

I
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Voie 3

Communication analogique

Cartes Carte
Options Microprocesseur
: f : ST A
' EZ U r2 )
E O [}Fs Communication numérique
OSinlr B
cell} Iryrsly
PO ap
2 E
dps g 8 2;% Entrées logiques
¢ o5\ 0088 as
40 0
lé; O H2[y
g . B = Mesure
4 H
d 5|07} 8 N g

Etiquette de repdrage  Connexion des fils

EUROTHERM AUTOMATION
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2.2.1 Alimentation

é L'alimentation peut-étre 85V A 264V ou basse tension 20-30V ou 15V-30V. Dans le
(:“; cas de I'alimentation continue
2 le pOSSiﬁf doit étre connecté a 85-264Vac 20-30Vac  15-30Vdc
- la borne 24.
) . R} Terre RFI
Alimentation (L] Tere — | —e [—1—»
85V a 264 Vac |, E Neutre O N T T ® N —Te .
20V a 30V ac, | 24 Ligne 24V T |——1% H
15V 3 30Vdce L| Ligne 85-264v—T® ¢
[ ] Tomerri |

La borne R est la référence pour les interférences de fréquence radio. En sortie
usine, les bornes R et terre sont connec-
tées ensemble. Dans la plupart des cas ces

bornes peuvent étre réliées a la terre de —F
I'alimentation. ]

Cavali 2lak
Les bornes R et terre sont reliées par :,‘s,;er {‘] @ g“

un cavalier sur la carte alimentation.

|8

ter a une référence de terre moins per-
turbé. Dans ce cas couper le cavalier LK1.

Dans un environnement particulisrement @ W
parasité, il est recommandé de séparer la
borne R de la borne terre et de la connec-

15
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2.2.2 Entrée Mesure

L'entrée mesure peut-étre configurée pour accepter différents types de capteur.

c
§ed
=
S
©
3

[2]
£

Quand |'appareil a été configuré pour une compensation de soudure
froide ( interne ) il ne faut pas utiliser de fil de cuivre mais du céble
de compensation adéquat ou bien le thermocouple lui méme.

Si I'on utilise une compensation de soudure froide externe alors il
faut utiliser des cébles de cuivre entre le régulateur et la référence de soudure froide.

Sonde a résistance
Entrée
2 fils 3 fils 4 fils
_H1] H1 H1
ﬁjg] m E]I 3 E]I
S— - ]
H4 H4 H4

Avec une sonde deux fils la résistance de la
ligne introduira une erreur. Avec une sonde
trois fils la résistance de ligne sera com-
pensé seulment si les 3 fils ont mémes
longueur et méme section. Avec une sonde
quatre fils, le quatridme fils doit étre isolé de
toutes les autres connections.

Pyrométre

Entrée Basnivesu L@ modale du pyrométre détermine les bornes a utiliser .Le

| Hof - § 4.2.1 Section 4 (CONFIGURATION)) donne une table listant les

] différents modsles. Dans la dernigre colonne , "Entrée Haut Niveau
H4]+ est mentionnée quand le type de pyrométre l'impose. Dans ce cas,

H4).

utiliser les bornes H4 et H5.
Entrée Hautnivesu  Nang es autres cas, utiliser I'entrée bas niveaux (Bornes H2 et

—:—:— i L'indication 500 Q dans la derniére colonne signifie qu'un shunt de
500 Q doit étre connecté entre les bornes H2 et H4.

L'indication CJC indique que le pyrométre nécessite la compensa-
tion de soudure froide interne et donc le digit A de C1 doit étre a 0 ( Voir SECTION 4

-§4.2.2.1)

EUROTHERM AUTOMATION
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Sianal logi
N Entrée

Be]

—_‘“'ES f womy| Entrée < 100 mV utilisez les bornes 2 et 4
g H4{ +

——] >100mY  Entrée entre 100 mV et 10 V utilisez les bomes 4 et 5

Entrée mA utilisez les bornes 2 et 4 avec le shunt fourni

il k

Un code de couleur indique la valeur du shunt :
ROUGE : 5Q - REF :LA023 070 U002 - Entrée mA

JAUNE : 500 Q- REF : LA023 070 U004 - Entrée Pyromeétre

16 EUROTHERM AUTOMATION
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2.2.3 Sorties Régulation Voie 1

Relails S
A1 ] com;; Les relais sont représentés dans I'état désexcité ( appareil non 5
A2 | alimenté ). 7
A3 IR0 <
A4 |
AS
Triac ngg '_m'ag ( ]A{Zﬁ&)( r.m.s )

At 2™ La source de tension est connectée la borne A1 (LINE). Un cbté

A de la charge doit étre connecté a la borne A3 (LOAD),

A3 Thargel  'autre c5té de la charge doit 8tre connecté au neutre.

Logique

:; . Coette sortie est isolée de toutes les autres entrées-sorties
sl Courant de sortie maximal 20 mA sous 15V
A4
AS
Analogique - -

At Cette sortie est isolée de toutes les autres entrées sorties. Pour la
 Az]+ configuration tension ou courant voir Section 4 - § 4.1.2.4)
LA3] -
| A4 Sortie 0-10 V : courant maximal 20 mA

AS Sortie 0-20 mA : tension maximale 10 V

EUROTHERM AUTOMATION 17
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2.2.4 Sorties Régulation Voie 2

c
8 Relals
© 3 . . .
.l [efconm]  Sortie relais (2A/264V rm.s)
7] B2 H— Les relais sont représentés dans I'état désexcité ( appareil non
£ =1 k
| 83 |8 alimenté ).
B4
| B4
B5| %
B1} Sortie triac (1A/264V rm.s )
B2 La source de tension est connectée la borne A1 (LINE) un c6té de
B3 arge la charge doit étre connecté a la borne A3 (LOAD),
B4 I'autre c6té de la charge doit étre connecté au neutre.
=l -
Logique
= Sortie logique
—:—2 + Cette sortie est isolée de toutes les autres entrées-sorties
™M Courant de sortie maximal : 20 mA sous 15V
[Bs]*
Analogique . . .
o Sortie analogique {maximum de 0-20 mA ou 0-10V')
Bzl + Cette sortie est isolée de toutes les autres entrées sorties. pour la
I,_ ) configuration tension ou courant voir Section 4
B4 |
85] % sortie 0-10 V : courant maximal 20 mA

sortie 0-20 mA : tension maximale 10V

Un code de couleur indique |a valeur du shunt

NOTE : La borne B5, indiquée ci-dessus avec un «*» est connectée a l'intérieur
de l'appareil. Il est important de ne rien cabler sur cette borne.
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2.2.5 Sortle commande servo-moteur ( voies 1et2)

Relais E I I . o
A1 |y Comm X . .,‘-3
™ | NF. Relier les borne A1 et B1 ensemble et aussi & une borne de S
™ . I'alimentation du moteur. Connecter |la borne A3 pour l'ouver- g
el N° ture de la vanne et B3 pour la fermeture de la vanne. La borne S
A5 commune du moteur doit étre connectée a I'autre borne
| 81} Comm d'alimentation du moteur.
| B2)
| B35 L'appareil peut étre configuré pour que la borne A3 donne le
[ B4 x signal de fermeture et la borne B3 celui d'ouverture.
ou bien
Trlac
A=y 9"
A Sorties triac
A3 Charge . . . .
As Suivre la méme procédure que pour les sorties relais.
5
81 gne|
B
: Charge
T
Potentiométre
de recople en . R
option Potentiométre de recopie (de 100 Q a1 kQ )
c1 Il n'est pas nécessaire de cébler un potentiométre de recopie
| c2f P% avant que la boucle ne soit régiée. Le potentiométre permet
| G ormé au régulateur d'afficher la position de la vanne et autorise la
|_C4) mise en place de limite au mouvement de la vanne.
c5

NOTE : Laborne BS5, indiquée ci-dessus avec un «*» ast connectée a l'intérieur
de I'appareil. Il est important de ne rien cabler sur cette borne
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2.2.6 Sorties alarmes

C
o
ﬁ Relais Alarme 1
= sur vole 2 :
i) s .
l [eifjconm] Alarmel(voie2oud)
B B2 2 A maxi sous tension de 30 a 264 Vac
| B3~ L'alarme 1 peut étre active soit sur la voie 2 soit sur la voie 3
| B4 {voir 'étiquette de I'appareil )
Bs| % NOTE : La borne BS, indiquée ci-contre avec un «"» est connec-
ou aur vole 3 tée a l'intérieur de I'appareil. Il est important de ne rien cabler sur
Dif7 Comm cette borne
D2
L2 gy 3]

D4
D5|

Relais Alarme 2
sur vole 4

pfjcerm]| Alarme2(voied)
m— 2 A maxi sous tension de 30 & 264 Vac

Sy
L EST—o
Eq

ES

Par défaut les relais sont désexcités en alarme.
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2.2.7 Relais pilotés par un programme ou par communication

(2A max sous une tension de 30 a 264 Vac)
Les bornes B, D, et E peuvent étre utilisées par les contacts des relais pilotés par
les programmes ou par la communication numérique

c
3ol
=
"
e
1]
£

La configuration de 'appareil ( Section 4 - § 4.2.2 et 4.2.3 ) détermine le nombre (
0, 1, 2 ou 3 ) de relais pouvant étre pilotés par le programme et/ou par la commu-
nication numérique.

Vole 2 Relais pilotés par programme

| B | Comm

_9;?.1:%' Les paramétres pour contrdler les relais se trouvent dans la

L 83"No rubrique PROG. Le numéro aftiché indique quel relais sera exité
%: * durant le segment.

2 correspond aux bornes B

Vole 3 3 correspond aux bornes C
| 0] :|C°mm 4 correspond aux bornes D
D2
DS~
D4
D5
Vole 4
_Edl Comm
el
z: " No Les relais sont contrdlés par les mot d'états «OS» et «XS»
TS Le bit 6 de «XS» contrdlé le relais du bornier B

Le bit 13 de «OS» controle le relais du bornier D
Le bit 12 de «OS» contrdle le relais du bornier E

NOTE : La borne B5, indiquée ci-dessus avec un «*» est connectée a l'intérieur
de I'appareil. Il est important de ne rien cabler sur cette borne

EUROTHERM AUTOMATION 21



Installation

2.2.8 Entrées logiques

[Elog3 . . . . .
a8 °9 Trois entrées logiques sont fournies en standard. Ces entrées ne sont ni

LELog2] . . . .
—E;_E Log1| isolées I'une de l'autre, ni de l'entrée mesure ( bornier H ).
G4

c
8
3
©

)
<

LComm.

a5 | % Pour activer une entrée, la relier au commun « G4» soit par une résis-
tance < 100Q soit par une tension < 0,7 volits dc

Pour désactiver une entrée la reliée au commun soit par

une résistance > 28 KQ, soit par une tension > 4 volts dc.

NOTE (*) La borne G5, indiquée ci-dessus avec un «*» est

connectée a l'intérieur de I'appareil. Il est important de ne rien cabler sur cette borne
L'activation ou la (désactivation) de ces entrées se fait de 2 maniéres différentes
suivant leur configuration (Voir tableau ci-contre) :

Commutation suivant niveau de tension
Niveau Haut : 4,0 & 6,0 V ou circuit ouvert
Niveau Bas : 0 2 0,7 V ou circuit fermé

Commutation sur un front
Front Montant _]
Front Descendant ~ L|__

Quand une entrée est validée par un niveau bas, la fonction sélectionnée est active.
Cette fonction ne peut étre commutée par les touches de face avant ou par la commu-
nication numérique.

Quand une entrée n'est pas validée (Niveau haut), la fonction lui correspondant peut
alors étre validée par la communication numérique ou les touches de face avant.

Les fonctions commutables sur un front ne seront pas actives si le front se produit
alors que le régulateur n'est pas sous tension.
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FONCTION

ETAT

Ditfusion

Blocage communication
Blocage Touches *1
InvalidationS.M.P *1
Manuel

Conigne Externe
C2(SP2)*2
PiLD2*2

Auto réglable
Auto-adaptatif
Départ *3

Maintien *3

Remise a zéro *3
Dépant/Maintien *4
Maintien/Départ *5
Saut sur segment
Numéro Programme*6

Touche A

Touche V .
Touhe TURBO

Descendant : Activé
Bas : Déblocage

Bas : Touches bloquées
Bas : Invalidation

Bas: Manusl

Bas : Consigne externe
Bas : C2 (SP2) ot P.1.D2
Bas:P.I.D2
Descendant : Validé
Bas : Validé
Descendant : Actif

Bas : Actif

Bas : Actif

Bas : Départ

Bas : Maintien
Descendant ; Actif
Echelon

Bas : Pno (Pnr )
Descendant :
Incrémentation Pno
Bas: A actif

Bas: V actif
Bas : Turbo actif

Montant : Non activé

Haut : Sans effet

Montant : Retour 2 S.M.P
Haut : Sans effet

Montant : Automatique
Montant : Consigne locale
Montant : C1(SP71) et P.1.D.1
Montant : P.I.D 1

Montant : Dévalidé
Montant : Invalidé

Haut : Sans effet

Montant : Le Programme
continue

Haut : Sans effet

Montant : Maintien
Montant : Départ

Haut : Sans effet

Haut : W, Y (SP, OP )
Haut :

W,Y (SP, OP )

Haut : Sans effet

Haut : Sans effet

Haut : Sans effst

EUROTHERM AUTOMATION
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*1: S.M.P : Sécurité Modification des paramétres (Voir Section 2 - §2.1)
*2

Entrée Logique Configuration

N° Sélection
Bas Montant | C4 (D) diG (B) diG (C) diG(B)

1 C1(SP1)| C2(SP2) | 0 3 Pas 3 Pas 4

2 C1(SP1)[C2(SP2) | O Pas 3 ou 4 3 Pas 4

1 C1(SP1)[C2(SP2) | 1 3 Pas 3 Pas 4
et PiD1 et PID2

2 C1(SP1)| C2(SP2) | 1 Pas3o0u 4 3 Pas 4
et PID1 et PID2

1 C1(SP1)] C2(SP2) | 1 3 Pas 3 4

3 et PID1 ot PID2

2 C1(SP1)| C2(SP2) | 1 Pas3ou4 3 4

3 et PID1 et PID2

2 C1(SP1)| C2(SP2) | 1 4 3 Pas 4

1 otPID1 | ot PID2

1 PID1 PID2 1 4 Pas 3 Pas 4

3 PID1 PID2 1 Pas3o0u4 Pas 3 4

*3 Les fonctions Départ, Maintien, Remise a zéro s'appliquent au Programme
ou la rampe, suivant la configuration.

Avec un niveau Haut, la fontion Départ peut étre lancée a partir de la touche de
face avant.Pour redémarrer un programme ou une ramps, I'entrée logique doit
étre d'abord a un niveau Haut.

*4 Avec un niveau Haut, la fonction Départ peut étre lancée par la touche de
face avant. Pour effectuer un maintien par une entrée logique, cette derniére
doit d'abord se trouver a un niveau Bas.

La continuation d'un programme s'effectue soit par par la touche de face avant,
soit en mettant l'entrée logique a un niveau Bas. Si I'entrée logique est a un
niveau Bas quand la fin du programme est atteinte, le programme ne
redémarrera pas automatiquement. Pour redémarrer le programme effectuer
d'abord une remise a zéro. .

*5 Avec un niveau Haut, la fonction Départ peut étre activée par la touche de
face avant. Pour démarrer un programme ou une rampe a partir d'une entrée
logique, il faut la mettre d'abord & un niveau Bas et ensuite effectuer un front
montant . Pour maintenir un programme ou une rampe, mettre I'entrée logique a
un niveau Bas. Quand la fonction Maintien est activée par I'entrée logique, la
fonction Départ ne peut étre activée par la touche de face avant. Si I'entrée
logique est a un niveau Haut, quand le programme est a sa fin, le programme
ne redémarrera pas automatiquement. Pour le redémairrer, effectuer une remise
a zéro.

*6 Un front descendant dans les 15 secondes suivantes, incrémentera le
numéro de pragramme.

24
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2.2.2.9 Entrée auxiliaire
Une seule entrée auxiliaire est possible et celle ci peut étre sur les borniers B,C

ou E ( voir la codification de I'appareil pour déterminer 'emplacement exact ) 5
k]
S
(2]

Vole2 _ £

L Entrée Tension

-93-'2""“" Connecter le positif sur la borne B2 et le négatif sur la borne B3.

—B-lr- ntrée -

B4
55 | Entrée Courant
BS] »

Les appareils commandés avec une consigne externe courant

ou Vole 4
™ sont fournit avec un shunt de 50Q. Ce shunt doit étre connecté
[ g2lentrse o entre les bornes E2 et E3. Connecter le positif sur la borne E2 et
[ g J-Entrée- le négatif sur la borne E3.

E4

ES
ou Communication
Analaglque ...

I Entrée 4|
L.Entrée -

aeplep

Communication  Enfrée Potentiomeétre (100 Q410K Q)

analogique
_g_-Allm. Po .

2 |- Entrée 1 L'alimentation du potentiométre se trouve sur la borne C1; le
FEFM curseur doit étre cablé en C2 et 'autre borne du potentiométre
| ¢4 en C3.

cs

NOTE : La borne BS, indiquée ci-dessus avec un «*» est connectée a l'intérieur
de I'appareil. Il est important de ne rien cabler sur cette borne.
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2.2.10 Sortie retransmission analogique

Voie 1

Une seule retransmission est possible et celle-ci peut étre sur les
AgpSortie + bornes A,B,C ou D { voir la codification de I'appareil pour détermi-

A3 -Sortie - ,
" ner 'emplacement exact )
4

A5

c
8
s
o
Y

173
£

La sortie peut étre courant ou tension suivant la configuration de
la carte et le paramétre retransmis est choisi dans la configuration
de l'appatreil.

Le maximum de la sortie est :

-5 & +10 Volts sur le bornier C
0 2 10 Volts sur les borniers A,B ou D
0 2 20 mA sur tous les borniers.

ou Communication
analogique

C1

|-Sortie -

C2
C3
cafGortie +
C5

ou Voie 3

D1
p2 J-Sortie +

p3 |-Sortie -
| D4
D5

NOTE : La borne B5, indiquée ci-dessus avec un «*» est connectée a lintérieur
de I'appareil. Il est important de ne rien cabler sur cette borne
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2.2,11 Communication humérique

L'appareil utilise les normes RS 232C ou RS 422 que I'on sélectionne par un
cavalier sur la carte microprocesseur
(Voir Section 6, § 2)

c
§e]
=
K
o
3

I
£

RS 232C
1™ Standard RS 232C
[ 2] La borne F5 est le commun, la borne F1 regoit |a ligne de
| F3 | Rx+ transmission et la borne F3 regoit la ligne de réception.
L F4
Fs = Com.
RS 422 Standard RS 422
| F1 I Txs La borne F5 estle commun
| F2 - Tx- La borne F1 regoit la ligne positive de transmission
| F3 I~ Ax+ La borne F2 regoit la ligne négative de transmission
%: zxom La borne F3 regoit la ligne positive de réception

La borne F4 regoit la ligne négative de réception
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1 GENERALITES
1.1 Afficheur

Afficheur du haut

Allumé quand la
Clignote quand Palarme consigne externe est
1 (2) est active séloctionnée

L1 AL2 REM MAN A-T

T/
AT

Allumé quand le mode
manuel est sélectionné

Allumé quand l'algorithme
utoréglable ou auto-adaptatif
ost séloctionné

Indique toujours la mesure
sauf pendant les 3 premidres
secondes ol est affiché le
numéro de version du
régulateur

Afficheur du bas

2éme afficheur

segment e COUTS

RAMPE (RAMP)
EE PALIER (DWELL) /-J |
MAINT (HOLD)

Mnémonique de 1a
valeur alfich ée
SP(!V')‘:Cmslono
MR
Clignote quand le

SPZ/Om:?mz riguistew
Y(OP): fransmet un \

booaied . message sur le
:,“,, ede Allumé lorsqu'un programme ou une rampe est active busde
1{TME) : Temps communication
restant sur le numirique

Cet appareil donne a l'utilisateur la possibilité de choisir la langue (frangaise et
anglaise) dans laquelle seront affichés les messages et les paramétres.
Dans ce manuel les messages sont mentionnés dans les 2 langues : en frangais

d'abord et ensuite en anglais (en italique).

EUROTHERM AUTOMATION
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1.2 Clavier

Six touches permettent l'accés a I'ensemble des fonctions de I'appareil.

Sélection Départy  Auto/ Diminution Augmentation Scrutation
(Turbo) Maintien Manu
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La touche de sélection permet :

* I'accés au sous-menu depuis le menu principal

* laccélération de la modification d’'un parameétre associée
avec la touche incrémentation ou décrémentation (fonction
"Turbo").

La touche départ/maintien sert uniquement lors de l'utili-
sation d’un programme ou d’une rampe. Le premier
appui lance le programme ou la rampe et les appuis sui-
vants interrompront ou reprendront le déroulement.

c
2
=
©
o
‘@
Q
O

La touche auto/manu permet le basculement entre les
fonctionnements automatique et manuel.

Décrémentaion

Incrémentation

La touche de scrutation permet de faire défiler les différents
parameétres d'un menu.

eieNenieH oM er
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2. PRESENTATION GENERALE

2.1 Niveaux d'acces

A la mise sous tension du régulateur, I'opérateur accéde directement a la liste
racourcie. Cette liste racourcie regroupe les parameétres dont on se sert le plus : la
consigne, la puissance de sortie et le temps restant s'écouler si la fonction rampe
ou programme a été validée.

Via le menu principal (dont I'accés est décrit au § 3.2), les listes "OPERATEUR?",
"PROGRAMMATEUR", "SUPERVISEUR" et "REGLEUR" permettent d'accéder
aux parameétres que ['on modifie moins fréquemment.

Enfin, & partir de ce menu principal, 'utilisateur peut lire les paramétres de
configuration.

2.1 Code de sécurité

Il est possible d'interdire & 'opérateur la modification de certains paramétres. Cing
combinaisons d'interdiction (Voir Section 4 - § 4.2.2.6) peuvent étre configurées et
permettent de placer les menus OPERATEUR, PROGRAMMATEUR,
SUPERVISEUR et/ou REGLEUR en mode lecture uniquement. Cette sécurité peut
étre temporairement inhibée en utilisant un code d'accés ou une entrée logique.

Entrée du code d'inhibition de la sécurié

A partir du menu configuration
(Lecture seulement)

(@ =Durée limitée do I'stfichage

Le point lumineux
indique que ce
paramaétre peut 8tre
maodifié

20.0
SEC

< 2
20.0 S 20.0

902 OPEr
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* A l'affichage du menu régleur (REGL) ou (InSt), appuyer sur les touches A etV
en méme temps, pour rentrer dans le menu lecture de configuration .

* Sélectionnez "SEC" a l'aide de la touche G et entrer le code S2

Note : Le code est stocké au paramétre S2(Voir Section 4- §5 )

* La sécurité "Modification des Paramatres"sera remise en fonctionnement si
aucune touche n'a été pressée dans un délai de 15 secondes.

2.3 Durée d'affichage des messages

L'inclusion du symbole @ sur une vue d'écran indique que l'affichage revien-

dra au dernier paramétre de la liste racourcie (consigne, puissance ou temps), si
aucune touche n'est pressée dans un délai de 15 secondes.

2.4 Blocage des touches

Il est possible de configurer une entrée logique pour inhiber totalement le fonction-
nement du clavier (Voir Section 4 - §3.1.1); Le blocage des touches peut égale-
ment étre réalisé par la communication numérique en utilisant le mot d'état SW.

2.5 Inhibition des entrées logiques

Il est possible d'inhiber I'action des entrées logiques par la communication numéri-
que en utilisant le mot d'état OS. Cependant, une entrée logique peut étre
configurée pour outrepasser les ordres donnés par la communication numérique,
ceci pour permettre I'accés au réglage du régulateur en cas de défaillance de la
communication.
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3 . UTILISATION

3.1 Lecture des parameétres de la liste racourcie
Appuyer sur (C, pour scruter W (SP),Y (OP )et t (TIME)

3.2 Accés au menu principal

Quand on est dans la liste racourcie, effectuer un appui prolongé sur G jusqu'a
ce que OPEr soit affiché; relacher ensuite.

<
§e]
=
@
o
@
[oR
O

3.3 Déplacement dans le menu principal
Appuyer sur G pour passer de la liste OPEr & PrOG a SUPEr ArEGL (InSt ).

3.4 Lecture et modification d'un parametre
Quand le nom du paramatre est affiché, appuyersur A ou 'V .

3.5 Retour au menu principal
Appuyer sur O

3.6 Retour a la liste racourcie
Appuyer sur (C,
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3.7 Organisation générale des menus

3.7.1 Messages en francais
Mise sous tension

LISTE RACCOQURCIE
20 200

Appui et Maintien . Appui et Maintien
pendant 1 seconde G pendant 1 seconde

LISTE PRINCIPALE

D 20.0
PrOG

7 o

Liste Programmateur
Voir page 42

20.0
W (2)

c
.9
=
o
@
Q
@]

. Appui et Maintien
pendant 1 seconde

@ 20.0
SUPEr

iz

Liste Superviseur
Voir page 44

20.0
OPEr

D 200
REGL

Liste Opérateur
Voir page 41

Liste Régleur
Voir page 45

LISTE PRINCIPALE ETENDUE
(Lecture ssulement)

20 0
COnFO

O 20.0
SEC

20.0
COnFr

D 20.0
(g L ©

i
?

il

:

Liste Configuration
Opérateur
Voir page 83

Liste Configuration
Régulateur
Voir page 90

Liste Echelle
Voir page 101

Code de sécurité
Voir page 100
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3.7.2 Messages en anglais

Mise sous tension

LISTE RACCOURCIE
20.0 20.0 20.0
SP(2) o.p —(Cl—»

TiV

Appui et Maintien Appui et Maintien Appui et Maintien
pendant 1 seconde pendant 1 seconde pendant 1 seconde

Opération

LISTE PRINCIPALE
2 20.0 @ 20.0 @ 200 |5 200 HGH>
OPEr ProG SUPEr INSt 0
Liste Opérateur Liste Programmateur Liste Superviseur Liste Régleur
Voir page 41 Voir page 42 Voir page 44 Voir page 45

LISTE PRINCIPALE ETENDUE
(Lecture ssulement)

D 200 ® 20.0 20.0 QO 20.0
UCOnF ICONF RANGE SEC (CH—

5484

Liste Configuration Liste Configuration Liste Echelle Code de sécurité .
Opérateur Régulateur Voir page 101 Voir page 100
Voir page 83 Voir page 90
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3.8 Organigramme avec détail des menus
3.8.1 Messages en francals
Tout Baamnhﬂ au. Mtn _wuao racourcie gx 1— e » OpEr _»..x@

oum«lv@v PrOG-=@h» SUPEr-»=@Gi= rEGL—=+¥»

. Lecture seulement
_m_ »_H_ mm_ »_WM_ _ (Pour avoir Ia liste des paramétres
se reporter aux vues d'écran en mode Configuration)
e CL
% g
- -
(@

-
=3

o AL L

-

rCA

b

Y
(SRS
t v

{
i
|

. -Iﬁki@‘%@l‘;}@*ﬁ@‘
I

I

¥

)

"
i i
1

¥

(e} 2 Hlfa) 54 [a)
Y

|

Vues d'écran en mode utilisation
(Affichage en version frangaiss)
Régulateurs /programmatsurs
902-903-904

4

'R
Sl S SOlal
] ?‘F EEW R

54

y
{

'
)

-
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3.8.2 Messages en anglais . .
Tout paramétre de la liste racourcie g, g © >
,Uﬂ A%bvn.—._; v ovm_‘ za_mmoaﬂz _

E 6t maintien

OPEr—sfa- PrOG-»G> SUPEr-—{Q» InSt—={d+[3]» mmnl%

_M_ #mm_ _%m_*lmm_ % »_H_ _wu» _m_ _ (Pour avoir la liste des paramétres
se reporter aux vues d'écran en mode Configuration
- SPL ) < = MI' i AL 1] ‘L.M‘.@‘h:n P g )
@l‘ ‘lwmm Cr —]

Ol leOles e
¥ Y
)
SO0
Blep O}l
B |

@

Sbr —ge!

bl

Dl

Y
i
¥

!
i
f

‘.

2
;
Y

¥

4Ol
A |
{
)
ﬂ‘%i@‘ﬁ@l‘

e 07 {0] 4
B
i ¥

!
1

i

i
UL RS,
R

i

¥

p A
Olac(Oles

Vuss d'écran en mode utilisation
(Affichage en version anglaiss)
Régulateurs /programmateurs
902-903-904

@4@15’;’@43@4

y

)

i

g‘rﬁ]"f—

¥
e
ot
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4 DETAIL DES LISTES

4.1 Liste Opérateur (OPEr)

AFFICHAGE DEFINITION UNITE
FRANGAIS | ANGLAIS
CR SPR Rampe sur la consigne Unité d'affichage
par minute ou heure
(voir Section 4 - §3.1.4

Sr Or Sortie indication de la rampe

Fin End Sortie indication de la fin de rampe

C1 SP1 Consigne 1 Unité d'affichage

Cc2 SP2 Consigne 2 Unité d'aflichage

CL LSP Consigne locale Unité d'affichage

CE rSP Consigne externe Unité d'affichage

SE rE Sélection de la consigne externe Validé/Dévalidé**

Ar St Sélection de ['auto-regiant Validé/Dévalide ™

r1 Fst -| Sélection de I'auto-réglant rapide Validé/Dévalidé**

AA At Selection de l'auto-adaptatit Vaiide/Dévalidé™

rA SAt Sélection de l'auto-réglant et de Validé/Dévalidé™*
I'auto adaptatif

r2 FSA Sélection de 'auto-réglant rapide et | Validé/Dévalidé**
de l'auto-adaptatif

SA Atr Seuil de déclenchement de Unité d'affichage
l'auto-adaptatif

(**) Validation ou dévalidation par action simultanée sur les touches A etV .

Note : Suivant la configuration de votre apppareil, certains paramétres n'apparaitront
pas dans la liste (exemple : SE (rE ) )

EUROTHERM AUTOMATION
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4.2 Liste Programmateur (PrOG)

AFFICHAGE DEFINITION UNITE
FRANGAIS [ ANGLAIS
PAF Lr Nombre de boucles restant & effectuer | Nombre
pour le programme en cours

c Pno Pnr Numéro du programme sélectionné Nombre

) {903P et 904P)

[\

3 Pr1 Pr1 Taux de variation ou durée de la rampe 1| Voir Note 1

© Sr1 Or1 Sélection des relais durant la rampe 1 Voir Note 2
Pn1 PL1 Niveau & atteindre par la rampe 1 Unité d'affichage
Pd1 Pd1 Durée du palier 1 Minute ou Heure
Sd1 od1 Sélection des relais durant le palier 1 Voir Note 2
Pr2 Pr2 Taux de variation ou durée de la rampe 2| Voir Note 1
Sr2 Or2 Sélection des relais durant la rampe 2 Voir Note 2
Pn2 PL2 Niveau a atteindre par ja rampe 2 Unité d'affichage
Pd2 Pd2 Durée du palier 2 Minute ou Heure
Sd2 Od2 Sélection des relais durant le palier 2 Voir Note 2
Pr3 Pr3 Taux de variation ou durée de la rampe 3} Voir Note 1
Sr3 Or3 Sélection des relais durant la rampe 3 Voir Note 2
Pn3 PL3 Niveau a atteindre par la rampe 3 Unité d'affichage
Pd3 Pd3 Durée du palier 3 Minute ou Heure
Sd3 0d3 Sélection des relais durant le palier 3 Voir Note 2
Pra Pr4 Taux de variation ou durée de la rampe 4| Voir Note 1
Sr4 Oor4 Sélection des relais durant la rampe 4 Voir Note 2
Pn4 PL4 Niveau & atteindre par la rampe 4 Unité d'affichage
Pd4 Pd4 Durée du palier 4 Minute ou Heure
Sd4 Od4 Sélection des relais durant le palier 4 Voir Note 2
Pr5 Pr5 Taux de variation ou durée de la rampe 5| Voir Note 1
Sr5 ors Sélection des relais durant la rampe 5 Voir Note 2
Pn5 PL5 Niveau & atteindre par la rampe 5 Unité d'affichage
Pd5 Pd5 Durée du palier 5 Minute ou heure
Sd5 od5 Sélection des relais durant le palier 5 Voir Note 2
Pré Pré6 Taux de variation ou durée de la rampe 6| Voir Note 1
Sré Or6 Sélection des relais durant la rampe 6 Voir Note 2
Pné PL6 Niveau & atteindre par la rampe 6 Unité d'affichage
Pd6 Pdé Durée du palier 6 Minute ou heure
Sdé od6 Sélection des relais durant le palier 6 Voir Note 2
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4.2 Liste Programmateur (PrOG) ........Suite

AFFICHAGE lDEFINITION UNITE

FRANGAIS | ANGLAIS

Pr7 Pr7 Taux de variation ou durée de la rampe 7 | Voir Note 1

Sr7 Or7 Sélection des relais durant la rampe 7 Voir Note 2

Pn7 PL7 Niveau a atteindre par la rampe 7 Unité d'affichage 5

Pd7 Pd7 Durée du palier 7 Minute ou heure w

Sd7 0od7 Sélection des relais durant le palier 7 Voir Note 2 ]
O

Pr8 Prs Taux de variation ou durée de la rampe 8 | Voir Note 1

Sr8 or8 Sélection des relais durant la rampe 8 Voir Note 2

Pn8 PLS8 Niveau a atteindre par la rampe 8 Unité d'affichage

Pds Pds Durée du palier 8 Minute ou Heure

Sds Ods Sélection des relais durant le palier 8 Voir Note 2

Pto PLc Nombre de répétitions du programme Voir Note 3

Ect Hb Ecart entre la mesure et la consigne qui

force le programme en maintien
(Voir Section 4 - §1.3.3)
Fin End Sélection des relais lors du segment de fin
Note 1:

Pour les rampes configurées en vitesse, les valeurs en Pr seront des unités
d'affichage par minute ou par heure. Pour les rampes configurées en durée, les
valeurs en Pr seront des minutes ou des heures (voir Section 4 - §. 3.1.4)

En plus des valeurs numériques, les rampes Pr peuvent étre configurées en
échelon, SAut (STEP ) (cette valeur se trouve en dessous de la valeur 1) - nOn
(nONE) - Fin (End )

Note 2 :
Les mnémoniques Sr (Or) et Sd (Od) n’apparaitront que si des relais
d'événement sont configurés (Voir Section 4, § 4222 ET 4.22.3 ).

Note 3 :

A la place d'une valeur numérique, il est possible de sélectionner "CONt", ce qui
permet de lier le programme avec le programme suivant, Dans ce cas, la valeur
de Pto (PLc) du dernier programme lié indique le nombre de fois que I'ensemble
des programmes liés se répétera.
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4.3 Liste Superviseur (SUPEr)

AFFICHAGE DEFINITION UNITE
FRANGAIS | ANGLAIS
AL1 AL1 Seuil de l'alarme 1* Unité d'affichage
AlL2 AL2 Seuil de I'alarme 2* Unité d'affichage
rCA Sbr Puissance de sortie en %
cas de rupture capteur
Add Add Adresse du régulateur pour de 00 a 99
la communication numérique
* Si configuré

L'apparition des mnémoniques d'alarme dépend de leur configuration (Voir
Section 4 - § 4.2.2.3 ; d'autre part, la modification des paramétres peut étre
interdite (Voir Section 2 -§2.2). Un point clignotant sur la partie supérieure
gauche du dernier chiffre indique que la valeur psut étre modifiée.
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4.4 Liste Régleur (rEGL) ou (/nSt)

AFFICHAGE DEFINITION UNITE
FRANGAIS | ANGLAIS
Pb Pb Bande proportionnelle % de I'échelle ou unité
d'affichage
|t ti Temps d'intégrale Seconde ou minute
rEs rEs Manuel reset % de la puissance de
sortie
td td Temps de dérivé Seconde ou minute
Pb2* Pb2 Bande proportionnelle du 2éme PID % de I'échelle ou unité
d'affichage
ti2* ti2 Temps d'intégrale du 2éme PID Seconde ou minute
rs2* rs2 Intégrale manuelle du 2éme PID % de la puissance de
sottie
td2* td2 Temps de dérivé du 2éme PID Seconde ou minute
tt ** tt Temps de trajet de la vanne Seconde
ttu ** ttu Temps d'ouverture (vanne assymétrique) |Seconde
ttd ** ttd Temps de fermeture (vanne assymétrique) | Seconde
ot ™ ot Duree minimum d'impulsion Seconde
ut ** ut Temps de rafraichissement de la sortie | Seconde
cblL cblL Maintien sur écart (seuil haut) Unité d'affichage
cbh cbh Maintien sur écart (seuil bas) Unité d'affichage
[HL AL Cimitation de [a sortie 1 %
| rL rL Limitation externe de la sortie 1 %
He He Temps de cycle de la sortie 1 Seconde
Cr Cr Gain relatif de la sortie 2 Pb (Sortie2)= Pb/Cr
cr2* cr2 Gain relatif de la sortie 2 du 2éme PID | Pb2 (Sortie 2) = Pb/Cr2
CL CcL Limitation de la sortie 2 %
Cc Cc Temps de cycle de la sortie 2 Seconde
| H2C * H2C Temps de cycle de la sortie 1(2éme P.I.D}]Secondes
db db Bande morte sottie 1 - sortie 2 1% Pb
PL** PL Limite minimum de potentiomatre % de I'échelle du
de recopie potentiométre de recopie
Ph™  (Ph Limite maximum du potentiometre % de t'echelie du
de recopie potentiométre
ES **+ ES Emissivité Coefficient
multiplicateur de la
radiation du corps noir

* Uniquement si le 2éme PID a été sélectionné.
** Sortie Commande Servo-moteur seulement

*** Entrée Pyrométre

EUROTHERM AUTOMATION

45

Opération



Opération

Opération

5. LECTURE DE LA CONFIGURATION

La configuration peut étre lue via la liste principale. Quand le menu rEGL (InSt ))
est affiché, il suffit d'appuyer simultannément sur A et V. Comme la liste princi-
pale, la liste de configuration se décompose en sous-listes :

- La sous-liste CONFO (UCONF ) qui regroupe les paramétres le plus souvent
modifiés par l'utilisateur : Fonction des entrées logiques-Compensation des varia-
tions

secteur-Caractéristiques de programmes

- La sous-liste COnFr (/CONnFr ) qui regroupe les parametres déterminant les
fonctions de base du régulateur : Entrée Mesure-Sorties-Fonction Programme et
Action P.1.D-Unités et Décalage de la mesure-Coupure Secteur-Langage-Point
décimal-Communication numérique ou analogiqueSélection des commandes

- La sous-liste ECHEL (rAnGE ) qui regroupe les paramétres de limitation des
échelles de mesure, de consignes, de retransmission et de I'hystérésis des alar-
mes.

Pour une information plus détaillée de tous ces paramétres, se référer a
la Section 4.

6. MODE AUTO / MANU

Le mode manuel permet de fixer la puissance de sortie par I'emploi des touches

A etV

Le passage entre les modes auto et manu, peut étre obtenu par la touches AUTO/
MANU ou par une entrée logique ou bien, étre totalement interdit (voir Section 4 -
§3.1.1).

MAN
20.0 20.0 20.0
il (NI
SP 1800 OP 100.0 SP 1800

La légende MAN apparait sur le haut de I'afficheur lorsque le mode manuel est
sélectionné. Par une action sur les touches A ou V, on augmente ou on diminue
directement la puissance de sortie Y (OP )

46
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7. ALARMES

Le régulateur peut gérer deux alarmes AL1 et AL2. Chacune peut étre
configurée en déviation haute, déviation basse, déviation de bande, pleine
échelle haute ou pleine échelle basse (Voir section 4, § 4.2.2.3). Lors-
qu'une alarme est active, les légendes AL1 ou AL2 clignotent en haut &
gauche sur I'afficheur.

Les seuils se réglent au mnémonique AL1 et AL2 dans le menu
SUPERVISEUR. Pour les alarmes pleine échelle, le seuil sera une valeur
absolue. Pour les alarmes de déviation, le seuil représentera I'écart par
rapport a la consigne de régulation.

7.1 Seuils d'alarme

Les seuils se réglent aux mnémoniques AL1 et AL2 dans le menu
superviseur. Pour les alarmes pleine échelle, le seuil sera une valeur
absolue. Pour les alarmes de déviation, le seuil représentera un écart par
rapport a la consigne de régulation.

(® - Durée limitée de Faffichage

Liste des paramétres Le point dlignotant

Superviseur indique que ce
paramstre peut
étre changé
200 |maal oo
AL1 6.8

20.0

23
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8. CONSIGNES

Plusieurs consignes sont disponibles dans le régulateur. La sélection de la
consigne de travail peut se faire par les touches de face avant, par une entrée
logique, ou par la communication numérique.

Les consignes possibles sont :

Consigne 1

Consigne 2

Consigne externe ou consigne externe plus décalage interne
Consigne programme

Rampe sur la consigne

c
o]
=

©

—
@

Q.
O

8.1 Consigne de travail

La consigne de travail est celle utilisée pour la régulation, quelle que soit son
origine. La valeur affichée dans la liste raccourcie est toujours celle de la
consigne de travail. Cette valeur ne peut étre modifiée que si la consigne de
travail provient de la consigne 1. Dans les autres cas, c'est la consigne source
qui doit étre modifiée.

8.2 Consigne externe

Le régulateur peut utiliser une consigne externe provenant d'un signal
analogique. La sélection (désélection) de cette consigne peut se faire soit
dans le menu OPERATEUR (OPETr) & la mnémonique SE (rE ) en pressant

simultanément les touches A et V , soit par une entrée logique. Ces
possibilités auront du étre déclarées dans la configuration (Voir Section 4 -
§ 3.1.1).

La légende REM apparait sur le haut de I'afficheur lorsque la consigne
externe est sélectionnée, la valsur apparaissant dans la liste raccourcie en
face de W, est alors, soit la valeur de la consigne externe seule, soit la valeur
de la consigne externe, plus la consigne locale.Si une consigne externe avec
décalage local a été configurée, la mnémonique CL ( LSP ), consigne locals,
apparaitra dans le menu OPERATEUR (OPEtr).

® - Durée limitée de raffichage

Liste de REM-agg———==== Indication

paramétres 20.0

Opérateur —_.E
rE
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8.3 Rampes

Les applications qui n'acceptent pas des variations rapides de la mesure
(Exemple : Four dans lequel les chocs thermiques peuvent entrainer des
dommages mécaniques), doivent utiliser la fonction rampe sur la consigne.
Cette fonction obligera la consigne de travail a évoluer gradueliement depuis la
mesure jusqu'a la consigne finale, a la vitesse paramétrée a la mnémonique
Cr (SPr ) dans le menu OPERATEUR ( OPEr ) . Lorsque cette fonction est
validée, la valeur de la consigne dans la liste raccourcie W (SP ) est la valeur
instantanée et ne peut pas étre modifiée manuellement, seules les consignes
finales C1 (SP1 ) ou C2 (SP2 ), peuvent étre modifiées. La rampe s'appliquera
sur les changements de consignes et a la mise sous tension de I'apparesil.

Utilisation de la rampe :

Cette fonction peut étre activée soit par la touche «départ/maintien», soit par une
entrée logique et peut étre désactivée soit par action simultanée sur les touches
A etV, soit par une entrée logique (Voir Section 4, §3.1.1).

20.0 20.0
2l

SP 180.0 . sp 20.0AMP

La légende RAMPE (RAMP ) est affichée en bas & droite sur 'afficheur
pendant I'évolution de la consigne de travail, lorsque la consigne atteind sa
valeur finale RAMPE (RAMP ) est remplacée par E. Un appui sur la touche
«départ/maintien» ou ['activation d’'une entrée logique configurée en maintien,
pendant que RAMPE (RAMP ) est affichée, stoppera I'évolution de la consigne.
Un nouvel appui sur la touche départ / maintien ou la désactivation de I'entrée
logique permettra a la consigne de reprendre son évolution.

Pendant le déroulement de la rampe, le message t (TIME ), indiquant le temps
restant jusqu'a ce que la consigne atteigne sa valeur finale, apparaitra dans la
liste raccourcie. Ce temps est exprimé en minute, sauf si la lettre H apparalt
entre le message t (TIME ) et sa valeur numérique.

Opération
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Sorties indicatives de rampe

Si des sorties (logiques ou relais) ont été affectées a cette rampe (Voir Section
4-§4.2.2.2 et 4.2.2.3), le paramétre Sr (Or ) apparait dans le menu OPERA-
TEUR. La valeur de ce paramétre est composée de 1, 2 ou 3 chiffres séparés
par des tirets. Chaque chiffre correspond & un numéro de sortie et la présence
d'un chiffre indique que la sortie sera active pendant le déroulement de la

rampe.Pour modifier les sorties & activer, utilser les touches A et V.
Exemple :

Liste des
paramétres
Programme

Q « Durée limitée de l'affichage

K3
20.0 20.0
Ort -3-4
20.0

PL1

8.4 Asservissement de la consigne a la mesure
Deux types d'asservissement peuvent étre configurés (Voir Section 4 -
§ 4.2.2.10), suivant le mode de fonctionnement du régulateur.

- Mode manuel :

Pendant que le régulateur est en mode manuel, la consigne automatique
prend la valeur de la mesure. Ceci permet d'éliminer les & coups

de puissance lors du retour en mode automatique.

- Régulation sur consigne interne ou externe :

1er cas : La consigne interne prend la valeur de la consigne externe (ou
consigne externe+ locale). Pendant le fonctionnement en consigne
interne, la consigne locale prendra la valeur : consigne interne - consigne
externe.

2éme cas : Uniquement si une consigne externe avec décalage local

a été configurée. En régulation sur consigne externe, la consigne interne
prend la valeur de la consigne locale. En régulation sur consigne interne,
la consigne locale prend la valeur de la consigne interne.

50
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9 . PROGRAMME

Seuls fes régulateurs 902P, 903P, et 904P, peuvent étre configurés en
programmateur (Voir section 4 - § 4.2.2.4). Le nombre maximum de programmes
pouvant étre stocké dans un programmateur, dépend du numéro du modaéle.

Modéle Nombre maximum de programmes
902P 1

903P 4

904P 15

Un programme permet a la consigne de régulation de suivre un profil pré-déter-
miné. Dans les modéles multiprogrammateurs (903P et 904P), la valeur du
paramatre Pno (Pnr} dans le menu programmateur indique le numéro du pro-
gramme sélectionné.

9.1 Entrée d'un programme

9.1.1 Sélection du numéro de programme : Pho (Pnr)

* A partir de la liste racourcie, effectuer un appui prolongé sur C pour accéder
au menu principal : OPEr s'affiche.

* Appuyer sur (C, pour afficher PrOG.

* Appuyer suro pour afficher Pno (Pnr ).
* Appuyer sur A ouV pour choisir le numéro de programme.

9.1.2 Procédure

Tout programme est constitué d'une alternance de 8 rampes et de 8 paliers.
Pour chacune des rampes, il faudra définir :

- la durée ou la vitesse

- le niveau 2 atteindre

- l'état des relais(si configuré)

Pour chacun des paliers, il faudra définir:

- la durée du palier

- I'état des relais(si configuré)

A cette liste de paramétres, viennent s'ajouter des paramétres communs a
l'ensemble du programme, tels que le nombre de rebouclage du programme, le
maintien sur écart (si configuré).

Une fois le numéro de programme sélectionn, il suffit d'appuyer sur (, pour

afficher chacun de ces paramaétres et ensuite d'appuyer sur A ou V pour régler la
valeur de ces paramétres.

Opération
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9.1.3 Rampe

Les paramatres Pr1 a Pr8 permettent de fixer les valeurs des rampes de 1 a 8.
Les valeurs mises sur ces parameétres représentent soit une durée en minute ou
heure, soit une variation d'unité d'affichage par minute ou heure.(Voir Section 4 -
§ 3.1.4).Certaines applications nécessitent un changement instantanné de la
consigne ; ceci peut étre réalisé avec les paramétres Pr1 a Pr8 en maintenant la
touche V appuyée jusqu'a ce que SAUT (STEP ) soit affiché.

Liste des
parametres Le point clignotant
Programme indique que le
o paramétre
] Durée fimi peut étre modifié
B oAl
Vo= )0
Pr1 101
B .. B 1
L 20.0 | 20.0
3.9 on

9.1.4 Sortie Indicative de Rampe

Si des sorties relais ont été affectées a un programme (Voir Section 4 - § 4.2.2.2 et
§ 4.2.2.3), les mnémoniques Sr1, Sr2 ....... Sr8 (Or1, Or2.....0r8 ) sont affectées
aux rampes 1 & 8. La valeur de ces paramétres est composé de 1, 2 ou 3 chiffres
séparés par des tirets . Chaque chiffre correspond au numéro de sortie et la
présence d'un chiffre indique que la sortie sera active pendant le déroulement de la
rampe ; les conditions de sorties peuvent étre modifiées a I'aide des touches
AouV.

Liste des
paramétres
Programme

(B - Durde limise de raffichage

20.0 20.0 _I

on -3-4

20.0 @ ,! 20.0

-3- PL1
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9.1.5 Palier

Les paramaétres Pn1 a Pn8 (PL1a PL8 ) indiquent le niveau que doit atteindrela
consigne en fin de rampe.

Les paramétres Pd1 a Pd8 indiquent la durée du palier devant étre effectué.
Cetite durée s'exprime en minutes ou heures suivant la configuration choisie

(Voir Section 4 - § 3.1.4). Une durée égale a 0 peut étre programmée lorsqu'on veut

lier 2 rampes.
R Réglage du niveau
Liste des Le point clignotant indique
paramétres que le paramatre peut &tre

e = Durée limitée de modifié
I'affichage

Programme

20.0 m 0.0

PL1 261.5

20.0

1932

20.0

Pd1

S
Opération

Liste des Le point clignotant indique
paramétres Réglage dela durée que le paramétre peut étre
Programme modifié

N\
C
Pd1 15.9

20.0

136

20.0

Od1

B e I g
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9.1.6 Sortie Indicative de Palier

Si des sorties relais ont été affectées a un programme (Voir Section 4 -

§ 4.2.2.2 et 4.2.2.3), les mnémoniques Sd1, Sd2 .....Sd8 (Od71, Od2...0d8 )
sont associées aux paliers 1 a 8. La valeur d'un de ces paramsétres est
composée de un ou plusieurs chiffres séparés par des tirets. Chaque chiffre
correspond au numéro de la sortie et la présence du chiffre indique que la
sortie sera active pendant toute la durée du palier. Les conditons de sortie
peuvent étre modifiées a 'aide des touches A ou V.

Liste des
paramétres
Programme

G = Durée limitée de I'affichage

C
20.0 20.0
Od1 -3-4
20.0 20.0
-3- Pr2
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9.1.7 Rampes ou Paliers successifs

Les mnémoniques de programmation font apparaitre une succession de rampes et
de paliers. Lorsqu'un programme contient une séquence avec des rampes succes-
sives ou de paliers successifs, it convient d'annuler soit la rampe, soit le palier
intermédiaire. Ceci est est abtenu en mettant la valeur 0 pour les paliers et la valeur

NON (NONE )pour la rampe & supprimer (Ces valeurs se trouvent en dessous de la
valeur numérique 1).

c
.0
©
&
a

+ O
Unité - Pr3
d'affichage
Pr
Liste des -
parametres Le point clignotant
Programme o L indique que le
= Durée limtée de paramatre peut étre
I afﬂchage modfié
Pd2
0.0 0d2
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9.1.8 Fin d'un programme

Lorsqu'un programme doit contenir moins de 16 segments, il est possible de le
terminer en mettant la valeur Fin (End ) sur la rampe ou sur le palier, suivant le
dernier segment utilisé. La valeur Fin (End ) se trouve en dessous des valeurs
numériques. Lorsqu'une rampe ou un palier est configuré en Fin (End ), les
mnémoniques de rampe et de palier suivants disparaissent du menu . La consigne
de régulation restera alors a sa derniére valeur, jusqu'a la remise a zéro du pro-

gramme.
[
.9
3 Liste des parameétres
a P
O rogramme Le point clignotant
indique que le paramétre
0 .. Durée limitée peut étre modifié
de I'affichage

20.0

{A ou v 20.0
Pd5 0.0
[ ou v'

20.0 Gl 20.0

End PLc

9.1.9 Rebouclage d'un programme

Chaque programme peut étre rebouclé sur lui méme jusqu'a 998 fois (999 =
rebouclage infini). Le nombre de rebouclage souhaité doit étre rentré a la
mnémonique Pto (PLc ). La valeur 1 indique que le programme se déroulera une
seule fois.

9.1.10 Chainage de programmes

Un programme de plus de 16 segments peut étre réalisé dans les régulateurs/
programmateurs (903P et 904P) en enchainant les programmes les uns a la suite
des autres. Ceci est obtenu en mettant la valeur "Cont" sur le paramétre PLe (Pto)
d'un programme.

Exemple : Si le paramétre Pto (PLc ) du programme 15 est mis sur Cont, le
programme 15 sera immédiatement suivi du programme 1 lors du déroulement.
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9.1.11 Maintien sur écart

Si cette option est configurée (Voir Section 4 - § 3.1.3), le parametre Ect (Hb )
apparaitra dans le menu PROGRAMMATEUR. La valeur de ce paramétre {en unité
d'affichage) indique I'écart maximum toléré entre la mesure et la consigne pro-
gramme avant que le programme ne passe en maintien (mise en attente jusqu'a ce
que I'écart devienne inférieur a la valeur de Ect (Hb ). La valeur NON (OFF ) se
trouve en dessus de la valeur 1 et permet de désactiver cette fonction pour un
programme donné.

Lo}

g

o

N

Liste des &
parametres
Programme

Le point clignotant indique
que le paramétre peut étre

Q. = Durée limitée de moidiié

I'affichage

A\

(9

20.0 - o~ 20.0

Hb 5.2

20.0

3.9

20.0

End

9.1.12 Sortie Indicative de Fin

Si des relais ont été configurés pour étre pilotés par un programme (Voir Section 4 -
§ 4.2.2.2 et 4.2.2.3), le paramétre Fin { End ) apparait dans le menu
PROGRAMMATEUR. La valeur de ce parameétre est composée de chiffres séparés
par des tirets. Chaque chiffre correspond au numéro d'une sortie et la présence de
ce chiffre indique que la sortie sera active pendant toute la durée du segment de
fin, c'est a dire jusqu'a la remise & zéro du programme. Les conditions de sortie
peuvent étre modifiées a l'aide des touches A ouV.
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9.1.13 Exemple d’'un programme

400
300

200

100

ATempérature (°C)

Fin

Temps (Minutes)

Relais 3
ON

OFF

4 | 4o

80

— o]

(=]

—
120

A
140 |

Relais 4
ON

OFF

On veut entrer le programme n°3 ayant le profil ci-dessus.
Les rampes sont exprimées en durée. Le temps des rampes et des paliers est
exprimé en minutes (Voir Section 4 - § 3.1.4).

Deux relais (Voie 3 et Voie 4) sont affectés a ce programme.

Les valeurs des paramétres a rentrer sont les suivantes

Pnr Pnr 3 Pr4 Pr4 10
Sr4 Or4 3-.

Pr1 Pr1 20 Pn4 PL4 290

Sr1 or1 - Pd4 Pd4 0

Pni PL1 100 Sd4 0d4 - .-

Pd1 Pd1 10

Sd1 od1 3-4 Pr5 Pr5 20
Sr5 or5 -

Pr2 Pr2 20 Pn5 PLS 200

Sr2 Or2 3-. Pd5 Pd5 20

Pn2 PL2 200 Sd5 Od5 3-4

Pd2 Pd2 10

Sd2 od2 - Pré Pré Fin (End )
Pto PLc 1

Pr3 Pr3 SAUt (StEP) Fin End - -

Sr3 Or3 S

Pn3 PL3 400

Pd3 Pd3 40

Sd3 od3 -4
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9.2 Lancement d'un programme

* Dans le menu PROG, sélectionner le paramétre de numéro de programme
Pno(Pnr)

* Avec latouche A ouV, afficher le numéro de programme voulu

* Le programme peut alors étre lancé soit en appuyant sur la touche >| ou bien

en activant une entrée logique qui aura été prévue a cet effet (Voir Section 4 -
§3.1.1)

9.3 Déroulement d'un programme

Lorsqu'un programme est en cours, la légende RAMPE (RAMP ) ou PALIER
(DWELL ) est allumée et un chiffre indique le numéro de rampe ou palier en
cours, Ce temps ne tient pas compte d'un éventuel maintien ou d'un maintien sur
écart pouvant intervenir ultérieurement.

<
el
=
@
L
‘@
Q.
O

Pendant le déroulement d'un programme, le parameétre PAF (Lr ) apparait au
début du menu PROGRAMMATEUR. Ce paramétre indique le nombre de
rebouclages restant & effectuer par le programme avant d'arriver au segment Fin
(End ).

Un arrét momentané de la consigne (Maintien) peut étre obtenu soit en pressant la
touche >| (Départ/ Maintien), soit en activant une entrée logique prévue a cet

180.0 180.0
2l

SP 180.0 DWELL 3 SP 180.0DWELL 3
HOLD

effet.
La légende MAINT (HOLD ) indique que le programme est en maintien.

Si le maintien sur écart est configuré, le programme se trouvera en situation de
maintien chaque fois que |'écart mesure consigne dépassera un seuil
prédéterminé par l'opérateur. Dans ce cas, la [égende RAMPE (RAMPE ) et
PALIER (DWELL ) clignote tant que le maintien sur écart est actif.

Un programme se termine en entrant dans le segment de fin. A ce titre, les
légendes RAMPE (RAMPE ) et PALIER (DWELL ) sont remplacées par E.
Si 'on veut couper la chauffe en fin de programme, il suffit de terminer le pro-
gramme par SAUt ( STEP )

La derniére consigne du programme reste la consigne de
travail jusqu'a la remise a zéro du programme.
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9.4 Modifications en cours de programme

Si la rampe a été configurée en vitesse (voir page 85) , il est possible de la
modifier seulement si le programme est en maintien.

Une modification du nombre de rebouclage du programme peut se faire si le
programme est en maintien. La nouvelle valeur est prise en compte seulement
apres une remise a zéro du programme.

Le numéro de programme ne peut étre modifié si le programme tourne.

9.5 Remise a zéro du programme

<
2
=
©
3
‘@
a
o]

Laremise & zéro peut s'effectuer soit en pressant simultanément les touches A
ou 'V, soit en activant une entrée logique prévue a cet effet (Voir Section 4 -
§3.1.1)

180.0 180.0

et!
SP 180.0 E SP 20.0
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10. PUISSANCE EN CAS DE RUPTURE CAPTEUR

Généralement une rupture capteur forcera la mesure en haut de ['échelle. L'afficheur
clignotera avec le message Or. Or s'affichera chaque fois que la mesure dépassera de
plus de 10% de l'échelle, les limites d'affichage haute ou basse.

Lorsque Or s'affiche, la sortie régulation n'est plus pilotée par le P.I.D, mais donne un
niveau de puissance constant. Ce niveau est fixé au paramétre rCA (Sbr) dans le
menu SUPERVISEUR. Cette valeur peut étre fixée entre 0 et 100% pour une sortie
inverse (Chaude) et -100 2 +100% si une sottie directe (Froide) est implantée.

Pour une régulation “tout ou rien" ou positionneur de vanne, rCA (Sbr ) ne peut
prendre que les valeurs 0 ou 100. Une valeur de 0 donne une puissance de 0% ou la
fermeture de la vanne. Une valeur de 100 donne 100% de puissance ou l'ouverture dg
la vanne.

11. ADRESSE DE LA COMMUNICATION NUMERIQUE

Si le port de communication numérique est utilisé , le parameétre Add dans le menu
SUPERVISEUR sert 2 identifier le régulateur. Lorsque plusieurs appareils communi-
quent sur le méme bus, chacun doit avoir une adresse distincte. Cette adresse peut se
coder de 00 a 99, de la fagon suivante.

c
Re)
s
o
‘@
o
(@]

Liste des
parametres
Superviseur

Le point clignotant

indique que le
Q = Durée limitée paramétre peut étre
de modiié

V'affichage

20.0 Gl | 20.0

6.9 ALt
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1. GENERALITES

Le régulateur est livré avec des valeurs par défaut pour tous les paramétres. Ces
valeurs sont modifiables suivant les procédures indiquées en Section 2. Quand un
régulateur est installé sur un process, il convient de régler les paramétres men-
tionnés dans les paragraphes suivants.

2 .REGLAGE DE LA BOUCLE DE REGULATION

Les paramétres de régulation doivent étre adaptés & chaque process pour des
conditions et un point de fonctionnement donnés. Ces paramétres peuvent étre
calculés manuellement ou automatiquement. Lorsque les conditions ou le point de
fonctionnement varient de fagon significative, il peut étre intéressant d'utiliser
I'algorithme autoadaptatif pour ajuster la valeur des paramétres tout en perturbant
le moins passible le contréle de la boucle.

2.1 Limitation de puissance et bande morte

La limitation de puissance et la bande morte entre les actions inverse (chaud) et
directe (froid) doivent étre réglées manuellement avant le calcul des autres
parametres de régulation.

2.1.1 Limitation de la puissance de sotrtie

Les sorties inverses et directes ont des paramétres permettant de fixer une valeur
maximum & la puissance appliquée a la charge. Ces paramatres sont HL pour la
sortie inverse (chaud) et CL pour la sortie directe (froid). HL. se régle entre 0 et
100 % et CL entre 0 et - 100%.

Exemples : Si vous pilotez une résistance électrique de tension nominale de

220 V et que volre réseau est de 240 V , en fixant la limitation de la sortie inverse
a 80 % vous serez sir que la résistance ne dissipera pas plus que sa puissance
maximale.
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2. 1. 2 Bande morte

Sur les régulateurs possédant une sortie inverse (chaud) et une sortie directe
{froid), le paramatre «db» est la distance séparant les deux bandes proportion-
nelles. Sa valeur peut varier de -5 a + 5 % de la valeur de la bande proportion-

Bande proportionnelle

100% Bande morte réglable entre

+ 5 % de la Bande proportionnelle

)
]
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5 -100% Mt
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e
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N
2
nelle «pb».
Lorsque I'une ou les deux sorties sont analogiques, il peut étre nécessaire de
mettre une bande morte négative.
Par exemple, lorsqu' une voie pilote un bloc thyristor avec un offset de sécurité,
le bloc thyristor ne délivrera plus de puissance avant que le signal de commande
n'atteigne la valeur zéro. Il convient alors de mettre une bande morte négative
afin d'éviter une discontinuité dans le contrble.
Une valeur positive est nécessaire lorsqu'il faut s'assurer que les deux voies ne
sont pas actives simultanément, principalement avec des sorties modulées dans
le temps.
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2.2 Méthode automatique : Utilisation des algorithmes

auto-réglant et auto-adaptatif
Le régulateur possede deux algorithmes de calcul de paramétres, 'auto-réglant et
|'auto-adaptatif. L'auto-réglant est destiné a calculer les paramatres lors de l'instal-
lation. Une fois que la boucle est en service, 'auto-adaptatif ajustera les valeurs du
PID en fonction des changements de condition de travail.

2.2.1 Sélection de I'auto-réglant

* Aller dans la liste Régleur: REGL (InSt ) (Voir Section 2 - § 3)

* Vérifier que les parameétres ti et td sont différents de OFF

* Metire cbL et cbh a OFF

* Mettre Ce = 10 secondes si sortie modulée (Relais - Logique - Triac)

* La sélection de l'algorithme peut se faire soit par une entrée logique configurée
pour cel3, soit par une action simultanée sur A et V quand Ar (St ) est affiché
dans le menu OPERATEUR : OPEr .

® - Duree limitée de I'affichage

Liste Eies A-T4— Indication
parametres 20.0
Opérateur ”G e
St

Lorsque l'auto-réglant est validé, la légende ST (AT )s'affiche en haut a droite de
l'afficheur, la consigne s'affiche et le paramétre W (SP) clignote pendant une
minute, durant laquelle il est possible de modifier ia consigne. Aprés cette minute,
la légende ST (AT ) clignote et il n'est plus possible de madifier la consigne. Le
régulateur effectue alors une séquence de fonctionnement en tout ou rien qui lui
permet de calculer les paramétres de régulation ; lorsque le calcul est terminé, la
iégende ST(AT ) s'éteind.

La séquence de calcul de I'auto-réglant peut étre interrompue a tout moment en
appuyant simultanément sur A et V lors de I'affichage de Ar (St ) dans le
menu OPERATEUR : OPEr .
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2.2.2 Description du fonctionnement
Cet algorithme effectue des séquences de tout ou rien et analyse la réponse du

process afin de déterminer les valeurs des paramétres PID.
Lorsque l'algorithme a terminé sa séquence de calcul, il réécrit les valeurs des

paramétres PID et se désactive.

Unités *
d'affichage

Consigne de régulation - /\_

Consigne de substitution \/l \\'

Régulateur avec 2 sorties

_>
Temps
+ 1004
Puissance 0~
U Temps

-100%

Reglage

Les paramaétres calculés sont les suivants : pb, ti, td, cbL, cbh, He, Cr*, Cc*
* Paramatre disponibles seulement dans le cas d'une sortie directe (froid) .
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2.2.3 Sélection de I'auto-adaptatif
La sélection de 'auto-adaptatif peut se faire soit par une entrée logique prévue

pour cel3, soit par un appui simultané sur A et V quand AA (At ) est affiché
dans le menu OPERATEUR : OPEr

® - Durée limitée de ratfichage

A-T Q—Indication—l
Liste des parametres 20.0 [ ot )
Opérateur

At

Lorsque l'auto-adaptatif est validé, la légende ST (AT ) s'affiche ,en haut & droite
de P'afficheur. Si les paramétres ti et td étaient a OFF, avant |'activation de I'algo-
rithme auto-adaptatif, 'algorithme ne les ajustera pas, sauf si un écart

Mesure / Consigne trés élévé demeure longtemps. Pendant le fonctionnement de
auto-adaptatif, les paramétres ne peuvent étre ajustés manuellement. L'auto-
adaptatif reste actif, jusqu'a ce qu'il soit désactivé, soit par une entrée logique, soit

par une action simultanée sur A et V, lors de l'affichage de AA (At ) dans le
menu OPERATEUR : OPEr.

2.2.4 Description du fonctionnement

Cet algorithme recalcule les paramétres P.1.D en fonction de I'écart

Mesure/ Consigne qui aura été déterminé au paramétre SA (Atr ) dans la liste
OPERATEUR : OPEr ; aussi il peut étre intéressant de laisser cet algorithme
activé en permanence. Toutefois sur certaines applications difficiles (systémes
multivariables, fours & passage), il peut dérégler plutét que régler les paramétres ;
il doit alors étre désactivé.

Unités Mesure
d'affichage
Consigne de régulation {
Point de déclenchement \_/:
de l'algorithme f
auto-adaptatif Retour a la consigne analysée
Activation de
l'auto-adaptatif

Temps — P
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2.2.5 Sélection de l'auto-réglant et de I'auto-adaptatif
* Afficher dans le menu OPERATEUR (OPEr), le paramétre rA (SAt ) et appuyer

simultanément sur A et V

G = Durée limitée de l'affichage

A-T<4a=Indication
Liste de paramétres 20.0 ——%

Opérateur SAL

2.3 Méthode manuelle

2.3.1 Réglage du temps de cycle

Si I'une ou les deux voies sont équipées de sorties modulées dans le temps (relais,
triac ou logique}, il convient de régler le temps de cycle de ces sorties. HC pour la
sortie inverse et Cc pour la sortie directe. Les valeurs sont exprimées en secon-
des.

Plus le temps de cycle est petit, plus la régulation sera précise mais plus les
organes contrdlés seront sollicités. Ceci étant génant pour les organes mécaniques
ou électromécaniques, il conviendra alors de fixer e temps du cycle a la valeur
maximum qui ne causera pas d'oscillation supérieure a la limite permise.

2.3.2 Réglage des paramétres P.I.D
Il existe plusieurs méthodes de réglage manuels. Seule la méthode de Ziegler -
Nichols sera décrite dans ce manuel.

2.3.2.1 Cas d'une régulation une seule sortie

* Lorsque le temps de cycle (cas d'une sortie relais ou logique) a été réglé , le
régulateur doit tre configuré en proportionnel pur. Ceci est obtenu en mettant &
OFF les paramétres ti et td.

*L.a consigne du régulateur doit étre & sa valeur de travail. La bande proportion-
nelle pb doit avoir une grande valeur (300 % par exemple).

* Mettre la boucle sous tension et observer le comportement de la mesure. Celle-ci
doit évoluer vers une valeur stable sans oscillation. Si des oscillations sont obser-
vées, il convient d'augmenter la bande proportionnelle (pb).

* Une fois que la mesure est stable, diminuer la bande proportionnelle & environ
70 % de sa valeur précédente.

* A chaque diminution observer I'évolution de la mesure. Lorsqu'une diminution de
la bande proportionnelle entraine la mise en oscillation de la mesure, noter la
valeur de la bande proportionnelle pb et le temps d'oscillation T.
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Largeur de la bande proportionnelle

Large Etroite
- e

\
\

_
7/

l Pb

P |
Consigne de travaill—- — — 4+ - - - - - - -
[¢] | |

Mesure

La valeur de la bande proportionnelle pb ayant entrainée la mise en oscillation et
la durée d'une oscillation devra étre utilisée dans le tabieau suivant pour détermi-
ner les valeurs requises pour un contréle en proportionnel pur,

proportionnel + intégrale ou proportionnel + intégrale + dérivée

REGLAGE DES PARAMETRES
Type de Bande Temps Temps
Régulation Proportionnelle d'intégrale de dérivée
P 2 pb (oscillations)
Pl 2, pb (oscillations) 08T
P.1.D 1,67 pb (oscillations) { 0,5T 0,12T
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2.3.2.2 Cas d'une régulation inverse (chaud) /directe (froid)

* Inhiber la 2éme sortie en mettant & 0 le paramétre CL au menu REGLEUR :
rEGL ( InSt )

*Suivre la procédure décrite au paragraphe §2.3.2

*Quand le régulateur possede une sortie inverse et une sortie directe, la bande
proportionneile de la 2éme sortie est calculée a partir du paramétre Cr (gain relatif)
qui est un coefficient multiplicateur de la bande proportionnelle de 1a 1ére sortie. Ce
gain relatif devra étre réglé avant de rentrer les valeur définitives pb, ti et td.

* Remettre la sortie 2 en fonctionnement et reprendre la procédure déctite au
§2.3.2.1 en ajustant Cr pour obtenir une oscillation symétrique.

* Une fois ce réglage effectué, rentrer les valeurs pb, ti et td

Largeur de la bande proportionnelle

Large Etroite
——

Consigne de travail

Cr : trop petit

Cr : correct

/
’I
/
[b Cr trop grand
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2.3.3 Réglage du "CUTBACK ": Suppression des dépassements
Paur ragler les cutbacks cbl et cbh, il convient d'abord d'annuler leur action en
les réglant & la valeur de la bande proportionnelle, convertie en unité d'affichage.
Caci peut étre calculé de la fagon suivante :

pb x Echelle du régulateur = cbL= cbh

100

(I'échelle du régulateur est celle donnée par dsh - dsl, voir Section 4 - 64.2)

Un démarrage  froid doit ensuite étre effectué et la valeur du dépassement doit
atre relevée afin d'adapter les valeurs de cbL et cbh. Dans le cas d'un dépasse-
ment vers le haut, il faut augmenter cbL de la valeur du dépassement. Dans le
cas d'un dépassement vers le bas, il faut augmenter cbh de la valeur du dépas-

sement.
Unités
d'affichage Dépassement
initialpar le Mesure approchant de la
haut consigne par en haut
Consigne

x . Dépassement

Mesure approchant it:\itialpar le
de la consigne par en °28
bas
Temps
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3. REGULATION POSITIONNEUR DE VANNE

La régulation Positionneur de vanne utilise l'algorithme P.1.D. Elle peut fonctionner
avec avec des temps de course de vanne symétrique ou bien asymétrique. Un
potentiométre de recopie donne une indication de la position de la vanne et ses
limites. Les voies 1 et 2 sont respectivement les sorties "ouverture " et "fermeture”
de la vanne. Les paramétres relatifs au positionneur de vanne, apparaissant dans
la liste REGLEUR : rEGL (InSt ), sont les suivants :

tt Temps de course secondes
ttu  Temps d'ouverture de la vanne secondes
ttd  Temps de fermeture de la vanne secondes
ot Temps minimum de fa durée d'impulsion secondes
Ut Temps de rafraichissement de la sortie secondes
PL  Limite minimum delal position de lavanne % de la course de la vanne
Ph  Limite maximum de la position de lavanne % de la course de la vanne

Notes :

1) Certzains parametres tels que ttu et ttd dépendent de la configuration

(vanne asymétrique)

é) En mode manusl ou en cas de rupture du potentiométre de recopie, les limites
de position sont ignorées par le régulateur.

3.1 Temps de course

Le temps de course est le temps que met la vanne pour aller de la position ouverte
3, la position fermée. Quand le temps d'ouverture est vraiment différent du temps
de fermeture, il est possible de chaisir une configuration "vanne asymétrique”

(Voir Section 4 - § 4.2.2.2). Dans ce cas 2 paramétres sont disponibles : ttu(Temps
d'ouverutre) et ttd (Temps de fermeture). Ces 2 paramétres sont réglables entre
5,0 et 999,9 secondes.

Liste des
paramatres
Régleur

Le point cignotant
Q indique que le

= Durée limitée paramétre peut étre
de laffichage changé

20.0 c . 22{0

25.0
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3.2 Durée minimum d'impulsion

Le paramatre ot permet de tenir compte de l'inertie de la vanne. Ce paramatre
correspond a la durée d'impulsion d'ouverture ou de fermeture de la vanne et sa
valeur doit &tre légérement supérieure au temps de réponse minimum de la
vanne.Cette valeur peut étre trouvée dans les spécifications du servomoteur.
Cette valeur peut étre comprise entre 0,1 seconde et 10% du temps de course de

la vanne.
Liste des
paramatres

Régleur

Le point clignotant

Indique que le
o = Durée limitée paramétre peut étre
de l'affichage changé

R
20.0 I | 20.0

1.7 ut

3.3 Temps de rafraichissement de la sortie

Le aparamétre Ut sert & réduire l'activité de la vanne. il définit l'intervalle auquel
la sortie nécessaire doit 8tre recalculée. Le réglage de valeurs élevées réduira
l'activité de la vanne , mais donnera une régulation moins stable.

Ce paramétre est réglable entre 0,1 seconde et la valeur du temps de course de la

vanne.
Liste des
parameétres

Régleur

Le point clignotant

indigue que le
= paramétre peut étre
Q Durée limitée changé

de l'affichage

20.0

ut

B ]
20.0 20.0
C— bl

36
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3.4 Limites des positions de la Vanne

Si une entrée potentiometre de recapie est configurée, les limites de position
peuvent étre réglées et sont actives en mode auto-réglant et automatique.
Ces valeurs peuvent étre comprises entre 0 et 100% de I'échelle de position
calibrée.

NOTE : En mode manuel ou si l'entrée potentiométre de recopie est ouverte, les
limites de position sont ignorées par le régulateur.

4. ENTREE PYROMETRE

Si le régulateur a été configuré pour étre raccordé sur un pyromeétre optique (Voir
Section 4 - § 4.2.2.1)il devra étre réglé sur la valeur de I'émissivité de la matiére
suivie par le pyromeétre. Cette valeur doit se trouver dans le manuel du pyrométre
et doit &tre recopiée au paramétre ES de la fagon suivante.

Liste des
paramétres
Installation :
Le point clignotant
indique que le
O = Durée limitée paramétre peut étre
de F'affichage modifié
AN

20.0 20.0

n?” S
ES 0.52

i, OU "

20.0 20.0

0.78 Pb

3
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1. PRESENTATION

Les régulateurs ( programmateurs) 902, 903 et 904 peuvent s'adapter facilement &
la plupart des besoins utilisateur. Généralement, une modification Logiciel
(Software) suffit ; cependant une modification Matériel (Hardware) peut s'avérer
nécessaire dans certains cas (ajout d'une nouvelle fonction, changement
d'actionneur) .

Deux niveaux d'acceés de configuration ont été prévus :

- la configuration UTILISATEUR : "CONnFO (UCOnNF )" qui regroupe tous les
paramatres appelés a étre souvent modifiés

- la configuration des caractéristiques de base du régulateur / programmateur
"COnFr (JCONF )" qui permet toutes les autres modifications qu'elles soient
Matériel ou Logiciel

c
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2 .UTILISATION

2.1 Accés a la configuration
* Mettre le régulateur hors tension

* Appuyer simultannément sur les touches 0 ot >

* Tout en gardant ces 2 touches appuyées, mettre le régulateur sous tension.
* Le numéro de la version logiciel s'affiche et au bout d'environ 3 secondes, le
message CONFO (UCOnNF ) s'affiche.

2.2 Déplacement dans le menu principal

* Appuyer sur G pour aller de COnFO a COnFr & ECHEL a CAL (UCOnF 2a
ICOnF arAnGE a CAL ).
Note : Si un code secret a été prévu pour protéger toute la configuration du régula-

teur, il est alors nécessaire de le rentrer pour passer de COnFO (UCOnF ) a
COnFr (ICOnF ).

2.3 Modification d'un parameétre

La modification des paramatres se fait de la méme manidre ( Appuisur A ou V)
qu'en mode OPERATEUR, excepté pour les paramatres diG, C1, C2, C3, C4,
C5,C6, C7,C8, C9 et C10 qui devront étre modifiés de la manidre suivante :

Une fois le paramatre sélectionné, une pression sur A ou V fera clignoter le digit
le plus & droitequi pourra ensuite étre modifié par de nouvelles pressions sur A ou
V . Pourmodifier les autres digits, il faut d'abord les sélectionner en pressant la

touche O
F
CONF syl OO e
0211 0213
COnF | COnF | < COnF
[0
021% N, 0252 0272

2.4 Sortie de la configuration
* Afficher COnF SOrTI (COnF LEAVE ) dans le menu principal

* Appuyer sur la touche <>

80
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2.5 Organisation générale des menus
2.5.1 Messages en frangais
Appul et Maintien Numéro

de Version Soft

Appareil hors tension -]+ PJ] Mise sous tension —p

E02 l@lv

Reldchement

-}

Y Entrée du code secret S1

CONF|_gz1 | CONF| 1. e conF HA- ¥

._SEC |._|.mﬂ 0 ﬁ'

Entrée sans code secret

tYp RAMPEp

rES PE -

UNI Mvﬁ.‘
- UNI ER-

ooy

\

v

\

39‘@#@*&94%

Y

0,
Vues d'écran en mode configuration mm_
(Affichage en version francaise) @V
Régulateurs / Programmateurs
902-903-304 il
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%
Y

A A
VV};

Ol

>
:

Y

Y

CONF
SOrt

S 20.0
SP 180.0

Pour plus
d'informations,
se reporter a la

Section 5
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2.5.2 Messages en anglais

Appul et Maintien

Appareil hors tension =03+

Pl] Mise sous tension —pm

Numéro

de Version Soft Reldchement

E02 IV@IV COnF [—»=R3+
UCOnF
-l

CONF

S} 20.0
SP 180.0

1] Entrée du code secret S1
el G| e NS o —a——e] S —a—{ g
wﬁn_»llwm_ Entrée sans code secret W»NM_ W»@
—— - diG ——p] &> -0SL g
g g 5
et ASh.p|

Vues d'écran en mode configuration
(Affichage en version anglaise)
Régulateurs / Programmateurs

902-903-904

A A
ol
v v

3
v

i s
A

>
:

?@4
o5
Y

W
¥
=il w0
\ I |

*

i
7
Y
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3. CONFIGURATION UTILISATEUR : COnFO (UCOnF )

3.1 Liste des parametres

Parametres | Description Unité
diG Fonction des entrées logiques Code numérique
PFb Compensation des variations Secteur ON / OFF
Hbt Maintien sur écart NONE (sans)
dEV (déviation de bande)

HIGH (déviation haute)
LO (déviation basse)

typ RAMPE | Type de rampe rP-rt (vitesse)
(typ RAMP ) t-tg (durée)
rES Résolution des rampes LO (normale)

HIGH (Haute) p=
Uni RAMPE Unité de temps des rampes LO (minute) 8
(Uni RAMP ) HIGH (heure) 3
Uni PALIER | Unité de temps des paliers LO (minute)
(Uni DWELL ) HIGH (heure) §
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3.1.1 Entrées logiques : dIG

Un code numérique sous ia forme ABCD est utilisé.

A représente le digit le plus a gauche, B et C les deux suivants et D le plus a droite.
diG = «<ABCD»

A Inutilisé

Entrée logique 1
B =0 Pas d'affectation
=1 Commande manuelle
=2 Sélection de la consigne externe
=3 Sélection de la consigne 2
=4 Sélection du 2°™PID
=5 Sélection de l'autoadaptatif
=6 Départ du programme ou de la rampe
=7 Départ/Maintien du programme ou de la rampe
=8 Numéro de programme
=9 Entrée logique 1 = décrémentation

Entrée logique 2 = incrémentation (C et D ne sont pas pris en compte)
Entrée logique 3 = turbo / sélection

Entrée logique 2
C =0 Pas d'affectation
=1 Commande manuslle
=2 Sélection de la consigne externe
=3 Sélection de la consigne 2
=4 Inhibition du blocage des paramétres
=5 Sélection de 'autoréglant
=6 Maintien du programme ou de la rampe
=7 Maintien / départ du programme ou de la rampe
=8 Saut de segment (Programmateur seulement)
=9 Blocage du clavier

c
§e
=
[
—
3
2
=
c
Q
O

Entrée logique 3
D =0 Pasd'affectation
=1 Manuelle
=2 Sélection de la consigne externe
=3 Interdiction de diffusion générale par la communication numérique
=4 Sélection du 26mePID *
=5 Sélection de l'autoadaptatif
=6 Sélection de l'autoréglant
=7 Remise a zéro du programme ou de la rampe
=8 Inhibition du blocage des paramétres  (SMP)
=9 Inhibition du blocage de clavier et de I'entrée logique faits par la
communication numériqus.
* Si aucune entrée logique n’est déclarée en PID 2 mais si la fonction PID 2 est
déclarée en C4, la sélection de la 2eme consigne entrainera automatiquement
la validation du 2éme P.I.D
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3.1.2 Compensation des variations secteur (PFb)

Cette fonction permet de compenser les variations secteur pouvant se produire aux
bornes de la charge , & condition que 'alimentation du régulateur subisse les mémes
variations.

\ttention : Sl l'actionneur dispase dé]a de cette aptian il faut mettre

3.1.3 Maintien sur écart (Hb)

Cette fonction permet d'arréter la rampe en cours,quand I'écart mesure consigne
dépasse une valeur prédéterminée . Cette fonction peut agir de plusieurs maniéres :
NONE : Pas de maintien sur écart

DEV : Déviation symétrique

HIGH : Déviation haute

LO  : Déviation basse

3.1.4 Rampes et paliers

Paramétres Valeur | Signification

c
2
=1
«©
L
=3
o
2
c
o
O

tyP RAMPE (RAMP ) | rP-nt Vitesse de variation
tyP RAMPE (RAMP) | t-igt Durée

rES RAMPE (RAMP ) | Lo Résolution identique a celle de la mesure

tES RAMPE (RAMP ) | HIGH Résolution identique & celle de la mesure x 0,1
Uni RAMPE (RAMP ) | Lo Minute

Uni RAMPE (RAMP ) | HIGH Heure

Uni PALIER (DWELL )| Lo Minute

Uni PALIER (DWELL )| HIGH Heure

3.2 Sortie de la configuration Utilisateur COnFO (UCOnNF )

Suivre la procédure ci-dessous pour sortir de la configuration Utilisateur :

COnF
_O"’ UcOnF "

COnF 20.0
Ch

LEAVE SP 160.0
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4. CONFIGURATION DES CARACTERISTIQUES DE
L'APPAREIL

Les caractéristiques des 902/ 903 / 904 sont modifiables pour la plupant, par
Logiciel(Software). Cependant, certaines adaptations nécessitent aussi une
configuration Matériel (Hardware) telle que par exemple |'ajout d'un module option ,
mais dans tous les cas il faudra obligatoirement accéder a fa configuration
Software .

4.1 Configuration Matériel (Hardware)

4.1.1 Structure de I'appareil

Chaque régulateur posséde systématiquement une carte afficheur, une carte
microprocesseur et une carte alimentation. Deux modules, correspondant aux
voies 1 et 2 peuvent étre placés sur la carte alimentation. A un autre emplacement,
il est possible d'installer :

- soit une carte communication analogique comprenant une entrée et une sortie
analogique et des emplacements pour 2 modules option

- soit une carte «mére» option comprenant 2 emplacements de modules options.

c
Re)
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Voie 1
Voie 3
Voie 2 ——
Voied — .|
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Jusqu' & 4 modules peuvent étre placés dans le régulateur.

Tableau 1 : Fonction possible sur chaque voie

Fonction Voie | Voie Voie | Voie
1 2 3 4
Sortie inverse (chaud) Oui Non Non Non
Sortie directe (froid) Non Oui Non Non
Alarme 1 Non Oul Oui Non
Alarme 2 Non Non Non Oui
Sortie contrélée par Non Oui Oui Oui
programme ou communication
Entree auxiliaire Non Oui Non Qui
Hetransmission Oul Oui Qui Non
Fermeture / ouverture Oui Oui Non Non
de vanne
C
4=
Tableau 2 : Fonction réalisable par chaque module S
o
Fonction lRelais Triac|Logique IF Analogique [Consigne| [l
egulation [Hetrans.] externe O
Sortie inverse (chaud) Qul Qul Oul Oul on ‘Non
Sontie directe (froid) Oui Oui Oui Oui Non Non
Alarme 1 Outi Non | Non Non Non Non
Alarme 2 Oui Non | Non Non Non Non
Sortie contrélée par pro- | Oui Oui Oul Non Non Non
~gramme ou communication
Entrée auxiliaire Non Non | Non Non Non Oui
Retransmission Non Non | Non Non Oui Non
l-ermeture /ouverture Oui Oui Non Non Non Non
de vanne
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4.1.2 Liste des modifications Matériel

4.1.2.1 Ajout ou suppression d'un module ou de la carte analogique
Se référer au paragraphe précédent pour les différentes possibilités d'option

4.1.2.2 Positionnement du circuit RC sur une sortie relais

Sur les modules relais, un cavalier permet de connecter un circuit RC soit
sur le contact normalement ouvert «<NO», soit sur le contact normalement
fermé «NC». Le cavalier doit étre positionné sur le contact supportant le
maximum de courant.

e |

SKé

SK6

NC LK2 NC LK2

b [

Circuit RC sur contact Circuit RC sur contact
Normalement Quvert Normalement Fermé

c
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O

4.1.2.3 Modification du signal de I'entrée auxiliaire

Les modules d'entrée auxiliaire ainsi que la carte communication
analogique possédent un cavalier désigné x1 ou x10.

x1 est positionné pour les entrée 0-10 volts,

x10 est positionné pour des entrées de 1 volt maximum ou 20mA avec un
shunt de 50 ohms

3'] LK1 LK2 %I:l LK1 LK2
— sl e
x10 x1 x10 x1

w

Cavalier positionné sur : x1 Cavalier positionné sur : x10

SKé
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4.1.2.4 Passage du signal de sortie Courant / Tension ou
Tension / Courant.

Les modules analogiques de retransmission ou de contrdle ainsi que la

carte communication analogique possédent deux cavaliers désignés V

ou l. Le placement des 2 cavaliers en position V donnera une sortie

tension tandis que la position | donnera une sortie courant.

LK2e  wumuy
LK1

|

[

.2

©

S

3

Ry

> > €
o ~N o
bt H =1 O

LK2 1 LK2 1
Module Régulation - Sortie tension Module Régulation - Sortie courant
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4.1.3 Procédure de modification Matériel

* Retirer 'appareil de son manchon par une simple pression en haut et en bas
sur le cadre de la face avant

* Enlever le guide carte pour pouvoir retirer les cartes devant étre modifiées

* Une fois la modification effectuée, mettre le guide carte et remonter I'appareil
dans son manchon

* Ensuite entrer dans la configuration Logiciel (Software),"COnFr" (" Conf") :
Voir § 4.2.1

* Configurer la nouvelle fonction si nécessaire (Voir §4.2.2)

* Aller jusqu'au paramatre Idn (§ 4.2.11). Le microprocesseur effectuera ne
reconnaissance de toutes les cartes contenues dans le régulateur. Ce parametre

ne pourra donc étre modifié.Valider Idn en appuyant simultanément sur A et V

* Régler les échelles de sortie retransmission ou consigne externe (Voir §6)
* Calibrer les signaux de sortie ou entrées analogiques (Voir Section 5)

4 . 2 Configuration Logiciel (Software) : COnFr (/ COnFr)

Cette partie détermine les fonctions de base du régulateur/ programmateur.

4.2.1 Accés

* Pour entrer dans la configuration des caractéristiques du régulateur/
programmateur, il faut d’abord accéder a la configuration UTILISATEUR (voir

§ 2.1). Presser ensuite la touche C jusqu'au message SEC et entrer le code de
sécurité, si nécessaire .

Ce code (fixé a0 en usine) peut ensuite étre modifié par I'utilisateur

(voir § 5).

* Presser la touche O pour accéder aux mnémoniques de configuration.

=
Re)
=
[
Y
=]
o
c
o]
O

4.2.2 Mhémoniques

Les mnémoniques C1 4C10 sont des codes numériques sous la forme ABCD,
chaque lettre correspond a un digit . Le digit A étant celui de gauche et D celui de
droite. Se référer au 3.2 pour modifier les valeurs de ces paramétres

Exemple : Pour une entrée thermocouple type J, avec CJC interne et un réseau
50 Hz ,-le code de C1 sera 0001

4.2.2.1 C1 Entrée mesure (C1 = ABCD)

Code Compensation de soudure froide (CJC)
A =0 CJCinterne

=1 Référence externe 2 0 °C

=2  Référence externe a 45 °C

=3  Référence externe 2 50 °C

Code Fréquence réseau
B =0 50 Hz +/- 2 Hz (60 Hz +/- 3 Hz)
=1 60 Hz +/- 2 Hz
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Code | Description Type | Code Echelle
EUROTHERM | (°C)
CDh = 00 NIiCr/NiAl K 03 -270 a1372°C
01 Fe/CuNi J 01 210 a4 1200°C
02 FeCu/Ni L 02 -270 & 900°C
03 NiCr/NiAl K 03 -270 4 1372°C
04 Cu/CuNi T 04 -270 2 400°C
05 PYPtRh13% R 05 50 4 1767°C
06 PY/PtRh 10% S 06 -50 4 1767°C
07 PtRh6%/PtRh30%B 08 40 2 1820°C
08 NiCr/CuNi E 12 270 4 1000°C
09 PtRh10%/PtRh40% 23 0 & 1800°C
10 WRe5%WRe26% C 24 et 11 0 42500°C
11 PtRh20%PtRh40% 25 0 4 1880°C
12 Platinel |1 28 -100 4 1370
13 W/WRe26% G2 29&09 042320
14 NiC00.8%NiMo18% 33 0 4 1500
15 WRe 3%/WRe25% 35 -30 42410
16 WRe5%WRe26% 38 0 42000
17 Nicrosil/Nisil 45 -270 2 1300
18 Qo004 48 700 & 1600 Shunt 500 Q
19 Qo003 51 600 2 1500 Shunt 500 Q
20 R026/ORK35-2-3 54 0 & 500 Utiliser la CJC
21 IVD1 61 500 4 2500 Entrée HN *
22 DT 62 750 4 2500 Entrée HN *
23 R023 64 700 & 1700
24 Sonde RT 100 Q 70 -200 & 1000
25 FP10/GP10 82 450 2900 Entrée HN *
26 FP11/GP11 83 600 & 1300 Entrée HN *
27 FP12/GP12 84 750 4 1850 Entrée HN *
28 FP20/GP20 85 300 & 750 Entrée HN *
29 FP21/GP21 86 500 a4 1100 Entrée HN *
30 Racine carrée 92 - 9999 & 19999
31 Racine carrée avec 20%offset| 92 -9999 4 19999
32 +10to -10mV 00 -9999 4 19999
33 10mV 00 -9999 3 19999
34 20mV 00 -9999 4 19999
35 100mV 00 -0999 3 19999
36 10V 00 -8999 4 19999
37 10mV avec 20%offset 00 -9999 & 19999
38 20mV avec 20%offset 00 -9999 4 19999
39 100mV avec 20%offset 00 -0999 & 19999
40 10V avec 20 %offset 00 -9999 & 19999

Exemples : Pour une entrée 0-20 mA — Code 35

Pour une entrée 4-20 mA — Code 39

* HN : Haut Niveau

10V

EUROTHERM AUTOMATION

91

I
.9
=
o
A
=]
o
2
[
o]
O



Configuration

4.2.22 C2 Vole1etVoie 2 (C2=ABCD)
Code Relation entre les deux sorties régulation
A =0  Sortie 2 différente de la sortie 1
=1  Sortie 2 égale a la sortie 1 (Digit D de C2 inopérant)

Code Sens d’action des sorties régulation

B =0  Sortie 1 normale, sortie 2 normale
=1 Sortie 1 normale, sortie 2 inversée Voir Note 1
=2  Sortie 1 inversée, sortie 2 normale
=3  Sortie 1 inversée, sortie 2 inversée

Code Sens d’action des sortiesCommande servomoteur (C2 C = 4)
B =0  Sortie 1 ouverture, sortie 2 fermeture

=3  Sortie 1 fermeture, sortie 2 ouverture

=4  Sortie 1 ouverture, sortie 2 fermeture ) Vanne

=5  Sortie 1 fermeture, sortie 2 ouverture ) asymétrique

Code  Voie 1
C =0 Pas d'affectation
=1 PID

=2 Toutou rien
=3  Retransmission
=4  Commande servomoteur (C2 D inopérant)
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Code Voie 2
D =0 Pas d'affectation
=1 PID

=2  PID - Sortie non linéaire (sortie modulée uniquement)
=3  Toutourien
=4  Retransmission
=5  Alarme 1 (Voir C3 B)
=6  Sortie contrélée par programme ou rampe
=7  Sortie contrGlée par communication numérique
=8  Consigne externe
Note 1:
On a une sortie normale quand le signal de sortie varie dans le méme sens
que la demande de puisance.
Exemple : Sortie 0-10V.
Pour 0% de demande de puissance, on a 0V en sortie.
Pour 100% de demande de puissance, on a 10V en sortie.

On a une sortie inversée quand le signal de sortie varie dans le sens opposé a
la demande de puissance

Exemple : Sortie 10-0V.

Pour 0% de demande de puissance, on a 10V en sortie.

Pour 100% de demande de puissance, on a 0V en sortie.
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4.2.2.3 C3 Voie 3, Voie 4 et définition des alarmes (C3 = ABCD)

Code Etat des relais en alarme

A =0 Alarme 1 et 2 désexcitées
=1 Alarme 1 désexcitée et alarme 2 excitée
=2  Alarme 1 excitée et alarme 2 désexcitée
=3 Alarme 1 et 2 excitées

Code Fonction de V'alarme 1 (Voie 2 ou 3)
(Alarme 1 en voie 2si C2(D)=50uenvoie 3siC3C=1)

B =0  Pas d'affectation

=1 Déviation haute - Note 1

=2  Déviation basse - Note 1

=3  Déviation symétrique - Note 1

=4  Pleine échelle haute - Note 2

=5  Pleine échelle basse - Note 2

Code Voie 3
C =0 Pas d'affectation
=1  Alarme 1 (Voir C3 B)
=2  Sortie contr6lée par programme ou rampe
=3  Sorie contrdlée par communication numérique
=4  Sortie Retransmission - Note 3
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Code Voie 4
D =0 Pas d'affectation
=1 Alarme 2 déviation haute- Note 1
=2 Alarme 2 déviation basse - Note 1
=3  Alarme 2 déviation symétrique - Note 1
=4  Alarme 2 Pleine échelle haute - Note 2
=5  Alarme 2 Pleine échelle basse - Note 2
=6  Sortie contrlée par programme ou rampe
=7  Sortie controlée par communication numérique
=8  Entrée auxiliaire - Note 3

Note 1 : Une alarme de déviation est une alarme dont le seuil de déclenchement
représente un écart par rapport a la consigne de régulation. Si ce seuil de déclen-
chement se situe:

- au-dessus de la consigne de régulation, on a une alarme de déviation haute

- en dessous de la consigne de régulation, on a une alarme de déviation basse

- centré autour de la consigne, on a une alarme de déviation symétrique

Note 2 : Une alarme pleine échelle, est une alarme dont le seuil est indépendant
de la consigne et peut se régler sur toute I'étendue d’échelle de mesure . Sile
relais d'alarme s'enclenche

- au dessus du seuil , on a une alarme haute pleine échelle

- en dessous du seuil, on a une alarme basse pleine échelle
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Note 3 : Pas plus d'une entrée auxiliaire et d'une sortie retransmission ne peuvent
étre installées dans le régulateur. La présence d'une carte de communication
analogique exclut I'ajout de tout autre module d'entrée auxiliaire ou de sortie
retransmissiion. Dans ce cas donc, C3 (C ) ne doit pas étre a 4 et C3 (D) ne doit
pas étrea 8

4.2.2.4 C4 Option contréle (C4 = ABCD)

Code

Fonction programme

=0  Pas de fonction programme ou rampe
=1 Rampe

=2  Un Programme (902 P - 903 P - 904 P)
=3  Multiprogramme (903 P ou 904 P)

Sens d’action de la régulation de la Sortie 1
=0 Inverse - Note 1

5 =1 Directe - Note 2
©
> Action dérivée
“g =0  Dérivée sur I'erreur
O =1  Dérivée sur la mesure
Code Double PID
D =0  Simple PID
=1 Double PID
Note 1 : On a une régulation inverse Note 2 : On a une régulation directe
quand la mesure varie dans le sens quand la mesure varie dans le méme

inverse de la demande de puissance. ~ sens que la demande de puissance
Exemple : Dans le cas d'une régulation Exemple : Dans le cas d'une régulation

de température, la sortie inverse de température, la sortie directe corres-
correspond a la sortie chauds. pond a la sortie froide
MESURE | MESURET\
C Consigne} I
| - | -
T —
TEMPS TEMPS
PUISSANCE] | PUISSANCE |
%)
T?MPS -
Variation de la Puissance dans le temps TEMPS
en fonction de la mesure Variation de la Puissance dans le temps
SORTIE INVERSE en fonction de la mesure

SORTIE DIRECTE

94
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4.2.25 C5 Unités (C5=ABCD)
Code Mesure
A =0 Sans
=1 °C
=2 °F
=3 °K
Code Intégrale et dérivée
B =0 Tiet Td en seconde
=1 TietTd en minute
Code Bande proportionnelle
C =0 % de I'échelle
=1 Unité d'affichage
Code Décalage de la mesure

=0
=1

Microvolt
Unité d'affichage

I
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4.2.2,6 C6 Affichage (C6 = ABCD)

Code Stratégie en cas de coupure secteur sur palier
A =0  Retour au palier & la vitesse de la rampe précédente
=1 Retour immédiat au palier

Code Sécurité modification des paramétres (SMP)

(menus protégés par le code S2)

=0 Protection de tous les menus

=1 Protection des menus "SUPEr", "PrOG" et "REGL"
=2 Protection des menus "PrOG" et "REGL"

=3 Protection des menus "SUPEr et "REGL."
=4  Protection du menu "REGL"
=5  Protection d'aucun menu

Code Langage
C =0  Anglais
=1 Frangais

Code Résolution de I'affichage

D =0  XXXXX
=1 XXXX.X
=2  XXXXX
=3  XXXXX
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4.2.27 C7 Communication numérigue (C7 = ABCD)

Code Résolution (pour MODBUS ® et JBUS ® uniquement)

A =0  Entier seulement

=1 Décimal
Code Parité (pour MODBUS ® et JBUS ® uniquement)
B =0 Sans

=1 Paire

Code Vitesse

C =0 9600 bauds
=1 4800 bauds
=2 3600 bauds
=3 2400 bauds
=4 1200 bauds
=5 600 bauds

s =6 300 bauds (Protocole El uniquement)
5
3 Code  Protocole
= D =0  EI(ASCII BI-SYNCH)
8 =1 MODBUS®
=2 JBUS®
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4.2.28 C8 Communication analogique (C8 = ABCD)
Code Type de carte
A =0  Module

=1  Carte option de communication analogique

Code Retransmission

B =0 Sans
=1  Consigne
=2 Mesure
=3 Erreur

=4  Puissance de sortie

=5  Consigne inversée

=6  Mesure inversée

=7  Erreur inversée

=8 Puissance de sortie inversée

Code Entrée auxiliaire
Cc =0 Sans
=1  Consigne externe
=2 Consigne externe + Consigne locale (Consigne 2 non disponible)
=3 Limitation de puissance sur Voie 1
=4  Limitation de puissance Voie 2
=5  Potentiométre de recopie (Sur la carte de communication
analogique seulement)
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Code Décalalge de I'entrée auxiliaire
D =0  Sans décalage
=1  20% de décalage (Exemples : Signal d'entrée 4-20 mA
ou 2 - 10V . Ce décalage peut autrement étre fait au paramatre
ICL lors de la calibration, Section 5)
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4.2.29 C9 Dépan, arrét et Algorithme de réglage (C9 = ABCD)

Code Départ/ maintien (Rampe et Programme seulement)
A =0 Accessible par entrée logique uniquement
=1 Accessible par la face avant et par entrée logique

Code Remise a zéro
B =0 Accessible par entrée logique uniquement
=1 Accessible par la face avant et par entrée logique

Code  Sélection de I'autoadaptatif

0 Non accessible

1 Accessible par la face avant et par entrée logique
2 Accessible par entrée logique uniquement

Code Sélection de 'autoréglant
D =0 Non accessible
=1 Accessible par entrée logique et par la face avant
=2 Accessible par entrée logique uniquement
=3 Algorithme rapide accessible par la face avant et par entrée logique
=4 Algorithme rapide accessible par entrée logique uniquement
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4.2.2.10 C10 Option Consigne externe et Commande auto/manu

(C10 = ABCD)
Code Asservissement en mode consigne externe
A =0 Pas d'asservissement

=1 Consigne 1 asservie a laconsigne externe
=2 Consigne 1 asservie & laconsigne locale

Code Sélection de la consigne externe

B =0 Non accessible
=1  Accessible par la face avant et par entrée logique
=2 Accessible par entrée logique uniquement

Code Asservissement en mode manuel
C =0 Pas d'asservissement
=1 Consigne 1 asservie ala mesure

Code Sélection du mode manuel

D =0 Non accessible
=1 Accessible par la face avant et par entrée logique
=2 Accessible par entrée logique uniguement

I
Q2
=
©
4
3
Ry
=
c
O
O

4.2.2.11 ldn Identification des modules (Idn = ABCD)
Ce code n'est pas écrit par I'utilisateur, c'est le régulateur qui l'affiche .Ce code qui
correspondant aux modules installés doit étre validé par l'utilisateur en pressant

simultanément les touches A et V . Ce code doit étre lu de la fagon suivante :

A = Voie 4
B = Voie 3
C = Voie 2
D = Voie 1
Les chiffres correspondent aux modules suivants :
0 =sans
1 = relais
= logique
3 = triac

4 = sortie analogique
5 = consigne externe
6 = module spécial ou erreur Matériel

! placement
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5. CODES DE SECURITE

Deux codes de sécurité sont disponibles dans I'appareil et remplissent les
fonctions suivantes :

* 81 ; Ce code permet I'accés aux menus suivants :

- Configuration de I'appareil : COnFr (ICOnF )

- Configuration des échelles : ECHEL (rAnGE )

- Calibration : CAL

* 82 : Ce code permet la modification des paramétres des menus OPERATEUR,
SUPERVISEUR ou PROGRAMMATEUR, suivant la configuration choisie au digit
B de C6 ( Voir § 4.2.2.6).

Ces codes sont mis & zéro a la livraison de I'appareil et permettent donc l'accés a
tous les paramétres du régulateur. La valeur de ces codes peut étre entrée aux
paramétres S1 et S2 dans le menu Configuration de I'appareil : COnFr (/COnF ).
A tout moment, il est possible supprimer ou de modifier ces codes. Il suffit
d'entrer dans la configuration de I'appareil , "COnFr (ICOnF )" et d'allera S1 et

S2 et d'effectuer la modification avec A ou V .

Note : Pour supprimer un code de sécurtié, il suffit de le régler a 0.
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Liste des paramétres de la
configuration IRégulateur
(ICONF)

Le point lumineux
indique que le

COn F COn F paramétre ne
f peutt étre modifié
s v ]
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6. CONFIGURATION DES ECHELLES

Ce paragraphe traite du réglage des limites hautes et basses d'affichage de la mesure

et de la consigne et de la retransmission.

6.1 Accées

* Pour entrer dans le menu “Configuration des échelles", il faut afficher le message
COnF ECHEL (COnF rAnGE ) : pour plus d'informations se référer au
§ 2 UTILISATION.

* Une fois ce message affiché, appuyer sur O, pour visualiser les différents

paramatres.

6.2 Parametres
Les différents parametres peuvent étre passés en revue a l'aide de la

touche de G tandis que leur valeur peut étre affichée et modifiée a I'aide
des touches Aet V

Parametre | Description Echelle de réglage
dSL Limite basse d'affichage -9999 219999
dSh Limite haute d'affichage Entrée TC, RT ou
pyrométre limitées aux étendues
d'échelles données au §4.2.2.1

SPL Limite basse de la consigne 1/ | dSL adSh

Consigne de travail
SPh Limite haute de la consigne 1/ | SPL adSh

Consigne de travail
S2. Limite basse de la consigne 2 - 9999 219999
S2h Limite haute de la consigne 2 - 9999 219999
Ah1 Hystérisis de |'alarme 1 0,1 210 % de I'échelle d'affichage
Ah2 Hystérisis de l'alarme 2 0,1 210 % de I'échelle d'affichage
riL Limite basse de consigne - 9999 219 999

externe
rih Limite haute de consigne riL 219 999

externe
rel Limite basse de retransmission | dSL a dSh
rrh Limite haute de retransmission | rrL a2 dSh

EUROTHERM AUTOMATION 101

c
Re)
1
[
4
=]
2
=
c
Q
O



Configuration

©
2
=
©
1
=]
o
=
[
o]
O

102 EUROTHERM AUTOMATION



Calibration

SECTION 5 CALIBRATION
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1. GENERALITES

Les régulateurs 902/903/904 peuvent étre recalibrés sur site. Le cablage concerné
peut étre redirigé vers du matériel de calibration, sinon Yappareil peut étre sorti de
son manchon et recalibré sur table; dans ce cas un manchon supplémentaire
(Référence : LAG23789U002) est nécessaire.

2. EQUIPEMENT

Pour une calibration compléte, le matériel suivant est nécessaire :

a) Une source de tension, capable de générer des millivolts compensés pour
simuler des thermocouples. Ce générateur doit avoir une précision meilleure que :
* 4+1uV pour lagamme 10mV

* £ 2V pour lagamme 20mV

* +£10 uV pour la gamme 100mV

* £ 1Tmv pour la gamme 10V.

b) Une longueur de cable compensé correspondant au thermocouple utilisé ou au
type K.

¢) Des résistances de 50 et 250 Q avec une précision meilleure que + 0,01Q

d) Un voltmétre numérique capable d'indiquer un maximum de 10 volts dc avec une
précision meilleure que 0,05 % et une impédance supérieure 25 M Q
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e) Un ampérematre numérique capable d'indiquer un maximum de 20 m A dc avec
une précision meilleure que 0,05 % et une impédance inférieure a 400 Q.

D'origine, un régulateur est calibré pour tout type d'entrée mesure (TC, RTD,
pyrométre, tension et courant), tandis que les entrées consignes externes et/ou les
retransmissions ne sont calibrées que si ces options sont comprises dans |'appa-
reil.

Lors de la configuration du capteur ou d’une échelle, il n’est pas nécessaire
de recalibrer le réguiateur, a condition toutefois que la calibration compléte
n’ait pas été détériorée. '
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3. CALIBRATION PARTIELLE

La table ci-dessous indique quels paramétres doivent étre sélectionnés pour
une calibration particuliére.

Fonction Paramatre

Entrée tension ou pyrométre dont le maximumest <10mV i01

Entrée tension ou pyromaétre dont le maximum est

compris entre 10mV et 20mV i02

Entrée tension ou pyrbmétre dont le maximum est

compris entre 20mV et 100mV i10

Entrée tension dont le maximum est compris entre

100mV et 10V ihL
Décalage d'affichage

{peut étre utilisé avec toutes les entrées) tr

Entrée thermocouple dont le maximum est <10mV i01etcdc

Entrée thermocouple dont le maximum est

.§ compris entre 10mV et 20mV i02 et cJc

% Entrée.thermooouple dont le maximum est )

o compris entre 20mV et 100mV i10 et cJc
Entrée RTD 100 ohms riL et rth
Consigne externe (voie 2 ou 4 ou carte option
avec communication analogique) icL et ich
Sortie analogique voie 1 ciL etcth
Sortie analogique voie 2 c2L et c2h
Sortie analogique voie 3 c3L et c3h
Sortie analogique carte option avec roL et roh

communication analogique

Potentiomeétre de recopie PcL et Pch
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4. ACCES

Pour accéder a la configuration, presser ensemble les touches O et >| et

mettre I'appareil sous tension. L'affichage principal doit indiquer COnF.

Numéro de version Logiciel

Maintenir appuyées E02
Coupure /"N =] Mise sous
R\ &t > ”

alimentation tension

ConF elacher
— A— > t
= UCONnF N ° >”

Presser la touche de scrutation jusqu'au message «SEC» et entrer le code
de sécurité. Ce code (fixé a 0 en usine) peut ensuite étre modifié par
I'utilisateur (Voir Section 4 - §5).

COnF COnF
_G_»

UCOnNF SEC

c
Xe]
=

©

2
a
©
(]

CcOnF COnF

/ 0 902

Point clignotant
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Presser ensuite la touche de scrutation jusqu'au mnémonique «CAL» et entrer
a I'aide de la touche 3.

COnF COnF
—G P HG P

ICONnF rAnGE

-G

o1 (VoIr § 5.1)
02 (Voir§5.2)
10 (Voir § 5.3)

tr (Voir§5.4)

cJc (Voir § 5.5)

rlL }(Volr § 5.6)

rth

hil }(Volr §5.7)
hLh
CcOnF ciL ]
—»C1h
caL
CAL C2h | (Voir § 5.8)
C3L
C3h
roL
roh -
ICL }(Volr §5.9)
ICh
PCL } (Voir § 5.10)
PCh

<)
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5. PROCEDURE DE CALIBRATION

Chaque appareil utilisé doit rester sous tension au moins 20 minutes avant de
procéder a la calibration.

5.1 Signal 10mV

REGULATEUR

(Modéle EUROTHERM

Source millivolts compensés

239)

{ou haute

Teire
Alimentation | Noutre
Phase Tensionbassa

P

Note : Durant la procédure de

calibration, |a résistance fournie pour
I'entrée mA ne doit pas 8tre connectéel
sur l'entrée.

[seeserrzaz-v=+7

~~ Fils de cuivre
i

Figure 1 : Branchement pour les procédures de calibration i01,
i02 et i10.

1} Connecter le générateur de mV au régulateur.

2) Avec la touche G , sélectionner la mnémonique i01

3) Fixer la sortie du générateur 210 mV

4) Presser simultanément les touches A et V

La mnémanique i01 disparait pendant environ 15 secondes.

c
2
=

[

—
2
©
o

6) L'affichage doit maintenant indiquer 10,000. Une dérive de plus de quelques uV

dans les 30 secondes indique que la calibration a échoué.

7) En cas d'échec, vérifier le générateur, le cablage et le régulateur, et reprendre
la procédure en 3.

8) Valider la calibration en pressant la touche de scrutation.
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5.2 Signal 20 mV

1) Avec la touche G, sélectionner le mnémonique i02

2) Fixer la sortie du générateur & 20 mV
3) Répéter les actions 4 a 8 du § 5.1

5.3 Signal 100 mV

1) Avec la touche C, sélectionner le mnémonique i10

2) Fixer |a sortie du générateur a 100 mV
3) Répéter les actions 4 a 8 du § 5.1

5.4 Décalage de la mesure

La mnémonique tr permet de décaler |'affichage lorsqu'une erreur de mesure est
précisément connue. Le décalage peut étre exprimé soit en microvolts, soit en
unités d'affichage (Voir Section 4 -§ 4.2.5).

1) Avec la touche de scrutation, sélectionner la mnémonique tr

2) Utiliser les touches A et V  pour fixer 1a valeur du décalage.

e
Si la calibration d'un thermocouple montre que sa sortie est supérieurs de 20 pV a
valeur normale alors tr doit avoir la valeur 20puV.

Note : Lorsque cette fonction n'est pas utilisée, tr doit étre mis 40 .
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5.5 Compensation de soudure froide (cJc)

REGULATEUR

Source millivolts compensés
(Modéle EUROTHERM 239)

L]
P

[s]n)

u haute

Tetre
Alimentation Noute
Phase’ {Onslon bassa

[m)
(m]
0
O
0
(!
)
(]
O
(l
)
0
0
(m]
-

=
O
o)
)
-
0)
)
O)
L2
E

Note : Durant la procédure de ~ Cable compensé
calbration, la résistance fournie pour

Pentrée mA ne doit pas étre connectée

sur fentre.

Figure 2 : Cablage nécessaire pour la procédure de calibration de la CJC.
Deux cas se présentent :

* fer cas : L'entrée est configurée pour un thermocouple.

Le cable de liaison entre le générateur et le régulateur doit étre du

type du thermocouple configuré et la source de tension doit générer les mitlivolts
correspondants a ceux qu'émettrait le thermocouple & 25°C.
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* 28me cas : L ‘entrée n'est pas configurée pour un thermocouple.

Le cable de liaison entre le générateur et le régulateur doit étre de

type K, et la source de tension doit générer les millivolts compensés correspondant
a ceux qu'émettrait le thermocouple type K a 25°C.

1) Sélectionnez la mnémonique cJc a l'aide de la touche G

2) Presser simultanément les touches A et \%

3) Le mnémonique cJc disparait pendant 15 secondes environ.

4) L'affichage doit maintenant indiquer 25,0. Une dérive de plus de quelques
dizieme de degrés dans les 30 secondes indique que la calibration a échoué.

5) En cas d'échec, vérifier le générateur, le cablage et le régulateur et reprendre la
procédure en 2.

7) Valider la calibration en pressant la touche G
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5.6 Sonde a résistance (RT 100 ohms)

REGULATEUR

r==1 Bolte & décades

1l 0000003

Fl'ono

Neutro
Phase gTension bassa___J
ou haute

PYPRTYYRIZGL BT

oo poooooooocod
5

2]

||

Hs

L’l
VA
m
L]
A

Les 3 fils de culvre doivent étre de
méme longueur et de méme section

Figure 3 : Céblage nécessaire pour la procédure de calibration rtL et rth

1) Connecter la résistance de 50 Q aux bornes H1, H2 et H4 du régulateur

2) Avec la touche de scrutation, sélectionner la mnémonique rtlL

3) Presser simultanément les touches A et V

4) La mnémonique rtL disparait pendant environ 15 secondes.

5) rtL réapparait, presser la touche de scrutation pour accéder a la
mnémonique rth

6) Fixer la valeur de la résistance a 250 Q.

7) Presser simultanément les touches A ot V

8) La mnémonique «rth» disparait pendant environ 15 secondes.

9) L'affichage doit maintenant indiquer 250,0. Une dérive de quelques diziémes
d'ochms dans les 30 secondes indique que la calibration a échoué.

10) En cas d'échec, vérifier les résistances, le cablage et le régulateur, et repren-
dre la procédure en 1.

11) Valider la calibration en pressant [a touche G
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Figure 4 : Branchement pour la calibration de ihl

1) Connecter le générateur de tension au régulateur.
2) Avec la touche de scrutation, sélectionner la mnémoenique ihl
3) Fixer la sortie du générateur 210V(5V)
4) Presser simultanément les touches A et V
5) Le mnémonique ihl disparait environ pendant 15 secondes
6) L'affichage doit maintenant indiquer 10,00 V(5,00 V). Une dérive de plus de
quelques
mV dans les 30 secondes indique que la calibration a échoué.
7) En cas d'échec, vérifier le générateur, le cablage et le régulateu