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EPC3016, EPC3008, EPC3004 Informacién de seguridad

Informacion de seguridad

Informacién importante

Lea cuidadosamente estas instrucciones y observe el equipo para familiarizarse con
el dispositivo antes de intentar instalar, operar, revisar o mantenerlo. Los siguientes
mensajes especiales apareceran en todo este manual o en el equipo para advertir de
peligros potenciales o para llamar la atencién sobre informacion que aclara o
simplifica un procedimiento.

Si aparece cualquier simbolo ademas de las etiquetas de seguridad de
«Peligro» o «Advertencia» significa que existe riesgo de descarga
eléctrica que podria producir lesiones personales si no se siguen las
instrucciones.

Simbolo de alerta de seguridad. Se emplea para advertir de peligros
de lesiones personales potenciales. Siga todos los mensajes de
seguridad que acomparien a este simbolo para evitar posibles
lesiones o la muerte.

A PELIGRO:

PELIGRO indica una situacién de riesgo que, si no se evita, ocasionara la muerte
o lesiones graves.

A AVISO

ADVERTENCIA indica una situacion de riesgo que, si no se evita, puede
ocasionar la muerte o lesiones graves.

A PRECAUCION

PRECAUCION indica una situacién de riesgo que, si no se evita, puede ocasionar
lesiones menores o moderadas.

AVISO se utiliza para tratar practicas no relacionadas con lesiones fisicas. No se
debe utilizar el simbolo de alerta de seguridad con esta palabra de advertencia.

Notas:

1. Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones
de revision y mantenimiento en el equipo eléctrico. Schneider Electric no asume
responsabilidad alguna por las consecuencias derivadas del uso de este
material.

2. Persona cualificada es aquella con habilidades y conocimientos relacionados
con la construccién, el funcionamiento y la instalacién de equipos eléctricos,
ademas de haber recibido formacién de seguridad para reconocer y evitar los
riesgos que estos conllevan.
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Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC) EPC3016, EPC3008, EPC3004

Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC)

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Desconecte la alimentacion de todos los equipos antes de iniciar las operaciones
de instalacion, retirada, conexiones, mantenimiento o inspeccion del producto.

Para equipos conectados permanentemente, incluya un dispositivo de desconexién
como un conmutador aislante o un disyuntor en la instalacion.

Utilice un dispositivo de deteccion de tension nominal adecuado para confirmar que
se ha desconectado la alimentacion.

La linea de alimentacion y los circuitos de salida deben estar conectados y utilizar
fusibles de conformidad con los requisitos normativos locales y nacionales de
corriente y tensién nominal del equipo en cuestidn, por ejemplo: las ultimas
normativas sobre conexiones del IEE (BS7671); y en Estados Unidos, los métodos
de conexion NEC Clase 1.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

Uso razonable y responsabilidad

La seguridad de cualquier sistema que incorpora este producto es responsabilidad
de la persona que ensamble o instale el sistema.

Este dispositivo de desconexion debera estar situado muy préximo al propio equipo,
ser de facil acceso para el operario y estar marcado adecuadamente como
dispositivo de desconexion del equipo.

La informacién contenida en este manual puede ser modificada sin previo aviso.
Aunque hemos hecho todo lo posible para garantizar la exactitud de la informacion,
su proveedor no podra ser considerado responsable de ningun error que pueda
contener este manual.

Este controlador esta pensado para aplicaciones industriales de control de procesos
y temperatura y cumple los requisitos de las Directivas Europeas sobre Seguridad y
EMC.

El uso de este instrumento de manera distinta a lo especificado en este manual
puede suponer un riesgo para la seguridad o la proteccion EMC del instrumento. El
instalador debera garantizar la seguridad y la compatibilidad EMC de la instalacion.

No usar el software/hardware aprobado con nuestros productos hardware puede
provocar lesiones, dafios o resultados de funcionamiento incorrectos.
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Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC) EPC3016, EPC3008, EPC3004

TENGA EN CUENTA LO SIGUIENTE

Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones de
revisiéon y mantenimiento en el equipo eléctrico.

Schneider Electric no asume responsabilidad alguna por las consecuencias
derivadas del uso de este material.

Persona cualificada es aquella con habilidades y conocimientos relacionados con la
construccion, el funcionamiento y la instalacion de equipos eléctricos, ademas de
haber recibido formacion de seguridad para reconocer y evitar los riesgos que estos
conllevan.

CUALIFICACION DEL PERSONAL

Solo personas con la formacion adecuada que estén familiarizados con y
comprendan el contenido del presente manual y el resto de la documentacion
pertinente del producto estan autorizados a trabajar con este producto.

La persona cualificada debe ser capaz de detectar los posibles riesgos que puedan
surgir de la parametrizacion, la modificacion de los valores de los parametros y en
general del equipo mecanico, eléctrico y electronico.

La persona cualificada debe conocer los estandares, las disposiciones y el
reglamento para la prevencion de accidentes industriales que deben cumplir a la
hora de disefar y aplicar el sistema.

USO PREVISTO

Los productos descritos o afectados por este documento, junto con el software y las
opciones, son controladores programables EPC3016, EPC3008, EPC3004 (referidos
por la presente como «controlador»). Estan disefiados para uso industrial segun las
instrucciones, direcciones, ejemplos e informacioén de seguridad contenida en el
presente documento y otra documentacién de apoyo.

El producto solo se debe utilizar si se cumplen las normativas y directivas de
seguridad pertinentes, los requisitos especificados y los datos técnicos.

Antes de utilizar este producto es necesario realizar una evaluacién de riesgos
respecto a la aplicacion planeada. Segun los resultados se deberan tomar las
medidas de seguridad correspondientes.

Puesto que el presente producto se utiliza como un componente dentro de una
maquina o un proceso integral debe garantizar la seguridad del sistema completo.

Utilice el producto solo con los cables y accesorios especificados. Utilice solamente
los accesorios y las piezas de repuesto originales.

Cualquier uso distinto del permitido explicitamente esta prohibido y puede resultar en
peligros inesperados.

13 HAQ032842SPA edicion 5



Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC) EPC3016, EPC3008, EPC3004

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones de
mantenimiento en el equipo eléctrico.

Desconecte la alimentacion al equipo y a todos los circuitos E/S (alarmas, control
E/S, etc.) antes de iniciar las operaciones de instalacion, retirada, conexiones,
mantenimiento o inspeccién del producto.

La linea de alimentacién y los circuitos de salida deben estar conectados y utilizar
fusibles de conformidad con los requisitos normativos locales y nacionales de
corriente y tension nominal del equipo en cuestion, por ejemplo: las ultimas
normativas sobre conexiones del IEE (BS7671); y en Estados Unidos, los métodos
de conexion NEC Clase 1.

La unidad se debe instalar en una carcasa o armario. De no hacerlo, perjudica la
seguridad de la unidad. Se debe proporcionar una carcasa o armario con
proteccioén contra incendios y/o restriccion de acceso a los riesgos.

No exceda las intensidades del dispositivo.

Este producto se debe instalar, conectar y usar de conformidad con los estandares
vigentes y/o normativas de instalacion. Si este producto se utiliza de modo distinto
a lo establecido por el fabricante, podria resultar afectada la proteccion que
incorpora el producto.

El regulador esta disefado para operar conjuntamente con un sensor de
temperatura conectado directamente a un elemento eléctrico calefactor. La entrada
de sensor principal IP1 no esta aislada de las salidas logicas y las entradas
digitales DI1 y DI2, por tanto, estos terminales podria estar en potencial de linea.
Debera asegurarse de que el personal de limpieza y servicio no toque estas
conexiones mientras se hallen activas.

Si un sensor esta activo, todos los cables, conectores y conmutadores utilizados
para la conexion del sensor deberan ser especificos para la red eléctrica utilizada
en 230 V CA +15 % CATIL.

No inserte nada a través de las aperturas de la carcasa.
Apretar todos los terminales de acurdo con las especificaciones de par.

Se pueden insertar un maximo de dos cables, de idéntico tipo y tamafo trasversal
por terminal. Retire el aislamiento de los cables en un minimo de 6 mm (0,24") para
garantizar un bueno contacto con el terminal. No exceda la longitud maxima de
cable conductor expuesto de 2 mm (0.08").

Si se utiliza un transformador de corriente (CT) en la instalacion, un dispositivo
limitador de voltaje instalado en todos los terminales CT ayudara a evitar la
aparicion de altos voltajes en los terminales CT si el controlador se desenchufa. Un
dispositivo adecuado es de dos diodos Zener espalda con espalda, de un rango
entre 3y 10V a 50 mA.

Utilice un equipo de proteccion personal adecuado (EPP) y siga las practicas de
trabajo eléctrico seguro. Consulte NFPA 70E o CSA Z462.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

14
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Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC) EPC3016, EPC3008, EPC3004

A PELIGRO:

RIESGO DE FUEGO

Si tras recibir la unidad esta dafiada o cualquier parte de la unidad lo esta, no
instale el producto y pédngase en contacto con su proveedor.

No permita que caiga anda por las aperturas de la carcasa y penetre en el
controlador.

Asegurese de que utiliza el tamafo correcto de cable en cada circuito y de que esta
clasificado para la capacidad de corriente del circuito.

Cuando utilice casquillos (extremos de cables), asegurese de que selecciona el
tamafio correcto y de que estan sujetos de forma segura al cable con una
herramienta de crimpado.

El controlador debe estar conectado a la unidad de suministro de alimentacion con
la potencia correcta o el voltaje de suministro segun la tensién limite de suministro
indicada en la etiqueta del controlador o en la Guia del usuario. Utilice solamente
suministro eléctrico PELV o SELV para alimentar el equipo.

EPC3000 («Voltaje de linea» admite solo 230 V, pero qué pasa si es de 12, 24, 48
voltios:

El controlador se debe conectar a la linea de voltaje correcta segun con el cédigo
de pedido y la linea de voltaje que se muestra en la etiqueta del controlador: Utilice
solamente suministro eléctrico PELV o SELV para alimentar el equipo.

EPC2000 (solo 24 V):
No conecte el controlador directamente a la linea de voltaje. Utilice exclusivamente
materiales de aislamiento PELV o SELV para el suministro eléctrico del equipo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

15
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Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC) EPC3016, EPC3008, EPC3004

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

No utilice este producto para aplicaciones de control critico o de proteccion en las
que la seguridad de las personas o el equipamiento depende del funcionamiento
del circuito de control.

Tome todas las medidas necesarias para evitar las descargas electrostaticas antes
de utilizar la unidad.

Se debe eliminar la contaminacion eléctricamente conductiva de la cabina en la
que se haya instalado el regulador, como por ejemplo, el polvo de carbén. En
condiciones de contaminacion conductiva, instale un filtro de aire en la toma de aire
del armario. Si existe posibilidad de condensacién (por ejemplo, a bajas
temperaturas), incluya en el armario un calefactor controlado por termostato.

No permita que entren materiales conductivos durante la instalacion.

Utilice dispositivos de bloqueo de seguridad cuando haya riesgos para el personal
y/o el equipo.

Instale y utilice este equipo en un recinto con una clasificacion adecuada para el
entorno previsto.

Tendido de cables para reducir al minimo EMi (interferencia electromagnética), las
conexiones CC de baja tensién y los cables de entrada del sensor deben
mantenerse lejos de los cables de alimentacion de gran amperaje. Si esto no es
posible, utilice cables apantallados con el apantallamiento conectado a tierra.
Como norma general, reduzca al minimo la longitud de los cables.

No desmonte, repare ni modifique el equipo. Péngase en contacto con su
proveedor en caso de que sea necesaria una reparacion.

Asegurese de que todos los cables, conjuntos de cables estan fijados con un
mecanismo de alivio de tensién pertinente.

A la hora de instalar el cableado es importante conectar la unidad segun los datos
de la presente Guia del usuario y utilizar cables de cobre (excepto para el cableado
del termopar).

Conecte los cables unicamente a los bornes identificados que se muestran en la
etiqueta de advertencia del producto, la seccidén de cableado de la guia de usuario
del producto o la ficha de instalacion.

El uso de esta unidad de manera distinta a lo especificado puede suponer un riesgo
para la seguridad o reducir el grado de proteccion EMC. El instalador debera
garantizar la seguridad y la compatibilidad EMC de la instalacion.

Si la salida no esta conectada, pero escrita por las comunicaciones, seguira siendo
controlada por los mensajes de comunicaciones. En este caso tenga cuidado de
permitir la pérdida de comunicaciones.

El uso de este producto exige experiencia en el disefio y la programacién de los
sistemas de control. Solamente las personas con la experiencia adecuada pueden
programar, instalar, modificar y aplicar este producto.

Durante la puesta en servicio, asegurese de que se comprueban detenidamente
todos los estados operativos y las posibles condiciones de fallo.

No utilice o introduzca una configuracién de controlador (estrategia de control) sin
garantizar que se ha completado todas las pruebas operativas, se ha puesto en
servicio y se ha aprobado para su uso.

La persona que ponga en servicio el regulador tendra la responsabilidad de
garantizar que esta bien configurado.

El controlador no debe configurarse mientras esta conectado a un proceso abierto,
ya que entrar en modo Configuracion pausa todas las salidas. El controlador
permanece en modo Standby hasta que salga del modo Configuracion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.

16
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Seguridad y compatibilidad electromagnética (EMC) EPC3016, EPC3008, EPC3004

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Los actuadores sensibles al impulso de conmutacion o los tiempos de ciclo se
deben instalar con un dispositivo de proteccion. Por ejemplo, los compresores de
refrigeracion se deben instalar con un temporizador de bloqueo para afiadir
proteccion adicional contra la conmutacion demasiado rapida.

Cualquier cambio en los controladores de la memoria Flash necesitan que el
controlador esté en modo configuracién. El controlador no controlara el proceso
mientras se encuentre en modo configuracion. Asegurese de que el controlador no
esté conectado a un proceso activo mientras esté en modo configuracion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.

A PRECAUCION

PELIGRO DE OPERACION DEL EQUIPO

Si se almacena antes de su uso, debe hacerlo en condiciones del entorno
especificas.

La funcién de inicio en frio elimina TODAS las configuraciones, elimina la
configuracion existente y devuelve el controlador a su estado original. Para
minimizar la pérdida de datos la configuracién del controlador se debe guardar
utilizado un archivo de copia de seguridad antes de realizar un inicio en frio.

El inicio en frio del controlador solo se debe llevar a cabo en circunstancias
excepcionales puesto que se borraran TODOS los ajustes anteriores y el
controlador volvera a su estado original.

«Un controlador no se debe conectar a ningun equipo mientras lleva a cabo un
inicio en frio».

Limpieza. Puede limpiar las etiquetas con alcohol isopropilico. Las demas
superficies exteriores se pueden limpiar con una solucion jabonosa suave.

Para minimizar las posibles pérdidas de control o de estado del controlador cuando
se comunica con una red o se controla mediante un maestro de terceros (es decir,
otro controlador, PLC o HMI), se debe garantizar que se ha configurado, puesto en
servicio y aprobado correctamente todo el hardware, software, disefio de red,
configuracion y solidez de ciberseguridad del sistema.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o
dafos en el equipo.

Simbolos

En la etiqueta del controlador se utilizan distintos simbolos. que tienen el siguiente
significado:

/A Riesgo de descarga eléctrica.

A\ Adopte medidas contra la electricidad estatica

€ Marca de cumplimiento normativo para Australia (ACA) y Nueva Zelanda (RSM).

N1981

Cumple el periodo de 40 afos de utilizacién compatible con el medio ambiente
E Debe desecharse de acuerdo con la Directiva WEEE

El marcado ( E es una marca obligatoria para determinados productos
comercializados en el Area Econémica Europea

[E Certificacion KC de Corea del Sur para producto eléctricos y electrénicos
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Sustancias peligrosas

Este producto cumple con la Restriccidon Europea de ciertas Sustancias Peligrosas
(RoHS) (uso de las exenciones) y el Reglamento de Registro, Evaluacion,
Autorizacion y Restriccidn de Productos Quimicos (REACH).

Las excepciones RoHS que se usan en este producto incluyen el uso de plomo. La
legislacion RoHS de China no incluye excepciones, de modo que el plomo se declara
como presente en la declaracién RoHS de China.

La ley del estado de California requiere el siguiente aviso:

AATENCION Este producto le expondrd a quimicos incluido el plomo y
compuestos de plomo, sustancias que al Estado de California le consta que
provocan cancer y defectos congénitos u otros dafios reproductivos. Para mas
informacidn consulte: http://www.P65Warnings.ca.gov

18
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ciberseguridad

Introduccion

¢ Qué hay en este apartado?

En este capitulo se resumen algunas buenas practicas de ciberseguridad en la
medida en la que estén relacionadas con el uso de controladores serie EPC3000
y subraya varias funciones que podrian apoyar la implementacion de una
ciberseguridad sdlida.

A PRECAUCION
PELIGRO DE OPERACION DEL EQUIPO

Para minimizar las posibles pérdidas de control o de estado del controlador cuando
se comunica con una red o se controla mediante un maestro de terceros (es decir,
otro controlador, PLC o HMI), se debe garantizar que se ha configurado, puesto en
servicio y aprobado correctamente todo el hardware, software, disefio de red,
configuracién y solidez de ciberseguridad del sistema.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o
dainos en el equipo.

Cuando use los controladores Eurotherm serie EPC3000 en un entorno industrial es
importante tener en cuesta la ciberseguridad, es decir, el disefo de instalacion debe
tener como objetivo evitar el acceso sin autorizacion y malintencionado.

Nos referimos tanto al acceso fisico (por ejemplo a través del panel frontal o
pantallas HMI) como electrénico (a través de conexiones y comunicaciones
digitales).

Buenas practicas de ciberseguridad

El disefio global de una red esta fuera del ambito de este manual. La Guia de
buenas practicas de ciberseguridad, referencia HA032968 proporciona informacién
general sobre los principios que se han de tener en cuenta. Esta disponible en
www.eurotherm.com.

Normalmente un controlador industrial como el EPC3000 junto con todas las
pantallas HMI asociadas y dispositivos controlados no deben colocarse en una red
con acceso directo a Internet publico. Una buena practica en su lugar es colocar
estos dispositivos en un segmento de red con cortafuegos separado del Internet
publico por la «zona desmilitarizada» (DMZ por sus siglas en inglés).

Funciones de seguridad

Las siguientes secciones subrayan algunas funciones de ciberseguridad de los
controladores serie EPC3000.

Principio de seguridad por defecto

Algunas funciones de comunicaciones digitales de controladores serie EPC3000
pueden proporcionar mayor comodidad y facilidad de uso (especialmente en lo
referente a la configuracion inicial), pero también pueden potencialmente hacer que
le controlador sea mas vulnerable. Por esta razon, estas funciones estan
desactivadas por defecto:

19
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Puertos y canales de comunicaciones deshabilitados por defecto

Los controladores serie EPC3000 admiten variedad de comunicaciones digitales
(consulte "Opciones de EPC3016" en la pagina 39, "Opciones de EPC3008 y
EPC3004" en la pagina 40 y "Lista de comunicaciones (COmm)" en la pagina 161).
Cuando un controlador se desconfigura el tipo de comunicaciones digitales se
configura con los codigos de inicio rapido, consulte el apartado "Configuracion del
protocolo de comunicaciones" en la pagina 73 Por defecto los puertos y canales
asociados a cualquier comunicacion digital estan cerrados al trafico, a menos
que ese método de comunicacion sea seleccionado explicitamente a través de los
parametros en el menu principal mAIN (consulte "Sublista principal (mAIN)" en la
pagina 162) o utilizando la configuracién de comunicaciones en el primer inicio
(consulte "Configuracion del protocolo de comunicaciones” en la pagina 73).

La unica excepcidn a este principio es para el puerto de configuracién en la parte
izquierda visto desde al panel frontal. Esta es una conexiéon USB a través de un
cable personalizado de clip de configuracién proporcionado por Eurotherm para las
comunicaciones con el software iTools de Eurotherm (consulte "Utilizar el clip para
configuracion” en la pagina 237). Mientras este puerto esté siempre habilitado es
fisicamente inaccesible si el controlador se instala y monta. Solo se puede acceder si
el controlador se retira de su soporte y por tanto se desconecten todas las demas
conexiones I/O.

Autodeteccion Bonjour deshabilitado por defecto

La conectividad Ethernet esta disponible como una opcién en los controladores serie
EPC3000 (consulte "Opciones de EPC3016" en la pagina 39 y "Autodeteccion” en la
pagina 346), incluido el protocolo de descubrimiento de servicios Bonjour (consulte
"Bonjour" en la pagina 346). Bonjour permite al controlador ser detectado
automaticamente por otros dispositivos de la red sin necesidad de intervencién
manual. No obstante, por razones de ciberseguridad esta deshabilitado por defecto,
puesto que podria ser empleado malintencionadamente para acceder al controlador.

Consulte también el apartado "Autodeteccion” en la pagina 346 y la informacion
sobre la forma de encenderlo, si fuera necesario.

Uso de puertos

Se utilizan los siguientes puertos:

Puerto Protocolo

44818 TCP/UDP  EtherNet/IP (consulte a continuacion)

22112 UDP EtherNet/IP (consulte a continuacion)
2222 UDP EtherNet/IP (consulte a continuacién)
502 TCP Modbus (maestro y esclavo)

47808 UDP BACNET

5353 UDP Zeroconf

Debe tener en cuenta lo siguiente acerca de los puertos de EtherNet/IP:

* Los puertos estan siempre cerrados por defecto y solo se abren cuando se
configuran los correspondientes protocolos de comunicaciones.

* UDP Puerto 5353 (Auto deteccidon/ZeroConf/Bonjour, abierto solo cuando esta
activado el parametro Comms.Option.Network.AutoDiscovery).

20

HAQ032842SPA edicion 5



Ciberseguridad EPC3016, EPC3008, EPC3004

Nivel de acceso HMI/Modo de configuracion de comunicaciones

Tal y como se describe en "Niveles de operador" en la pagina 79, los controladores
serie EPC3000 disponen de niveles de operador escalonados y restringidos por
contrasenas, por lo que las funciones y los parametros disponibles se pueden
restringir al personal adecuado.

Las funciones de nivel 1 son las Unicas que no necesitan acceso con contrasefa y
normalmente son adecuadas para el uso rutinario de operadores. El controlador se
activa en este nivel. Los demas niveles estan restringidos con contrasefias. El nivel 2
permite un amplio conjunto de pardmetros operacionales, normalmente destinados a
ser usados por un supervisor. Los parametros de nivel 3 normalmente se ajustan
cuando una persona autorizada ha puesto en marcha el dispositivo para su uso en
una instalacion especifica. El nivel de configuracion permite el acceso a todos los
parametros del controlador. El acceso restringido con contrasefia a estos parametros
también es posible a través de comunicaciones digitales, utilizando el software de
Eurotherm iTools ("Configuracion con iTools" en la pagina 236),

En el nivel de configuraciéon también es posible personalizar los demas niveles a
partir de los ajustes por defecto, restringir ciertos parametros para que estén
disponibles solo en un nivel superior, o hacer que estén disponibles ciertos
parametros en niveles inferiores (consulte "Pardametro de promocion” en la pagina
258). Ademas, puede configurar la disponibilidad de los parametros de programa de
punto de consigna como ejecutar/reiniciar, edicion de programa y modo de programa
y pardmetros de control, como auto/manual, punto de consigna y salida manual.

Contrasenas HMI

Cuando introduzca contrasefias a través de HMI, las siguientes funciones ayudaran
a evitar accesos sin autorizacion:

* Cada digito se oculta (sustituido por un guién bajo) después de introducirlo para
evitar que una persona no autorizada pueda ver la contrasefia mientras se
introduce.

* El acceso mediante contrasefia se bloquea después de tres intentos no validos.
El nimero de intentos hasta el bloqueo es configurable (consulte "Sublista de
seguridad (SEC)" en la pagina 217). Esto ayuda a evitar los intentos de adivinar
de manera aleatoria la contrasenfa.

* El controlador registra el numero de intentos de acceso fallidos y correctos en
cada nivel de contrasefia (consulte "Sublista de diagndstico” en la pagina 143).
Se recomienda controlar regularmente estos diagnosticos para ayudar a detectar
accesos no autorizados al controlador.

Contrasena de Seguridad OEM

Se proporciona una funcién de seguridad OEM opcional para ofrecer a los
fabricantes del equipo original (OEM por sus siglas en inglés) una capa de
proteccion contra el robo de su propiedad intelectual, y se ha disefiado para evitar el
clonado no autorizado de las configuraciones del controlador. Esta proteccion
incluye el cableado (de software) interno especifico de la aplicacion y el acceso
limitado a determinados parametros mediante comunicaciones (paquete de
comunicaciones de iTools o terceros).
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Contraseiia de nivel de configuracion de comunicaciones

El cédigo de acceso para el nivel de configuracion a través de iTools dispone de las
siguientes funciones para evitar accesos no autorizados (consulte "Lista de
instrumentos" en la pagina 246 para informacién mas detallada):

* No hay una contrasefia predeterminada para el nivel de configuracion de
comunicaciones.

* Elusuario tiene que establecer una contrasefia de configuracién de
comunicaciones cuando se conecte por primera vez desde iTools.

* Sila contrasefa no se configura, las comunicaciones fijas y opcionales estaran
en modo bloqueado de comunicaciones (consulte a continuacion).

* Lacontrasefa de configuracién de comunicaciones se encripta antes de enviar a
través de comunicaciones.

* Las contrasefias se pasan por sal y hash antes de almacenarse.

* El nimero maximo de intentos de contrasefia es 5. Si se realizan mas de
5 intentos fallidos, se activa la funcién de bloqueo de contrasena.

* iTools requiere obligatoriamente que la contrasefia sea minimo de 8 caracteres.

Modo bloqueado de comunicaciones

En el modo bloqueado de comunicaciones las comunicaciones fijas y opcionales
solo tendran acceso de lectura/escritura a una limitada serie de parametros, consulte
la siguiente tabla. Conexién de clip de configuraciéon y HMI no se veran afectados.

Tabla 1: Serie limitada de parametros bajo el bloqueo de comunicaciones

. Direccion de Longitud de
Parametro Acceso
Modbus cadena
ID de fabricacion CNOMO 0x0079(121) Solo -
lectura.
ID de instrumento CNOMO 0x007A(122) Solo -
lectura.
Versién de firmware del 0x006B(107) Solo -
instrumento lectura.
CommsPasswordlsSet 0x0080(128) Solo -
(Contrasena de lectura.
comunicaciones establecida)
KeyExchange (Intercambiode  0x53F4(21492) Leer/ 35
clave) Escribir
CommsPassword 0x5621(22049) Solo 96
(Contrasefa de escritura

comunicaciones)

Funciones de seguridad de Ethernet

La conectividad Ethernet esta disponible opcionalmente para controladores serie
EPC3000 (consulte "Opciones de EPC3016" en la pagina 39 y "Opciones de
EPC3008 y EPC3004" en la pagina 40). Las siguientes funciones de seguridad son
especificas para Ethernet:
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Proteccion de velocidad de Ethernet

Una forma de ciberataque es el intento de hacer que el controlador procese tanto
trafico de Ethernet que se consuman los recursos del sistema y se vea
comprometido el control util. Por esta razén, serie EP3000 incluye un algoritmo de
proteccion de velocidad de Ethernet que detecta actividad de red excesiva y ayuda a
asegurar que los recursos del controlador priorizan la estrategia de control ante el
trafico de Ethernet. Si este algoritmo esta en ejecucién, el parametro de diagnéstico
dela PROTECCI N BE VELDCIIAFT se ajustara a ON (activado) (consulte "Sublista de
red (nWrk)" en la pagina 164).

Proteccion tormenta Broadcast

Una «tormenta broadcast» es una situacion que se puede dar como consecuencia
de un ciberataque mediante la que se envian mensajes de red falsos a los
dispositivos que responden con mas mensajes de red, de esta manera se crea una
reaccion en cadena que intensifica hasta que la red ya no es capaz de transportar un
trafico normal. Los controladores serie EPC3000 incluye un algoritmo de proteccion
contra las tormentas broadcast que detecta de forma automatica esta situacion y
evita que le controlador responda al trafico falso. Si se activa este algoritmo, el
parametro de diagndstico de TORMENTH BROAICAST se ajustara a ON (activado)
(consulte "Sublista de red (nWrk)" en la pagina 164).

Comunicaciones Watchdog

Los controladores serie EPC3000 incluyen una funciéon de «comms watchdog»
(comunicaciones Watchdog). Se pueden configurar para crear una advertencia si no
se reciben ningunas comunicaciones digitales admisibles durante cierto periodo de
tiempo. Consulte los cuatro parametros WHTCHIDG en "Sublista principal (mAIN)" en
la pagina 162. Proporcionan una manera de configurar la acciéon adecuada en caso
de que una accién malintencionada interrumpa las comunicaciones digitales del
controlador.

Configuracion de copia de seguridad y recuperaciéon

Con la ayuda del software iTools de Eurotherm puede clonar un controlador serie
EPC3000 guardando todas sus configuraciones y ajustes de parametros en un
archivo. Después, estos ajustes se pueden copiar en otro controlador o utilizar para
restablecer los ajustes originales de un controlador, consulte "Clonacion" en la
pagina 268.

Por razones de ciberseguridad los parametros restringidos por una contrasefia no se
guardan en el archivo clonado en el modo operador (nivel 1).

Los archivos clonados incluyen un hash criptografico de integridad, es decir, si se
altera el contenido del archivo no se cargara otra vez en el controlador.

No se puede generar o cargar un archivo clonado si se configura y activa la opcion
de funcion de seguridad OEM.
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Sesiones de usuario

Las conexiones de comunicacion solamente tiene dos nivel des permiso: un "Modo
Operacion" y "modo de configuracion”. Toda conexion mediante comunicaciones
(Ethernet o serie) se separa en una sesion unica. Un usuario que haya iniciado
sesion a través de una toma TCP no comparte permisos con un usuario diferente
que haya iniciado sesion, por ejemplo, a través de un puerto serie y viceversa.

Ademas, solamente se puede conectar un usuario Unico a un controlador serie
EPC3000 en modo configuracion de forma simultanea. Si otro usuario intenta
conectarse y selecciona modo de configuracion, la solicitud se denegara hasta que
el otro usuario salga del modo de configuracion.

Si ocurre un ciclo de tension, todas las sesiones estaran en modo operario cuando
se reestablezcan las conexiones.

Integridad de la memoria/los datos

Integridad FLASH

Cuando un controlador serie EPC3000 se enciende realiza de manera automatica
una comprobacién de integridad en todos los contenidos de su memoria flash
interna. Se realizan comprobaciones periddicas adicionales de integridad en bloque
de 256 bytes durante el tiempo normal de ejecucion. En caso de que alguna
comprobacion de integridad detecte una diferencia de lo esperado, el controlador
parara su ejecucion y mostrara una alerta FL.er (consulte "Mensajes de notificacion
en la pagina 406).

Integridad de datos no volatiles

Cuando un controlador serie EPC3000 se enciende realiza de manera automatica
una comprobacién de integridad de los contenidos de sus dispositivos de memoria
no volatil. Se realizan comprobaciones periddicas adicionales de integridad durante
el tiempo normal de ejecucion y cuando se escriben datos no volatiles. En caso de
que alguna comprobacion de integridad detecte una diferencia de lo esperado, el
controlador entrarad en modo Standby y mostrara una alerta "Am S, PAS, FELS o
OPES' segun el caso (consulte "Mensajes de notificacion" en la pagina 406 para
informacion mas detallada).

Uso de criptografia

La criptografia se emplea en los siguientes ambitos:

®* Comprobacion de integridad de inicio ROM.

* Promocién/seguridad de suma de comprobacion de la tabla de mensajes.
* Clone los archivos.

® Personalizar tablas de linealizacion.

* Firma de actualizacion de firmware.
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Certificacién de comunicaciones Achilles®

Los controladores serie EPC3000 ha obtenido el certificado de nivel 1 segun el
esquema de certificacion de solidez de comunicaciones Achilles®. Es un referente
consolidado de la industria en la implantacién de dispositivos sélidos industriales
reconocidos por los mejores vendedores y operadores de automatizacion.

Retirada de servicio

En el momento en que un controlador serie EPC3000 se encuentra al final de su vida
util y se retira de servicio, Eurotherm recomienda volver a establecer los ajustes por
defecto para todos los parametros (consulte "Inicio en frio" en la pagina 269 para
encontrar instrucciones). Esto ayuda a evitar robos de datos posteriores y propiedad
intelectual si una tercera parte adquiere el controlador.

25 HAQ032842SPA edicion 5


https://www.wurldtech.com

Informacion legal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Informacion legal

La informacion suministrada en esta documentacion contiene descripciones
generales y/o caracteristicas técnicas del rendimiento de los productos aqui
incluidos. Esta documentacion no se ha disefiado como sustituto y no debe utilizarse
para determinar la adaptabilidad o fiabilidad de estos productos para aplicaciones de
usuario especificas. Es responsabilidad de dicho usuario o integrador realizar el
analisis de riesgos completo y adecuado, la evaluacion y las pruebas de los
productos en relacion a su aplicacion o uso especifico. Schneider Electric,
Eurotherm Limited o cualquiera de sus filiales o socias no seran responsables del
mal uso de la informacion que aqui se incluye.

Si tiene sugerencias de mejoras o modificaciones, o detecta errores en esta
publicacién, no dude en notificarlo.

Acepta no reproducir, salvo para uso personal y no comercial, la totalidad o parte del
presente documento de cualquier forma sin el permiso por escrito de Eurotherm
Limited. Asimismo, acepta no incluir hipervinculos en este documento o su
contenido. Eurotherm Limited no concede derecho o licencia alguna para el uso
personal y no comercial del documento o su contenido, salvo una licencia no
exclusiva de consultarlo «tal y como es», a su propio riesgo. Todos los derechos
reservados.

Se deben respetar las normativas de seguridad estatales, regionales y locales al
instalar y utilizar este producto. Por motivos de seguridad, y para garantizar el
cumplimiento de los datos documentados del sistema, solamente el fabricante debe
realizar reparaciones en los componentes.

Cuando se utilizan dispositivos para aplicaciones con requisitos de seguridad
técnicos, se deben seguir las instrucciones pertinentes.

No usar el software de Eurotherm Limited o el software aprobado con nuestros
productos hardware puede provocar lesiones, dafos o resultados de funcionamiento
incorrectos.

El incumplimiento de esta informacion puede provocar lesiones graves o danos en el
equipo.

Life Is On Schneider Electric, Eurotherm, EurothermSuite, ECAT, EFit, EPack,
EPower, Eycon, Chessell, Mini8, nanodac, optivis, piccolo y versadac son marcas
registradas de Eurotherm Limited SE, sus empresas filiales y socias. Todas las
demas marcas registradas son propiedad de sus respectivos propietarios.

© 2019 Eurotherm Limited. Todos los derechos reservados.
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Introduccion

Concepto del controlador

Los controladores EPC3000 con de un rango de proceso de lazo sencillo
programable y estan certificados para la solidez de las comunicaciones de
ciberseguridad. También hay una gama de funciones matematicas, logicas,
de totalizador y especializadas disponibles.

Se utiliza un sencillo cédigo de inicio rapido para configurar las aplicaciones
estandar para controlar los procesos especificos. Esto permite una puesta en
marcha rapida fuera de lo establecido sin necesidad de software de configuracion.
Las aplicaciones incluyen (entre otras) control de temperatura de
calentamiento/enfriamiento, control de potencial de carbono, control de punto de
rocio, etc. Estas aplicaciones se preconfiguran para ofrecer al usuario un punto de
partida para personalizar su proceso individual.

Eurotherm iTools es un paquete de software disefiado a tal fin para ofrecer al usuario
un cableado de bloques de funciones ademas de una gama de otras caracteristicas.
Esta disponible en descarga directa en www.eurotherm.co.uk o se puede solicitar en
un DVD.

Concepto de guia del usuario

Este manual se suele detallar de la siguiente manera:

* La primera parte explica la instalacidn mecanica y eléctrica y abarca los mismos
temas que la ficha de instalacion y cableado proporcionada con cada
instrumento pero con mas detalles.

* El funcionamiento del instrumento, incluida la Configuracion de inicio rapido.
En general, las descripciones del manual asumen que el controlador se
configura sin ninguna aplicacion cargada o un la aplicacién del controlador de
calentamiento, enfriamiento cargada.

* Configuracion del instrumento desde el panel frontal.
* Configuracion del instrumento con el paquete de configuracion Eurotherm iTools.

* Descripcion de los diferentes bloques de funcién en el instrumento, como lazo de
control, programador, comunicaciones digitales, seguridad OEM y linealizacion
de entrada.

* Procedimiento de calibracion.

* Especificaciones técnicas.

Este manual de usuario describe las aplicaciones de control general que se puede
configurar con los Cédigo de inicio rapido.

Las aplicaciones especificas como control de temperatura (cédigos de inicio rapido
1, 2y 3), control de potencial de carbon (cédigo de inicio rapido 4) y punto de control
de rocio (cédigo de inicio rapido 5) se describe en suplementos en este manual.
Los numeros de piezas suplementarias son HA033033, HA032987 y HA032994
respectivamente, y estan disponibles en www.eurotherm.com.
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Tutoriales en video

Las demostraciones en video «Tutoriales» se pueden encontrar en
www.eurotherm.com, lo que ayudara a ilustrar la informacién que se proporciona en
la presente Guia del usuario. También estan disponibles en YouTube.

Estado de edicion de este manual

La edicion 5 describe la nueva funcionalidad del instrumento después de los
cambios realizados en el software para aplicar la solidez de ciberseguridad.

Eicién 4 es aplicable a las actualizaciones de firmware V4.01 o superiores.

Se incluyen las siguientes mejoras de producto:

* Compatibilidad con el protocolo Maestro Modbus TCP/IP.

La Edicién 3 se aplica a las actualizaciones de firmware de V3.01 y superiores
Se incluian las siguientes mejoras de producto:

®* Mejoras de programador incluidos los nombres de caracter Programa y
Segmento 4.

®* Opcion de Seguridad OEM.

® Comunicaciones BACnet.

* EtherNet/IP.

* 16 puntos de linealizacion.

* Conjuntos de planificacion de ganancia adicional.

Edicién 2, se ha anadido:

®* Un capitulo de «Diagrama de navegacion.

® Una seccién sobre como configurar las Comunicaciones Ethernet.
®* Mas valores predeterminados destacados.

®* Mejoras menores.
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Instalacion

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones de
mantenimiento en el equipo eléctrico.

Desconecte la alimentacion al equipo y a todos los circuitos E/S (alarmas, control
E/S, etc.) antes de iniciar las operaciones de instalacion, retirada, conexiones,
mantenimiento o inspeccion del producto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

El uso de este producto exige experiencia en el disefio y la programacion de los
sistemas de control. Solamente las personas con la experiencia adecuada pueden
programar, instalar, modificar y aplicar este producto.

Durante la puesta en servicio, asegurese de que se comprueban detenidamente
todos los estados operativos y las posibles condiciones de fallo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o daios en el equipo.

En procesos tipicos de control de temperatura pueden surgir problemas cuando el
calentamiento esta constantemente encendido. El calentamiento podria permanecer
activo permanentemente, entre otras razones, por las siguientes:

* El sensor de temperatura queda desconectado del proceso.
* Cortocircuito en las conexiones del termopar.
* El calentamiento del controlador esta siempre encendido.

* Una valvula externa o contactor que cumple constantemente la condicién de
calentamiento.

* El punto de consigna del controlador es demasiado alto.
® Pérdida de comunicaciones.

Si existe riesgo de dafios o lesiones, se recomienda instalar otra unidad de
proteccion contra temperaturas excesivas con un sensor de temperatura
independiente que aisle el circuito de calentamiento.

Los relés de alarma no proporcionan proteccion en condiciones de fallo total y no
debe contar con ellos para esta funcion.

¢ Qué hay en este apartado?

® Una descripcién general del instrumento.

* Qué hay en el paquete.

29 HAQ032842SPA edicion 5



Instalacion EPC3016, EPC3008, EPC3004

* Codigos de pedido.

* Las dimensiones del instrumento y el montaje en un panel.

¢, Qué instrumento ha adquirido?

El controlador programable EPC proporciona un control preciso de los procesos
industriales y se ofrece en tres tamanos DIN estandar:

. 1/16 DIN modelo numero EPC3016, tamafio nominal Ancho 48 mm x Alto 48 mm
(1,89 in x 1,89 in)

o 1/8 DIN modelo numero EPC3008, tamafio nominal Ancho 48 mm x Alto 96 mm
(1,89inx 3,78 in)

i 1/4 DIN modelo numero EPC3004, tamafio nominal Ancho 96 mm x Alto 96 mm
(3,78 inx 3,78 in)

La(s) entrada(s) universal(es) acepta(n) distintos termopares, RTD o entradas de
proceso.

La entrada/salida universal (E/S) se puede configurar para control, alarma, salidas
de retransmision y entradas de contacto.

Hay un relé de conmutacién disponible por defecto en todos los controladores.

Los controladores pueden recibir alimentacion de un suministro de linea
CA[100 - 230 V CA +/-15 %] o baja tensién [24V CA/CC de alimentacion (nominal)]
dependiendo del cédigo de pedido.

Las comunicaciones digitales EIA-485 (RS-485) estan disponibles en EPC3008 y
EPC3004 por defecto, y como opcion en EPC3016.

Las opciones disponibles son:

1. Una entrada de transformador de corriente (CT) ademas de una entradas de
contacto.

2. Protocolo de comunicaciones Ethernet.

3. Las comunicaciones digitales EIA-232/422 (RS-232/422) que utilizan protocolos
MODBUS o EI-Bisynch estan disponibles en EPC3016 para proporcionar
compatibilidad con productos previos.

Las funciones se pueden configurar mas detalladamente con el controlador
EPC3000 en modo de configuracion. EI modo de configuracion esta protegido con
contrasena (consulte "Nivel de configuracion" en la pagina 98).

Hay dos versiones de proteccién de panel disponibles:

* Frente curvado. Proteccion de panel NEMA 12X/IP65 calificada para uso interno.

* Plano. Proteccion de panel NEMA 4X/IP66 calificada para uso interno.

Cadigo de pedido

Se puede solicitar el controlador con un cédigo de pedido solamente de hardware.
En ese caso, cuando es nuevo y se conmuta por primera vez, arrancara en modo
«Configuracion rapida» ("Inicio—Controlador nuevo no configurado" en la pagina
68). Ademas, se puede solicitar en cédigos de hardware y software, en cuyo caso se
suministrara, configurara y arrancara directamente en la visualizacion del operario
("Inicio - Controlador nuevo configurado” en la pagina 75).
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Las etiquetas de la carcasa muestran el cédigo de pedido, el niumero de serie, la
fecha de fabricacion y las conexiones de terminal del hardware instalado. Si desea
conocer los Ultimos cadigos de pedido por favor consulte la hoja de datos
(HA032952) del EPC3000 que puede encontrar en www.eurotherm.com.

Desembalaje del regulador

El controlador se suministra con:

* Controlador, solicitado, instalado en su carcasa, con dos clips de sujecion en
panel y junta sellante en la carcasa. La siguiente imagen muestra la version de
plano.

c
500,

90 |||||m|||nn||m|||||||||m|||||||||

Eurotherm

EPC3016

EPC3008 EPC3004

* Paquete de componente con amortiguadores (segun pedido) para las salidas de
relé y triac ("Informacion general sobre relés y triacs y cargas inductivas" en la
pagina 53) y una resistencia de 2,49 Q para entradas de corriente (consulte
"Entrada lineal (mA, mV o V)" en la pagina 45). La cantidad depende del los
modulos montados.

13
— T
Amortiguador

resistor de 2,490

* Fichade instalaciéon numero de referencia HA032934 en inglés, francés, aleman,
espafiol, italiano, chino y ruso.

A A PELIGRO:

RIESGO DE FUEGO

Si tras recibir la unidad esta dafiada o cualquier parte de la unidad lo esta, no
instale el producto y péngase en contacto con su proveedor.

Asegurese de que se utilicen solamente los conectores originales suministrados.

Asegurese de que utiliza el tamafio correcto de cable en cada circuito y de que esta
clasificado para la capacidad de corriente del circuito.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.
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Dimensiones

Vistas generales de los reguladores y dimensiones globales.

EPC3016 Controlador

Vista frontal

ERtEUE Frente Plano La anchura
curvado incluye los clips
de retencién
Altura )
N 00O ot Ancho 49,4 mm 48,1 mm 50 mm
Eurotherm 1 ,94 pulg 1 ,89 pulg 1,97 inch
‘ Altura 49,4 mm 48,1 mm
1,94 inch 1,89 pulg
‘4— Ancho —»’
Vista lateral
| B |<_ A 13,7 mm
Distancia del panel 0,54 pulg
Clip de + al con(_e’ctor de
-, retencion
retencion
45 mm
Bot Distancia del panel 0,52 pulg
olones-am, al boton superior
—»‘ D — C 90 mm
A | C | Distancia tras el 3,54 pulg
panel

Vista superior

A

45 mm
1,77 pulg.
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

EPC3008 Controlador

Vista frontal

T Frente Plano La anchura incluye los
curvado clips de retencion
Ancho 49,4 mm 48,1 mm 50 mm
1,94 pulg. 1,89 pulg 1,97 inch
Altura 97,3 mm 96,1 mm
3,83 inch 3,78 pulg
Altura
o llj g¥RsP2
Fe AR Clips de bloqueo
™S~ 0060 (ambos lados)
Eurotherm
‘4— Ancho -
Vista lateral
—»| B |-
A A 15,1 mm
Distancia del 0,59 pulg
panel al conector
92 mm de retencion
. v 3,62 pulg. B 15,3 mm
Clip de- Distancia del 0,60 pulg
retencion panel al botén
superior
Botones %% o] 90 mm
- Distancia tras el 3,54 pulg
panel

i

45 mm

\

1,77 pulg.
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Instalacion EPC3016, EPC3008, EPC3004

EPC3004 Controlador

Vista frontal

A EPC 3004

Altura

\lj g# RSP2

010.9:0 Clips de bloqueo
Eurotherm (ambos lados)

‘47 Ancho —
Frente Plano La anchura incluye los
curvado clips de retencion
Ancho 97,3 mm 97,3 mm 98 mm
3,83 inch 3,83 inch 3,85 inch
Altura 97,3 mm 97,3 mm
3,83 inch 3,83 inch
Vista lateral
—{ B |-
ik T A 15,3 mm
ok Distancia del 0,60 pulg
o] panel al conector
o ] de retencion
} 92 mm
Clipde W ok Distancia del 0,60 pulg
retencion g panel al botén
] superior
n
o ] (o} 90 mm
Botones -¥ 1] l Distancia tras el 3,54 pulg
| A | - panel

92 mm x
3,62 in
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Instalacion

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones de
mantenimiento en el equipo eléctrico.

Desconecte la alimentacion al equipo y a todos los circuitos E/S (alarmas, control
E/S, etc.) antes de iniciar las operaciones de instalacion, retirada, conexiones,
mantenimiento o inspeccion del producto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

Este instrumento esta disefiado para su instalacién permanente, solo en interiores y
dentro de un panel eléctrico.

Seleccione una ubicaciéon con un minimo de vibraciones, una temperatura ambiente
de funcionamiento entre 0 y 55 © C (32 - 131 °F) y una humedad relativa de
funcionamiento del 0 al 90 % sin condensacion.

El panel sobre el que se monte el instrumento puede tener un grosor de hasta 15 mm
(0,6”). Se recomienda un grosor de panel minimo de 2 mm (0,08 in) de acero blando
para mantener una correcta clasificacion IP.

Para garantizar el sellado correcto del panel, instalelo en una superficie sin textura.

Antes del montaje, lea atentamente la informacion de "Seguridad y compatibilidad
electromagnética (EMC)" en la pagina 12.

Montaje del regulador en panel

1. Realice un corte en el panel de montaje con el tamafio indicado en la ilustracién.
Si se van a instalar varios controladores en el mismo panel, deje entre ellos la
distancia minima que se indica en "Distancia minima recomendada entre
reguladores" en la pagina 36.

2. Retire con cuidado los clips de sujecion en panel de la carcasa.

3. Para sellar de forma eficaz el panel, asegurese de que la junta no esta torcida y
de que esta instalada detras del bisel delantero del controlador.

4. Introduzca el regulador en la abertura.

5. Asegurese de que los clips de sujeccién del panel vuelven a su sitio para
mantener el sellado del panel. Coloque el regulador manteniéndolo recto y
empujando hacia delante los clips de sujecion.

6. Retire la pelicula protectora de la pantalla.

7. En el improbable caso de que fuera necesario retirar la carcasa del panel,
asegurese de que el suministro eléctrico esta apagado. Retire el controlador de
su carcasa. Desenganche con cuidado los clips de sujecion en panel del lateral.
Puede utilizar un pequefio destornillador aislado para ayudar a desenganchar
los clips.
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Instalacion EPC3016, EPC3008, EPC3004

El instrumento incluye caracteristicas de polarizacion para evitar:
a. Elinstrumento se introduce al revés en la carcasa.

b. Se introduce la unidad PSU de baja tensién en la carcasa PSU de alta
tension.

c. Introduccion de otros instrumentos en una carcasa que no tienen una
asignacién compatible con el terminal.

Tamaios de los cortes en el panel

45 mm, - 0,0+ 0,6 92 mm-0,0+0,8
1,77 pulg. -0,00, 3.62 pulg. -0,00,
o0 e * 0,03 —

¥

45mm,-0,0+0,6 T T

EI C30 |6 1,77 pulg. -0,00, 4
+0,02 nm — 8 P 3“0
92 0,0+0, E C

3.62 pulg. -0,00,

;F +0,03

wijpe] 45 MM, ~0,0+ 0,6 |ugher
1,77 pulg. -0,00,

Lo

(No a escala)

Distancia minima recomendada entre reguladores
Aplicable a todos los modelos.

10 mm (0,4 pulg.)

sl

|

38 mm (1,5 pulg.) (No a escala)

t
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Extraccion del regulador de su carcasa

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones de
mantenimiento en el equipo eléctrico.

Desconecte la alimentacion al equipo y a todos los circuitos E/S (alarmas, control
E/S, etc.) antes de iniciar las operaciones de instalacion, retirada, conexiones,
mantenimiento o inspeccién del producto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

Asegurese de que el controlador esta desconectado antes de intentar retirarlo de la
carcasa. Se puede extraer de su carcasa abriendo los clips de retencion y tirando de
él hacia fuera. Si lo vuelve a introducir en la carcasa, asegurese de volver a colocar
los clips de retencidn para mantener el sellado del panel.

Si la opcién de Ethernet esta conectada, asegurese de que el cable de Ethernet se
retira de la parte trasera del controlador antes de retirarlo de su carcasa.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Cableado del terminal

¢ Qué hay en este apartado?

Este capitulo describe las conexiones y el cableado de terminales.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Asegurese de que todos los cables, conjuntos de cables estan fijados con un
mecanismo de alivio de tensién pertinente.

No permita que entren materiales conductivos durante la instalacion.

Conecte los cables unicamente a los bornes identificados que se muestran en la
etiqueta de advertencia del producto, la seccion de cableado de la guia de usuario
del producto o la ficha de instalacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.
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Cableado del terminal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Disposiciéon de terminales en controladores EPC3016

E/s1-|{§5__/_ J__I_
E/S2 -Ii ﬁ __/_ J__|_

Suministro de alimentacion
eléctrica/linea <:.<

100-230 V CA +/-15 %

o LBole I3

48 a 62 Hz

Suministro de alimentacion

eléctrica de baja tension

24 V CA/CC +20 %/-15 % \\/_ zl
La polaridad no es 24
importante

Opciones de EPC3016

Opcién C1 Opcion C2 Opcién C3
EIA-232 EIA-485 EIA-422
Entrada CT Entrada CT

1 x entrada digital 1 X entrada digital

5 G| o o s
E LA E |— NC
L e J[I[ v+ ] }
2,490 T
= 5507 o N
1 T/C Pt100 mA mV/1V/10 V
Opciones Pt1000  Entrada de sensor

|| cT
| C C
| o s || Ot
1 o-10v ——
4-20mA E Ethemet
| i L ) connector
Opcién CR Opcion CE
SP remoto Ethernet
Entrada CT Entrada digital

1 x entrada digital

Simbolos utilizados en los diagramas de conexiones

JL

Salida logica
(accionamiento SSR)

1

J

Salida de relé Salida de relé
™y | conmutado

Salida analogica 0-10 Salida triac
/ V/0-20 mA ﬁ
E Entrada del transformador lJ— Entrada de
de corriente % |contacto
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Cableado del terminal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Disposicion de terminales en los controladores EPC3008 y

EPC3004

., NO[= —
- D1]|[[3A NO
E/SH{:YKJL[JE L) L) s
L E o |-
es2 4 Ox | 6 |5 P3[Ec] |~
LI | e T ——
c |=] | Comunicaciones
DI2 Entrada digital e 6] Opciones { |[D5|[HE| | A¢+) digitales
(de contacto) g LC] [D6||[FF] | B(-)  EIA-485 (RS-485)
- O g @ C_E } CT entrada
E/S4-I ?A ﬂ~ f _‘i/ E @ g _LI_ Entrada digital (d
Alimentacién de NS [5A] @ g contacto)
transmisor 24 V - «—||58] [si | Vi |
Suministro de alimentacion| Nl
L i i S+ ||V
eléctricallinea ; T ; ; } E@ Q T
o 2008 [
100-230 V CA +/15 % — — - — C == 1=
48 a 62 Hz mV mA  Pt100 T/C T/C Pt100 mA
Suministro de alimentacion 12)/\/ Pt1000 Pt1000 n)/v
eléctrica \ \/_ « ) - —
de baja tension IP2 Entradas de sensor secundario ~ |pq Entradade

24V CA/CC +20 %/-15 %
La polaridad no es importante

Opciones de EPC3008 y EPC3004

E/S digital

D1-D8

Entrada de tension
Activado (1) >4V, <35V
Desactivado (0) >-1V, <+1V
Entrada de contacto On <100Q
Off >28 KQ

Entrada de sensor
secundario

+ +

1]

Opcidn 18
Entrada de PV
8 x E/S Digital

Entrada de tensién

= Activado (1) >4V, <35V
g Desactivado (0) >-1V, <+1 V| =g
; Entrada de contacto
@ On <100Q

sensor primario

E/S digital

D1-D4

Entrada de sensor
secundario

Opcidn IE
Entrada de PV
Ethernet

4 x E/S Digital
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Cableado del terminal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Limites de aislamiento

Los graficos muestran limites de aislamiento dobles y basicos.

Aislamiento EPC3008/EPC3004

-

Alimen-
tacion

Aislamiento EPC3016

Alimen-
tacion

300V de CA 300V de CA
Y doble 7 doble
S -
o E —_g & Comunicaciones
it o de serie/Ethernet
Rectificacion % Aislamiento
Circuitos L basico de 300 V
o - CA
tacion Todas las entradas
y salidas digitales
300V de CA %
.~ * 0 v
doble
—_— — —_—
Entrada NG Circuitos de Entrada primaria
secundaria PV gj & sistema PV
*
ry , ~
. 300V de CA
doble
Medicion CT
e
Relés y triacs 8_]? k% *
A
300V de CA 300V de CA
doble doble
- g R o= -y
Médulos aislados E:'HE S'HE AI|mentag|on de
0-20 mA/0-10 V o LSl transmisor
T — N =
[ S =
*  Sin aislamiento entre ellas
300V de CA 300V de CA
e doble doble
E
o Comunicaciones
_Cj{” de serie/Ethernet
Rectificacion Alslamiento
—— basico de 300 V
B CA
tacion
Todas las entradas
y salidas digitales
*
300 V de CA|Circuitos de
doble sistema
_ﬂ Entrada primaria
Relés y triacs gH% PV
' *
300V de CA
doble
e Medicién CT
Médulos aislados é‘ ‘% e |c;on
0-20 mA/0-10 V ]|
A

* Sin aislamiento entre ellas
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Tamanos de cables

Los terminales roscados admiten cables con diametros comprendidos entre 0,5y 1,5
mm (16 a 22 AWG). EIl contacto accidental de manos o piezas metalicas con
conductores activos se evita mediante tapas con bisagras. Los tornillos de los

terminales posteriores deben estar apretados a un par de 0,5 N-m (4,4 Ib-in).

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO
Apretar todos los terminales de acurdo con las especificaciones de par.

Se pueden insertar un maximo de dos cables, de idéntico tipo y tamafio trasversal
por terminal. Retire el aislamiento de los cables en un minimo de 6 mm (0,24") para
garantizar un bueno contacto con el terminal. No exceda la longitud maxima de
cable conductor expuesto de 2 mm (0.08").

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

Alimentacién eléctrica del regulador

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

La linea de alimentacién y los circuitos de salida deben estar conectados y utilizar
fusibles de conformidad con los requisitos normativos locales y nacionales de
corriente y tension nominal del equipo en cuestion, por ejemplo: las ultimas
normativas sobre conexiones del IEE (BS7671); y en Estados Unidos, los métodos
de conexion NEC Clase 1.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

A A PELIGRO:

RIESGO DE FUEGO

El controlador debe estar conectado a la unidad de suministro de alimentacién con
la potencia correcta o el voltaje de suministro segun la tension limite de suministro
indicada en la etiqueta del controlador o en la Guia del usuario. Utilice solamente
suministro eléctrico PELV o SELV para alimentar el equipo.

EPC3000 («Voltaje de linea» admite solo 230 V, pero qué pasa si es de 12, 24, 48
voltios:

El controlador se debe conectar a la linea de voltaje correcta segun con el cédigo
de pedido y la linea de voltaje que se muestra en la etiqueta del controlador: Utilice
solamente suministro eléctrico PELV o SELV para alimentar el equipo.

EPC2000 (solo 24 V):
No conecte el controlador directamente a la linea de voltaje. Utilice exclusivamente
materiales de aislamiento PELV o SELV para el suministro eléctrico del equipo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Ala hora de instalar el cableado es importante conectar la unidad segun los datos

de la presente Guia del usuario y utilizar cables de cobre (excepto para el cableado
del termopar).

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o daios en el equipo.

Proteccion del fusible

La entrada de alimentacién del controlador debe disponer de un fusible exterior de
proteccion.

Las especificaciones recomendados para fusibles externos son los siguientes:
* Para 24V CA/CC, de 48 a 62 Hz, tipo de fusible: Ty 2 A, 250 V.

* Para 100-230 V CA, el fusible debe ser de tipo: Ty 2 A, 250 V.

Suministro de alimentacion eléctrical/linea

—» Linea
—» Neutro

* De100a230V CA, +15 %, de 48 a 62 Hz.

* Potencia nominal EPC3016: 6 W; EPC3008 y EPC3004: max 9 W.

Suministro de alimentacion eléctrica de baja tension

[24]— 24v

[22]— 24v
e 24V CA+10/-15 %, de 48 a 62 Hz.
e 24V CC, -15%, +20 % *+ 5 % tensién de ondulacion.
® La polaridad no es importante.

®* Potencia nominal EPC3016: 6 W; EPC3008 y EPC3004: max 9 W.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entradas de sensor (entrada de medicion)

Esta entrada esta disponible en todos los modelos.

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

La entrada de medicién de sensor primario no esta aislada de las entradas/salidas
digitales (DI1 a 2 y DI1 a 8) y de la entrada CT. Si el sensor no esta conectado a
tierra o un potencial seguro, las Entradas digitales, IP1/2 y CT estaran en el mismo
potencial y debera tener cuidado con las intensidades de componentes e
instrucciones al personal para garantizar la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

A AVISO
POSIBLE LESION O DANOS AL EQUIPO

Procure que los cables de entrada no estén directamente adyacentes a los cables
de alimentacion.

Si se utiliza un cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo punto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.

IMPRECISIONES DE MEDICION

Hay varios factores que pueden causar imprecisiones de medicion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar dafios en el
equipo.

Para mitigar estos factores:

* Procure que los cables de entrada no estén demasiado préximos a los cables de
alimentacion.

* Sise utiliza un cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo punto.

* Los componentes externos (como barreras Zener, etc.) conectados entre los
terminales de entrada y los sensores pueden producir mediciones incorrectas
debido a una resistencia de linea excesiva y/o desequilibrada o a posibles
corrientes de fuga.

* Laentrada de sensor primario no esta aislada de las salidas logicas y las
entradas digitales.

* Preste atencion a la resistencia de linea; una alta resistencia de linea puede
causar imprecisiones en las mediciones.

* No conecte un sensor unico a mas de un instrumento. La operacién de
desconexion del sensor se puede ver gravemente comprometida.
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Cableado del terminal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entrada de sensor primario (entrada de medida)

Entrada de termopar

+

milg

Use el cable de compensacion adecuado (preferiblemente apantallado) para
ampliar el cableado del termopar, asegurese de que se respeta la polaridad en

todo momento y que se evitan las uniones térmicas en cualquier conexion
intermedia.

Entrada de RTD

PRT
F PRT

Compensacion de carga

La resistencia debe ser la misma en los tres hilos. La resistencia de linea puede
ocasionar mediciones imprecisas si dicha resistencia fuese superior a 22 W.

Entrada lineal (mA, mV o V)

+ R====n

%_:L'_R:ﬁ:_:h:_ Entrada mA/mV/V
V- 'Ry ]

© 7 Binaje

Si se utiliza un cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo punto
tal y como se muestra.

Para una entrada mA conecte una resistencia de carga (R) de 2,49Q que se
proporciona entre los terminales de entrada + y - tal y como se muestra. La
resistencia proporcionada es de 1 % de precision a 50 ppm.

Entradas de transmisor de 2 hilos

Usando suministro de alimentacion interno de 24 V (solo % DIN y 74 DIN).

Transmisor
de 2 cables

Todos los modelos usan un suministro de alimentacion externo.

[v— ® -
E\LI%AQQ
-+ X +

Transmisor
de 2 cables

Fuente de
alimentacion externa
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Cableado del terminal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entrada de sensor secundaria (entrada de medida)

La entrada de sensor secundario no esta disponible en el controlador EPC3016,
pero es una opcion que se puede incluir en el pedido para los controladores
EPC3008 y EPC3004. Esta protegido por la funcién de seguridad, consulte el
apartado "Contrasefias de Opciones" en la pagina 246.

Entrada de termopar secundaria

+
}
S
Use el cable de compensacion adecuado (preferiblemente apantallado) para ampliar

el cableado del termopar, asegurese de que se respeta la polaridad en todo
momento y que se evitan las uniones térmicas en cualquier conexion intermedia.

Entrada de RTD secundaria

PRT
E Compensacioén de carga

La resistencia debe ser la misma en los tres hilos. La resistencia de linea puede
ocasionar mediciones imprecisas si dicha resistencia fuese superior a 22 Q.

%] PRT

Entrada lineal secundaria (mA, mV o V)

r=----n *+

é I L a—

= T N Entrada mA/mV/V
E_'I_\l_l‘l_
¥

= Blindaje

Si se utiliza un cable apantallado, debe estar conectado a tierra en un solo punto tal
y como se muestra

Para una entrada mA conecte una resistencia de carga (R) de 2,49Q que se
proporciona entre los terminales de entrada + y - tal y como se muestra. La
resistencia proporcionada es de 1 % de precision a 50 ppm.

Entradas de transmisor de 2 cables secundarias

Usando suministro de alimentacion interno de 24 V (solo ¥ DIN y 74 DIN)

E ® -

.
[sd ﬂ 2,490 Transmisor

de 2 cables
[ 5Al* ® +

[ 58l

+

Todos los modelos usan un suministro de alimentacion externo.

[s— ® -
E\Ll?jAg Q Transmisor
. Q + de 2 cables
Fuente de

alimentacion externa
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Cableado del terminal

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entradas/Salidas (10)

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Unicamente el personal cualificado puede instalar, utilizar y realizar operaciones
de mantenimiento en el equipo eléctrico.

Desconecte la alimentacion al equipo y a todos los circuitos E/S (alarmas, control
E/S, etc.) antes de iniciar las operaciones de instalacion, retirada, conexiones,
mantenimiento o inspeccion del producto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

I/01 y 1/02 estan disponibles de serie en todos los modelos. /04 esta disponible de
serie en modelos EPC3008 y EPC3004. Esta I/O se puede pedir como entrada de
contacto, salida triac, salida logica, salida analdgica o salida de relé A.

I/03 es un relé conmutado y esta disponible por defecto en todos los modelos

La funcion de 1/O se preconfigura por la aplicacién que se haya pedido o configurado
utilizando los cadigos de inicio rapido, "Inicio—Controlador nuevo no configurado” en
la pagina 68. También es posible cambiar la funcion en el nivel de configuracién
("Lista E/S (i0)" en la pagina 112) o con la ayuda de iTools ("La lista «Navegador»
(Browser)" en la pagina 240).

Entrada/Salida 1 (1/01)

Salida de relé 1/01 (Forma A, normalmente abierto)

—
e Salida aislada 300 V CA CAT II.
* Tipo de contacto: 2 A 230 V CA + % resistivo.
* Minimo de evaluacion de contacto: 100 mA 12 V.

* La conmutacion de salida debe estar configurada de forma que tanto el relé
como el dispositivo de salida empleado no resulten dafiados. Consulte "Tiempo
de ciclo y algoritmos de tiempo minimo de activaciéon" en la pagina 117.

Salida légica 1/01 (accionamiento SSR)

NeE-

-

* No esta aislado de la entrada del sensor, la entrada del transformador de
corriente o las entradas digitales.

* Estado activado de salida: 12 V CC a 44 mA max.
* Estado desactivado de salida: <300 mV, <100 pA.

* La conmutacion de salida debe estar configurada de forma que el dispositivo de
salida empleado no resulte dafiado. Consulte "Tiempo de ciclo y algoritmos de
tiempo minimo de activacion" en la pagina 117.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Salida Triac 1/01
7

* Salida aislada de 300 V CA, CAT Il.

®* Reégimen: 40 mAa 0,75Arms, 30 V rms to 230 V rms +15 % de carga resistiva.

Salida analégica 1/01

/
-
* Salida aislada 300 V CA.
* Se puede configurar por software: 0-10 V CC, 0—20 mA o 4-20 mA.
* Resistencia maxima de carga: Voltaje >450 Q; corriente <550 Q.
* Precision de calibracion: % de lectura + offset.

— Voltaje mejor que +(0,5 % + 50 mV).

— Corriente mejor que +(0,5 % + 100 pA).

® Sison necesarias entradas de contacto aisladas adicionales, los modulos de
salida analdgica se pueden configurar para proporcionarlas en el nivel de
configuracion (Parametro d! , consulte el apartado "Lista E/S (i0)" en la pagina
112 o utilizando iTools ("Configuracién con iTools" en la pagina 236)

— Contacto abierto > 365Q. Contacto cerrado < 135 Q.
/01 Entradas de contacto

(A
mhy

* No asilado de la entrada del transformador de corriente, la entrada 1 del sensor
o salidas légicas.

* Conmutacion: 12 V CC a 40mA max.

* Contacto abierto > 500Q. Contacto cerrado < 150 Q.
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Entrada/Salida 2 (E/S2)

Salida de relé 102 (Forma A, normalmente abierto)

—
Y
e Salida aislada 300 V CA CAT II.
* Tipo de contacto maximo: 2 A 230 V CA + % resistivo.
* Minimo de evaluacion de contacto: 100 mA 12 V.

®* La conmutacion de salida debe estar configurada de forma que tanto el relé
como el dispositivo de salida empleado no resulte dafiado durante el uso.
Consulte "Tiempo de ciclo y algoritmos de tiempo minimo de activacién" en la
pagina 117.

Salida légica 1/02 (accionamiento SSR)

ﬂ *

-

* No esta aislado de la entrada del sensor, la entrada del transformador de
corriente o las entradas digitales.

* Estado activado de salida: 12 V CC a 44 mA max.
* Estado desactivado de salida: <300 mV, <100 pA.

* Laconmutacién de salida debe estar configurada de forma que el dispositivo de
salida empleado no resulte dafiado. Consulte "Tiempo de ciclo y algoritmos de
tiempo minimo de activacion" en la pagina 117.

Salida Triac 1/02

AL

e Salida aislada de 300 V CA, CAT II.

* Régimen: 40 mAa 0,75Arms, 30 V rms to 230 V rms +15 % de carga resistiva.
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Salida analégica 1/02

/
-
* Salida aislada 300 V CA
* Se puede configurar por software: 0-10 V CC, 0—20 mA o 4-20 mA.
* Resistencia maxima de carga: Voltaje >450 Q; corriente <550 Q.
* Precision de calibracion: % de lectura + offset.
— Voltaje mejor que +(0,5 % + 50 mV).
— Corriente mejor que +(0,5 % + 100 pA).

® Sison necesarias entradas de contacto aisladas adicionales, los modulos de
salida analdgica se pueden configurar para proporcionarlas en el nivel de
configuracion (Parametro d! , consulte el apartado "Lista E/S (i0)" en la pagina
112 o utilizando iTools ("Configuracion con iTools" en la pagina 236)

— Contacto abierto > 365Q. Contacto cerrado < 135 Q.
/02 Entradas de contacto

27—,
28"

* No asilado de la entrada del transformador de corriente, la entrada 1 del sensor
o salidas légicas.

® Conmutacion: 12 V CC a 40mA max.

* Contacto abierto > 500Q. Contacto cerrado < 150 Q.

50

HAQ032842SPA edicion 5



Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entrada/Salida 4 (E/S4)

Salida de relé 1/04 (Forma A, normalmente abierto)

—
Y
* Salida aislada 300 V CA CAT II.
* Tipo de contacto maximo: 2 A 230 V CA + % resistivo.
* Minimo de evaluacion de contacto: 100 mA 12 V.

®* La conmutacion de salida debe estar configurada de forma que tanto el relé
como el dispositivo de salida empleado no resulte dafiado durante el uso.
Consulte "Tiempo de ciclo y algoritmos de tiempo minimo de activacién" en la
pagina 117.

Salida légica 1/04 (accionamiento SSR)

ﬂ *

-

* No esta aislado de la entrada del sensor, la entrada del transformador de
corriente o las entradas digitales.

* Estado activado de salida: 12 V CC a 44 mA max.
* Estado desactivado de salida: <300 mV, <100 pA.

* Laconmutacién de salida debe estar configurada de forma que el dispositivo de
salida empleado no resulte dafiado. Consulte "Tiempo de ciclo y algoritmos de
tiempo minimo de activacion" en la pagina 117.

Salida Triac 1/04

o

e Salida aislada de 300 V CA, CAT II.

* Régimen: 40 mAa 0,75Arms, 30 V rms to 230 V rms +15 % de carga resistiva.
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Salida 3 (OP3)

Salida analégica 1/104

/
-
* Salida aislada 300 V CA
* Se puede configurar por software: 0-10 V CC, 0—20 mA o 4-20 mA.
* Resistencia maxima de carga: Voltaje >450 Q; corriente <550 Q.
* Precision de calibracion: % de lectura analdgica + offset.
— Voltaje mejor que +(0,5 % + 50 mV).
— Corriente mejor que +(0,5 % + 100 pA).

® Sison necesarias entradas de contacto aisladas adicionales, los modulos de
salida analdgica se pueden configurar para proporcionarlas en el nivel de
configuracion (Parametro d! , consulte el apartado "Lista E/S (i0)" en la pagina
112 o utilizando iTools ("Configuracion con iTools" en la pagina 236)

— Contacto abierto > 365 Q. Contacto cerrado < 135 Q.
/04 Entradas de contacto

(oA,
(a5

* No asilado de la entrada del transformador de corriente, la entrada del sensor o
salidas logicas.

® Conmutacion: 12 V CC a 40mA max.

* Contacto abierto > 500Q. Contacto cerrado < 150 Q.

Salida 3 esta disponible en todos los modelos. Es un relé forma C (conmutado). (En
algunos modelos anteriores se llamaba relé AA).

La funcion de E/S se fija por la aplicacién que se haya pedido o configurado
utilizando los cédigos de inicio rapido, "Inicio—Controlador nuevo no configurado” en
la pagina 68. También es posible cambiar la funcion en el nivel de configuracion
("Lista E/S (io)" en la pagina 112) o con la ayuda de iTools ("La lista «<Navegador»
(Browser)" en la pagina 240).

-~
C

* Salida aislada 300 V CA CAT II.
* Tipo de contacto: 2 A 230 V CA + % resistivo.

* La conmutacién de salida debe estar configurada de forma que el dispositivo de
salida empleado no resulte dafiado. Consulte "Tiempo de ciclo y algoritmos de
tiempo minimo de activacion" en la pagina 117.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Informacién general sobre relés y triacs y cargas inductivas

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Pueden producirse oscilaciones momentaneas de alta tensién cuando se conmutan
cargas inductivas, como en el caso de algunos contactores o valvulas de solenoide.
Estas descargas transitorias pueden ocasionar distorsiones capaces de afectar al
rendimiento del controlador.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafos en el equipo.

Para este tipo de cargas se recomienda conectar un amortiguador en el contacto
normalmente abierto del relé que conmuta la carga. El amortiguador recomendado
consiste en un condensador y una resistencia conectados en serie (normalmente de
15 nF/100 Q). El amortiguador también esta pensado para prolongar la vida util de
los contactos del relé.

A PRECAUCION

DISPARO FALSO DE SALIDAS TRIAC

También hay que conectar un amortiguador en las terminales de salida triac para
evitar falsos disparos de alarmas por tensiones transitorias en linea.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o
danos en el equipo.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

No conecte los amortiguadores en ciertas cargas de alta impedancia.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o daios en el equipo.

Cuando el contacto de relé esta abierto o hay una carta de alta impedancia
conectada al mismo, el amortiguador pasa una corriente (normalmente 0,6 mAa 100
VCAy1,2mAa 230V CA).

Asegurese de que esta corriente no desvia la alimentacion de una carga eléctrica de
baja potencia. No se debe conectar el amortiguador si la carga es de este tipo.

{

>
=

Linea Neutro

ZED

Neutro
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Transformador de corriente (CT)

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

La entrada CT y las entradas digitales no estan aisladas de los terminales de
entrada de sensor primario. Si IP1 no esta conectada a tierra o un potencial
seguro, CT y las entradas digitales estaran en el mismo potencial y debera tener
cuidado con las intensidades de los componentes e instrucciones al personal para
garantizar la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

La entrada del transformador de corriente es opcional en el controlador EPC3016.
Se proporciona como estandar en controladores EPC3008 y EPC3004.

Una entrada posterior de contacto (LA) comparte un terminal comun (C) con el CT y
proporciona hasta tres (controlador EPC3016) y cinco (controladores EPC3008 y
EPC3004) entradas de contacto.

}
* Corriente de entrada CT. 0-50 mA rms (sinusoidal, calibrada), 50/60 Hz

¢ Resolucion de entrada CT: 0,1 A para la escala hasta 10 A, 1 A para la escala de
100 A, 10 A para la escala hasta 1000 A.

®* Precision de entrada CT: +1% de la lectura.

* Dentro del controlador hay una resistencia de carga con valor de 10 Q.

A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

Un dispositivo limitador de voltaje instalado en todos los terminales CT ayudara a
evitar la aparicion de altos voltajes en los terminales CT si el controlador se
desenchufa. Un dispositivo adecuado es de dos diodos Zener espalda con
espalda, de un rango entre 3y 10 V a 50 mA.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entradas de cierre de contacto (DI1 y DI2)

Hasta dos entradas digitales disponibles que se pueden conectar con los contactos
externos.

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Las entradas digitales y la entrada CT no estan aisladas de los terminales de
entrada de sensor primario. Si IP1 no esta conectada a tierra o un potencial
seguro, CT y las entradas digitales estaran en el mismo potencial y debera tener
cuidado con las intensidades de los componentes e instrucciones al personal para
garantizar la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

La entrada digital 1 se suministra con el transformador de corriente, excepto en la
opcién de Ethernet en EPC3016 con LA disponible pero CT, no.

La entrada digital 2 solo disponible en EPC3004 y EPC3008.

Entrada digital 1 Entrada digital 2
G-, [E-,
- -
¢ Conmutacion: 12 V CC a 13mA max.

* Contacto abierto > 400Q. Contacto cerrado < 100 Q.

* Lafuncién de E/S se fija por la aplicacion que se haya pedido o configurado
utilizando los cédigos de inicio rapido, "Inicio—Controlador nuevo no
configurado” en la pagina 68.También es posible cambiar la funcion en el nivel
de configuracion ("Lista E/S (io)" en la pagina 112) o con la ayuda de iTools ("La
lista «Navegador» (Browser)" en la pagina 240).

55 HAQ032842SPA edicion 5



Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Alimentacion de transmisor

La alimentacion del transmisor no esta disponible en le modelo EPC3016.
Se instala de serie en modelos EPC3008 y EPC3004.

+4_E

24V
-]

* Salida aislada 300 V CA CAT II.

e Salida:24VCC+10% 28mA max.

Entradas/salidas digitales de 1 a 8

Hay disponibles hasta 8 entradas/salidas digitales en los terminales segun la opcion
instalada. Se denominan de D1 a D8.

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA, EXPLOSION O ARCO ELECTRICO

Las entradas/salidas digitales y la entrada CT no estan aisladas de los terminales
de entrada de sensor primario. Si IP1 no esta conectada a tierra o un potencial
seguro, CT y las entradas digitales estaran en el mismo potencial y debera tener
cuidado con las intensidades de los componentes e instrucciones al personal para
garantizar la seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

* Salida de disipacion de corriente. PSU CC externo de 15 V minimo, 35V
maximo.

* Entrada légica de deteccion de tensién Entrada de alto nivel de tensién minima
de 4 V. 35 V maximo. Entrada de bajo nivel de tension -1 V minima , +1V
maxima.

* Entrada de cierre de contacto Contacto cerrado 0 Q a 100 Q. Contacto abierto
>28 kQ.

Ejemplo 1 de conexiéon de conmutador BCD

El diagrama a continuacion muestra un ejemplo de una conexién de un conmutador
BCD tipico utilizando cuanto entradas digitales de controladores EPC3008 o
EPC3004 que se pueden utilizar para seleccionar un nimero de programa.

Q

O
N
©
-

O
w

D4

|w]
(o]

@)
3

o
o2

BB EBEEHER

w)
O

Las entradas BCD se pueden activar en el nivel 3 o en el nivel de configuracion,
consulte "Lista BCD (bCd)" en la pagina 156.
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Ejemplo 2 de cableado de entradas digitales

Entradas digitales (entradas légicas o cierre de contacto en cualquier combinacion).

Comun

T

o
(o]

D2 |&—mmmm —

Entradas
D3 |le——— logicas
D4 je—m —

Entradas

de cierre

O
N

T

de contacto

EEEEREEEER

@)
O

Ejemplo 3 Conexién de salidas digitales

Salidas digitales (relé, tiristor accionamiento SSR en cualquier combinacion).

Comdun

D1

O
N

|w)
w

w)
5

|w)
o

O
N

|w)
oo

o
(@]

[ssr |
| SSR [
I II :gilancialI I
I [\-/igilancial I
|
vigilancia
I I\'igilancial I
I
[ssr |
| SSR [
[ssr |
| SSR [
[ssR |
SSR |
= +

EOROREEES

Suministro de alimentacion externo
de 15a35V CC.
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Conexiones para comunicaciones digitales

En el controlador EPC3008 y el controlador EPC3004, EIA-485 (RS-485) es
estandar. EIA-232 (RS-232) y EIA-422 (RS-422) no son compatibles.

En el controlador EPC3016, EIA-485 (RS-485), EIA-422 (RS-422) y EIA-232
(RS-232) son compatibles a través del panel opcional.

Se utilizan los protocolos ModbusRTU o EI-Bisynch para ser compatibles con los
controladores existentes.

También se suministra Ethernet (ModbusTCP) de forma opcional en todos los
controladores.

A la hora de conectar un ordenador a EIA-232 se utiliza normalmente un adaptador
USB. Es mejor utilizar adaptadores eléctricamente aislados, puesto que se pueden
transmitir ruidos eléctricos desde una situacién industrial al ordenador y provocar
danos.

Para evitar lazos a tierra el cable apantallado debe estar conectado a tierra en un
solo punto.

Aislado 300 V CA CAT II.

Nota: En los siguientes diagramas de conexiones, las funciones de terminal son
correctas, pero la disposicion de terminal puede no estar en el mismo orden que en
otro instrumento.

Conexion EIA-232

ElA-232 esta disponible solo en el controlador EPC3016 y se utiliza para conectar un
maestro y un esclavo.

Par trenzado
EPC3016

Transmision

usB

Recepcion

D || Comun

B EE

Convertidor
EIA-232 a USB

Blindaje A tierra en un solo extremo
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Comunicaciones serie EIA-485

La funcién de EIA-485 Modbus RTU de un controlador EPC3016, EPC3008,
EPC3004 proporciona un método de comunicacion digital alternativo al Ethernet. Es
independiente del Ethernet y se puede utilizar al mismo tiempo que estan activas las
comunicaciones de Ethernet. La transmision de datos es mas lenta que con
Ethernet, pero es un método de comunicacion efectivo en algunas situaciones.

Se puede utilizar en los siguientes contextos por ejemplo:

1. Conexion con redes de automatizacion EIA-485 heredadas para SCADA o
adquisicion de datos.

2. Conexion directa a los controladores l6gicos programables utilizando una red
serie.

3. Para interconectar un controlador EPC3016, EPC3008, EPC3004, por ejemplo
para utilizar la funcién maestra de broadcast para enviar un perfil de punto de
consigna maestro digital a los dispositivos inferiores esclavos.

4. Conectar Eurotherm iTools, normalmente en situaciones donde se sustituyen
instrumentos mas antiguos como controladores Serie 3000 y la infraestructura
EIA-485 ya existe. Ethernet siempre sera un método de conexidon mejor para las
nuevas instalaciones.

A la hora de conectar un ordenador a EIA-485 se utiliza normalmente un adaptador
USB. Es mejor utilizar adaptadores eléctricamente aislados, puesto que se pueden
transmitir ruidos eléctricos desde una situacion industrial al ordenador y provocar
dafos.

EIA-485 admite hasta 32 dispositivos por segmento de red. Se pueden utilizar
repetidores de segmentos para aumentar el numero de dispositivos en una red
EIA-485. Tenga en cuenta que son necesarios resistores de terminacion de 220 Q al
inicio y final de la linea RS485. Sin ellos las comunicaciones sufriran fallos
intermitentes.

Las conexiones que utilizan un conversor apropiado se muestran en el siguiente
diagrama.

220Q
resistencia de
terminacioén

Par trenzado
Controlador EPC3000

7\
Rx ,’ ‘l | \‘ HF| Transmision
<_ L v [ : 10 HE| Recepcion
L A i
¥ ¥
1

Com ; .
\‘_ ——V > HD| Comun

Convertidor T
EIA-485 a USB Blindaje Atierra en
un solo I Conexion en

extremo K cadena con otros
1
1
|

controladores o
PLC.

v
P

Transmision

220Qresistencia
de terminacion ¥

Recepcion

A A
HH &8

HDJ| Comun
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Conexion EIA-422

ElA-422 (en ocasiones llamado EIA-485 de 4 cables) esta disponible como opcidn
solo en EPC3016. Permite conectar hasta 32 esclavos a la red utilizando pares
trenzados separados de transmision y recepcion. Segun el ejemplo anterior se
recomienda el uso de un conversor de comunicaciones adecuado para convertir
EIA-422 a USB. A continuacion se indican las conexiones.

Resistencia de terminacion, Ry, de 220 O
en el ultimo Rx de la unidad de conversion

=z
(¢}

\ \
Rx- ﬁ*‘- / s e—
1
USB | Rx Rx+ ,'|'| Par trenzado
P Tx Com -
% Com V! Par trenzado
Tx- !
1 /
Tt ‘.‘: \/ \.//\/
1

X
X
*

9]
o
3

x
+

T
-4 o
i

.IIIII
T O {1 O S >
X
i

-
—
1
A

Convertidor

EIA-422 a USB Cable apantallado --—:3 Conexién con

> > otros
Ly ., controladores
t{--Tif -+ EPC3016

Resistencia de terminacion, Ry, [ﬂ ~{]
de 220 Q) en los terminales Rx

del dltimo instrumento de la linea

Com

Tx+

z JE|
mall || nul

Tx-

Conexion Ethernet
Un puerto de red Ethernet esta disponible a través de un conector EJ45, se

proporciona en el panel opcional si se incluye en el pedido.

Verde

Ambar

El conector dispone de un par de indicadores LED.
Verde = velocidad de red. ON = 100, Off = 10.
Ambar parpadea = actividad de red.

La conexion es 10/100 BASE-T con deteccion automatica.
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Cableado del terminal EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ejemplos de cableado

Controlador de calor/frio

Este ejemplo muestra un regulador de temperatura para calor/frio en el que el control
del calefactor emplea un SSR disparado por una salida l6gica en E/S1 y el control de
enfriamiento usa un relé, E/S2.

Consulte la nota a continuacién

L oy
Fusible de Fusible de Fusible del
calentador enfriamiento| | | controlador
Relé de -estado
sélido
por ej. ESWITC|
Amortiguador
Calentador
T/IC
Ele a
N de enfrlamiento

A A PELIGRO:

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

Para equipos conectados permanentemente, incluya un dispositivo de desconexién
como un conmutador aislante o un disyuntor en la instalacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
lesiones graves.

¢ El dispositivo de desconexidén debe estar muy préximo al equipo y al alcance del
operario.

e El dispositivo de desconexion debe estar sefializado como sistema de
desconexién del equipo.

Nota: Un solo conmutador o disyuntor puede dar servicio a mas de un
instrumento.
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Diagrama de conexiones CT

Este diagrama muestra un ejemplo de conexion para una entrada CT.

L sélido
E por €j.

Fusible de ESWITCH

Relé de estado

Transformador

calentador L

Fusible del controlador

—
 E—

A

B

2A

=l I s =1

= e Iz ]l= ][~

5 sl Ml s

_,_L de corriente (CT
Calentador N

Termopar

t

Transformador de
corriente (CT)

Nota: Dentro del controlador hay una resistencia de carga de 10 Q.

A A PELIGRO:

lesiones graves.

RIESGO DE DESCARGA ELECTRICA

Para evitar una acumulacién de altas tensiones en la salida del CT en caso de que
se desconecte del controlador, se recomienda conectar un dispositivo de limitacion
de tension directamente a través de la salida del CT. Un dispositivo adecuado es de
dos diodos Zener espalda con espalda, de un rango entre 3y 10 V a 50 mA, tal y
como se muestra en el diagrama a continuacion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte o
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Modos de arranque EPC3016, EPC3008, EPC3004

Modos de arranque

¢ Qué hay en este apartado?
Este capitulo describe:

* Lo que sucede cuando el controlador se activa por primera vez cuando es
completamente nuevo.

* Una descripcion general de la pantalla y las funciones de botones.

* Encendido después de la configuracion o puesta en marcha del instrumento.
Inicio

Inicio (o encendido) se refiere a la operacién del controlador cuando se enciende.

Los controladores de la gama EPC3000 estan disefiados para estar basados en

aplicaciones. Sus modos de inicio, por tanto, variaran dependiendo del pedido. En

este apartado se describen con mas detalle las diferentes formas en las que el
controlador funciona cuando se enciende.

1. Controlador completamente nuevo se entrega sin configurar. "Inicio—
Controlador nuevo no configurado" en la pagina 68.

2. Controlador completamente nuevo se entrega totalmente configurado segun el
cadigo de pedido. "Inicio - Controlador nuevo configurado" en la pagina 75.

3. Siguientes inicios - Controlador previamente configurado. Ir a la seccion
"Siguientes inicios" en la pagina 76.

Modos de diagnoéstico de inicio

En todos los casos la pantalla del controlador realizara un diagndstico en el que
todas las barras de cada caracter y cada indicador se iluminaran. En un controlador
configurado después de la pantalla de diagndstico se muestra el nimero de version
de firmware y el numero del tipo de instrumento, después un resumen corto de
codigos rapidos. (Un controlador nuevo sin configurar muestra solamente los
Cadigos rapidos, consulte la seccién "Inicio—Controlador nuevo no configurado™ en
la padgina 68). En general, el diagndstico de inicio es el mismo para todos los
modelos.

La pantalla de bienvenida depende de su estado de configuracién y se describe en
las siguientes secciones.

El controlador escaneara los tipos de hardware instalado. Si se detecta un hardware
diferente del que se espera, se mostrara un mensaje y el instrumento se pondra en
modo Standby. Para eliminar este mensaje, o solicite que se sustituya el modulo
instalado con el tipo de médulo esperado OR configure el valor de parametro de
modulo esperado para que coincida con el valor de parametro de modulo instalado.

También se llevara a cabo una
comprobacién de teclado. El
controlador se pondra en modo
Standby en caso de que la
comprobacién no se complete
segun lo esperado.

[INIURTEY
e n
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Descripcion general de las pantallas del panel frontal

EPC3016

- Variable de proceso (verde, rojo cuando esta en alarma).
- Durante navegacion: valor de parametro.

Unidades de ingenieria de la variable de
PV de 4 digitos. proceso

(Los ejemplos incluyen °C, °F, K, %, %RH,
%C, PH o en blanco).

Parpadea cuando ocurre una
nueva alarma. El indicador se
iluminara de manera fija cuando
se reconozca una alarma, pero
siga activa.

Unidades de ingenieria de la pantalla
inferior

(los ejemplos incluyen %, mA o en blanco)

Rampa/parada del programador. |

Punto de consigna activo
(RSP, SP, SP2).

Estado de salida

Cuando esta iluminado indica que se
ha seleccionado el modo manual.

Cuando esté iluminado indica que las
comunicaciones de usuario estan activas.

Pantalla alfanumérica capaz de representar texto cirilico

®  El parametro mostrado se puede seleccionar a través de los parametros
en la subclase de HMI del bloque de funciones del instrumento.

® La pantalla de inicio muestra un mensaje cuando esta activa.

EPC3008

Parpadea cuando ocurre una nueva
alarma. El indicador se iluminara de
manera fija cuando se reconozca una
alarma, pero siga activa.

PV de 4,5 digitos.

Pantalla alfanumérica

Unidades de ingenieria de la variable de
proceso

(Los ejemplos incluyen °C, °F, K, %, %RH,
%C, PH o en blanco).

Muestra un valor numérico tal como
punto de consigna o valor de salida o un
mnemonico de parametro.

Unidades de ingenieria de la pantalla
inferior

(los ejemplos incluyen %, mA o en
blanco).

Pantalla alfanumérica.

Muestra un valor numérico tal como
punto de consigna o valor de salida o
una descripcién del mnemonico de
parametro

El resto de contenido de pantalla es igual
que en EPC3016.

Gréfico de barras segmentado.
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Modos de arranque

EPC3004

PV de 5 digitos

~

= B

Eurotherm

El resto de contenido de
pantalla es igual que en
EPC3016 y EPC3008.

La pantalla de inicio depende de la configuracion del controlador y se describe en las

siguientes secciones.

HAQ032842SPA edicion 5

65



Modos de arranque

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Descripcion general de botones de operador

En EPC3016 solo hay 4 botones de navegacion disponibles (pagina, deslizarse,
arriba, abajo). En EPC3008 y EPC3004 estan disponibles los 6 botones (4 de
navegacién y dos de funcion).

Distribucion de botones

— % A

Pagina Desplazamiento Bajar Subir

Boton operacion

Subir

El botén de subida incrementa los valores del parametro hasta los limites.

Sin embargo, las enumeraciones de parametros si vuelven a empezar desde el
principio.

Bajar
El botdn de bajada disminuye los valores del parametro hasta los limites.

Sin embargo, las enumeraciones de parametros si vuelven a empezar desde el
principio.

Pagina
En los niveles de operador 1 o0 2 el botdn de pagina seleccionara entre la pantalla de

inicio o listas de edicidon o ejecucién de programador (si una de las funciones de
programador esta habilitada).

En el nivel 3 o de configuracion el boton de pagina se deslizara entre los
encabezados de listas (sin repeticion automatica). Si se pulsa el boton de pagina
dentro de una lista, la pantalla vuelve al comienzo de la lista. El comienzo de la lista
muestra solo el encabezado de lista sin parametros iniciales.

Pagina (durante > 3 segundos)

El parametro Goto se selecciona directamente. Esta operacion se puede realizar
desde cualquier pantalla. Si el botdn de pagina se mantiene durante > 3 segundos al
inicio se seleccionara el modo de inicio rapido después de introducir una contrasena.

Pagina+Subir

Se desliza hacia atras en los encabezados de lista (con repeticion automatica)
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Desplazamiento

Seleccione los parametros en orden, volviendo al primer parametro de la lista o
encabezado de lista si esta seleccionado el nivel 3 o de configuracion. Si mantiene
pulsado el botén hacia abajo la lista se repetird automaticamente. En los niveles 1y
2 este boton también se desliza entre los parametros promocionados cuando se
selecciona la pantalla de inicio.

Deslizar+Subir

Se desliza hacia atras entre los parametros desde abajo hacia arriba (con repeticién
automatica).

Pagina+deslizar - todas las opciones

Saltar directamente a la pagina de inicio. El nivel actual de operacién no se cambia.
Si la pagina de inicio ya esta seleccionada, estos botones realizaran la funcion
personalizada tal y como se explica en "Funcion de los botones F1y F2 y pagina +
deslizar" en la pagina 216. Por defecto es reconocimiento de alarma.

Subir+Bajar (Run/Hold)

Si la opcién del programador esta habilitada y el programa configurado y pulsa
simultaneamente esas teclas los modos Run y Hold se alternaran.

Subir+Bajar (durante > 3 segundos - Modo)

Sl la opcion del programador esta habilitada y un programa configurado se esta
ejecutando y pulsa esos botones durante unos instantes el programa se abortara.

Si esta seleccionada la pagina de inicio y el programador no esta en ejecucion,
presionar esos botones durante unos instantes se activara la pantalla de Modo
donde el parametro de modo lazo permitira la seleccion del modo automatico o
manual.

F1yF2
Los botones F1y F2 no estan disponibles en EPC3016.

La funcién de estos botones se ajusta a través del bloque de funciones del
instrumento. Los ajustes por defecto son:

* F1: Auto/Man.
e F2: Run/Hold.

Nota: Se aplica un tiempo extendido a todas las pantallas. Si no se detecta que se
haya presionado ningun botén durante el periodo de tiempo extendido (por defecto
60 s), la pantalla volvera a la pagina inicio del nivel 1.
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Inicio—Controlador nuevo no configurado

Si el controlador es nuevo y se ha entregado sin configurar se iniciara en el «Quick
Start Mode» (modo de inicio rapido). Se trata de una herramienta incorporada para
permitir a los usuarios configurar el producto para las funciones mas utilizadas
comunmente, como el tipo de aplicacion, tipo de entrada, rango y funciones de
entrada digital. El codigo de configuracion rapida consiste en dos «SETS»
(conjuntos) de cinco caracteres. La seccion superior de la pantalla muestra el
conjunto seleccionado, mientras que la seccidn inferior muestra los cinco digitos que
forman el conjunto. Cada digito puede resultar en el ajuste de valores de multiples
parametros. El primer conjunto es el SET1 tal y como se muestra.

Al principio todos los caracteres se muestran como una /. Es el caracter por defecto
para no instalado/ninguno o por defecto. El primer caracter, inicialmente
parpadeante, selecciona el tipo de aplicacion segun la lista en las tablas de inicio
rapido en las siguientes secciones. Para seleccionar el tipo de aplicacién necesario

pulse o] .

Nota: El cddigo rapido 1 solo estara disponible si se instala el hardware correcto
para la aplicacion. Por ejemplo, la aplicacion VPU debe tener E/S1 e E/S2 como relé,
triac o salidas logicas.

Pulse para seleccionar el segundo caracter. El segundo caracter selecciona el
tipo de entrada 1 segun la lista en las tablas de inicio rapido en las siguientes
secciones. Si no estan disponibles las funciones o el hardware el caracter se salta al
pulsar deslizar.

Coninue ajustando los 5 caracteres con la ayuda de las tablas de inicio rapido.

Cuando haya introducido el ultimo caracter en el SET1 la pantalla cambiara
automaticamente al SET2.

Ajustelos de la misma manera que el SET1.

Si desea volver en cualquier momento al inicio del SET1, pulse .

A AVISO

RIESGO DE CONFIGURACION INCORRECTA

Una configuracion incorrecta puede dafar el proceso y/o producir lesiones
personales. La configuracion debe ser realizada Gnicamente por personas
competentes y autorizadas. La persona que ponga en servicio el regulador tendra
la responsabilidad de garantizar que esta bien configurado.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos en el equipo.

Funciones mas detalladas disponibles en el producto se pueden configurar a través
del nivel de configuracion. Esto se explica en "Nivel de configuracion” en la pagina
98, o con la ayuda de iTools tal y como se explica en "Configuracion con iTools" en
la pagina 236. iTools es un paquete de configuracion disponible de manera gratuita
en Eurotherm a través de www.eurotherm.com.
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Tablas de inicio rapido

Cédigo rapido Set 1

El primer digito del SET1 seleccionara una aplicacion que configura de manera
automatica los parametros del bloque de funciones relevante y crea conexiones
entre ellos para crear una estrategia de control completa relevante para esa

aplicacion.

El apartado Configuracién con iTools tiene una seccién llamada "Aplicaciones” en la
pagina 253, en la que se proporciona una descripcién general de las aplicaciones
disponibles y sus conexiones graficas asociadas (como diagramas).

Ademas, las descripciones de cada aplicacion estan disponibles en un anexo
adicional al presente manual y se enumeran a continuacion:

* Aplicacion «1» - Controlador solo de calor.

* Aplicacion «2» - Controlador de frio/calor.

* Aplicacion «V» - Controlador VPU de solo calor - anexo numero de referencia
HA033033 EPC3000 Aplicaciones de control de temperatura.

* Aplicacion «C» - potencial de carbono - anexo numero de referencia HA032987.

* Aplicacion «D» - control de punto de rocio - anexo numero de referencia

HA032994.

Estan disponibles en www.eurotherm.com.

Nota: El controlador se debe instalar con el hardware correcto, de lo contrario el
cédigo de aplicaciéon se no se podra seleccionar. Por ejemplo, un controlador VPU
debe tener una salida digital colocada tanto en |01 como 102.

Los digitos seran «X» cuando no se instale y el HMI saltara ese campo. Del mismo
modo, si introduce un valor de «X» en un campo se deshabilitara esa funcién si

procede.

Digit 1

Digit 2

Digit 2

Digit 4

Digit 5

Application

Analog Input 1 Type

Analog Input 1 Range

Analog Input 2 Type

Analog Input 2 Range

X = None

1 = PID Heat Only Control

2 = PID Heat/Cool Control

V = VPU Heat Only Control

C = Carbon Potential Control®
D = Dew Point Control®

X = Use Default
Thermocouple
B =TypeB
1=Type]

K =Type K
L=TypelL
N=Type N

R =TypeR

S =TypeS
T=TypeT
RTD

P =Pt100

W = Pt1000
Linear

M = 0-80mV

WV =0-10V

2 =0-20mA

4 = 4-20mA

= Use Default
= 0-100°C
= 0-200°C
= 0-400°C
= 0-600°C
= 0-800°C
= 0-1000°C
= 0-1200°C
= 0-1300°C
= 0-1600°C
A =0-1800°C
F = Full range

W R WM

X = Not fitted or Use Default
Thermocouple
B=TypeB
1=Type ]
K=Type K
L=TypelL
N=Type N
R=Type R

S =TypeS
T=TypeT
RTD

P =Pt100

W = Pt1000
Linear

M = 0-80mV
V=0-10Vv

2 =0-20mA

4 =4-20mA

Z =HiZ

X = Not fitted or Use Default
1=0-100°C
2 =0-200°C
3 =0-400°C
4 = 0-600°C
5 =0-800°C
6 = 0-1000°C
7 =0-1200°C
8 =0-1300°C
9 =0-1600°C
A =0-1800°C
F = Full range
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Notas:

1.

Si no se selecciona ninguna aplicacion (primer caracter en SET1 = X) la pantalla
pasara directamente a la pantalla de SALIDA. Si se acepta el controlador tomara
un conjunto de valores por defecto. Se pueden llevar a cabo mas
configuraciones al acceder al nivel de configuracién ("Nivel de configuracién" en
la pagina 98) o a través del software de configuracion iTools ("Configuracion con
iTools" en la pagina 236).

Para entradas lineales la entrada minima/maxima el voltaje/corriente hara que la
pantalla lea el rango bajo/alto respectivamente.

Sl no se instala la entrada 2, Set 2 se seleccionara inmediatamente después de
que se haya ajustado el rango de la entrada 1.

* Temperatura, potencial de carbono y punto de control del rocio se describen como
complementos separados de este manual y estan disponibles en
www.eurotherm.com. Referencia de HA033033, HA032987 y HA032994,
respectivamente.

Cadigo rapido Set 2

Digit 1 Digit 2 Digit 3 Digit 4 Digit 5
CT Input Range LA Function LB Function Option DIO Function Temperature Units
¥ = Not fitted or not used || X = Not used ¥ = Not fitted or not used || X = Not fitted or not used || ¥ = Use Default
1=104 W = Alarm Acknowledge || W = Alarm Acknowledge 1 =_Config 1 C = Celsius
2 =25A M = Auto/Manual M = Auto/Manual 2 = Config 2 F = Fahrenheit
5 = 50A R = Program Run/Hold R = Program Run/Hold 3 = Config 3 K = Kelvin
6 = 1004 L = Key Lock L = Key Lock 4 = Config 4
7 = 10004 P = Setpoint Select P = Setpoint Select 5 =Config 5
T = Program Reset T = Program Reset 6 = Config 6
U = Remote/Local Select || U = Remote/Local Select 7 = Config 7
V = Recipe Load Select V = Recipe Load Select 8 = Config 8
K = Loop Track K = Loop Track 9 = Config @
Notas:
1. El cdédigo rapido considera que la entrada CT esta supervisando la corriente de
carta del canal de calor que en todas las aplicaciones esta conectado a E/S1.PV.
2. Siel moédulo E/S.1 es un médulo de salida CC, la entrada digital CT no es
alterable.
3. Silaentrada CT no esta ajustada en X, se habilitara y supervisara la corriente,

sin embargo, las alarmas CT no estaran configuradas. Esto significa que si se
necesitan las alarmas CT se deben conectar por el usuario. Un ejemplo tipico de
conexion de alarmas se muestra en la seccion "Ejemplo 1: Conexién de alarma”
en la pagina 249.
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Cadigos rapidos DIO

Si el médulo de opciones se ha instalado entonces la funcién del moédulo se define
por configuraciones fijas. Estas se seleccionan mediante Digit 4 en la anterior tabla.
Las configuraciones fijas se enumeran en la tabla a continuacion:

Config Function Config Function Config Function
Config 1 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 4 || DIO1 = BCD Input 1 Config 7 || DIO1 = Programmer Run
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIO2 = Programmer Hold
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Reset
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Programmer Advance
DIOS = Programmer Event Qutput 5 DIOS = Programmer Run/Hold DIOS = Not Used
DIOG = Programmer Event Output & DIOG = Programmer Reset DIO6 = Not Used
DIO7 = Programmer Event Output 7 DIO7 = Programmer Advance DIO7 = Not Used
DIO& = Programmer Event Qutput 8 DIOS& = Not Used DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Program Number
Config 2 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 5 || DIO1 = BCD Input 1 Config & || DIO1 = Programmer Run
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIO2 = Programmer Hold
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Reset
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Not Used
DIOS =BCD Input 1 DIOS = BCD Input 5 DIOS = Not Used
DIO& = BCD Input 2 DIOG = BCD Input & DIOG = Not Used
DIOY = BCD Input 3 DIOY = BCD Input 7 DIO7 = Not Used
DIO& = Programmer Run/Hold DIO8 = BCD Input 8 DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Program Number BCD Output wired to Recipe Load
Config 2 || DIO1 = Programmer Event Output 1 Config 6 || DIO1 = BCD Input 1 Config 9 || DIO1 = Programmer Event Output 1
DIOZ = Programmer Event Output 2 DIOZ = BCD Input 2 DIOZ = Programmer Event Output 2
DIO3 = Programmer Event Output 3 DIO3 =BCD Input 3 DIO3 = Programmer Event Output 3
DI04 = Programmer Event Output 4 DI04 = BCD Input 4 DI04 = Programmer Event Output 4
DIOS = Programmer Run DIOS = Not Used DIOS = Not Used
DIO6 = Programmer Hold DIO6 = Not Used DIO6 = Not Used
DIO7 = Programmer Reset DIO7 = Not Used DIO7 = Not Used
DIOS& = Programmer Advance DIOS& = Not Used DIOS& = Not Used
BCD Output wired to Recipe Load
Ejemplo de cédigos rapidos
SET1: © J 3 % ¥
SET2: % M W 1L

El controlador esta configurado para PID calor solo, entrada 1 termopar tipo J, rango
0—400°C, entrada 2 y rango sin uso, entrada CT sin uso, entrada digital LA
seleccionara auto/manual, entrada digital LB seleccionara reconocimiento global de
alarmas, 10 digital opcional se configurara segun Config 7 de la tabla anterior,
unidades de temperatura grados Celsius.
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Guardar o descartar cédigos rapidos

Una vez introducidos todos los caracteres la pantalla mostrara:

Si selecciona No (pulsando ) la pantalla vuelve a SET1.

Pulse o para seleccionar SAUE (GUARDAR) después, o bien pulse
para guardar inmediatamente, o espere dos segundos para guardar
automaticamente. De esta manera se acepta la configuracion de codigos rapidos y el
controlador entra en el nivel de operador 1.

OR
Pulse o] para seleccionar d 5S¢ después, o bien pulse para seleccionar

o espere dos segundos para aceptar. Esto descarta los ultimos cédigos introducidos
y le devuelve al controlador sus ajustes anteriores.

Si selecciona GUARDAR o diSc el instrumento se reiniciara.
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Configuracion del protocolo de comunicaciones

A partir de la version V3.01 de firmware y posteriores, el protocolo de
comunicaciones Yy las selecciones asociadas se pueden elegir durante la secuencia
de inicio. El objetivo es simplificar el acceso a las comunicaciones digitales a la hora
de configurar el instrumento. Cuando el controlador es nuevo y se enciende por
primera vez, o después de un inicio en frio, la siguiente secuencia se muestra al
inicio y después de guardar los codigos rapidos:

Operacion

Accion

Pantalla

Notas

Configuracién de
comunicaciones
digitales
seleccionada

COmm

CoTHiod
A}

Seleccione el
protocolo de
serie necesario

Pulse para

seleccionar el protocolo
de serie que desea
utilizar para su proceso

HHHS

CooorT
N N AT

NONE (ninguno) - Sin
comunicaciones en serie
m/ Eu - ModbusRTU

El bS - EI-Bisynch

Esta lista solo aparece para
comunicaciones en serie

(EPC3004, EPC3008, EPC3016
con el panel de opcién en serie).

Si selecciona

Pulse para

de configuracién
de
comunicaciones

Modbus o
El-Bisynch seleccionar la direccion
del nodo
Seleccione )
protocolo Pulse para HGEE = Sin Ethernet
Ethernet seleccionar el protocolo mELP - solo esclavo
Ethernet ModbusTCP
E! Pm - esclavo EtherNet/IP y
esclavo Modbus TCP
bAL m - esclavo BACnet y
esclavo Modbus TCP
mmSE - maestro y esclavo
Modbus TCP
Esta lista solo aparece si se
instala el moédulo de opcion de
Ethernet y si se han adquirido las
funciones.
Encender y - Consulte "Autodeteccion” en la
apagar la Pulse para pagina 346.
autodeteccion seleccionar OFF - sin autodeteccion
Autodeteccion On - Autodeteccion habilitada
Guardar y salir
y Pulse Mo - Volver a configuracién de

comunicaciones

SAUE - Guardar las
configuraciones de
comunicaciones

d Sc - Descartar las
configuraciones de
comunicaciones. Las preguntas
se formularan de nuevo en el
siguiente encendido.

Nota: En todos los casos la opcidn se selecciona utilizando o .
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Regreso al modo de cédigos rapidos

Es posible regresar al modo de cédigos rapidos si pulsa y mantiene la tecla de
pagina durante el encendido. Habilitando el protocolo de comunicaciones no aparece
cuando se vuelve a introducir el cédigo rapido.

Entonces es necesario introducir la contrasefia del nivel de configuracion. Consulte
"Seleccionar el nivel de configuracion" en la pagina 100.

Si posteriormente se modifica la configuracién del instrumento con un cambio hecho
a través del modo de configuracion, se mostrara con digitos de cédigo rapido
separados por un punto decimal (indicando que los cédigos mostrados pueden no
reflejar la configuracidn actual). Si se aceptan los cédigos, el instrumento se volvera
a configurar para cumplir los ajustes de cédigo.

Notas:

1. Si el clip de configuracion esta conectado, el instrumento puede tomar la
electricidad del puerto USB del PC. En este caso es necesario desconectar el
clip de configuracién para regresar al modo de inicio rapido. También es posible
desconectar las clavijas de alimentacion del clip de configuracién. Consulte
"Utilizar el clip para configuracion" en la pagina 237.

2. Si se ha activado un inicio en frio (consulte "Inicio en frio" en la pagina 269) el
instrumento siempre se iniciara en modo de cédigos rapidos sin la necesidad de
introducir la contrasefia de configuracion. Habilitando protocolo de
comunicaciones se mostrara entonces.
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Inicio - Controlador nuevo configurado

Si el producto se ha pedido utilizando el cédigo de pedido ya estara configurado.
Cuando se inicie completamente nuevo lo hara en el nivel de operador 1.

Ademas, si ya se ha configurado previamente, por ejemplo, usando los cédigos
rapidos, se iniciara en modo de funcionamiento.

La pantalla de inicio depende de la aplicacion a la manera en la que esté configurado
el controlador, consulte «Modos de inicio» en la siguiente seccion.

EPC 3004

da? '

Al L
E." FArara .
R VA AUA g

P

Eurotherm

Normalmente nos referimos a la vista que se ha mostrado anteriormente como la
pantalla de inicio.

En EPC3008 y EPC3004 la pantalla de inicio normalmente consta de tres lineas. La
linea superior normalmente muestra el valor de proceso PV,

La linea central normalmente muestra el punto de consigna operativo «WSP» si el
controlador esta operando en el modo automatico normal, o la demanda de la salida,
si esta en modo manual. (Control Auto/Manual se explica en el apartado "Modo
automatico/manual” en la pagina 80).

La linea inferior muestra un mensaje que proporciona una descripcidon mas amplia
del parametro seleccionado. También puede mostrar los valores de parametros
siguientes si se ha ajustado en el bloque del instrumento, consulte "Sublista de
funcién de pantalla (HmI)" en la pagina 214.

Grafico de barras

En EPC3008 y EPC3004 un grafico de barras también se puede configurar a través
de iTools. El grafico de barras se puede conectar por software a cualquier fuente
necesaria como la entrada PV o demanda de salida, consulte "Ejemplo 4:
Configuracion de un grafico de barras" en la pagina 250.

EPC3016 dispone de dos lineas de pantalla. La linea debajo de la superior alterna
entre mnemonico y mensaje. Grafico de barras no disponible.

Punto de consigna

El punto de consigna se define como el valor que debe alcanzar el proceso. El valor
del punto de consigna se puede obtener del nimero de recursos, por ejemplo,
utilizando manualmente las teclas del panel frontal, a través del bloque de funciones
del programado, a través de una fuente analdgica externa o comunicaciones
digitales. El punto de consigna operativo se define, por tanto, como el punto de
consigna actual derivado de cualquiera de estas fuentes.
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Siguientes inicios

Cuando ya controlador ya no es nuevo y ha estado en uso normal se iniciara en el
nivel 1, incluso si se ha desconectado de la red eléctrica en el nivel de operador 2 o
3. No obstante, si se ha desconectad de la red eléctrica en el nivel de configuracion,
se iniciara en Standby y mostrara un mensaje: ‘FOWERETD IOWN WHILST IN CONFIG
MOIE” («CORTE DE ALIMENTACION MIENTRAS ESTABAEN CONFIGURACION»).
Para eliminar el mensaje vuelva a entrar en el modo de configuracion (con
contrasefa, consulte "Seleccionar el nivel de configuracion" en la pagina 100),
después, puede continuar con los cambios en la configuracion o aceptar los cambios
existentes al salir del nivel de configuracion. La razén por la que funciona de este
modo es que puede que el controlador se haya configurado en parte antes de
apagarlo y o bien necesita completar la configuracion o confirmar que ya no se
necesitan mas cambios.

Modos de inicio

El controlador puede iniciarse en modo manual o automatico segun el ajuste del
parametro de modo de recuperacion, consulte la seccion "Sublista de configuracion
en la pagina 126.

Si el modo de recuperacion se ha ajustado a manual (por defecto) el controlador se
iniciara en modo manual. Se mostrara la letra «"» y el simbolo de una mano en la
pantalla. Al principio, la salida estara en el valor de omision, consulte la seccion
"Sublista OP" en la pagina 140, pero luego puede cambiarse con la ayuda de los
botones de aumento y disminucién. También se puede seleccionar el modo
automatico.

Si el modo de recuperacion se ha ajustado en «ultimo», el controlador se iniciara o
en modo manual o en el automatico segun el modo anterior al apagado. El modo
«Auto» se muestra en la vista del controlador EPC3004 en la seccion anterior.

Consulte la seccion "Inicio y recuperacion” en la pagina 327 para mas informacion
sobre los modos de inicio.

76

HAQ032842SPA edicion 5



Modos de arranque

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Standby

Standby es el término que se emplea cuando la estrategia del instrumento es de no
control debido a las siguientes razones:

®* En caso de que el instrumento esté en configuracion, es decir, en modo de
cédigo rapido, modo de configuracién o se estd cargando un archivo clonado.

* Encaso de que el instrumento detecta una situacion inesperada (por ejemplo, se
ha apagado durante el modo de configuracion, o el hardware instalado no es
compatible con el hardware esperado). Consulte "Modos de diagndstico de
inicio" en la pagina 63 para mas informacion sobre situaciones inesperadas que
posicionan el instrumento en modo Standby.

* Sise fuerza el modo Standby en el instrumento a través del parametro
Instrument.Diagnostics.ForceStandby, consulte "Siguientes inicios" en la pagina
76.

Ocurre lo siguiente cuando el instrumento esta en Standby:

* Todas las salidas de relé, logicas o triac se colocan en su estado «Off», a menos
que se estén utilizando como elevacion de valvula (arriba)/descenso (abajo). En
este caso la accidén de estado de espera es configurable por el parametro
«StandbyAction» (reposo, arriba, abajo) que se encuentra en la lista «IO»
(apartado "Lista E/S (i0)" en la pagina 112).

® Salidas analdgicas llegaran al limite «OutputLow» que se encuentra en la lista
«lOv».

* Ellazo de control se posicionara en Hold.

* Sila alarma tiene el parametro de inhibicion de Standby «Standbylnhibit»
ajustando en «On» (apartado "Lista de alarmas (ALm)" en la pagina 152), se
inhibira (las alarmas activas se apagaran y las nuevas condiciones de alarma no
se accionaran).

* Sise encuentra en modo Standby porque se esta configurando, un programa en
ejecucion se reiniciara.

A AVISO

PERDIDA DE COMUNICACIONES

Si una salida no esta internamente conectada por la aplicacion, pero esta escrito
asi por las comunicaciones, asegurese de que se tomen las medidas apropiadas
en el caso de que se pierdan las comunicaciones.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones

graves o dafios en el equipo.
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Escala automatica de la coma de decimales

El rango de valores que se muestran en la linea superior variaran para cada version
de instrumento. Si el valor excede las capacidades de la pantalla, la resolucion se
reducira automaticamente en un factor de 10 hasta que el limite de la pantalla en la
tabla a continuacion. Si el valor no se puede mostrar, se mostrara HHHH o LLLL.

Se aplica escala automatica a los valores de parametros que se editen a través de

HMLI.
Instrumento Coma Minimo Velocidad
decimal max.
EPC3016 0 -1999 9999
1 -199.9 999.9
2 -19.99 99.99
3 -1.999 9.999
EPC3008 0 -1999 19999
1 -199.9 1999.9
2 -19.99 199.99
3 -1.999 19.999
EPC3004 0 -19999 99999
1 -1999.9 9999.9
2 -199.99 999.99
3 -19.999 99.999
4 -1.9999 9.9999
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Niveles de operador

Visién general

¢ Qué hay en este apartado?

Este apartado describe los diferentes niveles de operador:

Nivel de operador 1.
Nivel de operador 2.
Introduccion al Nivel de operador 3.

Volver de un nivel de funcionamiento superior a otro inferior.

Hay 5 niveles de operacion:-

1.

LEu !: el nivel 1 no tiene contrasefia, el control esta activo y solamente es
posible acceder a la lista de inicio.

LEug: nivel 2. El control esta activo y hay una lista de inicio mas amplia
disponible.

LEu3: nivel 3. El control esta activo y se muestra el parametro completo de
operario establecido y modificable. Se muestra el parametro completo de
configuracion establecido, (solo lectura); la calibracién de usuario (cal. de dos
puntos) esta disponible.

ConF: el nivel de configuracion se utiliza para configurar todo el controlador, los
parametros de configuracion son accesibles. Los parametros de operario estan
disponibles sin necesidad de cambiar al modo operario. Los parametros de
calibracion del instrumento también estan disponibles en este modo. Consulte
"Calibracién de usuario” en la pagina 397.

Los Niveles 2, 3 y Configuracién se pueden restringir con contrasefias.

5.

Ademas, el Modo de Inicio rapido (consulte "Inicio—Controlador nuevo no
configurado” en la pagina 68) se proporciona para que el usuario pueda
configurar el producto con el nimero minimo de operaciones. Solamente esta
disponible en la activacion después de que el instrumento se inicia en frio o al
sostener la tecla Pagina durante la activacion.
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Nivel de operador 1

Se introduce el nivel de operador 1:

1. Tras haber introducido el Cadigos de inicio rapido para los controles
suministrados no configurados.

2. Tras la activacion cuando el controlador se ha configurado.

La pantalla que se muestra a continuacion es de un controlador de temperatura
tradicional.

EPG 3004

Valor de Proceso (PV)

Nivel de salida manual (%) o punto de consigna (SP)
» ! (Temperatura necesaria)
1l

Mensajes deslizables (cuando proceda) El nuevo punto
T, ‘ Barra de graficos (no EPC3016) de consigna se
Eurotherm acepta al soltar

Pulse para aumentar el punto de consigna ©! Poton; lo que
se indica con un

Pulse para reducir el punto de consigna breve parpadeo
del valor SP

En general, el valor del parametro actual se muestra en la pantalla superior.

Por defecto, el controlador se iniciara en modo «Manual». Esto se muestra a través
de «"» en la pantalla, el simbolo de la mano, el valor de la salida (en %) y el grafico
de barras (si esta disponible).

Si esta en modo «Auto», el valor necesario (punto de consigna) se muestra en la
pantalla inferior.

Se muestran mensajes desplegables adicionales, por ejemplo: cuando se
seleccionan los parametros de operario (consulte la seccion "Parametros de nivel de
operador 1" en la pagina 82). Pueden ser descripciones estandar del parametro
seleccionado actualmente o mensajes especificos del usuario que se hayan
configurado con iTools. (Consulte "Parametro de promocién" en la pagina 258).

Modo automatico/manual
En el modo Manual el operario puede aumentar o disminuir directamente el valor de
la salida utilizando los botones de elevar y bajar.

En el modo Auto el proceso se ajusta automaticamente por el controlador en
respuesta a las diferencias entre el punto de consigna y el valor medido real.

En el nivel de operador 1, el controlador se puede establecer a funcionamiento
manual, como se indica a continuacion:

* Por defecto, en los controladores EPC3008 y EPC3004, el usuario puede
seleccionar el modo automatico/manual cambiando el botén F1.

* Por defecto, en el controlador EPC3016 el usuario puede seleccionar el modo

automatico/manual pulsando los botones y durante mas de 3
segundos. Se mostrara el parametro A-M (seleccionar automatico/manual).

Después pulse o] cambie entre automatico y manual.

(994

M TATA,
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Manual se indica en el HMI mostrando el simbolo «Mano2 y el caracter «M».
El nivel actual de demanda de salida se muestra como porcentaje. Se puede
aumentar o reducir pulsando los botones o} respectivamente.

Nota: Se pueden configurar otras formas de seleccionar automatico/manual, que
se explicaran en posteriores apartados de este manual.

Mensajes del sistema

Ademas de los mensajes desplegable estandar (o personalizados), los mensajes del
sistema se pueden mostrar en cualquier momento. En "Mensajes de notificacion" en
la pagina 406 puede ver una lista de los mismos. Los siguientes dos mensajes son
tipicos y pueden aparecer en el inicio.

USING DEFAULT COMMS CONFIG PASSWORD (UTILIZANDO

CONTRASENA DE CONFIGURACION DE COMUNICACIONES
POR DEFECTO)

Esta caracteristica de seguridad se explica en el apartado "Contraseina de nivel de
configuracién de comunicaciones" en la pagina 22

El mensaje desplegable «USING DEFAULT COMMS CONFIG PASSWORD»
(Utilizando contrasefia de configuraciéon de comunicaciones por defecto) aparecera
si la contrasefia de configuracién de comunicaciones no se ha cambiado de su valor
por defecto. Puede aparecer en un nuevo controlador durante su primer inicio. Esta
contrasena solamente esta disponible con las iTools o algun maestro Modbus de
terceros y se debe cambiar de su valor predeterminado para proporcionar mayor
seguridad. Cuando lo haya hecho, el mensaje no aparecera en el HMI de niveles de
operador.

Este mensaje particular también se puede deshabilitar en el modo de Configuracion
de Instrumento, consulte "Sublista de seguridad (SEC)" en la pagina 217.

COMMS CONFIGURATION ACTIVE (CONFIGURACION DE

COMUNICACIONES ACTIVA)

El mensaje desplegable « CONFIGURACION COMMS ACTIVADO» se mostrara si,
por ejemplo, iTools esta conectado al controlador y lo ha colocado en el modo de
configuracion. El controlador pasara a modo de espera.

El caracter «H» significa que el controlador se ha colocado en modo Hold y se
muestra como se indica a continuacion.

(994

Nota: Las pantallas que se muestran a continuacion también se aplican si el
controlador esta en los niveles de operador 1, 2 0 3.

Barra de graficos

En EPC3008 y EPC3004 puede que aparezca una barra de graficos que muestra el
valor configurado como barra horizontal. Se configura en el Nivel de configuracion
(consulte "Sublista de funcién de pantalla (Hml)" en la pagina 214).
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Parametros de nivel de operador 1

Una lista de parametros minimos esta disponible en el nivel de operador 1, que esta
disefado para el uso diario. El acceso a estos parametros no esta restringido por
una contrasena.

Pulse para pasar a la lista de parametros disponibles. En la parte inferior de la
pantalla aparece el mnemonico del parametro. Por otro lado, pulse y mantenga

pulsado después pulse para avanzar en los parametros y volver.

Pulse para volver a la pantalla de inicio.
El valor del parametro se muestra en la pantalla superior. Si el valor es escribir/leer,
pulse 0 para ajustar. Si no se pulsa ninguna tecla durante 60 segundos, el

indicador regresa a la pantalla de INICIO. La navegacién se muestra en diagrama
para los dos primeros parametros en el siguiente ejemplo:

500

=

&

Los parametros que aparezcan cada vez dependeran de las funciones configuradas.
La lista también se puede personalizar con iTools afiadiendo o retirando parametros.
La siguiente tabla muestra un ejemplo de la lista de los parametros en el nivel 1. Se
pueden afadir o eliminar parametros de la lista, consulte "Parametro de promocion”

Ayuda Nombre desplegable Descripcion Mas
mnemotécnica informacion
del parametro
wauT WORKING DUTPUT La demanda de salida: de -0 % a 100 %

(SALIDA OPERATIVA) 0 de ~100 % to a +100 %.
R-L REMDTE-LOCAL SELECT Seleccione la fuente del punto de "Lazo - Sublista

consigna local o remota. principal” en la

(Remoto-local seleccionar) -
pagina 123.

SP 1 SETPOINT 4 El valor que debe alcanzar el proceso se
(PUNTO DE CONSIGNA 1) establece como punto de consigna 1.

SP2 SETPOINT 2 El valor que debe alcanzar el proceso se

(PUNTO DE CONSIGNA 2) establece como punto de consigna 2 si
se selecciona.

RI Ay = El valor actual del proceso (solo lectura)
leido por la entrada primaria IP1.
RIZAY Py El valor actual del proceso (sélo lectura) |Si la entrada
leido por la entrada secundaria IP2. secundaria
esta en uso.
LI CT LORD CURRENT La corriente se suministra al calentador |Si el CT esta
(Corriente de carga CT) segun lo medido por el CT. en uso.

en la pagina 258.
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Pantalla de programador nivel 1

Por defecto, si el controlador dispone del programador instalado, se puede mostrar
el estado del programa en ejecucion.

Lista de programador

. P , x = -
Presione el botdn pagina , la pantalla mostrara

Pulse de manera repetida para leer el programa en ejecucion en ese momento.

Los parametros mostrados dependen del programa y el tipo de segmento
configurado, pero generalmente incluyen lo siguiente:

Ayuda Nombre desplegable Descripcion

mnemotécnica

del parametro

PNLM PROGRAM NUMBER Alterable pero no afecta al programa en ejecucion.
(numero programa)

PNAME PROGRAM NAM Solo lectura. Este parametro esta disponible en las
(nombre del programa) versiones de firmware V3.01 y superiores.

PLUR CURRENT PROGRAM Soélo lectura.
(programa actual)

CNAME CURRENT PROG NAME Solo lectura. Este parametro esta disponible en las
(nombre del programa actual) versiones de firmware V3.01 y superiores.

PMODE PROGRAM MOT Muestra el modo actual, es decir, Run, Hold, Reset.
(modo del programador)

PSP PROGRAM SETPOINT Solo lectura.
(consigna programa)

PTIML PROGRAM TIME LEFT Soélo lectura.
(tiempo restante programa)

ROVEL PROGRAM CVCLES LEFT Solo lectura.
(tiempo restante programa)

G.NUM CURRENT SEGMENT NUMBER Sélo lectura.
(num segmento actual)

S.NAME GEGMENT NAME Solo lectura. Este parametro esta disponible en las
(nombre del segmento) versiones de firmware V3.01 y superiores.

S.TYPE CURRENT SEGMENT TYPE Solo lectura.
(tipo segmento actual)

OTIML SEGMENT TIME LEFT Solo lectura.
(tiemp. restante segm.)

T5P TARGET SETPOINT Solo lectura.
(punto de consigna objetivo)

RRAT RAMP RATE Solo lectura.
(velocidad de rampa)

£y T VENT Evento desactivado o activado. Los demas eventos
(evento x) se muestran si se configura.

PRIVN PROGRAM RIVANCE Solo lectura.
(avance de programa)

Por defectos los parametros de programador disponibles en el nivel 1 solo pueden
ser leidos. En cualquier caso, si es posible proporcionar al programador acceso de
edicion al nivel 1, ver "Lista del programador (PROG)" en la pagina 146. Si se ha
realizado esta accion las listas de parametros se muestran en la seccion "Pantalla de
programador nivel 2" en la pagina 89.
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Indicador de estado de programador

El estado actual del programa en ejecucion se muestra de la siguiente manera:

Estado

Rampal/Avanzar arriba

Mantenimiento

Rampalavanzar hacia abajo

Restablecimiento

Ejecutar =
Hold/Holdback Parpadeo Parpadeo Parpadeo
(periodo de 1 (periodo de 1 (periodo de 1
segundo 66 % segundo 66 % \ segundo 66 %
del ciclo de del ciclo de del ciclo de
funcionamiento) funcionamiento) funcionamiento)
Completo N. a. Parpadeo N. a.
(fin de parada) (periodo de 2
segundos 66 %
del ciclo de

funcionamiento)
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Nivel de operador 2

Seleccion del nivel de operador 2

Nivel de operador 2 normalmente esta restringido con una contrasena. La
contrasefa por defecto es 0002 en un controlador nuevo. Acceda al nivel 2 de la

siguiente manera:

Operacion

Accion

Pantalla

Notas

Seleccione el
nivel 2

Pulse y mantenga

pulsado hasta

que se muestre GOTE.

Pulse para

seleccionar LEu 2
(nivel 2).

Pulse para

entrar.

LuLé

T
[NIEEN]

Introduzca la
contrasefa

Pulse o

para introducir el valor
de numero correcto de
la contrasena.

Pulse para

aceptar el valory
desplazarse al
siguiente digito.

El controlador
mostrara la parte
superior de la lista de
INICIO en el nivel 2.

Pulse para pasar al siguiente
digito.
La contrasefia por defecto para el

nivel 2 es «0002».

Hay un caso especial si el cédigo
de seguridad se configura como
«0000>». si ya se ha hecho, no es
necesario introducir un cédigo y el
controlador introducira el nivel
seleccionado de inmediato.

Si introduce un cédigo incorrecto,
la pantalla volvera a HOME. Tras
tres intentos incorrectos, el
sistema de introduccion de
contrasefas se bloqueara durante
un tiempo predeterminado por el
«password Lockout Time»
(Tiempo de bloqueo de
contrasefa) establecido en
"Sublista de seguridad (SEC)" en
la pagina 217.

Seleccionar
parametros de
nivel 2

Pulse repetidamente

,

La lista de parametros disponibles
se muestra en la tabla de la
siguiente seccion.
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Parametros de nivel de operador 2

Los parametros disponibles en el nivel 1 también estan disponibles en el nivel 2, pero
el nivel 2 incluye pardmetros adicionales para propésitos de puesta en marcha para
un funcionamiento mas detallado.

Pulse para pasar a la lista de parametros disponibles. En la parte inferior de la

;. . = .
pantalla aparece el mnemonico del parametro. Pulse para volver al parametro

anterior.

El valor del parametro se muestra en la pantalla superior. Si el valor es de

lectura/escritura pulse o] para ajustar. Si no se pulsa ninguna tecla durante
60 segundos, el controlador regresa a la parte superior de la lista de inicio.

Por defecto, la siguiente tabla muestra todos los posibles parametros disponibles
tanto en el nivel 1 como en el 2. Los parametros asociados a una funcién particular
solo se mostrara si se configura esa funcion.

Ayuda Nombre desplegable |Descripcion Mas
mnemotécnica informacion
del parametro
WwauT WORKHING OUTPUT La demanda de salida de corriente -0 % a |Nivel 1y 2
(SALIDA OPERATIVA) (100 % 0-100 % a +100 %.
R-L LOOP REMOTE/LOCAL Seleccione la fuente del punto de consigna |Nivel 1y 2
(Lazo remoto/local) local o remota.
SFPHI SETPOINT HIGH El valor maximo permitido para los puntos
(PUNTO DE CONSIGNA de consigna locales (SP1 y SP2)
ALTO)
SRLD SETPDINT LOW El valor minimo permitido para los puntos
(PUNTO DE CONSIGNA de consigna locales (SP1 y SPZ)
BAJO)
5P 1 SETPOINT 1 El valor que debe alcanzar el proceso se |Nivel 1y 2
(PUNTO DE CONSIGNA establece como punto de consigna 1
1)
5P¢ SETPOINT 2 El valor que debe alcanzar el proceso se  [Nivel 1y 2
(PUNTO DE CONSIGNA establece como punto de consigna 2 si se
2) selecciona.
SP.UP SETPOINT RATE UP Limita la velocidad maxima a la que el
(Velocidad superior de punto de consigna operativo puede
punto de consigna) cambiar en la direcciéon ascendente
(aumento).
La limitacion de la velocidad del punto de
consigna se utiliza a menudo para evitar
rapidas sacudidas en la salida del
controlador que pueden dafar el equipo o
el producto, o provocar contratiempos en
los procesos descendientes.
SR TN SETPOINT RATE IOWN  |Limita la velocidad maxima a la que el
(Velocidad inferior del punto de consigna operativo puede
punto de consigna) cambiar en la direccion de aumento
(descendiente).
RI WPy Py El valor actual del proceso (sélo lectura) Nivel 1y 2
leido por la entrada primaria IP1.
RIZAY Py El valor actual del proceso (sélo lectura) Nivel 1y 2
leido por la entrada secundaria IP2.
TUNE RUTOTUNE ENABLE Comienza un autoajuste. "Autoajuste” en

(Activar autoajuste)

la pagina 334

86

HAQ032842SPA edicion 5



Niveles de operador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ayuda Nombre desplegable |Descripcion Mas
mnemotécnica informacion
del parametro
FRH CH 1 PROPORTIONAL Canal 1 (calor) de banda proporcional.
BANT
(C1 de banda
proporcional)
PRC CH2 PROPORTIONAL Canal 2 (calor) de banda proporcional.
BANT
(C2 de banda
proporcional)
TI INTEGRAL TIME Tiempo integral.
(Tiempo integral)
I DERIVATIVE TIM Tiempo derivativo.
(Tiempo derivativo)
CHH CUTBACK HIGH Corte alto.
THRESHDL
(Limite superior de corte)
LB CUTIACK LOW Corte bajo.
THRESHOL D
(Limite inferior de corte)
MR CONTROL MANUAL En caso de que el parametro integral se
RESET apague, el controlador operara en
. proporcional solamente o en proporcional +
(Reinicio del control derivativo. Este parametro permite al ajuste
manual) manual de la salida la desviacion y
diferenciar entre SP y PV.
HYSH CONTROL CHY ON OFF Si el canal 1 esta configurado para el
HYSTERESIS control encendido/apagado de este
. parametro permite establecer una
(Histéresis control C1 | iterencia entre el encendido y apagado de
encendido apagado) la salida.
HYG.D CONTROL CHZ ON OFF Si el canal 2 esta configurado para el
HYSTERESIS control encendido/apagado de este
. parametro permite establecer una
(Histéresis control C2 | iterencia entre el encendido y apagado de
encendido apagado) la salida.
CIR CONTROL CHE La banda inactiva del canal 1/2 es la
TEATIANT separacion en porcentaje entre la
. . desconexion de la salida 1y la conexion de
gBagga inactiva control |15 salida 2, y viceversa.
e
) Para el control on/off, se toma como un
porcentaje de la histéresis.
DUTHI OUTPUT HIGH LIMIT Limitar la salida de controlador maxima.
(Limite superior de
salida)
oUTLD SUTPUT LOw LIMIT Limitar la salida de controlador minima.
(Limite inferior de salida)
LI CT LORD CURRENT La corriente RMS de ejemplo medida Nivel 1y 2
(Corriente de carga CT) durante el tiempo que el calentador esta
encendido.
LRI CT LERK CURRENT La corriente RMS medida en la carga
(Corriente de fugas CT) durante los estados desactivados del
controlador.
LISP CT LORD THRESHOLT Ajusta el umbral para desencadenar una
(Umbral de carga CT) alarma si la corriente de carga se excede.
LHSP CT LERK THRESHOLD Ajusta el umbral para desencadenar una
(Umbral de fugas CT) alarma si la corriente de fugas se excede.
DCSP Ajusta el umbral para desencadenar una

(Umbral de
sobrecorriente CT)

alarma de sobrecorriente si la corriente
medida excede el limite maximo ajustado
por el proceso.

87

HAQ032842SPA edicion 5




Niveles de operador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ayuda
mnemotécnica
del parametro

Nombre desplegable

Descripcion

Mas
informacion

£6.I0 CUSTOMER 13 Un parametro de identificaciéon en memoria
(ID de cliente:) no volatil que el usuario puede configurar.

RECND DRATRSET TO LORI Selecciona que conjunto de datos de
(Num. de receta selec.) |receta cargar.

STORE IRTASET 10 SAVE Selecciona en cual de los 5 conjuntos de

(Receta a guarda)

datos de receta almacenar los parametros

activos actuales.

La lista de inicio se puede personalizar afiadiendo hasta 60 parametros; es
necesario utilizar iTools para configurar los parametros promocionados, consulte
"Parametro de promocién" en la pagina 258.
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Niveles de operador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Pantalla de programador nivel 2

Si el controlador dispone del programador instalado por defecto, el programador se
puede editar y accionar desde el HMI. Puede encontrar una guia paso a paso para
configurar un programa en "Configurar un programa desde el HMI" en la pagina 293.

Lista de programador

Prob

Presione el botdn pagina , la pantalla mostrara 1 TCT

TCT
[ )

Pulse de manera repetida para leer el programa en ejecucion en ese momento.
El programa se puede poner en Run, Hold o Reset desde esta lista.

Los parametros mostrados son (pero no estan limitados a depender del programa):

Ayuda Nombre desplegable Descripcion

mnemotécnica

del parametro

PNUM PROGRAM NUMBER Alterable pero no ejecuta un programa.
(numero programa)

PNAME PROGRAM NAME Solo lectura. Este parametro se ha afiadido en las
(nombre del programa) versiones de firmware V3.01 y superiores.

PLUR CURRENT PROGRAM Solo lectura.
(programa actual)

CNAME CURRENT PROG NAM Solo lectura. Este parametro se ha afadido en las
(nombre del programa actual) |versiones de firmware V3.01 y superiores.

PMODE PROGRAM MOIE El programador se puede cambiar a Run, Hold, Reset,
(modo del programador)

PSP PROGRAM SETPOINT Solo lectura.
(consigna programa)

PTIML PROGRAM TIME LEFT Solo lectura.
(tiempo restante programa)

PCVIL PROGRAM CYCLES LEFT Solo lectura.
(tiempo restante programa)

GNUM CURRENT SEGMENT NUMBER Sélo lectura.
(num segmento actual)

GNAME CEGMENT NAME Solo lectura. Este parametro se ha afiadido en las
(nombre del segmento) versiones de firmware V3.01 y superiores.

G.TVYPE CURRENT SEGMENT TYPE Solo lectura.
(tipo segmento actual)

STIML SEGMENT TIME LEFT Solo lectura.
(tiemp. restante segm.)

TSP TARGET SETPDIN Solo lectura.
(punto de consigna objetivo)

RRAT RAMP RATE Solo lectura.
(velocidad de rampa)

EvTon VENT Evento desactivado o activado. Los demas eventos se
(evento x) muestran si se configura.

PAIVN PROGRAM RIVANC Alterable SI/NO Avanza el programa al siguiente
(avance de programa) segmento.
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Niveles de operador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Lista de configuracién del programa

Por defecto los programas se pueden configurar en el nivel 2.

. . o =] . :
Presione el botdn pagina , la pantalla mostrara

Pulse de manera repetida para leer el programa en ejecucion en ese momento.
Los programas se pueden editar desde esta lista.

Ayuda Nombre desplegable Descripcion
mnemotécnica
del parametro
PNUM PROGRAM NUMBER Alterable pero no ejecuta un programa Si el programa
(numero programa) esta en ejecucion, se muestra WORK, lo que significa
que el programa esté operativo.
PNAME PROGRAM NAME Solo lectura. Este parametro se ha afiadido en las
(nombre del programa) versiones de firmware V3.01 y superiores.
HBSTY HOLTBACK STYLE Modificable: PROG (Holdback se aplica a todo el
(estilo holdback) programa). SEGm (Holdback se aplica a cada
segmento).
HETY HOLBBRCK TYPE Modificable: OFF, LOW, HIGH, bANd. Consulte
(tipo holdback) "Holdback" en la pagina 286 para una definicion
completa.
RAMP.L RAMP UNITS Modificable: P.SEC (por segundo), P.mIN (por minuto),
(unidades rampa) P.HR (por hora).
miELy IWELL UNITS Modificable: SECS, mINS, HrS.
(unid. manetimient.)
POVD PROGRAM CVILES Modificable: Nimero de veces que se repite un
(ciclos programa) programa. CONt (continuo) o de 1 a 9999.
Valor predeterminado = 1
PENT PROGRAM ENT TVYPE Modificable: EI comportamiento cuando el programa
(tipo final programa) termina dWEL (parada en el actual punto de consigna).
RSEt (reinicio). tRAk (seguimiento).
=X CLRRENT GEGMENT Modificable:
NUMBER
(num segmento actual)
GNAME CEGMENT NAME Solo lectura. Este parametro se ha afiadido en las
(nombre del segmento) versiones de firmware V3.01 y superiores.
ERATS GEGMENT TYPE RAtE, timE, dWEL, Step, CALL, ENd.
(tipo segmento)
TSH THRGET SETPDINT Modificable:
(punto de consigna objetivo)
RRATE RAMP RATE Modificable:
(velocidad de rampa)
Ev.0P VENT DUTPUT Modificable:
(salida de evento)
IR TURATION Modificable: Aparece si el tipo de segmento es parada o
(duracion) tiempo.
RTINME TIME 7O TRRGET Modificable: Aparece si el tipo de segmento es tiempo.
(tiempo a objetivo)
CPROG CALL PROGRAM Modificable: Aparece si el tipo de segmento es llamada.
(llamar programa)
vl CALL CYLLES Modificable: Aparece si el tipo de segmento es llamada.
(ciclos llamada)
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Niveles de operador EPC3016, EPC3008, EPC3004

Esta anterior tabla es un resumen de los parametros que se muestran (pero no
limitados a) y depende del programa. En las siguientes secciones encontrara una
descripcion completa del significado de los parametros y como configurar
programas:

® Capitulo de configuracion "Lista del programador (PROG)" en la pagina 146.

® Capitulo de programador "Programador” en la pagina 282.
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EPC3016, EPC3008, EPC3004

Nivel de operador 3

En el nivel de operador 3 (y en el nivel de configuracion) todos los parametros estan
organizados en listas (o grupos). Solamente se muestran los parametros
relacionados con funciones habilitadas.

Cada lista puede contener parametros de nivel de operador y configuracion, los

parametros solamente se muestran cuando el instrumento se encuentra en el modo
adecuado. Si una lista no contiene al menos un parametro que se pueda mostrar, se
omite completamente.

Durante la navegacion, la pantalla inferior muestra el c6digo mnemanico del
parametro o el encabezado de la lista. Después de 6 segundos se mostrara o bien el
parametro o la descripcion de la lista en una lista deslizable.

Acceso al nivel 3

Operacion Accion Pantalla Notas
Seleccione el Pulse y mantenga Primero se muestra LEu 1. Siga
nivel 3 presionando el botén para

pulsado hasta que
se muestre LEu 3.

Pulse para entrar.

obtener LEwu3.

Introduzca la

Pulse o para

Pulse para pasar al

contrasefa

introducir el valor de siguiente digito.

numero correcto de la La contrasefia por defecto para

contrasefia. el nivel 3 es «0003».

Si el codigo de acceso se ha

Pulse para aceptar establecido como 0000, se

el valor y pasar al considera un caso especial. Si

siguiente digito. ya se ha hecho, no es necesario
introducir un cédigo y el

Si se ha introducido la controlador introducira el nivel

contrasefia correcta, se seleccionado de inmediato.

mostrara el mensaje Si introduce un cédigo

PR55 al momento. Ahora incorrecto, la pantalla volvera a

el controlador esta HOME.

funcionando en el nivel Si introduce un cédigo

3. incorrecto, la pantalla volvera a
HOME. Tras tres intentos
incorrectos, el sistema de
introduccion de contrasefias se
bloqueara durante un tiempo
predeterminado por el
«password Lockout Time»
(Tiempo de bloqueo de
contrasefa) establecido en
"Sublista de seguridad (SEC)"
en la pagina 217.

Seleccionar Pulsar de forma repetida Muestra la lista de entrada

encabezados de
lista

E]

analogica.

-
Pulse + para volver

al encabezado de la lista
anterior.

Seleccione
parametros en la
lista

Pulsar de forma repetida

Muestra el Tipo de entrada.
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Niveles de operador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Para volver la pagina de inicio pertinente para el modo del controlador pulse la
combinacion de teclas Inicio (pagina+deslizar).

La pantalla de Inicio también se seleccionar después de un periodo de temporizacién
en el que no se haya pulsado ninguna tecla. El periodo de temporizacién por defecto
es de 60 segundos pero se puede ajustar entre 0 y 60 segundos. El ajuste al 0
elimina el periodo de temporizacion (consulte "Sublista de funcién de pantalla (HmlI)"
en la pagina 214), para que el HMI permanezca en el nivel seleccionado.

Parametros de operador nivel 3

Las listas de operador nivel 3 son basicamente las mismas que el nivel de
configuracion. Estos se muestran en el siguiente capitulo.

Para regresar a un nivel mas bajo:

Desde el nivel 3 puede seleccionar nivel 1 y nivel 2 de la siguiente manera:

1. Pulse y mantenga pulsado hasta que se muestre GOTD.
2. Pulse WY ; &8 para seleccionar LEu { (o LEWP).

3. Pulse para aceptar.

La pantalla mostrara durante un momento PASS y volvera a la pantalla por defecto
del nivel seleccionado.

Al pasar de un nivel superior a otro inferior no es necesario introducir ningun cédigo
de seguridad.

Nota: Si el controlador se ha apagado durante la operacién en niveles 2y 3
volvera al nivel 1 de operador cuando se encienda de nuevo. Si se ha apagado
durante el nivel de configuracion, arrancara con un mensaje PLnF - POWERED B0
WHILST IN CONFIG MOIE. (apagado durante el modo de configuracion). Consulte la

seccion "Siguientes inicios" en la pagina 76.
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Diagrama de navegacién

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Diagrama de navegacion

El diagrama de navegacion muestra la serie de operaciones de los botones de panel
delantero necesarios para navegar en parametros especificos.

Para facilitar el acceso, los parametros se disponen en listas. Cada lista cuenta con
un encabezado, y cada encabezado se selecciona mediante presiones repetidas del

botén "Pagina" E. Cada encabezado de lista tiene un titulo, por ejemplo, el primer
encabezado es la Entrada analdgica (Al LIST).

Una lista puede tener varias instancias. Por ejemplo, si se suministran dos Entradas
analdgicas, la lista se divide en 1 INST y 2 INST seleccionadas mediante los botones

«Rise» (Elevacion) y «Lower» (Bajada) &S / &

Ademas, una lista puede tener varias sublistas. Por ejemplo, la lista LAZO. Las
sublistas se seleccionan mediante la introduccion de la primera sublista con el botén

«Scroll» (Deslizar) , y utilice los botones «Rise» (Elevacion) o «<Lower» (Bajada)
para seleccionar las siguientes sublistas.

Cuando se haya seleccionado la lista o sublista adecuada, utilice el botén «Scroll»
(Deslizar) para deslizarse por una lista de parametros. Utilice el boton Pagina para
volver.

El Diagrama de navegacion que sigue muestra estas presiones de boton en forma
de diagrama.

El Diagrama de navegacion incluye por lo general todas las listas y parametros
disponibles en el nivel de configuracion. Puede que algunos parametros no se
muestren en el nivel 3 y solamente se muestren las listas de y parametros
necesarios para una determinada aplicacion en el controlador.

Bloques de herramientas

Los bloques del kit de herramientas son funciones que se pueden incluir en el pedido
que consisten en un numero de bloques de funcién. Se pueden afadir después
utilizando «Opcion de seguridad», consulte el apartado "Sublista de seguridad
(SEC)" en la pagina 217.

Se pueden solicitar dos tipo de bloques de kit de herramientas:
* Estandar. Disponible en todas las versiones de firmware.
®* Mejorado. Disponible en las versiones de firmware 3.01 y superiores.

Un maximo de 200 conexiones esta disponible independientemente de la opcién de
bloque de kit de herramientas que se haya adquirido. Un instrumento «estandar» se
puede mejorar a una version «mejorada» utilizando un cddigo de compra de funcion
en linea.

La tabla a continuacién recoge las funciones que estan disponibles segun la opcién
de kit de herramientas incluida en el pedido:
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Diagrama de navegacién

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Caracteristicas

Bloque de funcion
®* Operadores matematicos
® Operadores logicos Lgc2
®* Operadores logicos Lgc8
* Temporizador
* Contador
* Totalizador
®* Multiplexores analégicos
* Valores de usuario
®* Monitores de entrada
* Bloque de conmutacion

* Linealizacion de entrada

Sin kit de
herramientas

0

O O O O O o o o o o

Estandar Mejorado
4 8
4 8
2 4
3 4
4 12
1 2

1 2

1 1
2 2
1 1
2 2

Los bloques de funcién se describen en el apartado de Configuracion.
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Nivel de configuracion

La configuracion del instrumento mediante el panel frontal resulta especialmente util
cuando se necesitan cambios relativamente pequenos en el sitio, probablemente
durante la puesta en macha. Para informacién mas detallada sobre los cambios, se
recomienda utilizar el paquete de configuracion con iTools Eurotherm, que se
describe en el siguiente apartado.

Qué hay en este apartado

* En este apartado se describe como configurar el controlador con HMI.

* Enumera todos los parametros disponibles en cada bloque de funcién.

Bloques de funcién

El controlador esta compuesto por bloques de funcién de software y hardware. Cada
bloque tiene entradas y salidas conectadas juntas en el software (conexiones
software) para adaptarse a la aplicacion para que la que se disefi6 el controlador.

El siguiente diagrama muestra un ejemplo de los bloques de funciéon que componen
un controlador tradicional:

Entradas | Procesos de | Salidas
TC - =
. controles £
RTD Entrada de | | Entrada/
sensor . . Salida 1
o s | - Lot
(Lista Al) ! ! Lista E/S
\ ' Bloque de control .
! Lista de lazo | _I
Punto de . ' Salida 2
consigna | [ I el ;
9 : 3 Lista E/S 1=
Lista de lazo SP i i
Entrada digital | i e
A " Bloqueo de - Lal salida3 Colocar
Lista E/S = alarmas | ) ™ |actuadores
| Lista Al — Lista E/S
Entrada digital | | |
B 2 Bloque de z )
Lista E/S | Ly-|  temporizador I Ll Salidad
i Lista trm i Lista E/S /n'
Transformador ) 3
de corriente . Alarma CT |
Lista CT | Lista CT i
| Comunicaciones I EIA232,
: digitales -
I Lista 1 = ElAd25
i Comunicaciones i Ethernet

El sensor mide la temperatura (o Valor de Proceso, PV) y lo compara con un punto
de consigna (SP) establecido por el usuario.

El objetivo del bloque de control es reducir la diferencia entre SP y PV a cero
proporcionando una salida de compensacion a la planta mediante los bloques de
control de salida.
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Los bloqueos de alarmas y temporizador se pueden realizar con un determinado
numero de parametros del controlador, y las comunicaciones digitales proporcionan
una interfaz para recopilar datos, supervisar y hacer un control remoto.

El rendimiento de cada bloque se define mediante sus parametros internos. Algunos
de estos parametros estan disponibles para el usuario de forma que se pueden
ajustar para adaptarse a las caracteristicas del proceso que se debe controlar.

Estos parametros se encuentran en lista de nivel de configuracion.

El controlador se puede configurar con iTools como se describe en "Configuracion
con iTools" en la pagina 236. iTools es un programa disefiado para configurar los
instrumentos de Eurotherm que se puede descargar de www.eurotherm.com.

Parametros de nivel de configuracién

En el nivel de configuracién todos los parametros se organizan en listas (de la misma
forma que el nivel de operador 3). Solamente se muestran los parametros
relacionados con funciones habilitadas.

Cada lista puede contener parametros de nivel de operador y configuracién, los
parametros solamente se muestran cuando el instrumento se encuentra en el modo
adecuado. Si una lista no contiene al menos un parametro que se pueda mostrar, no
se mostrara.

Durante la navegacion, la pantalla central (pantalla inferior en EPC3016) muestra el
cédigo del nombre del parametro o el encabezado de Lista. Aparece una cadena
desplegable con el parametro o la descripcidn de la lista en la seccidn inferior de la
pantalla.
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Seleccionar el nivel de configuracién

A AVISO

RIESGO DE CONFIGURACION INCORRECTA

Una configuracion incorrecta puede dafiar el proceso y/o producir lesiones
personales. La configuraciéon debe ser realizada unicamente por personas

directo.

competentes y autorizadas. La persona que ponga en servicio el regulador tendra
la responsabilidad de garantizar que esta bien configurado.

En el nivel de configuracion, el controlador no controla el proceso ni proporciona

indicaciones de alarma. No seleccione el nivel de configuracion durante un proceso

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o danos en el equipo.

El procedimiento es similar al mostrado en "Acceso al nivel 3" en la pagina 92.

hasta que

aparezca LEu 3.

Pulse para

seleccionar LOMF
(Configuracién)

Pulse para entrar

T

M)
e

Operacién Accion Pantalla Notas
Seleccione el Mantenga pulsado Primero se muestra LEwu 1. Siga
nivel 3 [ D ﬂ F presionando el botén para obtener

LEud.

Introduzca la

Pulse para pasar

La contrasefia predeterminada para el

parametros en
la lista

repetida

contrasefa Nivel de configuracion es «000Y>.
al siguiente digito. Hay un caso especial si el codigo de
seguridad se configura comp <‘<UUUD»:
Pulse o] En ese caso, no es necesario introducir
para seleccionar el [ B P F un codigo y.eI controlgdor er?traré enel
valor de numero | nivel seleccionado de inmediato.
correcto de la PHSS Si introduce un cédigo incorrecto, la
contrasefia. pantalla volvera a HOME.
Si se ha introducido la Tras tres intentos faIIi_dos el sistema ’de
~ entrada por contrasefa se bloqueara
contrasefa correcta, . .
i durante el periodo de tiempo
se mo§trara el configurado en el ajuste «password
mensaje PASS al Lockout Time» (tiempo de bloqueo de
momento. El contrasefia) en "Sublista de seguridad
controlador ahora (SEC)" en la pagina 217 y se mostrara
funciona en el Nivel de el mensaje «HMI CONFIG LEVEL
configuracion. LOCKED TOO MANY INCORRECT
PRSSWORT RTTEMPTS» (Nivel de
configuracién HMI bloqueado
Demasiados intentos fallidos de
contrasefia).
Seleccionar Pulsar de forma Esto muestra la primera lista - Lista de
encabezados entrada analoga
de lista repetida
Pulse + para volver al
encabezado de la lista anterior.
Seleccione Pulsar de forma Muestra el Tipo de entrada.
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Regreso al nivel 1

Desde el nivel de configuracion no se puede seleccionar el nivel 2 o el nivel 3.

1. Mantenga pulsado hasta que se muestre GOTD LEu

2. Pulse para aceptar.
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Diagrama de navegacion de nivel 3 y configuraciéon

Este diagrama de navegacion completo para el nivel 3 y nivel de configuracion
se muestra en la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96.

Pulse para desplazarse por cada encabezado de lista (el nombre del bloque
de funcion).

Sipulsa en uno de los encabezados, sucedera lo siguiente dependiendo del
bloque de funcion al que acceda:
1. Se muestra el primer parametro (consultar las Recetas).

2. Se muestra la seleccion de distancia (consultar E/S para los casos con
nombre o Alarma para los casos numerados).

3. Se muestra la seleccion de subclase (consultar Lazo).

Cuando se encuentre en 2, 3 o superior, si presiona hacia arriba y hacia abajo,
pasara el ciclo por los casos/subclases.

Ejemplos

Los siguientes ejemplos muestran cémo navegar por los diferentes bloques de
funcion.

Ejemplo 1: no hay casos o subclases adicionales

La lista CT es un ejemplo de una clase que no contiene ningun caso ni ninguna
subclase adicional. Es decir, se trata de una simple lista de parametros con el
encabezado CT que configura el transformador de corriente.

1. Presione hasta que se muestra la lista.

2. Después pulse para desplazarse por los parametros.

3. Para cambiar el valor de un parametro de lectura/escritura (RW)
seleccionado, pulse o] .

Ejemplo 2: multiples casos y ninguna subclase (hombrada)

La lista) o es un ejemplo de una clase que contiene multiples casos y ninguna
subclase. Los casos son casos nombrados, como io.1, i0.2, OP.3 etc. (consulte
"Lista E/S (i0)" en la pagina 112). La lista de parametros de cada caso no tiene
que ser necesariamente la misma.

El diagrama de navegacion de este tipo de bloque de funciéon se muestra a
continuacion:

' o ‘o eE8+ ol pERe  OP3 pE- Mascasos
& st MBI et lemdd ST g ST gy
5 ¥ [otle L E [ L 2 it =
in in FEL Y Primer parametro
I3 I In
Mas parametros

1. Pulse para desplazarse por la lista o.
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2. Pulse para seleccionar el primer caso de los parametros 0. Se muestra
como a. | y INGT e indica que es el primer caso de parametros en esta
categoria.

3. Pulse de nuevo para desplazarse por los parametros o. " o, para

seleccionar los proximos casos, pulse .

4. Pulse para retroceder.

5. Para cambiar el valor de un parametro de lectura/escritura (RW) seleccionado,

pulse o] .

Ejemplo 3: multiples casos y ninguna subclase (numerada)

La lista de Alarmas es un ejemplo de una clase que contiene multiples casos y
ninguna subclase. Los casos son casos numerados del 1 al 6 "Lista de alarmas
(ALm)" en la pagina 152. La lista de parametros de cada caso no tiene que ser
necesariamente la misma.

Atm i pm-[ 2 p@s] 3 P Mascasos
R T R R T
== 11 FELY Primer parametro
TYPE TYPE TVYPE
Mas parametros

Ejemplo 4: caso unico y multiples subclases

La lista de lazo es un ejemplo de una clase que tiene un caso Unico y multiples
subclases. Parametros de grupos de subclase (o lista) en encabezados importantes.
Por ejemplo, todos los parametros asociados con el punto de consigna se agrupan
en la lista SP (que se muestra como 5.LI5T). Cada subclase es diferente.

El diagrama de navegacién de este tipo de bloque de funcion se muestra a
continuacion:

vEe 0P g, AN @4 CFG ERw 5P B Moscases
LIST SLTST |egmmel 5L lepmed ST lepme
Primer parametro
Auko Pid 400 P
R-n HERT T G HI
Mas parametros
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Ejemplo 5: multiples casos y subclases

La lista de comunicaciones es un ejemplo de una clase que tiene multiples casos y

subclases. Los casos son Fijos y Opcionales y las Sublistas son Principal, Red y
Broadcast.

rm rm = > nrm - - ,
*'E"" Lomm _'_‘ F_Lum m Ll um ﬂ Mas casos
LIGT S5LIST |egmgel 5 LIST |+gHRe
mf 1 mA! 1T | Primera subclase
G LIGT G LIGT
r i
7485 85 Primer parametro
jifify TNTF
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Parametro de navegacioén

1. Pulse para seleccionar los parametros de una lista

2. Pulse o] para cambiar el valor del parametro (si no es solamente de
lectura).

Algunos parametros son analdgicos, en cuyo caso el valor entre los limites se puede
cambiar.

Algunos parametros estan numerados, lo que significa que tienen una nombre
asociado que se puede seleccionar de una lista.

Las siguientes paginas enumeran todos los parametros disponibles en el controlador
en sus respectivas listas. Los parametros solamente se muestran en el controlador si
la caracteristica se ha proporcionado y habilitado.

Notas:

1. RJ/O = solo de lectura en todos los niveles.

2. Conf R/W = Lectura/Escritura solamente en el nivel de configuracion.

3. L3 R/W = Lectura/Escritura en el nivel 3 (y de configuracion).
4

L3 R/O = solo de lectura en el nivel 3 (y en todos los niveles inferiores).

Valores enumerados

En la columna de valor para valores enumerados de las siguientes tablas, se
muestra el valor numérico asociado. Este es el valor que se deberia escribir si se
utilizara un maestro de comunicaciones de un tercero. Por ejemplo,

e {C(0)
e mV(1)
V(2

* mA(3)
e RTD (4)
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Lista de entradas analégicas (A ! Ac)

La primera presion de tras introducir el nivel 3 o nivel de configuracién, mostrara
la lista «<ANALOG INPUT» (entrada analégica). Desde esta lista puede configurar el
tipo de entrada y otras caracteristicas de la entrada 1 (y la entrada 2 si estuviera
instalada).

e R {caso 1de lalista Al contiene los parametros disponibles para IP1.

e A2 caso 2 de la lista Al contiene los parametros disponibles para IP2. La entrada
IP2 es una opcion bajo pedido en EPC3008 y EPC3004. No esta disponible en
EPC3016.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Entrada analégica.
En la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacion completo.

Volver a CONF

—E - —
Introducir nivel

- Ala
de CONF  »@»| flle—r @
LIGT siguiente
o s o .
| lista (' O)
—_—
Y
ISR 2 Hay 2 casos en la lista
INST |\« @@« _I"5T | de Al si se conecta la
s o o o s o
T 2 v Segunda entrada
g analdgica
A v A v
(e ) (TP )
LIN LIN
UNITS UNITS
IECP IECP
RNG HI RNG HI
RNG LD RNG LD
AM HI Yy AM HI Y
MoLg MoLg
SHUNT SHUNT
Py OFS Py OFS
FILT T FILT T
L TP Ly TP
53 TP SR TP
o3 ouT SR OuT
cuc In cuc In
Py Py
Py 5T Py 5T
M I M IN
. J . J

Los parametros de la siguiente lista son idénticos tanto para { como para c.

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

alterna

InNGT ANALOGUE INPUT { Lista de entrada 1 (IP1). Conf RIW
(Entrada c Lista de entrada 2 (IP2) solamente EPC3008 y EPC3004. L3R/O
analdgica)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
INTYP INPUT TYPE EC 0 |Termopar. Conf RIW
(Tipo de entrada) Predeterminada: Termopar L3 R/O.
mbJ 1 | Milivoltios.
U 2 | Voltios.
mA 3 miliamperios.
Ttd 4 | Resistencia termométrica de platino.
o rc 5 Sonda de Zirconia de alta impedancia (solamente disponible en la
entrada secundaria).
LIN LIN TVYPE 0 Termopar tipo J. Conf R/W
Ir 1 Termopar tipo K. L3 R/O.
Predeterminada: Tipo K No se muestra
- si el tipo de
L 2 | Termopar tipo L. entrada es
r 3 Termopar tipo R. RTD.
b 4 | Termopar tipo B.
n 5 Termopar tipo N.
E 6 | Termopar tipo T.
5 7 Termopar tipo S.
LSk 8 Personalizar linealizacién 1. Para descargar las tablas de Conf RIW
linealizacién especiales, consulte "Cargar una tabla de L3 R/O.
linealizacion personalizada” en la pagina 267.
Se muestra
L8k2 9 Personalizar linealizacion 2. Se pueden descargar dos tablas en | para todos los
los controladores de la serie EPC3000. tipos de
entrada.
100 10 | Tipo de resistencia termométrica PT100. Se muestra si
- - - - la entrada es
{000 1" Tipo de resistencia termométrica PT1000. RTD. mV. V o
mA.
un 12 | Lineal. Se muestra
- para entradas
5a- 13 | Raiz cuadrada. mV. V 0 mA.
UNITS UNITS Consulte el apartado "Unidades" en la pagina 110 para ver una | Conf R/W
Unidades) lista de unidades utilizadas. L3 R/W
IECP RESQOLUTION nnnnn 0 El nimero de puntos decimales mostrados en la pantalla. Conf R/W
(Resolucion) nnnnN 1 Rango entre ninguno y cuatro puntos decimales. L3 R/O
alalaFalyl 2 Predeterminada: nnnn.n
nnAnn 3
nnnnn 4
RNGHI RANGE HIGH Limite de rango alto. Utilizado para limitar los rangos del Conf RIW
(Rango alto) Termopar y los tipos de entrada RTD, y las entradas de escala L3 R/O
mV, V y mA. Al2 también incluye zirconio.
Predeterminado tc 500; mV 40; V 10; mA 20; RTD 500;
zirconio 2000
RNGLD RANGE LOW Limite de rango bajo. Utilizado para limitar los rangos del
(Rango bajo) Termopar y los tipos d.el eljtrada RTD, y.Ias entradas de escala
mV, V' y mA. Al2 también incluye zirconio.
Predeterminado tc 0; mV 0; V 0; mA 4; RTD 0; Zirconio 0
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

M HI INPUT HIGH LIMIT |[ml: De Limite alto para entradas mV, mAo V. Conf R/W
Limite alto de -800,0 a Predeterminado: mV 40; V 10; mA 20 No se muestra
entrada) 800,0 para el
U: De termopar o las
ML INPUT LOW LINMIT imite baj .

Lo INPUT LOW LIMI 10,00 a Limite bajo para entradas mV, mAo V. entradas de
(Limite bajo de 10,00 Predeterminado: mV 0; V 0; mA 4 RTD.
entrada) mA: De

-800,00 a
800.00
GHUNT SHUNT WRLUE dE {00 a Valor de la resistencia shunt para entrada de mA. Conf R/W
(Valor shunt) (HEHHY Predeterminada: 2,49 Q.
P OFS Py DFFSET Y Se proporciona una compensacion sencilla para ajustar la Conf R/W
(Compensacién variable q§l proceso mediante una cantidad fija en elintervalo. Se || 3 R/w
PV) puede utilizar para compensar el termopar conocido y otras

tolerancias que puedan existir en la instalacion de multi
instrumentos, de forma que todos los instrumentos lean el mismo
valor.

Consulte también "Calibracién con un bloque seco o equivalente"
en la pagina 402 que describe el método de ajuste de calibracién
de dos puntos. Se puede utilizar para aplicar una correccién lineal
a la lectura de temperatura.

Predeterminada: 0.0

FILTT FILTER TIME dE O abl Algunas aplicaciones industriales causan ruido eléctrico que se Conf RIW
CONSTANT debe introducir en las mediciones del proceso. Se puede deber, || 3 R/
(Constante de por ejemplo, a EMC o a las conexiones mecanicas. Se
tiempo de filtro) proporciona un filtro para reducir la frecuencia del ruido eléctrico

que detecta el instrumento. El efecto del ruido eléctrico se puede
reducir aumentando la constante de tiempo de filtro, pero se debe
conseguir un cumplimiento, ya que puede afectar a la respuesta
del lazo cerrado del sistema.

Cuanto mayor sea el numero, menor sera la temperatura medida
gue debe responder a las fluctuaciones.

Predeterminada: 1,6 s

CUTYP Cdl TYPE Rutl 0 Un termopar mide la diferencia de temperatura entre la uniéon de | Conf R/W
(Tipo CJC) medicién (union caliente) y la unién de referencia (union fria). L3 R/O
Automatico utiliza la medida de temperatura realizada por el
instrumento en la que se conecta el termopar a sus terminales
traseros.

Solamente se
muestra para
entradas de

Predeterminada: ¢ Sincronizacion termopar.

0 1 La union de referencia se mantiene a una temperatura conocida
fija de 0 grados mediante un método de punto de frio externo

50 2 La union de referencia se mantiene a una temperatura conocida
fija de 50 grados mediante un método de punto de calor externo.

OFF 3 CJC esta desconectado. Se puede utiliza, por ejemplo, cuando un
transmisor externo que no linealiza la curva del termopar realiza
la medicién del termopar.

[Ea]
Lt
-
gl

SENSOR OFF 0 El controlador supervisa la impedancia de un transductor o sensor | Conf R/W
BRERK TYPE conectado a la entrada. Off significa que la desconexion de L3 R/O
(Tipo de sensor no se detecta.

desconexion) Lo 1 La desconexion de sensor se detecta si la impedancia de los
terminales esta por encima de un umbral bajo (normalmente entre
3 0 5 K ohmios).

Predeterminada: Low

H 2 La desconexion de sensor se detecta si la impedancia de los
terminales esta por encima de un umbral alto (entre 12 a 20 K
ohmios)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

alterna

SROUT GENGOR OFF 0 | No se ha detectado desconexion de sensor R/O

AH

E,E:E ”Y(Rotu.ra) On 1 Desconexion de lazo detectada. Si la desconexién de sensor

ouTPUT (Sahda) . . . . ‘e
exige activar una alarma, el parametro de salida de desconexion
de sensor se puede conectar a una alarma digital alta. (consulte
el apartado "Ejemplo 1: Conexién de alarma" en la pagina 249.

CUCIN Cdl TEMPERRTURE La temperatura CJC es una medida de la temperatura en los R/O

(Temperatura CJC) terminales del instrumento. Es [_)e_rtinente solamente para Ia's _
entradas de termopar y se suministra como ayuda al diagndstico.

Py Py El valor del proceso es el valor que se muestra en el instrumento, | Conf R/O
normalmente a la temperatura medida cuando el instrumento L3 R/O
controla un lazo de temperatura.

P st Py GTATUS El estado del PV se supervisa continuamente. Conf R/O

(Estado PV) Consulte el apartado "Estado” en la pagina 111 para ver una lista | L3 R/O
de valores enumerados

My IN MERSURET VARLUE Es el valor medido en unidades de mV u ohmios, que depende Conf R/O

(Valor medido) qgl tipo de entrada. E_I valf)r medido en los tgrminr_:lles traseros es || 3 R/O
util como ayuda de diagnoéstico para determinar si el sensor de
entrada lineal o del termopar esta conectado de forma correcta.
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Unidades
La siguiente lista se aplica a todos los bloques de funcion que contienen unidades
Ayuda Nombredel | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
UNITS UNITS MonE 0 No se mostraran unidades. Conf RIW
(Unidades) | (ninguno) L3 R/W
REmP 1 Unidades de temperatura. °C, °F, K se establecen en el apartado de lista de
informacioén de instrumentos "Lista de instrumento (INSt)" en la pagina 212.

U 2 | Voltios.

mb 3 | Milivoltios.

R 4 | Amps.

mA 5 | Miliamperios.

PH 6 |pH.

mmHE 7 Milimetros de mercurio.

P& 8 Libras por pulgada cuadrada.

bAr 9 |Bar.

mbAr 10 | millibar.

PIH 11 | Porcentaje de humedad relativa.

PErc 12 | Porcentaje.

mmwls 13 | Milimetro de hidrémetro.

» nwh 14 | Pulgadas de hidrometro.

) Nww 15 | No se usa.

Ohm§S 16 | Resistencia (ohmios).

PS G 17 | Libras por pulgada al cuadrado.

P02 18 | Porcentaje O,

PPm 19 | Partes por milln.

PLO2 20 | Porcentaje CO,

PLP 21 | Porcentaje de carbono.

PSEc 22 | Porcentaje por segundo.
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Estado

La siguiente lista se aplica a todos los bloques de funcidén que contiene la
enumeracion de estado global.

Ayuda Nombredel | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de | Pulse o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

Lood 0 La variable de proceso funciona correctamente. Conf RIW
(bueno) L3 RIW
OFF 1 El canal esta configurado para estar desactivado.

Ornl 2 Cuando la sefal de entrada excede el limite superior de entrada en mas del

5%, el PV parpadea indicando sobre rango.

Si el valor es demasiado elevado para adaptarse al numero de digitos de la
visualizacion «HHHH» parpadearan (consulte "Escala automatica de la
coma de decimales” en la pagina 78 para conocer la capacidad de
visualizacion del tamafio de cada instrumento).

Urnl 3 Cuando la sefial de entrada excede el limite inferior de entrada en mas del
5%, el PV parpadea indicando bajo rango.

Si el valor es demasiado elevado para adaptarse al numero de digitos de la
visualizacion «LLLL» parpadearan (consulte "Escala automatica de la coma
de decimales” en la pagina 78 para conocer la capacidad de visualizacion
del tamafio de cada instrumento).

HwS 4 Estado de hardware de entrada desconocido.

nl 5 El estado de entrada se establece en Oscilante en el punto de un cambio de
configuracion de entrada analdgica. Permanecera en Oscilante hasta que
se reinicie una salida de un instrumento con configuracién inducida.

OFLw 6 Desbordamiento de variable del proceso, posiblemente debido a que el
célculo ha intentado dividir un nimero por un ndmero relativamente
pequefio.

bAd 7 El PV no lee correctamente, lo que se puede deber a un sensor abierto.

(malo)

Hwe 8 Se han excedido las capacidades del hardware en el momento de la

configuracion, por ejemplo la configuracion se ha ajustado entre 0 y 40 V
cuando el hardware de entrada es capaz de soportar 10 V como maximo.

NdAE 9 Muestreos de entrada insuficientes para realizar el calculo.
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Pueden instalarse los siguientes modulos en el controlador:
* Ninguno.

* Mdédulo E/S logica.

®* Relé FormaA.

* Triac.

* Salida CC aislada.

El indicador de salida 1 se ejecuta desde 10(1) cuando se configura como salida.
El indicador de salida 2 se ejecuta desde 10(2) cuando se configura como salida.
El indicador de salida 3 se ejecuta desde OP(3).

El indicador de salida 4 se ejecuta desde 10(4) cuando se configura como salida.

A continuacién se resume el acceso a la lista de parametros de Entrada/Salida. En la

seccién "Diagrama de navegacién" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegaciéon completo.

De la lista Volver al encabezado de lista anterior Ala siguiente
anterior (A} ) — B — lista (0.d D)
Liai
O 00O %
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A
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FLBH b FLBH Y FLEK. ¥
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La siguiente tabla incluye todos los parametros de entrada/salida pero los que se
muestran dependen de cdmo se configure cada E/S.

112 HAQ032842SPA edicion 5



Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
IIENT 10 HARIWARE 17 |NonE 0 Se muestra el tipo de hardware E/S instalado. Las opciones son: Conf R/O
(ninguno) L3 R/O
Lo 1 Entrada/salida logica.
TELY 2 Relé.
5% 3 Triac.
dc OP 4 Salida CC.
LsP 5 Entrada logica.
TyPE TYPE OF IO On0OF 10 | Salida On off. Conf RIW
(Tipo de E/S) EPo 11 | Salida de tiempo proporcional. L3R/O
u evacioén de posicion de valvula.
P 15 El ion d icién de valvul
(arriba)
down 16 Bajada de posicion de valvula.
(abajo)
La posicion de valvula ARRIBA/ABAJO funciona en los pares de
salida-
UP: DOWN
10.1:10.2
10.2: OP3
OP3:10.4
di 5 Entrada de cierre de contacto
mAOP 0 salida mA.
UopP 1 Salida de tension.
= PROCESS Para un tipo de entrada: La variable de proceso medida. Conf RIW
VARIABLE Para un tipo de salida: El valor de la salida demandado. L3 RIW
(Variable de
proceso)
VALHI BEMAND HIGH El porcentaje de valor de demanda PID con salida maxima - Conf RIW
(Demanda alta) «OUT.H» - Permite una «Salida dividida» L3 R/W
Predeterminada: 100.0 Solamente
VALLD BEMAND LOW El porcentaje de valor de demanda PID con salida minima - «<OUT.L» | S€ muestra
(Demanda baja) - Permite una «Output Splitting» (Salida dividida) para CC o
. salida de
Predeterminada: 0.0 .
tiempo
OUTHI OUTPUT HIGH La potencia de salida media maxima que se puede suministrar de proporcional
(Salida alta) esta salida - Permite una «Salida dividida»
Predeterminada: 100% para TPO; 20 para mA; 10 para V es decir,
el mayor valor posible para el tipo seleccionado.
outLg SUTPUT LOW La potencia de salida media minima que se puede suministrar de
(Salida baja) esta salida - Permite una «Salida dividida»
Predeterminada: 0
our ouTPUT Para tipos de salida digital: Conf R/O
(Salida) Un valor 0 indica que la salida es baja (relé desactivado) Un valor 1 | L3 R/O
indica que la salida es alta (relé activado).
Para tipos de salida CC:
Es el valor de salida fisica tras el que se adapta el PV mediante los
parametros de rango de demanda en el rango de salida.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

MoT MIN DN TIME Auko 0 Impulso minimo en segundos. Este valor establece la duracion Conf RIW
a 5000 minima entr_e dos_acontemmle_ntos de conmu_tauon. Aunqge recibael | | 3 r/w
nombre «MinOnTime», se aplica tanto a los impulsos activados.

Una ficha técnica de contactor suele especificar el impulso minimo
que ayuda garantizar la activacién y desactivacion correcta del
contactor. Puede que sea el valor mas bajo que deba tener en
cuenta con MinOnTime.

Auto(0) - Establece de forma automatica el minimo de tiempo para el
hardware de salida como se indica:

Relé = 1s (tiempo proporcional) o 0,1 s (aumento/descenso VP)
Logica: 0,05 s (tiempo proporcional), 0,1 s (aumento/descenso VP)

También se puede establecer manualmente el valor pero se debe
tener en cuenta que este valor se acoplara si esta por debajo del
valor minimo permisible para el hardware en el que esta instalado
(relé o légica - consulte los ajustes indicados anteriormente).

Para salidas de aumento/descenso VP, hay valores mas pequefios
que pueden producir menor actividad del actuador. Se debe a que
cuanto mayor sea el MinOnTime, mayor sera el movimiento de
valvula y menor la resolucion de salida. Puede que conlleve una
mayor busqueda. Por lo general, se deben utilizar valores inferiores
a0,5s.

Predeterminada: ¢ Sincronizacion

LT CvoLE TIME Auko abO0 |0 Este valor establece la salida de tiempo proporcional (TPO) y el Conf RIW
(Tiempo de ciclo) tiempo de ciclo en segundos. Se define como el periodo de tiempo || 3 R/
entre repeticiones de salida.

Cuando este parametro es Auto (0), que se trata del parametro por
defecto, el algoritmo TPO se ejecutara en el lamado modo de
fluctuacién constante. En este régimen, el tiempo de ciclo se ajustara
de forma automatica y continua dependiendo de la demanda de
salida. Se emplea para mantener la cantidad de fluctuacién en el
proceso a una amplitud aproximadamente constante. El beneficio es
que las actuaciones se reducen de media, lo que puede aumentar la
vida util de los contactores y los relés. Como se sugiere, una
demanda del 50% producira el tiempo de ciclo mas corto de
4*MinOnTime, y el tiempo de ciclo se aumentara al maximo a
medida que la demanda se aleja del 50%. Por lo tanto, debe
seleccionar un MinOnTime que proporcione un tiempo de ciclo
minimo adecuado.

Ademas, puede establecer un valor de tiempo de ciclo directamente.
Cuando se establece un valor, se ejecutara el algoritmo en un modo
de tiempo de ciclo constante. En este régimen, el algoritmo intentara
mantener el tiempo de ciclo constante, asumiendo que la demanda
es constante. Recuerde que el tiempo de ciclo se puede aumentar si
la demanda llega a un punto que el tiempo de ciclo no puede
conseguir sin infringir el MinOnTime. En ese caso, el tiempo de ciclo
eficaz se ampliara lo suficiente para garantizar que se alcanzan el
MinOnTime y la demanda.

Hay varios factores que pueden influir en el ajuste de un tiempo de
ciclo de tiempo y suele ser un equilibrio. Por ejemplo: un tiempo
mayor puede extender la vida util de los contactores pero reducira la
vida util de los elementos de calentamiento. Un tiempo de ciclo mas
largo también puede aumentar la cantidad de fluctuacién en la
variable de proceso.

Predeterminada: ¢ Sincronizacion
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

GENSE GENGE OF IO M m 0 Salida normal. Conf RIW
(Sentido de e/s) Este es el valor normal para el control.

Salida off cuando la demanda de PID es off. Se debe controlar
cuando PV>SV.

Para una entrada digital, la entrada estara activa cuando sea = 1.
Predeterminada: Normal

' 1 Salida invertida

Este es el ajuste normal para las alarmas.

Salida off cuando la alarma esta activa.
Salida on cuando la alarma esta inactiva.
Para una entrada digital, la entrada estara activa cuando sea = 0.

INERTIR dE 00 a Tiempo en segundos para que el motor de la valvula se detenga L3 R/W
(Inercia) 300 cuando se retire la alimentacién. 0,0 y 30,0 segundos.

Se aplica solamente a las salidas de posicion de valvula.
Predeterminada: 0.0

BkL5H BRCKLASH dE 00 a Tiempo en segundos para conseguir el retroceso en la conexién del | L3 R/W
(Retroceso) 300 actuador de la valvula. 0,0 y 30,0 segundos.

Se aplica solamente a las salidas de posicion de valvula.
Predeterminada: 0.0

(Sx]
——
=
[==]

STANDBY ACTION Determina la accion de salida de posicion de valvula (descanso, Conf RIW
(Accion de abrir, cerrar) cuando el instrumento esta en modo de espera.

espera) IESE 0 La valvula permanecera en la posicion actual.
Predeterminada: Restablecimiento

uP 1 La valvula se abre. Se aplica a io1.
(arriba)

down 2 La valvula se cierra. Se aplica a i02.
(abajo)

La posicién de valvula ARRIBA/ABAJO funciona en los pares de
salida-

UP: DOWN

10.1:10.2

10.2: OP3

OP3:10.4

FLBRY FRLLBRCK vALue |00 El valor de omision que debe salir cuando el estado es BAD (malo) | Conf R/W

(Valor de Predeterminado: el valor de OUT.L
omision)
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Division de salida

La division de salida es el proceso de contar con mas de una salida impulsada por
un lazo de control sencillo. Para que sea posible, la senal de salida de lazo sencillo
esta dividida en dos canales de salida.

Esta division de salidas no se realiza como parte de un lazo de control, sino como
parte de bloques de salida.

LOOP OP1
0-100%
Output > IN

OP2

Funcionalidad

* Ellazo de control no se ve afectado por el uso de division de salida, seguira
permitiendo la salida en forma de valor 0—100%.

* Cada bloque de salida se puede personalizar en relacion a los puntos de on/off y
al porcentaje de salida de potencia.

* Lasalida del lazo esta «conectada» a las entradas de los bloques de salida.

* Cada bloqueo de salida tiene un parametro «ValHigh» y «ValLow». Estos valores
representan el porcentaje de demanda PID que ofrece la potencia de salida
maxima y minima, respectivamente.

* Cada bloqueo de salida también tiene un parametro «OutHigh» y «OutLow». Sus
valores determinan los limites de porcentaje de la potencia de salida.

* Larelacién entre la potencia de salida y el valor de entrada se puede detectar en
el siguiente grafico:

Sefial de demanda PID

N
VAL.H

VAL.L

~,
P

OUTL OUT.H Salida eléctrica
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Tiempo de ciclo y algoritmos de tiempo minimo de activaciéon

El algoritmo de «tiempo de de ciclo» y «Min OnTime» son mutuamente excluyentes y
proporcionan compatibilidad con los sistemas de controlador existentes. Ambos
algoritmos se aplican solamente a las salidas de tiempo proporcional y no se
muestran en el control on/off.

Un tiempo de ciclo fijo permite que la salida se active y desactive en el periodo de
tiempo definido por el parametro. Por ejemplo, para un tiempo de ciclo de 20
segundos, el 25 % de la demanda de potencia activa la salida durante 5 segundos y
la desactiva durante 15 segundos, el 50 % de la demanda de potencia activa y
desactiva la salida durante 10 segundos, el 75 % de la demanda de potencia activa
la salida durante 15 segundos y la desactiva durante 5 segundos.

Puede que se prefiera el tiempo de ciclo fijo cuando se impulsan dispositivos
mecanicos como compresores de refrigeracion.

A PRECAUCION

PROTECCION CONTRA CICLOS CORTOS

Los actuadores sensibles al impulso de conmutacion o los tiempos de ciclo se
deben instalar con un dispositivo de proteccion. Por ejemplo, los compresores de
refrigeracion se deben instalar con un temporizador de bloqueo para afiadir
proteccion adicional contra la conmutacion demasiado rapida.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o
dainos en el equipo.

El «Min OnTime» se describe en la tabla) o de la siguiente seccion.

Si el control de dispositivo es un relé o un contactor, el tiempo minimo de activacién
debe ser superior a 10 segundos (por ejemplo) para aumentar la vida util del relé.
Como ejemplo, para un ajuste de 10 segundos, el relé conmutara
(aproximadamente) como se muestra en la siguiente tabla:-

Demanda de potencia |Relé tiempo ON Relé tiempo OFF
10% 10 100

25% 13 39

50% 20 20

75% 39 13

90% 100 10

Se debe tener en cuenta que la configuracién del tiempo de ciclo define el tiempo de
ciclo nominal. El tiempo de ciclo real se puede extender o acortar bajo ciertas
condiciones, normalmente en los extremos del rango operativo, sujeto a MinOnTime.
Por ejemplo, utilizando los ajustes anteriores, sila demanda de potenciaes del 1 %y
MinOnTime esta configurado en 10 segundos, entonces el tiempo de apagado se
tendra que extender aproximadamente hasta 1000 segundos. De forma similar, si la
demanda es mas cercana al 100 %, entonces el tiempo de encendido debera
aumentar correspondientemente.

El algoritmo de tiempo minimo de activacién suele preferirse para controlar los
dispositivos de conmutacion que utilizan salidas triac, l6gicas o de relé en una
aplicacion de control de temperatura. También se aplica a las salidas de posicion de
valvula.

Nota: Se debe tener en cuenta el nUmero de operaciones que se espera que
soporte el relé a lo largo de su vida util. Consulte la seccion "Resistencia eléctrica de
relé" en la pagina 423.
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Lista DI/O (O.d) D)

Esta lista solamente aparece en un EPC3008 o EPC3004 si hay un médulo de

opcion instalado con capacidades de entrada/salida digital. EPC3016 no soporta
esta lista.

Estos puntos E/S digitales solamente se pueden utilizar como entrada loégica o
salidas On/Off (es decir: no como salidas de control).

A continuacién, se resume el acceso a la lista de parametros de Entrada/Salida
digital. En la seccién "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el
diagrama de navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

—E -+ —

De la lista 0di o A la proxima
anterior (¢ 0)” &8> 751 [ al &> ista (k)

mE A~ N Repetir para
1| «Q¥@<|| InsT|} d1add

Ayuda Nombredel | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

IBENT HW IBENT Hardware instalado: Conf R/O
ENEE 2 E.NET: Comunicaciones Ethernet + PV secundario + modulo de opcion 4
DIO.
Rl 48 1 | AL.D8: PV secundario + médulo de opcion 8 DIO.
MolE 0 Sin cuadros opcionales.
(ninguno)
TYPE TvPE OF I0 |d 0 |Entrada légica. Conf R/W
(Tipo de E/S) | DnlF 1 | Salida On off.
Py PROCESS OFF 0 Si el tipo de E/S es una entrada que muestra el estado de la entrada digital. | R/O
VARIABLE On ! Si el tipo es una salida que muestra este estado de demanda de la salida.
(Variable de
proceso)
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SENSE sEnsE OF 10 [N m 0 [Salida normal. Conf R/W
(Sentido de Este es el valor normal para el control.
els) Salida off cuando la demanda de PID es off. Se debe controlar cuando

PV>SV.
Para una entrada digital, la entrada estara activa cuando sea = 1.
Predeterminada: Norma

1 Nu 1 Salida invertida.

Este es el ajuste normal para las alarmas.

Salida off cuando la alarma esta activa.

Salida on cuando la alarma esta inactiva.

Para una entrada digital, la entrada estara activa cuando sea = 0.
ourt ouTPuT OFF 0 Un valor de 0 indica que la salida es baja (relé desactivada). Conf R/O

(Salida) On 1 | Un valor de 1 indica que la salida es baja (relé activada). L3R/O
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Lista CT (Ck)
Esta opcion puede medir, mediante un transformador de corriente externo, la
corriente que fluye por la carga eléctrica cuando la salida de calor esta «activada»
(corriente de carga) y también cuando esta «desactivada» (corriente de fuga).
Si la corriente de carga es menor que el limite o la corriente de fuga es superior que
el limite, se desencadena la alarma. El usuario puede configurar la histéresis para
salir de una de estas condiciones entre 0...5% del rango del transformador, que por
defecto es 2%.
A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Transformador de
corriente. En la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el
diagrama de navegacion completo.
Volver al encabezado de lista anterior
<@ D
De la lista & t] .em A la siguiente lista
anterior (0. [) LIST (LODP ol 1)
| o
A v
A v
rT EM
CT.5RC
CTRNG
LT LAT
IR
b s |
oo sp
LK I
LI ALM
LK. ALM
oo AL
CTACH
CT HYS
-
Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
CTEN CURRENT Mo 0 Méodulo del transformador deshabilitado. Si se establece en NO, no | Conf R/W
TRANGFORMER se muestran mas parametros. L3 R/O
(TRANSFORM Predeterminada: No
ADOR DE - -
CORRIENTE) YES 1 Modulo CT habilitado.
CT.SRC CT SOURCE HHES 0 Ninguno
(Fuente CT) Predeterminada: Ninguno
ro.l 1 Entrada/Salida 1.
ol 2 Entrada/Salida 2.
of 3 3 Salida de relé.
oM 4 Entrada/Salida 4.
CTRNG CT RANGE 000 Establece el rango del transformador de 0 al rango completo del Conf RIW
(Rango ct) transformador (1000).
Predeterminada: 100.0
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
CTLAT CT ALARM Hinik Sin bloqueo. Conf RIW
LATCH TYPE (ninguno) Predeterminada: Ninguno
(TIPO DE ; — p”
RETENCION Autl Retenido con reinicio automatico.
DE ALARMA mAn Retenido con reinicio manual.
CT)
LI5P LORD OFF Umbral de alarma de la corriente del circuito de carga abierto - Conf RIW
THRESHDL T al valor maximo alarma baja.
(Limite de de escala CT Predeterminada: Off
carga) (1000)
LGP LERK OFF Corriente de fugas en el umbral de alarma desactivada - alarma alta. | Conf R/W
THRESHOL B al valor maximo Predeterminada: Off
(Limite de fuga) | de escala CT
(1000)
OCsP OvER OFF Umbral de alarma de sobre corriente - alarma alta. Conf RIW
THRESHOL B al valor maximo Predeterminada: Off
(Sobre el limite) | de escala CT
(1000)
LI LOAD CURRENT Corriente de carga medida. L3 R/O
(Corriente de
carga)
LRI LERK CURRENT Corriente de fugas de entrada CT. L3 R/O
(Corriente de
fuga)
LIALM LOAD currENT (Mo L3 R/O
LHRM
AR YES Se establece un elevado estado de alarma de corriente de carga
(Alarma de baja cuando la corriente de carga detectada es menor que el umbral
corriente de L D.5P. Esto puede indicar un fallo total o parcial de la condicion de
carga) carga (por ejemplo: un elemento calefactor defectuoso).
LKALM LEAK CURRENT |Mlo L3 R/O
LHRM
ALA YES La alarma de corriente de fuga se establece alta cuando la corriente
(Alarma de medida excede el umbral durante los estados desactivados de los
corriente de controladores.
fuga)
OCALM OVER RLARM Mo L3 R/O
(Sobre alarma) | ¥ES La alarma de sobre corriente se establece como verdadera si la

corriente medida excede el umbral de sobre corriente.

Las alarmas de transformador de corriente se deben conectar a la entrada de un bloqueo de alarma como se describe en el apartado "Ejemplo

1: Conexion de alarma" en la pagina 249.

CTACH CT ALARM Mo L3 R/O

RCHNOWLE IGE -
YES Reconocer todas las alarmas del transformador de corriente.

(Reconocimient
o de alarma del
transformador
de corriente)

CTHYS CT RLRRM I Para evitar condiciones de alarma activas/inactivas debido a ruido Conf RIW
HYSTERESIS eléctrico. Las condiciones de alarma que pasan de activas a
(Histéresis de inactivas se evallan con un valoor de histéresis como porcentaje del
alarma CT) rango del transformador (0...5 %).

Predeterminada: 2%
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Lazo - Sublista principal

La sublista principal define cdmo se comporta el lazo de control en modos diferentes.

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

forma alterna

- AuTo-mANUAL  |Huto 0 Seleccione el control automatico (lazo cerrado). L3 R/O
L_El EI_T N - N N N N
JEREE mAn 1 Seleccione funcionamiento manual (potencia de salida ajustada por el
(Seleccione usuario).
automatico .
’ Predeterminada: Manual
manual)

R-L REMOTE-LOCAL |Loc 1 Punto de configuracion local L3 R/O
(g T
SELELT En modo automatico, el lazo utiliza uno de sus puntos de consigna
(Seleccionar locales (SP1/SP2), que se puede alterar mediante el panel delantero o
remoto-local) sobre la comunicacion.

Predeterminada: Local

rEm 0 Punto de consigna remoto. Selecciona la fuente del punto de consigna
remoto.
Este modo se suele utilizar, por ejemplo, en topologia en cascada o con
un horno multizona.
Aunque este parametro se utiliza para seleccionar el punto de consigna
remoto, no es necesario que esté activo. La entrada RSP_EN debe ser
correcta y el RSP debe tener el estado adecuado antes de estar activo. Si
no se cumple alguna de estas condiciones, el lazo se omitira al utiliza el
punto de consigna local.

MOI0 LOOP MOIE Informa del modo de funcionamiento activo actualmente. R/O
(Modo del El lazo tiene varios modo de funcionamiento posibles que la aplicacién
lazo) puede seleccionar. La aplicacion puede solicitar varios modos a la vez, de

forma que el modo activo se determine por un modelo de prioridad,
mientras que el modo con mayor prioridad sea el ganador. Los modos
que se muestran a continuacién se indican en su orden de prioridad.

Hold o Detener.
Prioridad O: La salida operativa del controlador se mantendra a su valor
actual.

ErAck |4 Seguimiento.
Prioridad 1: La salida del controlador hara un seguimiento del parametro
de salida. La salida de seguimiento puede ser un valor constante o
derivarse de una fuente externa (p. ej.: entrada analdgica).

FmAn |2 Manual forzado.
Prioridad 2: Este modo se comporta de la misma forma que el manual,
pero indica que el modo automatico no se puede seleccionar
actualmente.
Se selecciona este modo si el estado PV no es correcto (p. €j.:
desconexién de sensor) y, opcionalmente, si se ha desencadenado una
alarma de proceso. Al pasar de manual forzado a modo automatico, la
salida accedera al valor de omisién (salvo que se haya seleccionado la
opcidn de retencién). Pasar al modo forzado desde cualquier otro modo
siempre se realizara sin problemas.
Se utiliza en numerosas condiciones, que se describen en "Modos
operativos" en la pagina 327.

mAn 3 Manual.
Prioridad 3: En modo manual, el controlador pasa la autoridad a la salida
del operario. La salida se puede alterar mediante el HMI o las
comunicaciones.

EunE |4 Ajuste.
Prioridad 4: Este modo indica que el autoajuste esta funcionando y tiene
autoridad sobre la salida.

Auko |5 Modo automatico.
Prioridad 5 (menor): En el modo automatico, el algoritmo de control
automatico tiene autoridad sobre la salida.
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
SPSRC SETPOINT Indica la fuente del punto de consigna activo actualmente. L3 R/O
crn IEII_
SOLRLE Floc Punto de consigna local forzado. El punto de consigna ha vuelto a la
(Fuente del fuente local porque no se accede al punto de consigna remoto de forma
punto de correcta.
consigna) - -
TEm El punto de consigna se deriva de una fuente remota.
Loc El punto de consigna se deriva localmente.
Py PROCESS La variable del proceso. Se suele conectar desde una entrada analégica. | R/W
VARIAELE
(Variable de
proceso)
TGT5P TARGET Ajustar y mostrar el punto de consigna objetivo actual. El punto de L3 R/O
SETPOINT consigna objetivo es el valor antes de la limitacion de ratio.
(Punto de
consigna
objetivo)
W.5P WORKING Muestra el punto de consigna operativo actual. Este punto de consigna se | R/O
SETPOINT puede derivar de varias fuentes, dependiendo de la aplicacion. Algunos
(Punto de ejemplos son el bloque de funcién del programador o una fuente de punto
consigna de consigna remoto.
operativo)
wouT WORKING La demanda de salida actual en %. R/O
ouTRuT
Salida
operativa)
HOLE outPut HoLo  |OFF Cuando se selecciona activado, la salida del controlador mantendra su L3 R'W
(Mantener la On valor actual.
salida)
TRACK outPuT TRACK |OFF Se utiliza para seleccionar el modo Seguimiento. En este modo, la salida | R/O
(Seguimiento | n del controlador sigue el valor de salida de seguimiento. La salida de
de salida) seguimiento puede ser un valor constante o provenir de una fuente
externa (p. ej.: entrada analdgica). El seguimiento tiene prioridad 1, por lo
que anula el resto de modo ademas de HOLD.
FMAN FORCETD OFF Cuando se selecciona activado, este modo se comporta de la misma R/O
MANUAL On forma que el manual, pero mientras esté activo indica que el modo
(Manual automatico no se puede seleccionar actualmente.
forzado) Al pasar de este modo a automatico, y de imponer la entrada, la salida
saltara a valor de omision.
Esta entrada se puede conectar a alarmas o entradas digitales y utilizar
durante las condiciones de procesos anormales.
Este modo tiene prioridad 2 y anularan todos los modos, salvo mantener
y seguir.
Cuando se seleccione alguno de los modos anteriores, se indicara
mediante el parametro de MJIJ anterior.
IHOLD INTEGRAL Mo L3 RW
HOLT . - K . .
. YES Si se impone el componente integral del célculo PID se congelara.
(Integral hold)
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INT.BAL INTEGRAL o 0 Se trata de una caracteristica incluida en el controlador a la que no se Disponible
BRLANCE YES 1 puede acceder mediante el HMI pero que esta disponible en iTools y, por | solamente
(Equilibrio lo tanto, se incluye aqui. en iTools
integral) La entrada del activador de borde en aumento se puede utiliza para forzar

un equilibrio integral. Esto recalcula el término integral en el controlador
de forma que la salida anterior se mantiene y equilibra los cambios de
otros términos.

Se puede utilizar para minimizar los golpes en la salida cuando se sabe
que, por ejemplo, habra un cambio en un paso artificial en PV. Por
ejemplo: un factor de compensacién acaba de cambiar en un calculo de
sonda de oxigeno. El equilibrio integral se ha disefiado para evitar los
golpes proporcionales o derivativos en lugar de permitir que la salida se
ajuste con facilidad a la accion integral.
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Sublista de configuracién

La sublista de configuracion define el tipo de control y como se comportan
determinados parametros en determinadas condiciones. Es poco probable que sea
necesario cambiar estos parametros cuando se ha configurado la aplicacion.

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
HERT.T CHeContRoL [Prd 2 PID proporcional, integral, derivativo, control de tres términos completo. Conf RIW
TP Predeterminada: PID L3 R/O
(c-grr:tc;o??je UPu 3 Posicionamiento de valvulas no ligado (no se necesita un potenciémetro).
canal ) OFF 0 Canal de lazo de control no operativo.
OnOF 1 Control On/off.
cooeT CHe conTrol (P d 2 PID proporcional, integral, derivativo, control de tres términos completo. Conf RIW
VP
2 UPu 3 Posicionamiento de valvulas no ligado (no se necesita un potenciometro). | L3 R/O
(Tipo de OFF -
control de 0 Canal de lazo de control no operativo.
canal 2) Predeterminada: Off
On0OF 1 Control activado/desactivado
RCTN CONTROL TEY 0 Accionamiento inverso. La salida se reduce a medida que PV aumenta. Este | Conf R/W
RCTION es el ajuste normal para los procesos de calentamiento. No aplicable al L3 R/O
(Accién de control on/off.
control) Predeterminada: Marcha atras
dr 1 Accionamiento directo. La salida aumenta a medida que PV se reduce.
AR ERIvATIVE | PU 0 Solamente los cambios en PV provocan una salida derivativa. Conf RIW
THPE Se suele utilizar en sistemas con control de valvulas que reducen el desgaste | L3 R/O
(Tipo de los componentes mecanicos de las valvulas. No aplicable al control on/off.
derivativo) Predeterminada: PV
Err 1 Los cambios a PV o SV provocan una salida derivativa.
El término derivativo responde al ratio de cambio de la diferencia entre PV y
el punto de consigna. No aplicable al control on/off.
PRUNT PROPORTIONAL |EnD 0 La banda proporcional se configura en unidades de ingenieria (PV). Por Conf R'W
BAND UNITS ejemplo, grados C. L3 R/O
(Unidades de Predeterminada: ESP
b?;d:rcional) PErc 1 La banda proporcional se establece en porcentaje de intervalo de lazo
prop (RangeHigh menos RangelLow).
RECY M RECOVERY Este parametro configura la estrategia de recuperacién del lazo. Esta Conf RIW
MOIE estrategia esta seguida por estas circunstancias: L3 R/W
(Modo de ®  Alinicio del instrumento, tras un ciclo de encendido o
recuperacion) compensacion de potencia.
® Tras la salida de la configuracion de instrumento o condiciones de
pausa.
® Al salir del modo manual forzado (F.MAN) a un modo de menor
prioridad (p. ej.: cuando PV se recupera de un estado incorrecto o
desaparece una condicién de alarma).
LASE 0 Ultimo modo con dltima salida.
El lazo asumira el ultimo modo con el valor de la ultima salida.
Predeterminada: Ultimo
mAn 1 Modo manual con salida de omisién.
El lazo asumira el modo MANUAL con el valor de salida de omisioén, salvo
que salga del modo manual forzado (F_MAN), en cuyo caso se mantendra la
salida de corriente.
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Ayuda Nombre del |Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
BRI Py BRI Si PV cambia de estado a «bad» (malo) (p. ej.: desconexion de sensor), este | Conf R/W
TRANGFER parametro configura el tipo de transferencia a Manual Forzado (F_Man). L3 RIW
T¥PE Recuerde que solamente seguira si pasa de F_MAN a Auto. Pasar de un
(Tipo de modo a otro modo sera sencillo y cuando se cambie porque se impone la
transferencia entrada F_MAN, siempre se pasara por el valor de omision.
errénea PV) - I'egr 1 El valor de omisién se aplicara a la salida.
Predeterminada: Fall
Hol d Se aplicara la Ultima buena salida. Sera un valor de salida de,
aproximadamente, 1 segundo antes de la transicion.
MANT X MANUAL Tipo de transferencia automatica/manual Conf R/W
TRANGFER
T“PEJ 2 ErAc La salida manual hara un seguimiento de la salida operativa mientras el modo L3 R/W
] no sea MANUAL. Asi se garantiza una transferencia sin perturbaciones
(Tipode cuando el modo pasa a MANUAL.
transferencia Predeterminada: Trac
manual)
SEEP La salida manual se establecera al valor de paso manual mientras el modo no
sea MANUAL.
LASE La salida manual permanecera en ultimo valor utilizado.
AMLYL RUTOMAN Se utiliza para establecer el nivel de acceso al que se puede cambiar el Conf RIW
RCCESS LEVEL parametro AutoMan de HMI. Se suele utilizar para evitar el uso no autorizado | | 3 R
(Nivel de del modo manual.
acceso LEu ! La seleccion Automatico/manual esta disponible en el nivel 1
automan) Predeterminada: Nivel 1
LEuC La seleccién Automatico/manual esta disponible en el nivel 2
LEu3 La seleccién Automatico/manual esta disponible en el nivel 3
SPLVL SETPOINT Establece el nivel de acceso al que se puede cambiar el punto de consigna | Conf R/W
RCCESS LEVEL de HMI. Se suele utilizar para ayudar a evitar el uso no autorizado de cambio | | 3 R/
(Nivel de de puntos de consigna.
acceso al LEu i El punto de consigna objetivo esta disponible en el nivel 1.
puntq de Predeterminada: Nivel 1
consigna)
LEuC El punto de consigna objetivo esta disponible en el nivel 2.
LEu3 El punto de consigna objetivo esta disponible en el nivel 3.
ML MANDOPARCCES Este parametro establece el nivel de acceso al que se puede cambiar la Conf RIW
salida manual de la pantalla de inicio. L3 RIW
LEu i La salida manual se puede cambiar en el nivel 1.
Predeterminada: Nivel 1
LEuC La salida manual se puede cambiar en el nivel 2.
LEu3 La salida manual se puede cambiar en el nivel 3.
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Sublista de punto de consigna

La sublista de punto de consigna define parametros de punto de consigna como
limites, tasas de cambio, compensaciones y estrategias de seguimiento.

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
ANGHI RANGE HIGH Limite de rango alto. Seleccione entre el limite alto del tipo de entrada | Conf RW
(Rango alto) seleccionada y el parametro de limite de rango bajo. L3 RO
Predeterminada: 1372.0
RNGLD RANGE LOW Limite de rango bajo. Seleccione entre el limite bajo del tipo de Conf RW
(Rango bajo) entrada seleccionada y el parametro de limite de rango alto. L3 RO
SPHI SETPOINT HIGH Ajuste del punto de consigna maximo permitido. El rango esté entre | Conf RW
LIMIT el limite de «Range High» (alto rango) y el limite «Range Low» (bajo || 3 ryy
(Limite alto de rango).
punto de Predeterminada: 1372.0
consigna)
SPLO SETPOINT LOW Ajuste del punto de consigna minimo permitido. El rango esta entre el | Conf RW
LIMIT limite de «Range High» (alto rango) y el limite «Range Low» (bajo L3 RW
(Limite inferior rango).
de punto de
consigna)
SPSEL SETPOINT SP 0 Seleccione punto de consigna 1. Conf RW
SELELT Predeterminada: SP1 L3 RW
(Seleccion de 5Pe 1 Seleccione punto de consigna 2.
punto de
consigna)
SP 1 SETPOINT 1 El valor actual del punto de consigna 1. Rango de limites de punto de | Conf RW
(Punto de consigna de inferior a superior. L3 RW
consigna 1)
SP2 SETPOINT 2 El valor actual del punto de consigna 2. Rango de limites de punto de | Conf RW
(Punto de consigna de inferior a superior. L3 RW
consigna 2)
PSPR5 Seleccionar PSP | OFF 0 Punto de consigna del programa no seleccionado. No disponible
On 1 Punto de consigna del programa seleccionado. en HMI
PSP Punto de El valor actual del punto de consigna del programador. No disponible
consigna del en HMI
programa
RSPT REMOT Este parametro configura la topologia del punto de consigna remoto.
GETPOINT TP
JF e £ SEEP 0 El punto de consigna remoto (RSP) se utiliza como punto de
(Tipo de_ punto consigna remoto para el algoritmo de control. Si fuera necesario, se
de consigna puede aplicar un compensacion local.
remoto) Predeterminada: Setp
Erim 1 El punto de consigna local (SP1/SP2) se utiliza como punto de
consigna para el algoritmo de control. El punto de consigna remoto
(RSP) actia como compensacién remoto en este punto de consigna
local.
RSPHI RGP HIGH LIMIT Establece el limite de rango maximo para el punto de consigna Conf RW
(Limite alto rsp) remoto. L3 RW

Predeterminada: 1572.0

RSPLD RSP LOW LIMIT

(Limite bajo rsp)

Establece el limite de rango minimo para el punto de consigna
remoto.

Predeterminada: -1572.0
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

forma alterna

RSPEN REMOTE On Esta entrada se utiliza para habilitar el punto de consigna remoto Conf RW
SETPOINT (RSP). El punto de consigna remoto pasa a activo salvo que se L3 RW
ENRBLE imponga esta entrada.

(Habilitar punto Se suele utilizar en una disposicion en cascada y permite que el
de consigna maestro sefiale al esclavo que proporciona una salida valida. Es
remoto) decir, el parametro Loop.Diagnostics.MasterReady del controlador
maestro se debe conectar aqui.
OFF Desactivar el punto de consigna remoto.

RGP REMDTE El punto de consigna remoto (RSP) se suele utilizar en una Conf RW
SETPOINT disposicion de control de cascada o en un proceso multizona, en el L3 RW
(Punto de que un controlador maestro transmite un punto de consigna remoto al
consigna esclavo.
remoto) Para el que el punto de consigna remoto se active, el estado RSP

debe ser correcto, la entrada RSP_En debe ser verdadera y
RemLocal debe estar establecido a remoto.

El RSP se puede utilizar como punto de consigna (con un
compensacion local si fuera necesario) o con compensacion remoto
en un punto de consigna local.

TRMHI SETPOINT TRIM Limite superior de compensacién del punto de consigna local. El Conf RW
HIGH limite inferior del rango se establece mediante THMLED. L3 RW
(Compensacion
de punto de
consigna alto)

TRMLO SETPOINT TRIM Limite inferior de compensacion del punto de consigna local. El limite
LOW superior del rango se establece mediante TRMLT.

(Compensacion
de punto de
consigna bajo)

TRIM SETPOINT TRIM Para ajustar el valor al que se compensa el punto de consigna entre | Conf RW
(Compensacién TRMHI Yy TRMLD L3 RW
de punto de
consigna)

RTUNT SETPOINT RATE |PSEC Establezca el limite de velocidad del punto de consigna a unidades Conf RW
LIMIT UNITS Pmn por segundo, por minuto o por hora. L3 RW
(Unidades de Fh Predeterminada: P.Sec
limite de nr
velocidad del
punto de
consigna)

SP.UP seTPoINT RATE | OFF. Limita la velocidad a la que el punto de consigna puede aumentar Conf R'W
P 0.1 al cuando se utiliza el ratio de rampa del punto de consigna. OFF L3 R/W
(Aumento del rango significa que no se aplica ningun limite de velocidad.
ratio del punto completo Predeterminada: Off
de consigna)

SR DN seTPOINT RATE | OFF. Limita la velocidad a la que el punto de consigna puede disminuir Conf RIW
i 0.1 al cuando se utiliza el ratio de rampa del punto de consigna. OFF L3 R/W
(Descenso del rango significa que no se aplica ningun limite de velocidad.
ratio del punto completo Predeterminada: Off
de consigna)

Los siguientes tres parametros solamente se muestran si los
parametros anteriores de limite del ratio del punto de consigna estan
establecidos en un valor.

RT.IIS SETPEINT RATE |Mo Limite del ratio del punto de consigna habilitado. Conf RIW
1 YMT‘IF TIYL'H ]

LIMIT BISRBL YES Deshabilitar el limite de ratio del punto de consigna. L3R/W
(Deshabilitar el
limite de ratio
del punto de
consigna)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
RT.INE RATE LIMIT o' Indica que el punto de consigna de funcionamiento ha alcanzado el | R/O
IONE YES punto de consigna objetivo. Si el punto de consigna se cambia,
(Limite de ratio aumentara al ratio establecido hasta que se alcance el nuevo valor.
establecido)
RTSID RATE LIMIT Cuando se limita el ratio el punto de consigna y se habilita el servo a | Conf R/W
SERVO TD Py PV, si cambia el SP objetivo, el SP en funcionamiento a servo (paso) || 3 r/w
P al PV actual antes de aumentar el nuevo objetivo. Esta caracteristica
(Servo limite de
ratio a PV) solamente se aplica a SP1y SP2 y no al programa o los puntos de
configuracion remotos.
OFF Deshabilitado.
On El punto de consigna seleccionado se establecera al valor actual del
PV.
TRKPY sP TRACKS Py |DOFF No hay seguimiento del punto de consigna en manual. Conf R/W
IN MANUAL
ST On El punto de consigna seleccionado (SP1 o SP2) sigue el valor de PV | L3 R/W
(Seguimiento sp cuando el controlador esta funcionando en modo manual Cuando el
PV en manual) controlador resume el control automatico no habra cambios en el SP
en funcionamiento. El seguimiento manual no afecta a puntos de
consigna remotos o de programador.
TRPRG SF TRACKS OFF No hay seguimiento del punto de consigna del programador. Conf RIW
PROGRAM
e On SP1/SP2 hace un seguimiento del punto de consigna del L3R/W
9 9
(Programa SP programador mientras el programa esta en funcionamiento para que
tracks) no haya cambios en el SP de funcionamiento cuando el programa
finaliza y se restablece el programador. Este proceso recibe a veces
el nombre de «Program Tracking».
TRRSP 5P TRACKS RSP | On Cuando el punto de consigna remoto selecciona SP1/SP2 hace un Conf RIW
IN REMOTE seguimiento del punto de consigna remoto, de forma que no haya L3 R/W
cambios en el SP en funcionamiento cuando se pasa a la fuente del
(SP tracks rsp
en remoto) punto de consigna local. El punto de consigna seleccionado vuelve a
su valor establecido a la velocidad indicada en los parametros 5F.Li
y 5P DN
OFF Deshabilitado.
SF.BAL SF CHANGE Cuando esta habilitado, provoca que el algoritmo de control realice un | Conf R/'W
INTEGRAL equilibrio integral siempre que se cambia el punto de consigna L3 R/W
BRLANCE objetivo. Solamente se aplica cuando el punto de consigna local esta
(Equilibro en uso. El efecto de esta opcién es eliminar los golpes proporcionales
integral de y derivativos cuando cambie el punto de consigna, de forma que la
cambio SP) salida se desplace a su nuevo valor en una accion integral. Esta
opcion es similar a que los términos derivativo y proporcional actuen
solamente en PV y no en error.
OFF Deshabilitado.
On Activar. Para eliminar el golpe proporcional y derivativo.
BackCalcPV PV recalculado Esta salida es el PV recalculado. Es el valor PV menos la No disponible
compensacion de punto de consigna. en HMI
Se suelen conectar a la entrada PV de un programador de puntos de
configuracién. Al conectar esta entrada, en lugar del PV, se garantiza
que la caracteristica de retencion puede tener en cuenta la
compensacion de punto de consigna que se pueda aplicar y también
permite que los programas de punto de consigna se inicien sin
problemas con el punto de consigna en funcionamiento equivalente al
PV, si estuviera configurado.
BackCalcSP SP recalculado Esta salida es el SP recalculado. Es el punto de consigna en No disponible
funcionamiento menos la compensacion de punto de consigna. en HMI
Se suelen conectar a la entrada servo de un programador de punto
de consigna, de forma que se inicien sin problemas sin perturbar el
punto de consigna de funcionamiento, si estuviera configurado.
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Limites de punto de consigna

La imagen siguiente muestra los limites del punto de consigna.

i D ahe N
RSP HI
R 7
5P P2 RSP PG <argets> WGP TRIM
T o
>
5 AV

Se toma un intervalo para que sea el valor del limite de rango alto- limite de rango

bajo.

Nota: Aunque puede que se establezcan limites RSP fuera de los limites de rango,

el valor RSP se adjuntara a los limites de rango.
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Sublista de feedforward

Feedforward se describe en "Feedforward" en la pagina 320. Esta lista define la
estrategia que se debe adoptar para una aplicaciéon determinada.

Ayuda Nombre del |Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o] para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
F.TYPE FEEIFORWART | OFF No hay realimentacion de sefal. Conf RIW
TYPE
) 5P El punto de consigna operativo se utiliza como entrada al compensador
(Tipo de
B feedfoward.
anticipacion)
Py La PV se utiliza como entrada al compensador de anticipacion. En
algunas ocasiones se utiliza como control «Delta-T» alternativo.
TEm La variable de perturbacion remota (DV) se utiliza como entrada al
compensador de anticipacion. Suele tratarse de una variable de proceso
secundaria que se puede utilizar para evitar las perturbaciones en el PV
antes de que ocurran.
F.or Feczrorwars |00 Salida del compensador de anticipacion en porcentaje. R/O
CONTRIBUTION
(Contribucién
anticipada)
Los siguientes parametros estan disponibles si F.Type no se configura en OFF
F.LOAIN COMPENGRTOR 1000 Define la ganancia del valor de anticipacién, el valor de anticipacién se L3 R/W
GRIN multiplica por la ganancia.
(Ganancia del Predeterminada: 1.0
compensador)
F.BIRS comPensrRTor (00 La compensacion del compensador de anticipacion. Este valor se afiade | L3 R/W
OFFSET a la entrada de anticipacion. Recuerde que la compensacion se aplica
(Compensacié tras la ganancia.
nde
compensador)
FLERD LERDT TIME 0 La constante de plazo del compensador de anticipaciéon en segundos se | L3 R/W
CONGTANT puede utilizar para «acelerar» la accién de anticipacion.
(Constante de Se establece a 0 para desactivar el componente principal. En general, el
plazo) componente principal no se debe utilizar por su cuenta sin retardo.
Las constantes de tiempo principal y retardo permiten la compensacién
dinamica de la sefal de anticipacién. Los valores se suelen determinar
caracterizando el efecto de la entrada en el proceso (mediante una
prueba de impacto).
En el caso de una variable de perturbacién, se seleccionan los valores de
tal forma que la perturbacion y la correccion «lleguen» a la variable de
proceso a la vez y minimicen la perturbacion.
Por lo general, el plazo debe ser equivalente al retardo entre la salida del
controlador y el PV, mientras que el retardo debe ser equivalente al
retardo entre DV y PV.
FLAG LAG TIME J La constante de retardo del compensador de anticipacién se puede L3 R/W
CONGTANT utilizar para ralentizar la accién de anticipacion.
(Constante de Se establece a 0 para desactivar el componente de retardo.
tiempo de Las constantes de tiempo principal y retardo permiten la compensacion
retardo) dinamica de la sefial de anticipacion. Los valores se suelen determinar
caracterizando el efecto de la entrada en el proceso (mediante una
prueba de impacto).
En el caso de una variable de perturbacién, se seleccionan los valores de
tal forma que la perturbacién y la correccién «lleguen» a la variable de
proceso a la vez y minimicen la perturbacion.
Por lo general, el plazo debe ser equivalente al retardo entre la salida del
controlador y el PV, mientras que el retardo debe ser equivalente al
retardo entre DV y PV.
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
FHI FEETFORWART | +/-2000 El valor maximo permitido de la salida de anticipacion. L3 R/W
HIGH LIMIT % El limite se aplica a la salida de anticipacién antes de que se afada a la
(Limite alto de salida PID.
anticipacion) Predeterminada: 200,0%
FLO FEEDFORWART | +-2000 El valor minimo permitido de la salida de anticipacion. L3 R/W
LOw LINIT % El limite se aplica a la salida de anticipacion antes de que se afiada a la
(Limite bajo de salida PID.
anticipacion) Predeterminada: -200%
FHOLT HOLT Mo [ Cuando sea cierto, la salida de anticipacién mantendra su valor actual. Se | L3 R/W
FEEIFORWRRT YES i puede utilizar para detener temporalmente la accién de anticipacion.
(Mantener
anticipacion)
FRTRM PIT TRIM 0 El limite de compensacion PID limita el efecto de la salida PID. L3 R/W
LInIy Puede La introduccién de anticipacion permite que el componente de
(Limite de variar anticipacion para realizar una contribucion dominante en la salida de
compensacion | gntre 0.0 control. La contribucion PID se puede utilizar como compensacion en el
pid) y 400.0 valor Feedfoward. Esta disposicion a veces se conoce como
«Feedfoward con compensacion de retroalimentacion».
Este parametro define los limites simétricos (expresado como porcentaje
de salida) en la salida PID para limitar la magnitud de la contribucién PID.
Se necesita que la contribucion PID sea dominante, establezca un valor
grande para este parametro (400.0).
Predeterminada: 400.0
Si se establece F.type a remoto, el siguiente parametro adicional esta disponible
Hix DISTURBANCE |00 La variable de perturbacion remota suele ser una variable de proceso L3 RIW
VARIABRLE medida de forma secundaria. Suele tratarse de una variable de proceso
(Variable de secundaria que se puede utilizar para evitar las perturbaciones en el PV
perturbacion) antes de que ocurran.
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Sublista de autoajuste

El autoajuste se utiliza para ajustar de forma automatica el lazo PID para adaptarse a
las caracteristicas del proceso. Consulte "Autoajuste” en la pagina 334.

Ayuda

Nombre del

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma

alterna

Valor Descripcion Acceso

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

OFF 0 El autoajuste no se ha activado o cancelar un autoajuste. L3 RIW

On 1 Activar autoajuste.

Q
c
=1
o
2
c
(72}
2}
(0]
3
[ON
X
3
e

De -100 Para establecer un limite maximo en la salida durante el ajuste. L3 RIW

a+100% Predeterminada: 100

-

©
C
=
o

Q.
c
(2]
&
@
3
=3
3
Q

=

De -100 Para establecer un limite minimo en la salida durante el ajuste. L3 RIW

a+100% Predeterminada: -100

(Tipo de ajuste de
canal 2)

Configura qué experimente se utilizara para determinar la relacion
entre las bandas proporcionales del canal 1y el canal 2.

Std 0 Estandar. Ajuste de la banda proporcional del canal 2 con el
algoritmo de ajuste de canal 2 estandar.

Predeterminada: Std

ALE 1 Ajuste de canal 2 alternativo.

Utiliza un algoritmo de ajuste basado en modelos que ha demostrado
resultados mejorados con plantas con mas peticiones y menores
pérdidas. En particular, tiene un buen rendimiento en procesos de
temperaturas muy retardadas.

OFF 2 No intente determinar la ganancia relativa.

Esta opcion se puede utilizar para evitar que el autoajuste intente
determinar la banda proporcional del canal 2. En cambio, mantendra
la relacién existente entre las bandas proporcionales del canal 1y 2.

Por lo general, no se recomienda esta opcion salvo que haya algun
motivo conocido para seleccionarla (p. €j.: si la ganancia relativa ya
se conoce Y el ajuste ofrece un valor incorrecto).

(Algoritmo de
ajuste)

Este parametro informa del algoritmo de ajuste disponible para la R/O
configuracion de control actual. El algoritmo de ajuste adecuado se
determina de forma automatica.

Consulte "Autoajuste” en la pagina 334 si desea mas informacién
sobre el autoajuste.

nonE 0 No hay autoajuste disponible para la configuracion de control actual.

Pi d 1 El autoajuste estandar se basa en un método de relé modificado. Son
necesarios dos ciclos para completarlo (no incluyendo el ajuste de
canal 2 relativo).

Se utiliza solamente con configuraciones PID y cuando no hay
limitacién de la velocidad de salida configurada.

Four 2 El algoritmo utiliza el mismo método de relé modificado pero utiliza
un analisis mas complejo basado en el trabajo de Joseph Fourier.
Son necesarios tres ciclos para completarlo (no incluyendo el ajuste
de canal 2 relativo).

Este algoritmo se utiliza para la configuracion de VP o de canal mixto
y cuando hay una configuracion de limite de velocidad de salida.

134

HAQ032842SPA edicion 5




Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ayuda

Nombre del

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma

alterna

Valor Descripcion Acceso

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

T5TA

(Estado de
autoajuste)

Este parametro muestra el estado actual del autoajuste. R/O

OFF 0 No disponible.

rdv 1 Listo para ejecutar el autoajuste.

Er G 2 Activado.

Se ha activado un autoajuste pero hay un modo de mayor prioridad
que impide que se inicie. Cuando ya no esta activo el modo de
prioridad mayor, se iniciara el ajuste.

Tun 3 Funcionando.

(Ejecutar El autoajuste esta funcionando y tiene autoridad sobre las salidas del

) controlador.

donE |4 Completo.

(hecho) El autoajuste se completa con éxito y se actualizan los parametros de

juego de ajuste.

Rbor 5 Cancelado. Autoajuste cancelado.

EDut 6 Tiempo de inactividad.

Si cualquier estado de la secuencia de autoajuste excede las dos
horas de duracion, la secuencia vencera y se cancelara. Puede
deberse a que el lazo se abrié o no respondio a las indicaciones del
controlador. Los sistemas pueden indicar este error si la tasa de
enfriamiento es muy baja.

El parametro Stage Time cuenta el tiempo de cada fase.

OFLw 7 Desbordamiento

Ha habido un desbordamiento del bufer mientras se recopilan los
datos de procesos. Péngase en contacto con su proveedor en caso
de que necesite apoyo.

(Fase de
autoajuste)

Informa de la fase de la secuencia actual de autoajuste. R/O

I1dLE o Reposo. Sin autoajuste

mon 1 Monitorizar. El proceso se monitoriza. Esta etapa dura un minuto. Se
puede cambiar el punto de consigna durante esta etapa.

[T =

Inicial. Se establece una oscilacion inicial.

Hi

Max. Salida maxima aplicada.

bA

Min. Salida minima aplicada.

al bl wldN

=n R2G.

La prueba de ganancia relativa del canal 2 esta en funcionamiento.

Si la tasa de banda proporcional calculada esta fuera del rango 0,1y
10,0, la tasa de banda proporcional del canal1/canal2 se acoplara a
dichos limites, y el resto de parametros se actualizaran.

Puede que se alcance el limite R2G si la diferencia de ganancia entre
el calentamiento y la refrigeracién es demasiado elevada. Ademas,
puede que el controlador esté configurado para calentar/refrigerar,
pero el medio de refrigeracion esté apagado o no funcione
correctamente. También puede que el medio de refrigeracién esté
encendido pero que el calentamiento esté apagado o no funcione
correctamente.

Pd 6 Control PD. El autoajuste intenta controlar el punto de consigna y
examina la respuesta.

AnLS 7 Anadlisis. El autoajuste calcula los parametros de nuevo ajuste.

(Ex]
——

ca
-

(Tiempo
transcurrido en la
fase)

El tiempo transcurrido en la fase de autoajuste actual. Se restablece
cada vez que el autoajuste avanza una fase. Si excede las dos horas,
se da una temporizacion.
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Sublista PID

La PID se utiliza para mostrar y establecer los valores PID actuales. Consulte
"Control PID" en la pagina 312.

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
L.50H GARIN Se proporciona el planificador de ganancia para que se puedan Conf R/'W
SCHERULER controlar los procesos que cambian sus caracteristicas. Por ejemplo:
TYPE en algunos procesos de temperatura, la respuesta dinamica puede ser
(Tipo de muy diferente a baja temperatura que a alta temperatura.
planificacion de El planificador de ganancia suele utilizar uno de los parametros de
ganancia) lazo para seleccionar el conjunto PID activo. Este parametro se
conoce como planificador variable (SV). Hay dos conjuntos disponibles
como estandar y se indica una frontera que define el punto de
conmutacion.
El nimero de conjuntos y, por tanto, el nUmero de limites, se ha
aumentado de 2 a 8 en las versiones de firmware V3.01 y superiores.
OFF 0 La planificacién de ganancia no esta activa.
SEE 1 El operario puede seleccionar el conjunto PID.
Se puede utilizar para realizar las conexiones software para controlar
la selecciones de conjuntos de ganancias. Se puede vincular con el
segmento del programador, cambiando los ajustes PID de los
segmentos individuales o se puede conectar a una entrada digital para
que el PISD en funcionamiento se pueda establecer en remoto.
Py 2 La transferencia entre un conjunto y el siguiente depende del valor
variable de proceso.
SP 3 La transferencia entre un conjunto y el siguiente depende del punto de
consigna operativo.
OubPut 4 La transferencia entre un conjunto y el siguiente depende del valor de
(salida) salida.
dEU 5 La transferencia entre un conjunto y el siguiente depende del valor de
diferencia entre SP y PV.
modE 6 Este parametro selecciona el conjunto 2 cuando el punto de consigna
(modo) remoto esta activo y el conjunto 1 cuando el punto de consigna local
esta activo.
NGET NUMBER OF -8 Numero de conjuntos de ajuste habilitados. Esto esta fijado en 2, a L3 RIW
GETS menos que haya incluido en su pedido la funcién de conjunto de
(Namero de ganancia 8 o desbloqueado utilizando la funcién de seguridad.
conjuntos)
GET RCTIVE TUNE SEE | 0 Muestra el conjunto que se ajusta y se muestra si g.sch = SET, PV, SP, | L3 R/W
GET
SE 5EtE 1 OP o dev.
(Activar
conjunto de 5EE3 2
ajuste) SEEH 3
GEES 4
SEER 5
SEET 6
SEEB 7
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

forma alterna

NI TUNE SET [ Establece el nivel al que el conjunto 1 PID cambia a conjunto 2 PID. L3 R'W
SWITCHING Solamente se aplica cuando el tipo de planificacion = PV, SP, OP, dev.

POINT 1 La planificaciéon de ganancia compara la variable de planificacién con
(Punto de el limite especificado.
conmutacionde Si la variable de planificacion esta por debajo del limite, entonces Set 1
conjunto de se activa. Si esta por encima del limite, entonces Set 2 esta activo, y
ajuste 1) asi sucesivamente.
Consulte también el apartado "Planificacién de ganancia” en la pagina
317.
Predeterminada: 0.0

mie TUNE SET Y Establece el nivel al que el conjunto 2 PID cambia a conjunto 3 PID. L3 R/W
SWITCHING
POINT @

(Punto de
conmutacionde
conjunto de
ajuste 2)

Si 8 conjuntos estan disponibles, se muestran hasta 8 limites como BND.3 a BND.8. L3 R'W

LaHYS SWITCHING 0 Especifica la cantidad de histéresis de la frontera de planificacién de | L3 R/W
HYSTERESIS ganancia. Se utiliza para evitar la conmutacion continua, ya que la
(Histéresis de variable de planificacién pasa por la frontera.
conmutacion)

PEH CHY 2o La banda proporcional para el canal 1. Puede ser in % o unidades de |L3 R/W
PROPORTIONAL ingenieria establecidas por el parametro PB.UNT. Estos
nnl Predeterminada: 20,0% parametros
(Banda se muestran
proporcional en en el HMI si
el canal1) la

PRC CHE 2o La banda proporcional para el canal 2. Puede ser in % o unidades de gfnzlr?:;'g;
FROPORT IONAL ingenieria establecidas por el parametro PB.UNT. estg
BANT Predeterminada: 20,0% desactivada.
(Banda
proporcional
canal2)

TI mresrAL TIme | 360 El tiempo integral en segundos para el canal 1. Se establece a 0 para

Tiempo desactivar la accion integral.
integral) Predeterminada: 360 segundos

i} IERIVATIVE B0 El tiempo derivativo en segundos para el canal 1. Se establece a 0
TIME para desactivar la accién derivativa.

(Tiempo Predeterminada: 60 segundos
derivativo)

CHH CUTBACK HIGH |Auko Define un limite de corte superior en las mismas unidades que la
THRESHOL T banda proporcional (ya sean unidades de ingenieria o porcentaje de
(Limite superior intervalo, dependiendo de la configuracion).
de corte)

CBL CUTHRCK LOW Auto Define un limite de corte inferior en las mismas unidades que la banda
THRESHOL T proporcional (ya sean unidades de ingenieria o porcentaje de
(Limite inferior intervalo, dependiendo de la configuracion).
de corte)
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
MR MAN RESET Del 0,0 al Reinicio manual. Este parametro solamente aparece si el algoritmos L3 RIW
(Restablecimie 109,0% dfe control es PID, VPU Y el tiempc_) integra_l es 0 (Off). Se utiliza para
nto manual) (sélo ajustar de forma manual la potencia de salida para compensar las
calentamient diferencias entre SP y PV. Consulte "Reinicio manual (Control PD)" en
0) la pagina 315.
Del-100,0 al
100,0%
(calentamien
to/enfriamie
nto)
OPHI DUTPUT HIGH Del+100,0% limite de salida superior de planificacion de ganancia. L3 RIW
Salida alta) aOPLO. Predeterminada: 100
oPLD OUTPUT LOW -100.0% y limite de salida inferior de planificacion de ganancia L3 R/IW
Salida baja) OP.HI Predeterminada: -100
HY5H CH 1 ONCOFF OFF Este parametro solamente esta disponible si el canal 1(calentamiento) | L3 R/W
(Canal 1 on/of) | pe 14 se configura para el control ON/OFF. Establece la histéresis entre la
HYSTERESIS 99999 salida activada y apagada.
(Histeresis) Predeterminada: 10
HYS.C CH 2 ONCOFF OFF Este parametro solamente esta disponible si el canal 2(refrigeracion) | L3 R/W
(Canal 2 on/off) | pg 1 5 se configura para el control ON/OFF. Establece la histéresis entre la
HYGTERESIS 99999 salida activada y apagada.
(Histeresis) Predeterminada: 10
PBZH CHY 2o La banda proporcional para el canal 1, para juego de ajuste 2. L3 RIW
PROPORTIONAL Puede ser in % o unidades de ingenieria establecidas por el parametro
BRANT 2 PB.UNT.
(Banda Predeterminada: 20,0%
proporcional en
el canal 2)
PR2C CHe 2040 La banda proporcional para el canal 2, para juego de ajuste 2. L3 RIW
PROPORTIONAL Puede ser in % o unidades de ingenieria establecidas por el parametro
IANT 2 PB.UNT.
(Banda Predeterminada: 20,0%
proporcional2
en el canal 2)
TIZ mTesrRAL TIMe | 360 El tiempo integral en segundos para el juego de ajuste 2. Se establece | L3 R/W
d a 0 para desactivar la accién integral.
Tiempo Predeterminada: 360 segundos
integral 2)
T2 BERIVATIY B0 El tiempo derivativo en segundos para el juego de ajuste 2. Se L3 RIW
TIME 2 establece a 0 para desactivar la accion derivativa.
(Tiempo Predeterminada: 60 segundos
derivativo 2)
CBHE CUTBACK HIGH |Auko Define un umbral de corte superior, para el juego de ajuste 2, en las L3 RIW
THRESHOLT ¢ mismas unidades que la banda proporcional (ya sean unidades de
ingenieria o porcentaje de intervalo, dependiendo de la configuracion).
(Umbral
superior de
corte 2)
Che Auto Define un umbral de corte inferior, para el ajuste fino 2, en las mismas | L3 R/W

CUTHRCH LOwW
THREGHOLT 2
(Umbral inferior
de corte 2)

unidades que la banda proporcional (ya sean unidades de ingenieria o
porcentaje de intervalo, dependiendo de la configuracion)
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
MRe MAN RESET £ Del 0,0 al Restablecimiento manual para juego de ajuste 2. Este parametro L3 R'W
(Restablecimie 109,0% _solamente aparece si el_glgoritmos_de control es PID, VPU Y el tiempo
nto manual 2) (sélo integral es 0 (Off). Se utiliza para ajustar de forma manual la potencia
calentamient de salida para compensar las diferencias entre SP y PV. Consulte
0) "Reinicio manual (Control PD)" en la pagina 315.
Del-100,0 al
100,0%
(calentamien
to/enfriamie
nto)
OPHIZ ouTPuT HIGH 2 | {000 Limite de salida superior de planificacion de ganancia para juego de | L3 R/W
(Salida alta 2) ajuste 2. Rango entre +100,0 % y OP.LO 2.
oPLO? outPuT Low 2 |- 1000 Limite de salida inferior de planificacion de ganancia para juego de L3 R/'W
(Salida baja 2) ajuste 2. Rango entre =100.0% y OP.HI. 2.
HYSZH CHT ONJOFF OFF 0 Histéresis On-Off para el canal 1/calentamiento, para juego de ajuste
(Canal 1 on/of) | pe 14 2.
H"'_S'TEPES_IS ¢ 199999 Se establece en las unidades de PV. Define el punto por debajo del
(Histeresis 2) punto de consigna donde la salida del canal 1 se activa. La salida se
desactivara cuando PV esté en el punto de consigna.
La histéresis se utiliza para minimizar las fluctuaciones de salida en el
punto de consigna de control. Si el valor de histéresis es 0, un
pequefio cambio de PV en el punto de consigna es suficiente para
provocar la conmutaciéon de la salida. La histéresis se debe establecer
de forma que los contactos de salida se mantengan durante un tiempo
aceptable sin causar una oscilacion excesiva de PV.
Se recomienda utilizar control PID cuando se emplea una salida de
tiempo proporcional si no se obtienen los resultados deseados.
Predeterminada: 10
HYS2.C CH 2 ON/OFF OFF 0 Histéresis On-Off para el canal 2/refrigeracion, para juego de ajuste 2. | L3 R/W
(Cia;\r:al 2L_°T'2_/°‘;) De1a Este parametro solamente esta disponible si el canal 2(refrigeracién)
Hi 2! EPE-_“-’ £ 199999 se configura para el control ON/OFF. Establece un segundo valor para
(Histeresis) la la histéresis, para juego de ajuste 2, entre la salida activada y
apagada.
Los comentarios anteriores también se aplican a este parametro.
Predeterminada: 10
Los parametros de PB2.H a HYS2.C anteriores se repiten para cada conjunto configurado. Es decir, de PB3.H a PB8.H y de
HYS3.C a HYS8.C.

El apartado "Control" en la pagina 311 describe el funcionamiento de las alarmas.
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Sublista OP

La sublista de salida se utiliza para mostrar y establecer los parametros de salida. Si
desea mas informacién sobre los parametros, consulte "Control" en la pagina 311.

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
FLBHY FALLBRCH 00% El valor de salida de omisién se utiliza en numerosas circunstancias: | Conf R/W
FUITENT i
OUTPUT FALUE ®  Sielestado PV es incorrecto, (p. ej.: desconexién de
(Valor de sensor), el lazo entrara en modo manual forzado (F_Man)
salida de con el valor de omision o la ltima salida correcta. Depende
omisién) del tipo de transferencia erronea PV configurada.
®  Siuna sefal externa activa el modo manual forzado
(F_Man) (p. ej.: una alarma de proceso), se aplica siempre
el valor de salida de omision.
®  Siel modo de recuperacion se configura como
«ManualModeFallbackOP», el controlador se iniciara
siempre en modo manual con el valor de salida de omision.
También ocurre cuando hay modo de espera o de
configuracioén del instrumento.
OUTHI outPuT HIGH |dE La potencia de salida maxima suministrada por los canales 1y 2. L3 R/W
! M {
LInIT _’qggg"oa Al reducir el limite superior de potencia, se puede reducir la tasa de
(Limite U% cambio del proceso. Sin embargo, se debe tener cuidado, ya que al
superior de reducir el limite de potencia, se reduce la capacidad de los
salida) controladores de reaccionar a las perturbaciones.
Rango entre salida baja 'y 100,0%.
Este parametro no afecta al valor de omisiéon que se alcanza en el
modo manual.
Predeterminada: 100
outLo DUTPUT LOW dE Potencia de salida minima (o maxima negativa) suministrada por los | L3 R/W
LIMIT - 1000% canales 1y 2. Rango entre Output Hi (salida alta) y -100,0 %.
(Limite inferior |2 1000% Predeterminada: 0
de salida)
HOUT CHANNEL 1 dE 00 a El valor actual de la demanda de salida del canal 1. Salida del canal 1 | R/O
ouTRUT 1000% (calentamiento)
(Salida del La salida del canal 1 son los valores positivos de potencia (de 0 a
canal 1) salida alta) empleados por la salida de calor. Por lo general, se
conectan a la salida de control (tiempo proporcional o salidas CC).
Rango entre Output Hi (salida alta) y Output Lo (salida baja).
C.ouT CHANNEL 2 dE -00 El valor actual de la demanda de salida del canal 2. La salida del canal | R/O.
ouTPUT a 2 es la proporcion negativa de la salidas de control (de O a salida baja) | Solamente se
(Salida del - 1000% para aplicaciones de calentamiento/enfriamiento. Se invierte para que | muestra si el
canal 2) sea un numero positivo de forma que se pueda conectar a una de las | canal 2 esta
salidas (tiempo proporcional o salidas CC). Rango entre Output Hi configurado
(salida alta) y Output Lo (salida baja).
MANDP MANUAL dE 00 a El valor de salida manual en modo manual o modo manual forzado. R/O
outPuT vALUE | 1000%
(Valor de
salida manual)
TRKH.OP gutPuT TRACK | dE Este valor se utilizard como salida en modo de seguimiento. L3 R/W
VRLUE - 1000%
(Valor de a 1000%
seguimientode
salida)
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
CHE DR CHANNEL OFF o La banda inactiva del canal 1/2 es la separacioén en porcentaje entre la | L3 R/W. No
DERTBANT Delll a desconexioén de la salida 1 y la conexién de la salida 2, y viceversa. aplicable a
(Banda 1000% Para el control on/off, se toma como un porcentaje de la histéresis. salidas VPU.
inactiva del
canal 2)
oPLP gutPuT pATE | OFF Aumento del limite de velocidad de salida %/segundo. Limita la L3 R/W.
upP velocidad de cambio de la salida del PID. El limite de velocidad de No aplicable a
(Régimen salida es util para evitar que el progeso o los .elementos cglefactpres salidas VPU.
ascendente de puedan resultar dafiados por cambios repentlnos_en la _s'allda. Slp
salida) embargo, se debe tener cuidado ya que una configuracién superior
podria afectar al rendimiento del proceso. Rango OFF o 0,1%/Sec
para mostrar el rango.
0P DU cutPut RATE | OFF Descenso del limite de velocidad de salida %/segundo. Se aplican los |L3 R/W
i comentarios para el régimen ascendente de salida-
(Régimen
descendiente
de salida)
OP.IIS BISHBLE Cuando un limite de velocidad de salida se ha configurado, esta La conf R/W si
DUTPUT RATE entrada se puede utilizar como parte de una estrategia para desactivar | OP.UP o
LINMITS temporalmente la limitacion de salida. OP.DWN esta
(Desactivalos [[lg Activar. habilitada
limites de
velocidad de | "ES Deshabilitar.
salida)
WRFF OWER OFF Feedforward de potencia es una caracteristica que supervisa la Conf R/IW
FEEIFORWART On tension lineal y ajusta la sefal de salida para compensar las L3 R/O
A fluctuaciones antes de que afecten a la temperatura del proceso. Se .
(Anticipacion . o . No aplicable a
de potencia) entiende que el suministro del controlador es el mismo que el lidas VPU
suministro de la carga. salidas ’
C.I3 CHANNEL 2 La banda inactiva del canal 1/2 es la separacién en porcentaje entre la | L3 R/W.
DERTBANT desconexioén de la salida 1 y la conexién de la salida 2, y viceversa. No aplicable a
(Banda Para el control on/off, se toma como un porcentaje de la histéresis. salidas VPU.
inactiva del
canal 2)
NLINE NON-LINERR Algoritmo de enfriamiento no lineal del canal 2. Selecciona el tipo de | Conf R/W.
COOLING caracterizacion de canal de enfriamiento que se debe utilizar. L3 R/O
(Enfriamiento | fIFF No se ha utilizado el algoritmo de enfriamiento no lineal. La salida del | No aplicable a
no lineal) canal 2 sera lineal. salidas VPU.
R Se suele utilizar en un extrusionador para proporcionar enfriamiento
con aceite.
HeD Se suele utilizar en un extrusionador para proporcionar enfriamiento
rapido con agua.
FAn Se suele utilizar en un extrusionador para proporcionar enfriamiento
on/off con aire o una salida analdgica a un ventilador VFD.
STEPY MANUAL STEP Si el tipo de transferencia manual se ha configurado como «Paso», R/O
VALUE este valor se aplicara a la salida de la transiciéon de automatico a
(Valor de paso manual.
manual)
TTH CHY VALKVE cel El tiempo de recorrido de la valvula en segundos para la salida del L3 R/W.
TRAVEL TIME canal 1. Solamente se
(Tiempo de Debe estar establecido el parametro si el tipo de control canal 1 es VP. | muestra si el
re’corrldo de la El tiempo de recorrido de la valvula es el tiempo que tarda la valvula en | canal 1es la
vélvula del desplazarse de completamente cerrada a completamente abierta. salida VPU.
canal 1) Debe ser el tiempo medido para desplazarse de tope a tope. No es
necesariamente el tiempo impreso en la etiqueta de la valvula.
En una aplicacion de Calentamiento/Enfriamiento, el canal 1 es la
valvula de calentamiento.
Predeterminada: 22.0
141 HAO032842SPA edicion 5




Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
TiC CHE VALVE El tiempo de recorrido de la valvula en segundos para la salida del L3 R/W.
TRAVEL TIME canal 2. Solamente se
(Tiempo de Debe estar establecido el parametro si el tipo de control canal 2 es VP. | muestra si el
recorrido de la El tiempo de recorrido de la valvula es el tempo que tarda la valvula en | canal 2 esla
valvulla2 del desplazarse de completamente cerrada a completamente abierta. salida VPU.
cana
) Debe ser el tiempo medido para desplazarse de tope a tope. No es
necesariamente el tiempo impreso en la etiqueta de la valvula.
En una aplicacion de Calentamiento/Enfriamiento, el canal 2 es la
valvula de enfriamiento.
Predeterminada: 22.0
ROPHI REMOTE 1000% Se puede utilizar para limitar la salida del lazo de una fuente o calculo | L3 R/W
OUTPUT HIGH remoto.
LInIT Predeterminada: 100.0
(Limite
superior de
salida remota)
ROPLD REMOTE - 1000% Se puede utilizar para limitar la salida del lazo de una fuente o célculo | L3 R/W
DUTPUT LOWER remoto.
LInIT Predeterminada: 0.0
(Limite inferior
de salida
remota)
ROPII TISARL Mo 0 L3 R/W
REMOTE 'T.ES o . -
QuTPUT 1 Deshabilitar limites de salida remota
LIMITS
(Deshabilitar
limites de
salida remota)
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Sublista de diagndstico

La lista de diagndstico contiene parametros que se pueden utilizar para la resolucion
de problemas o que se pueden conectar como parte de una estrategia de control.

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
LERK.T LOOP BRERK OFF 0 Defina el tiempo de desconexion del lazo. Este parametro, junto | Conf R/W
TIME con L.BRK.D, establece la condicion de deteccion de desconexion
(Tiempo de del lazo.
desconexion del La alarma de desconexién del lazo intenta detectar la pérdida de
lazo) control en el lazo de control al comprobar la salida de control, el
valor del proceso y la velocidad de cambio.
La deteccion de desconexion del lazo funciona en todos los
algoritmos de control: PID, VP y ON-OFF.
Nota: No se debe confundir con el fallo de carga y el fallo de carga
parcial.
L.BRKT LOOP BRERK 00 Si la salida del controlador esta saturada, es el cambio minimo en | Conf R/W
TELTR Py PV que espera el sistema en 2 tiempos de desconexién de lazo.
(PV delta de Si la salida esta saturada y el PV no se ha desplazado en dicha
desconexién de cantidad en 2 tiempos de desconexion del lazo, se activara la
lazo) alarma de interrupcion del lazo.
Predeterminada: 10.0
L.BRH LOOP BREAK Mo 0 R/O
DETECTED y - —
ES 1 Esta bandera indica que se ha detectado una desconexion del
(Desconexion de lazo.
lazo detectada)
IEMD ENABLE DEMD OFF 0 Conf R/W
M T
Mo On 1 Activa la planta simulada con fines demostrativos.
(Activar modo
demo)
ey BEVIRTION Esta es la desviacion del proceso (en algunas ocasiones se R/O
(Desviacion) denomina error).
Se calcula como PV menos SP. Por lo tanto, una desviacion
positiva implica que el PV esta por encima del punto de consigna,
mientras que una desviacion negativa implica que el PV es menor
que el punto de consigna.
TGT.OP TRRGET OUTPUT La salida de control solicitada. Esta es la salida tomada antes del | R/O
(Salida objetivo) limite.
WOPHI WORKING HIGH Es el limite de salida superior detectado en uso. Se deriva del R/O
OUTPUT LIMIT limite de ganancia planificada, los limites remotos y limites
(Limite de salida globales.
de la produccion
alta)
WOPLD WORKING LOW Este es el limite de salida inferior detectado en uso. Se deriva del | R/O
OUTPUT LIMIT limite de ganancia planificada, los limites remotos y limites
(Limite de salida globales.
de la produccion
baja)
PTERM PROPDORTIONAL Esta es la contribucién de salida del periodo proporcional. Este R/O
DUTPUT TERM diagndstico no esta disponible para VP.
(Periodo de
salida
proporcional)
PINT INTEGRAL Esta es la contribucién de salida del periodo integral. Este R/O
OUTPUT TERM diagndstico no esta disponible para VP.
(Periodo de
salida integral)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

DTERM

IVATIVE Esta es la contribucion de salida del periodo derivativo. Este R/O
uT TERM diagndstico no esta disponible para VP.

IEASURED LINE Esta es la tensién de linea medida con el dispositivo (en voltios). | R/O
‘OL TRGE Este es el valor que se utiliza para Feedforward de potencia, si

(Tension de linea esta habilitada.

medida)

WPEH SCHEDULED CH1 La banda proporcional actualmente activa en el canal 1. R/O

PROP BANT
(Banda
proporcional
planificada en el
canall)

CHe La banda proporcional actualmente activa en el canal 2. R/O

(Banda
proporcional
planificada en el
canal2)

=
-
D—-(

SCHEDULED OFF 0 El tiempo integral activo actualmente. R/O
-
L

(
planificado

integral)

-
==

SCHE DU
IERIVA
TERM
(Periodo
planificado
derivativo)

-—

LED OFF 0 El tiempo derivativo activo actualmente R/O
TIVE

W.LBH SCHEDULED Ruko 0 El umbral alto de corte activo actualmente. R/O

CUTBACKH HIGH

(Corte
lanificado alto)

p
WAL SCHEDULED Ruko 0 El umbral inferior de corte activo actualmente. R/O
CUTH

p
WMR SCHEDULED OFF 0 El valor de restablecimiento manual activo actualmente. R/O
MANURL REGET
(Restablecimient
o planificado
manual)

5 Mo 0 R/O
b

i

(N[

GH - - )

) . YES 1 Esta bandera se activa cuando la salida del controlador esta R/O
(La salida esta saturado (llega al limite). Puede ser util en caso de estrategia de
saturada) cascada.

INHLT HOLT MOIE Mo 0 R/O
rTT
[N

Ve YES 1 Modo retencion activo. R/O

activo)

Mo 0 R/O

rTTI
RCTIVE YEG 1 Modo de seguimiento activo. R/O
(Modo de

seguimiento
activo)

[
3
]
pua
-~
)
ul
T
=
&3
==
=
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
IN MAN mAn OR F_rAn [Tlo 0 R/O
M T cr l_"l' T
MOE SELECTED FypFg 1 Modo manual o F seleccionado. R/O
(Modo man o
F_MAN
seleccionado)
INAUT AUTO Or F_AUTD (Mo 0 R/O
MODE SELECTED - - "
YES 1 Estéa seleccionado el modo automatico. R/O
(Modo auto o
F_AUTO
seleccionado)
NREM NOT REMOTE Mo 0 R/IO
(No remoto) YES 1 Cuando sea asi, esta bandera indica que el controlador no estd | R/O
listo para recibir un punto de consigna remoto.
Por lo general, se conecta al valor de salida activo de un maestro
en cascada, de forma que el maestro pueda activar el SP esclavo
si el esclavo esta conmutado a un punto de consigna local.
MRDY MASTER REAZY  |Mo 0 R/O
(Maestro listo) YES 1 Cuando sea asi, esta bandera indica que el controlador no puede | R/O
funcionar como maestro en cascada.
Por lo general, esta conectado a la entrada RSP_EN de un
esclavo en cascada, de forma que el esclavo pueda controlar un
punto de consigna local si el maestro se extrae del modo
automatico.
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Lista del programador (Pl OL)

En esta lista puede configurar las condiciones «fijas» del programador que es poco
probable que cambien entre programas, es decir, que se suelen establecer una vez
para un proceso determinado.

La creacion y edicion real de programas se realiza en la lista PROGRAM SETUP
que se muestra tras esta seccion.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Programador y
Configuracion de programa. En la seccién "Diagrama de navegacion” en la pagina
96 se muestra el diagrama de navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

— 83N

De la lista
i Pr P. 5Xi
anterior @&l UE Bl 55': @D Ala préxima
(LUDP) oooo oooo lista (HLm)
A v A v
A v A v
£ ACCS TR
R ACCES HB STV
RECOY HB TvP
SERVD HB VAL
| ®RESH | FAP U
/ /
resh mieL U )
MAN B Py
REVT P END
\—/ [~ YTV
pu Ny
5 TYPE
TS9P
Nota: Los nombres de Programay P AT
Segmento se han afiadido a partirde la | 5 ;1
version V.3.01 de firmware y IR
posteriores. Consulte las tablas C PRGN
siguientes £ op

Si desea mas informacion sobre las caracteristicas del programa, consulte
"Programador" en la pagina 282.

Ayuda Nombre del
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de
forma alterna

Valor Descripcion Acceso

Pulse o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

ERCLS IIT Access |LEU 0 Este parametro establece el nivel de acceso HMI mas bajo en el que se Conf R/W
(Editar puede configurar un programa.
acceso) LELC 1 Predeterminada: Nivel 2y
LELT 2
ConF 3
RACCES RUN RCCESS LEU 0 Este parametro establece el nivel de acceso HMI mas bajo al que se pueden | Conf R/W
(Ejecutar ejecutar, conservar o restablecer en el panel frontal.
acceso) LEUZ 1 Predeterminada: Nivel 2 y
LEL3 2
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
RECDY RECDVERY Cuando un programa estéa funcionando y se interrumpe el suministro al Conf RIW
GTRATEGY instrumento, el estado del programa se conserva durante el periodo sin
(Estrategia de suministro. Cuando se recupera el suministro, el programados se puede
recuperacion) configurar para recuperar el programa como se indica a continuacion.
" AmP Tras la recuperacion, el programa establecera el punto de consigna del
programador al PV actual y después aumentara el punto de consigna objetivo
a una tasa establecida antes de la caida de suministro. Posteriormente,
dependiendo del tipo de segmento actual, el comportamiento de la rampa del
punto de consigna objetivo (TSP) sera el siguiente:
Si el segmento es un ratio de rampa, el tiempo restante del segmento se
recalculara con la tasa establecida antes de la caida de suministro.
Si es un segmento tiempo de rampa, se usara la velocidad de rampa
calculada anterior a la caia eléctrica.
Si el segmento interrumpido fue una parada, la velocidad de rampa se
determinara por el segmento de rampa anterior. Cuando se alcance el punto
de consigna de la parada,el periodo de parada continuara.
Si no hay un segmento de rampa anterior, por ejemplo, el segmento
interrumpido es el primero de un programa, en este caso la parada continuara
en el punto de consigna de programador actual.
Predeterminada: Rampa
ISEE Reiniciar. El proceso se aborta al reiniciar el programa. Todas las salidas de
evento adoptaran el estado de reinicio.
Conk Continuar. El punto de consigna del programa regresa inmediatamente a su
ultimo valor anterior a la interrupcioén eléctrica o desconexién del sensor,
después continua hasta parada o rampa hasta el punto de consigna objetivo
en el ajuste de velocidad de la rampa para ese segmento. Esto puede
provocar que se aplique la plena potencia al proceso durante un corto periodo
de tiempo para calentar el proceso hasta su valor anterior de la caida
eléctrica.
SERVD SERVD TD Py El punto de consigna del programador (PSP) comenzara en el nivel actual de | Conf R/W
(Servo a) la entrada de la variable de proceso (entrada PV).
Predeterminada: PV
5P El punto de consigna del programador (PSP) comenzara en la entrada del
punto de consigna (entrada SP).
RREGN RAMP RATE Configura la resolucién de pantalla de los parametros de velocidad de rampa | Conf R/W
RESDLUTION de segmento cuando se lee/escribe a través de comunicaciones de entero
(Resolucion con factor de escala.
ratio rampa) nnnnn No hay posiciones decimales.
nnnn.N Un puesto decimal.
Predeterminada: nnnn.n
nnnAn Dos posiciones decimales.
nnAann Tres posiciones decimales.
nnnnn Cuatro posiciones decimales.
REGN PROGRAM Configura el tiempo de resolucion del tiempo restante de segmento y el Conf RIW
RESDLUTION tiempo restante de programa.
(Resolucion Cuando lee/escribe a través de comunicaciones de entero con factor de
programa) escala, el formato del tiempo que muestra el HMI es el siguiente:
SEG como MM:SS.
MIN sera HH:MM.
HORA como HHH.H.
SEC Segundos.
Predeterminada: Segundos
ml Il Minutos.
HOur Horas.
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Ayuda Nombre del
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de
forma alterna

Valor Descripcion Acceso

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

MAKEY MAKX EVENTS dE T a Configura el nUmero maximo de eventos disponibles en el programa. Conf RIW
(Max eventos) g Predeterminada: 1

RoErT REGET EVENT Este parametro establece que salidas de evento se encienden cuando el
(Reset programa esta en estado de reinicio. Este es un campo de bits donde el valor
eventos) decimal que se introduce en el HMI se convierte en binario tal y como se

muestra en la tabla a continuacioén, para determinar qué eventos se
encienden.

Por ejemplo, ajuste el valor a 15 para encender las salidas de evento 1,2,3y 4
en reinicio. Si se emplea iTools para establecer las salidas de evento solo es
necesario marcar qué eventos se encenderan en un segmento, consulte
"Salidas de eventos" en la pagina 297.

Predeterminada: 0 (todo desconectado)

MIPRG MAN PROGRAMS Muestra el maximo nimero de programas que se pueden configurar. R/O
(Max Este parametro se ha afiadido a partir de la version V3.01 de firmware y
programas) posteriores.

MISED MAK SEGMENTS Muestra el maximo nimero de segmentos que se pueden configurar. El R/O
(Méax numero incluye el segmento final.
segmentos) Este parametro se ha afiadido a partir de la version V3.01 de firmware y

posteriores.

Numero de activacion de bloque

8 7 6 5 4 3 2 1 Valor
0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 1 1
0 0 0 0 0 0 1 0 2
0 0 0 0 0 0 1 1 3
0 0 0 0 0 1 0 0 4
0 0 0 0 0 1 0 1 5
0 0 0 0 0 1 1 0 6
0 0 0 0 0 1 1 1 7
0 0 0 0 1 0 0 0 8
0 0 0 0 1 1 1 1 15
0 0 0 1 1 1 1 1 31
0 0 1 1 1 1 1 1 63
0 1 1 1 1 1 1 1 127
1 1 1 1 1 1 1 1 255

Nota: Un programa en ejecucion muestra los demas parametros en los niveles de
operacion 1y 2. Estos se muestran en las secciones "Pantalla de programador nivel
1" en la pagina 83y "Parametros de nivel de operador 2" en la pagina 86.

148

HAQ032842SPA edicion 5



Nivel de configuracion EPC3016, EPC3008, EPC3004

Lista de configuraciéon del programa (PSEL)

La lista de configuracién del programa permite configurar y editar los perfiles de uno
a diez programas almacenados y el perfil del programa que actualmente se
encuentra en ejecucion. La lista por tanto, dispone de una instancia y multiples
sublistas numeradas.

En la seccion "Lista del programador (PROG)" en la pagina 146 se resume el
acceso a la lista de parametros de Configuracion de programa.

Consulte también "Programador” en la pagina 282 para mas informacién acerca de
las funciones del programador.

Ayuda Nombre del |Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
PNUM PROGRAM de { a il Seleccione el nimero de programa para configurar o ejecutar. Los L3 R/IW
NUMIER siguientes parametros se aplican al nimero de programa seleccionado.
(Numero Predeterminada: 1
programa)
PNAME PROGRAM Este parametro se ha afiadido a partir de la versién V3.01 de firmware y R/O
NAM posteriores.
(Nombre de Se configura en iTools.
programa)
HBSTY HOL DBACH Ajustar el estilo de Holdback. L3 R/W
[ “r vl
aTitE ProG 0 Holdback se aplica a todo el programa.
(Estilo . i
holdback) Predeterminada: Programador
SELm 1 Holdback se aplica a cada segmento.
HRTYP HOL IBACK OFF 0 |Holdback esta desactivado. L3 RW
T¥PE Este parametro se muestra solo si el estilo de Holdback es PrOG.
(Tipo Predeterminada: Off
holdback)
Low 1 Holdback se introduce cuando el PV es mas bajo que el punto de consigna
del programa menos el valor de Holdback.
Hy GH 2 Holdback se introduce cuando el PV es mas alto que el punto de consigna
del programa mas el valor de Holdback.
bAnd 3 Holdback se introduce cuento el PV es o bien mas alto que el punto de
consigna de programa mas el valor de Holdback o bien mas bajo que el
punto de consigna de programa menos el valor de Holdback.
HEVAL HOL IBACK 0o Ajustar el valor en el que se introducira Holdback. Este parametro no se L3 R/W
VALUE muestra si el tipo de Holdback es OFF.
(Valor Predeterminada: 0.0
holdback)
RAMP.L RAMP UNITS Ajusta las unidades para la velocidad de rampa de segmento y los valores
(Unidades de tiempo de rampa cuando lee/escribe a través de comunicaciones de
rampa) entero con factor de escala.
Jou | o g punto de consigna se elevara a unidades por segundo.
PSE 0 |Elpuntod [ levara a unidad d
Predeterminada: Por segundo
Pml Nl 1 El punto de consigna se elevara a unidades por minuto.
Ar punto de consigna se elevara a unidades por hora.
PH 2 |Elpuntod [ levara a unidad h
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
WELY DWELL UNITS Ajusta las unidades para valores de duracion de parada cuando lee/escribe | L3 R/W
(Unid a través de comunicaciones de entero con factor de escala.
manetimient.) | GELS 0 Cada periodo de parada se medira en segundos.
Predeterminada: Secs
ml 115 1 Cada periodo de parada se medira en minutos.
HFS 2 Cada periodo de parada se medira en horas.
POvE PROGRAM CONE or |O El programa repetira continuamente o el nimero de veces configurado. L3 RIW
LYELES De1a Predeterminada: 1
(Ciclos 9999
programa)
PENT PROGRAM ENT | dwEL 0 En el fin del programa el punto de consigna del programador (PSP) se L3 RIW
TYPE parara (permanecera) en su valor actual hasta una intervencién manual.
(Tipo final Predeterminada: Mantenimiento
programa) IGEE 1 En el fin de programa el programador entrara en estado de reinicio y el
punto de consigna del programa activara servocontrol hasta la Entrada PV o
Entrada SP, dependiendo del valor del parametro Servo a.
ErAk 2 En el fin del programa el punto de consigna del programador (PSP) entrara
en parada en su valor actual y el lazo de control se cambiara a modo de
seguimiento.
GNLM CURRNT lach Muestra qué nimero de segmento esta en ejecucion actualmente. El R/O
SEGMENT controlador permite 24 segmentos mas un segmento FINAL.
NUMBER
(Numero del
segmento
actual)
GNAME SEGMENT Este parametro se ha afiadido a partir de la version V.xxx de firmware y R/O
NAME posteriores.
(Nombre del Se configura en iTools.
segmento)
S.TYPE GEGMENT End 0 Fin del programa. L3 RIW
T¥PE Predeterminada: Final
(Tipo TAEE 1 Aumenta en rampa hasta el valor meta utilizando una velocidad de rampa
segmento) )
configurada.
El mE 2 Aumenta en rampa hasta el valor meta utilizando un valor de Tiempo a
objetivo configurado.
dwEL 3 Parada en el punto de consigna de programa actual (PSP) para una
duracién configurada.
SEEP 4 Cambio inmediato del punto de consigna del programador del valor actual al
valor objetivo de punto de consigna (seguido de un periodo de parada de 1
seg para permitir que las salidas de evento se desencadenen).
CALL 5 Una llamada de segmento permite al programa principal llamar a otro
programa o una subrutina. Véase también C.PRG.N abajo.
T5P TRRGET Ajustar el nivel que el punto de consigna de programa (PSP) alcanzara el L3 R/W
SETPOINT final del segmento.
(Punto de Predeterminada: 0.0
consigna
objetivo)
RREATE RAMP RATE Sélo es valido si el tipo de segmento = rAEE. Ajusta la velocidad de rampa, | L3 R/W
(Velocidad de en unjdafjes/tiempo, ala que el punto de'consigpa.del programador (PSP)
rampa) cambiara para alcanzar el punto de consigna objetivo (TSP).

Predeterminada: 0.1
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
RTIME TIME 10 o000 Sélo es valido si el Tipo de segmento = El mE. Ajusta el tiempo de rampa, el | L3 R/W
TRRGET tiempo que llevara, en el segmento seleccionado que el punto de consigna
(Tiempo a del programador (PSP) se mueva del nivel actual al nivel del punto de
objetivo) consigna objetivo (TSP).
Predeterminada: 0
IR IELL 0680 Es valido si el tipo de segmento es parada. Configura el tiempo de un L3 RIW
TURATION periodo de impregnacion en un segmento.
(Mantenim. Predeterminada: 0.0
duracion)
C.PRGN CALL ded a il Seleccionar un numero de programa para su ejecucion como una subrutina | L3 R/W
PROGRAM del programa actual. El nimero de llamada de programa se establecera por
(Llamar defecto en el siguiente nimero mas alto de programa. Asi, por ejemplo, si
programa) esta configurando una llamada de segmento en el programa 5, el nimero de
llamada de programa sera por defecto programa 6. Los programas solo
pueden llamar nimeros de programa mas altos que el suyo para evitar
llamadas ciclicas.
Ev.or EVENT Este parametro establece que salidas de evento se encienden en un L3 R/W
OUTPUTS segmento determinado. Este es un campo de bits donde el valor decimal
Salidas de que se introduce en el HMI se convierte en binario tal y como se muestra en
eventos) la tabla a continuacién, para determinar qué eventos se encienden.
Por ejemplo, ajuste el valor a 6 para encender las salidas de evento 2y 3 en
el segmento seleccionado. Si se emplea iTools para establecer las salidas
de evento solo es necesario marcar qué eventos se encenderan en un
segmento, consulte "Salidas de eventos" en la pagina 297.
Predeterminada: 0 (todo desconectado)

Una vez configurado un segmento, se seleccionara el siguiente y los parametros superiores se repetiran.

Numero de activacion de bloque

8 7 6 5 4 3 2 1 Valor
0 0 0 0 0 0 0 0 0
0 0 0 0 0 0 0 1 1
0 0 0 0 0 0 1 0 2
0 0 0 0 0 0 1 1 3
0 0 0 0 0 1 0 0 4
0 0 0 0 0 1 0 1 5
0 0 0 0 0 1 1 0 6
0 0 0 0 0 1 1 1 7
0 0 0 0 1 0 0 0 8
0 0 0 0 1 1 1 1 15
0 0 0 1 1 1 1 1 31
0 0 1 1 1 1 1 1 63
0 1 1 1 1 1 1 1 127
1 1 1 1 1 1 1 1 255
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Lista de alarmas (ALm)

Consulte también el capitulo "Alarmas” en la pagina 270 que describe las funciones

de la alarma.

A continuacién se resume el acceso a la lista de parametros de Alarmas. En la
seccion "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de

navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior

—E -+ —

De la lista Avi
RLm Ala proxima
i 4 2 Id D E— & .
anterior (PSEE)@B>|| . L @ ... (bCd)
o o o | -
I
A
v ) .
INAS 2 Repetir para hasta
I NSE } NSk 6 alarmas
v 2
pu
A v A v
(" 1vpe ) (" 1eee )
STAT STAT
IN In
THLT THLD
HYGT HYGT
LATCH LATCH
A BLOCH Y A BLOCH Y
IELAY JELAY
out out
ACK RCH
INHIE INHIB
5 INHE 5 INHE
REF REF
RATE RATE
RT UNIT RT UNIT
GARY \FILT T )

HAQ032842SPA edicion 5

152



Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Los siguientes parametros estan disponibles en el menu de alarmas

Ayuda

Descripcion

mnemotécnica | del
del parametro | parametro

Pulse para seleccionar de

forma alterna

Valor

Descripcion

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Acceso

RLARM NUMBER
(NUmero de
alarma)

del a b

Es posible configurar hasta 6 alarmas. Seleccione cada alarma segun sea
necesario.

Los parametros de la siguiente lista se aplican a cada nimero de alarma.

L3 RIW
Conf RIW

TYPE

ALARM TYPE

(Tipo de
alarma)

OFF

La alarma esta deshabilitada.
Predeterminada: Off

RABSH

La alarma se dispara cuando el valor de entrada es mas alto que el
umbral.

AbSL

La alarma se dispara cuando el valor de entrada es mas bajo que el
umbral

dEUH

La alarma se activa cuando la entrada es superior a la referencia por la
cantidad de desviacion.

dEUL

La alarma se activa cuando la entrada es inferior a la referencia por la
cantidad de desviacion.

dElb

La alarma se dispara cuando la entrada difiere de la referencia en la
cantidad de la desviacion.

rroc

La alarma se dispara cuando la entrada cambia positivamente en mas
cantidad que la especificada dentro de un periodo especificado. (segundo,
minutos, hora). Permanecera activa hasta que la velocidad de cambio
positiva del valor de entrada caiga por debajo de la velocidad
especificada.

Froc

La alarma se dispara cuando la entrada cambia negativamente en mas
cantidad que la especificada dentro de un periodo especificado. (segundo,
minutos, hora). Permanecera activa hasta que la velocidad de cambio
negativa del valor de entrada caiga por debajo de la velocidad
especificada.

La alarma se dispara cuando la entrada es equivalente a un booleano
«1», es decir, >0,5.

La alarma se dispara cuando la entrada es equivalente a un booleano
«0», es decir, <0,5.

L3 R/O
Conf RW

[Ex]
-
e
-

-

RLARM STA
(Estado de
alarma)

[Ex]
]
cz
(%]

Esto muestra que la alarma esta apagada, activa, InactiveNotAcked o
ActiveNotAcked.

OFF

Sin alarma. La alarma indica «Off» cuando esta deshabilitada.

Act

Activo. La alarma sigue presente pero se ha reconocido.

'R

Inactivo no reconocido significa que la causa de disparo de alarma ha
vuelto a un estado de no alarma, pero la alarma sigue activa porque no se
ha reconocido. Es valido solo para alarmas de retencion automaticas y
manuales,

ANA

Activo no reconocido indica que la causa sigue activa y la alarma no ha
sido reconocida.

R/O

El valor esta sujeto a supervision.

R/O

THRESHOL D
(Umbral)

Solo aparece para alarmas absolutas e indica el punto de disparo de la
alarma. En el caso de alarmas absolutas altas, la alarma se activa si el
valor de entrada supera el valor del umbral y se mantiene activa hasta que
la entrada cae por debajo del valor (umbral - histéresis).

En el caso de alarmas absolutas bajas, la alarma se activa si la entrada es
inferior al valor del umbral y se mantiene activa hasta que la entrada
aumenta por encima del valor (umbral + histéresis).

Predeterminada: 1.0

L3 RIW
Conf RIW
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Ayuda Descripcion | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | del
del parametro | parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
HYST HyvsTERESIS |00 Es la diferencia entre el punto en el que se ACTIVA la alarma y el punto en
(Histeresis) el que se DESACTIVA. Se utiliza para proporcionar una clara indicacién
de la condicion de la alarma y ayudar a evitar el funcionamiento continuo
del relé de alarma. Un valor de 0,0 deshabilita la histéresis.
Predeterminada: 0.0
LATCH LATCHING NonE Sin metodologia de retencion, es decir, cuando se elimina la condicién de | L3 R/W
TYPE alarma, la alarma sera inactiva sin que se reconozca. Conf R/W
(Tipos Predeterminada: Ninguno
retencion) Auko La alarma permanece activa hasta que se haya eliminado la condicion de
alarma y se haya reconocido la alarma. La alarma se puede reconocer en
cualquier momento después de que se haya activado.
mAn La alarma permanece activa hasta que se haya eliminado la condicion de
alarma y se haya reconocido la alarma. La alarma se puede reconocer
solo después de que se haya eliminado la condicion de la alarma.
Elnk Igual que una alarma de no retencién excepto la alarma se usa como
desencadenante y por tanto no se avisa.
BLOCK LOCHING OFF Bloqueo deshabilitado. L3 RW
WABLE Predeterminada: Off Conf RIW
(Bloqueo - - -
L On Las alarmas con bloqueo configurado como activado no funcionan hasta
habilitado) . . - . .
que el valor controlado haya introducido la condicion de funcionamiento
después del encendido. De esta forma se evita que las alarmas se activen
antes de empezar a controlar el proceso. Si una alarma con retencién no
esta reconocida, se desbloqueara salvo que se cambie el valor de umbral
o referencia de la alarma, en cuyo caso se volvera a bloquear.
DELRY DELRY dE 00 Introduce un retardo en segundos entre la causa y la activacién de la L3 R/W
(Retardo) R alarma. Si la causa de activacion vuelve a un estado normal antes de que | conf R/W
999339 finalice el tiempo de retardo, la alarma no se activa y el temporizador de
retardo se pone a cero.
Un valor de 0 desactiva el temporizador de retardo.
Predeterminada: 0,0.
out ouTRYT OFF Salida booleana que esta ajustada a «1» cuando el estado no es «offs. | R/O
(Salida) on
ACK ACKNOWLEDGE | Mo No reconocida. L3 RW
(Reconocimie | YES Seleccione Sl para reconocer la alarma. La pantalla volvera a No. Confi R/W
nto)
INHIB INHIBIT THE |OFF Alarma no inhibida. L3 R/W
ALARM
- ] On Cuando inhibir esta habilitado, la alarma se inhibe y el Estado de alarma Conf RIW
(Inhibe la pasa a desactivarse. Si la alarma esta activa cuando inhibir esta
alarma) habilitado, se desactiva hasta que inhibir se deshabilita, cuando su estado
depende de su configuracién. De igual forma, si el disparador de la alarma
esta activo cuando la alarma esta deshabilitada, la alarma sigue
desactivada hasta que inhibir se deshabilita, cuando su estado depende
de su configuracion.
Predeterminada: Off
G.INHE mHIzIT v |OFF Cuando el instrumento esta en modo Standby, la alarma se inhibira si este | L3 R/W
GTANTRY 0n parametro esta activado. Conf R/W
(Inhibicion en Predeterminada: Off
Standby)
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Ayuda Descripcion | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | del
del parametro | parametro

Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

REF REFERENCE { Solo aparece para alarmas de desviacion e indica el «punto central» de la | L3 R/W

(Referencia) banda de desviacion. Conf R/W
En el caso de alarmas de desviacion alta, la alarma se activa si la entrada
aumenta por encima del valor (referencia + desviacion) y se mantiene
activa hasta que la entrada cae por debajo del valor (referencia +
desviacion - histéresis).

En el caso de alarmas de desviacion baja, la alarma se activa si la entrada
cae por debajo del valor (referencia - desviacion) y se mantiene activa
hasta que la entrada aumenta por encima del valor (referencia -
desviacién + histéresis).

En el caso de alarmas de banda de desviacion, la alarma se activa si la
entrada esta fuera del intervalo (referencia - desviacion) y se mantiene
activa hasta que la entrada vuelve a estar dentro de la banda, sumando o
restando el valor Histéresis si es necesario.

Predeterminada: 1.0

Nota: Si esta habilitado el bloqueo, el cambio de este parametro activara
el bloqueo de la alarma. Esto incluye cuando esta en conexion. Debe
asegurarse de que el valor fuente no tiene ruido, en caso contrario la
alarma se bloqueara siempre. Rango de -19999 a 99999.

ey DEVIATION { Usado en alarmas de desviacion. El valor de desviacion afiadido o restado | L3 R/W
(Desviacion) al valor de referencia en el que la entrada se evalla. Puede variar entre | conf R/W
-19999 y 99999.
Predeterminada: 1.0
RATE RATE 100 Solo para alarmas de velocidad de cambio. La alarma se activa si la R/O
(Velocidad) entrada aumenta (ROC creciente) o cae (ROC decreciente) a una Conf R/W

velocidad que es mayor que la especificada por Unidad de velocidad.

La alarma permanece activa hasta que la velocidad de cambio cae por
debajo de la velocidad establecida.

Puede variar entre -19999 y 99999.
Predeterminada: 1.0

RTUNIT RATE UNITS SEc 0 Las unidades de velocidad se utilizan en alarmas de velocidad de cambio | L3 R/W

ul
(Unidades de [m n 1 y seleccionan unidades para el parametro de la velocidad en segundos, Conf R/W
velocidad) ) minutos u horas.
Hr 2 Predeterminada: Segundos
FILTT Fcrer Time |00 Solo para alarmas de velocidad de cambio. Permite especificar un periodo | L3 R/W
(Tiempo de de filtro (para la entrada) con el fin de reducir las activaciones accidentales Config RW
filtro) debidas a ruido eléctrico en la sefial o a que la velocidad de cambio esta

préxima al valor de activacion.
Puede variar entre 0,0 y 9999,9 segundos.
Predeterminada: 0.0
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Lista BCD (bLd)

La funcién de entrada BCD toma ocho canales digitales de entrada y los combina
para crear un solo valor numérico, normalmente utilizado para seleccionar un
programa o una receta.

El blogue usa 4 bits para generar un solo digito.

Se usan dos grupos de cuatro bits para generar un valor de dos digitos (de 0 a 99).

A continuacién, se resume el acceso a la lista de parametros de BCD. En la seccién
"Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de navegacion

completo.

Volver al encabezado de lista anterior

<@+ D~
De la lista .
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an =8> || 1| "8 yista (ELP)
o o
A v
A v
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DM
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D7
K18
D OP
BT ST
—_
Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
Dt cn weut o |[OFF 0 L2 R/O
(BCD entrada 1) | n 1 Entrada digital 1. Conf R/W
wne et 2 |OFF 0
(BCD entrada 2) | fIn 1 Entrada digital 2.
o3 et 3 |OFF 0
(BCD entrada 3) | fIn 1 Entrada digital 3.
BCIM 3 meuT v |OFF 0
(BCD entrada 4) | fIn 1 Entrada digital 4.
BIS acp meuT 5 |OFF 0
(BCD entrada 5) | fIn 1 Entrada digital 5.
g1 ap meuT 5 |OFF 0
(BCD entrada 6) | fIn 1 Entrada digital 6.
T et 1 |OFF 0
(BCD entrada 7) | Jn 1 Entrada digital 7.
g acp meuT 8 |OFF 0
(BCD entrada 8) | 1 Entrada digital 8.
BCROP BCR OUTPUT Lee el valor (en BCD) del Vea los ejemplos en la siguiente tabla. R/O
(Salida BCD)
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BCDST BCD GETTLE [ Un conmutador BCD es convertido desde el valor actual a otro,
TIME Puede valores intermedios se pueden observar en los parametros de salida
(BCD tiempo variar del bloque. Pueden causar problemas en algunas aplicaciones.
filtro) entre 0,0 El tiempo filtro se puede usar para filtrar esos valores intermedios
y 10,0 aplicando un periodo de estabilizaciéon entre los cambios de entradas
segundos y los valores convertidos que aparecen en las salidas.

Predeterminada: 1s

1

1 0 0 0 0 0 0 0

1 0 0 1 0 0 0 0 9
0 0 0 0 1 0 0 1 90
1 0 0 0 1 0 0 1 91
1 0 0 1 1 0 0 1 99

Consulte "Ejemplo 1 de conexién de conmutador BCD" en la pagina 56 para

encontrar un ejemplo de conexién de conmutador BCD.
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Lista de recetas (TELP)

Una receta es una lista de parametros cuyos valores se pueden capturar y
almacenar en un conjunto de datos Una receta es una lista de parametros cuyos
valores se pueden cargar en el controlador para restablecer los parametros de
receta. De esta manera constituye un medio para alterar la configuracion de un
instrumento en una sola accion incluso en modo de operador.

Se admite un maximo de 5 conjuntos de datos, referenciados por su nhombre y por
defecto con ese numero de conjunto de datos, es decir, de 1 a 5.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Recetas. En la
seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

@+ -
De la lista =
anterior & || EESP »@)> A2 proxima
(bLd) 55en lista (COmm)
A v
A v
Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
LOAD IATASET 10 e |0 Selecciona que conjunto de datos de receta cargar. Una vez seleccionado,
LORT los valores almacenados en el conjunto de datos se copiaran sobre los
(Num. de receta parametros activos.
selec.) Predeterminada: Ninguno
De1a Conjunto de datos de 1 a 5.
5
dOnE | 101 La carga ha terminado con éxito.
uSuc 102 Seleccion de conjunto de datos fallida.
SAVE IRTARSET 1O NONE o Selecciona en cual de los 5 conjuntos de datos de receta almacenar los
SAVE parametros activos actuales. Una vez seleccionado, este parametro realiza
una instantanea del conjunto de parametros actual en el conjunto de datos
(Receta para
guardar) de receta seleccionado.
De1a Conjunto de datos de 1 a 5.
5
dONE 101 | El aimacenamiento ha terminado con éxito.
uSuc |102 La pantalla mostrara fallo si los valores no se han guardado correctamente.
Si el proceso se completa sin problemas la pantalla no cambiara.
EALT ENRBLE YES 1 Habilitado. Ajuste a «Si» para comprobar que todos los parametros se
RLTERABILITY pueden escribir en el modo actual antes de cargar un conjunto de datos de
CHECKS receta.
(Habilitar Predeterminada: Si
comprob. Mo 0 Deshabilitado. Ajuste a «No» para escribir todos los parametros
alterabl.) . . ) .
independientemente de su estado de solo configuracion.
Consulte la nota a continuacion.
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Nota: Un cambio de configuraciones y ciertos parametros en el modo de operador
puede causar perturbaciones en el proceso y, por tanto, por defecto, un conjunto de
datos no se cargara (sin parametros escritos) si un parametro que contiene la receta
no se puede escribir en modo de operador. Esta funcién se puede deshabilitar para
los usuario que necesiten la carga para operar de una manera similar al controlador
3200 (sin comprobacion de parametros). No obstante, para reducir las
perturbaciones en el proceso mientras se carga un conjunto de datos que contiene
los parametros de configuracion, el instrumento pasara al modo Standby mientras la
carga esta en curso.

Si la carga de receta no se puede completar por algun motivo (los valores no son
vélidos o esta fuera de rango), el instrumento quedara configurado a la mitad. El
instrumento pasara a modo Standby y mostrara el mensaje REC.S - CARGA DE LA
RECETA INCOMPLETA. Esto continuara después de un ciclo de encendido, pero se
puede borrar entrando y saliendo del modo de configuracion.

No hay lista de parametros por defecto para controladores serie EPC3000. Los
parametros necesarios para la receta se definen a través de iTools, consulte
"Recetas" en la pagina 262.
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Guardar recetas

1.

Afada los parametros que necesite en la lista de definicion de recetas tal y como
se describe en "Definiciones de receta" en la pagina 262.

Ajuste en el controlador cualquier parametro de la anterior lista (o de su lista
personalizada) tal y como sea necesario para un proceso o lote especifico.

Deslicese por la Lista de recetas y seleccione el « IHTH5ET 7O LOAI» (conjunto
de datos para guardar).

Seleccione un numero de receta (del 1 al 5) para guardar los valores de
parametros actuales. Una vez guardados correctamente los valores actuales la
pantalla mostrara dONE.

Repita lo anterior para un segundo o los siguientes procesos o lotes y guardelos
con un numero de receta diferente.

Carga de recetas

Recuperar una receta guardada:

1. Deslicese por la Lista de recetas y seleccione «IATASET TO LORI» (conjunto de
datos para cargar)

2. Seleccione el numero de receta necesario. La pantalla parpadeara una vez para
mostrar que las recetas seleccionadas se han cargado.

Notas:

1. Las recetas se pueden guardar y buscar en niveles de operador 2, 3 y
configuracion por defecto. También es posible promocionar los parametros de
receta al nivel 1 si es necesario. Esto se realiza a través de iTools tal y como se
explica en "Parametro de promocion” en la pagina 258.

2. Las recetas también se pueden guardar y buscar utilizando iTools tal y como se

describe en "Recetas"” en la pagina 262.
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Lista de comunicaciones (C0mm)

Existen tres puertos de comunicaciones disponibles en los controladores serie
EPC3000. adicionales:

El puerto de configuracion de comunicaciones se accede a través del clip de
configuracion, consulte "Utilizar el clip para configuracion” en la pagina 237. El
puerto de comunicacién de configuracion tiene ajustes fijos y se utiliza junto con
iTools para configurar el controlador. No se necesitan contrasefias para poner el
controlador en modo de configuracion a través del clip CPI.

El puerto de comunicaciones fijas se accede a través de conexiones de
terminales posteriores HD a HF. Admite la interfaz RS-485 en EPC3008 y
EPC3004. EPC3016 no dispone de puerto de comunicaciones fijas pero si de un
puerto de opcién de comunicaciones (véase a continuacion). El puerto de
comunicaciones fijas se utiliza, por ejemplo, para comunicar con paquetes
SCADA a través de RTU Modbus o protocolos El-Bisynch. También se puede
utilizar para configurar el controlador a través de iTools pero se requieren
contrasefias para poner el controlador en modo de configuracion.

El puerto de opcidén de comunicaciones actualmente admite interfaces serie
RS-232, RS-422, RS-485 y Ethernet (RJ45) para la interfaz EPC3016 y Ethernet
para EPC3004 y EPC3008.

Los ajustes de comunicaciones para los puertos de comunicaciones fijos y de
opcion, a veces llamadas comunicaciones de usuario, se pueden configurar a través
de HMI y iTools utilizando la lista de comunicaciones. Las listas fijas y de opcion
contienen los mismos parametros, sin embargo, algunos parametros pueden
cambiar de disponible a no disponible en funcién de las interfaces y los protocolos
seleccionados
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A continuacién, se resume el acceso a la lista de parametros de Comunicaciones
digitales. En la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el
diagrama de navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

De la lista ~—BE) -
ante’_nor [Omm
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o I o
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Comunic ||FLOm > — 0L0m| Opciones de
(A
acion fija |L_I"T — 5T comunicacion
o s s o s o
A v A v
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AV AV Al
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nA 7| > gy || Mul i | > g9 || BCSE mA 1T\ > gy || Ml | > @3> || BESE o
5LI57)) o<« [Z 15T || « Q<[5 15T 5 LIST| @ gug«|[5 15T |« el <[5 L157 proxima
[ s o 00oon 2000 |iSta
A v A v A v
pu p pa (mAEH)
A v A v A v
(e ) (e ) (1pm )
PROT PROT IP Rt-4
N STAR N STR IP 51-4
WOTIME WOTIME IP G1-Y
A
Moaom ) wacm ) Mt 5 Y
W RCOV W RCOY B 5™
W FLAG W FLAG R PRT
TELAY DELAY MoEMT
T T T FmT
—_ ~—
Sublista principal (nAi 1)
Ayuda Nombre Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | del
del parametro | parametro
Pulse para seleccionar | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
de forma alterna
INTF INTERFRCE Interfaz de comunicaciones. Para el puerto de comunicaciones fijas la interfaz se R/O
(Interfaz) ajusta segun el hardware instalado. Para el puerto de comunicaciones de opcién se

ajusta segun la placa opcional configurada en el bloque de funciones del
instrumento.

nonE 0 Sin interfaz.
r485 |1 |EIA485 (RS-485).

r232 |2 |ElA232 (RS-232). Opcion EPC3016 solo.

r422 |3 |EIA422 (RS-422). Opcidn EPC3016 solo.

EEH 4 Ethernet (solo se muestra si se esperan opciones de Ethernet). Consulte también el
apartado "Ajustes de modo IP" en la pagina 350.

'GP 7 Punto de consigna remoto. En EPC3016 no se mostrara esta enumeracion
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Ayuda Nombre Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | del
del parametro | parametro
Pulse para seleccionar | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
de forma alterna
PROT PROTOCOL Protocolo en ejecucion en la interfaz de comunicaciones: Conf RIW
(Protocolo) |agnE |0 Sin protocolo - cuando se instala una interfaz de serie. (No se muestran mas
parametros).
Predeterminada: Ninguno de serie
mSLU |1 |Protocolo Modbus RTU (esclavo) habilitado.
El S |2 |Protocolo El-Bisynch habilitado.
mmSE |3 Protocolo Modbus RTU maestro habilitado.
nonE 10 | Sin protocolo - cuando se instala una interfaz de Ethernet.
Erv b Predeterminada: Ethernet
unoJ
mkcP |11 |Protocolo Modbus TCP habilitado - solo se muestra si se instala la opcion de
Ethernet.
El Pm |12 |Protocolo EthernetiP y Modbus TCP activados - disponible en versiones de
firmware V4.01 y superiores.
bACm |13 |Protocolo BACnet habilitado - disponible en versiones de firmware V4.01'y
superiores.
mmSE |15 |Protocolo Modbus TCP maestro y esclavo habilitado.
N5TH GTRTUS Estado de las comunicaciones utilizado por Modbus TCP. R/O
(Estado) OFFL |0 |Fuera de lineay sin comunicar.
JME |1 |Inicializando comunicaciones.
rdv 2 Preparado para establecer la conexiéon. No utilizado por Modbus TCP.
Tun 3 Preparado para establecer la conexiéon o comunicar con el controlador.
Los siguientes 4 parametros configuran la estrategia de Watchdog de comunicaciones. Utilizado por Modbus RTU y Modbus TCP.
WTIME wATCcHIoS |00 En caso de que las comunicaciones dejen de dirigirse al instrumento durante mas | Conf R/W
TIMEDUT tiempo que este periodo configurable, se activara el indicador Watchdog. Un valor
(Temporiza de 0 deshabilita el Watchdog.
cion de Predeterminada: 0
watchdog)
WRETN WATCHIOS | mAN 0 El indicador Watchdog se elimina automaticamente después de recibir mensajes Conf RIW
RCTION Auko |1 validos o manualmente al limpiar el parametro indicador Watchdog.
(Accion Predeterminada: Manual
watchdog)
WRCOV watcHoos |00 Este parametro solo se muestra cuando la acciéon Watchdog esta ajustada en Conf RIW
RECDVERY automatico. Es un temporizador que determina el retraso después de que se vuelva
(Recuperaci a activar la recepcion de mensajes validos y antes de eliminar el indicador
on Watchdog.
Un valor de 0 reiniciara el indicador Watchdog tras la recepcion del primer mensaje
watchdog)
valido.
Los demas valores esperaran a recibir al menos 2 mensajes validos en el tiempo
establecido antes de eliminar el indicador de Watchdog.
Predeterminada: 0
WFLAG wATCHIoE | OFF 0 El indicador Watchdog se activara en caso de que las comunicaciones dejen de L3 R/O
FLAG On 1 dirigirse al instrumento durante un periodo de tiempo mas largo que el timeout
(Indicador Watchdog,
watchdog)
IELRY DELRY Mo 0 Introduce un retraso entre el fin de recepcién y el comienzo de transmisiéon. En Conf RIW
{RETRRIDO (Retardo) YES 1 algunas ocasiones es necesario si los transmisores de linea necesitan tiempo
adicional para cambiar a tres estados. Los protocolos de comunicaciones Modbus
RTU y EI-Bisynch utilizan el retraso de comunicaciones.
Predeterminada: No
TEMT TIME mSEC (o Ajusta la resolucion de los parametros de tiempo de este puerto de comunicaciones | L3 R/W
FORMAT SEL y cuando lee/escribe a través de comunicaciones de entero con factor de escala
(Formato I (milisegundos, segundos, minutos, horas).
tiempo) mi 2 | predeterminada: ms
HOu |3
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Sublista de red (nwrir)

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

Los primeros tres parametros se utilizan para los protocolos de comunicaciones Modbus y El-Bisynch.

BRUT BRUT RRTE La velocidad de transmision de las comunicaciones de red.
(Velocidad de baud) | {9k Predeterminado para ModbusRTU
9600 Predeterminado para El-bisynch
Y800 Solo para el protocolo El-Bisynch.
PATY PARITY Paridad de comunicaciones de red.
(Paridad) Predeterminada: Ninguno

MONE |0 | Sin paridad.
ELER |1 Paridad par.
Odd 2 |Paridad impar.

NODE NODE RIIRESS

(Direccion del nodo)

i La direccion que utiliza el instrumento para identificarse en la red.
254

Predeterminada: 1

Los siguientes parametros son validos para Ethernet en la sublista de comunicaciones de opcién. Consulte también el apartado "Ajustes de
modo IP" en la pagina 350.

TG T
F\'..U.LSL (NN}

IGCOVERY El controlador y el software iTools admite la detecciéon automatica de Conf RIW
instrumentos que tengan habilitado MODBUS TCP.

Predeterminada: Off

I
(Auto deteccion)

OFF 0 Por razones de ciberseguridad la funcién de auto deteccion esta
apagada por defecto.

On 1 Para habilitar esta funcién ajuste este parametro en ACTIVADO.
Asegurese de su tarjeta de interfaz de red esta ajustada en local.

En caso de que, por cualquier razon, el controlador no se auto detecta 'y
la conexion Wi-Fi esta habilidada en su PC, desconecte la Wi-Fi 'y
reinicie iTools.

IPmMI IP MOBE SERE 0 Estatica. La direccion IP, mascara de subred y gateway por defecto se | Conf R'W
(Modo ip) ajustan manualmente.

Predeterminada: Estatica

dHCP |1 DHCP. La direccion IP, mascara de subred y gateway por defecto se
suministran por un servidor SHCP en una red.

IPR IP RIIRESS 1 1er byte de la direccion IP: XXX.XXX.XXX.XXX. Predeterminada: Conf RIW
(Direccion IP 1) 192

IPRZ IP HEIRESS ¢ 20 byte de la direccion IP: xxx. XXX.XXX.XXX. Predeterminada: 168 | Conf R/W
(Direccion IP 2)

IPR3 IP RIIRESS 3 3er byte de la direccion IP: xxx.xxx. XXX.xxx. Predeterminada: Conf RIW
(Direccion IP 3) 11

IPAY IP RIIRESS Y 40 byte de la direccion IP: xxx.xxx.xxx.XXX. Predeterminada: Conf RIW
(Direccion IP 4) 222

IPS1 SUBNET MASH 1 1er byte de la mascara de subred: Conf RIW

(Mascara subred 1) XXX XXX XXX XXX. Predeterminada: 255

IPSZ SUBNET MASH 2 20 byte de la mascara de subred: xxx. XXX.XXX.XXX. Conf RIW
(Mascara subred 2) Predeterminada: 255
IPS3 SUBNET MASH 3 3er byte de la mascara de subred: xxx.xxx.XXX.XXX. Conf RIW

(Mascara subred 3) Predeterminada: 255

IPSY SUR NET MASK Y 40 byte de la mascara de subred: xxx.xxx.xxx.XXX. Conf RIW
Predeterminada: 0

(Mascara subred 4)

IPG DEFRULT GRTEWAY 1 1er byte de Gateway: XXX.xxx.xxx.xxx. Predeterminada: 0 Conf RIW

(Puerta de enlace
predeterminada 1)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

IPLe IEFAULT GRTEWRY
(Puerta de enlace
predeterminada 2)

IPG3 DEFRULT GRTEWARY 3 3er byte de Gateway: xxx.xxx.XXX.xxx. Predeterminada: 0 Conf RIW

(Puerta de enlace
predeterminada 3)

IPGH DEFRULT GRTEWRY Y 4or byte de Gateway: xxx.xxx.xxx.XXX. Predeterminada: 0 Conf R'W

(Puerta de enlace
predeterminada 4)

c 20 byte de Gateway: xxx.XXX.xxx.xxx. Predeterminada: 0 Conf RIW

MAC 1 MAC 1 1er byte de la direccion MAC en decimal: XX:XX:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MACE MAC 2 20 byte de la direccion MAC en decimal: xx:XX:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MAC3 MAC 3 3er byte de la direccion MAC en decimal: xx:xx:XX:XX:XX:XX Conf R/O
MACH MAC Y 40 byte de la direcciéon MAC en decimal: xx:xx:xx:XX:Xx:Xx Conf R/O
MACS MAC S 50 byte de la direccion MAC en decimal: xx:xx:xx:xx:XX:xx Conf R/O
MACE MAC & 60 byte de la direccion MAC en decimal: xx:xx:xx:xx:xx:XX Conf R/O
B5TM BROABCAST STORM Mo 0 Se ha activado tormenta Broadcast. Si la velocidad de recepcion de R/O

(Tormenta paquetes Broadcast de Ethernet aumenta demasiado, se activa el

broadcast) modo de tormenta Broadcast y se deshabilita la recepcion de paquetes

YES 1 Broadcast hasta que la velocidad baja.

RPRT RATE PROTECTIO Mo 0 Proteccion de velocidad activada. Si la velocidad a la que se reciben los | R/O

(Proteccion de YEG 1 paquetes unicast sube demasiado, el instrumento entrara en un modo

velocidad) especial que ralentiza el procesamiento de Ethernet para proteger la

funcion basica.

MEMT MOGFORMAT Define el formato de los mensajes de El-Bisynch.

(Formgto de FrEE 0 Los mensajes estan alineados correctamente en 6 caracteres incluidos

Mensaje) los espacios de relleno si fuesen necesarios. Por ejemplo, el valor -3,45

se representara como «-<space>3.45».

Predeterminada: Free

F! Fm 1 Los mensajes de 5 caracteres entre 0 y 3 posiciones decimales
utilizaran ceros para rellenar si fuese necesario. La coma del decimal se
sustituye con un simbolo de menos para los valores negativos. Por
ejemplo, el valor -5,30 se representara como «05-30»

Nota: Las direcciones IP suelen representarse con el formato "xxx.XXX.XXx.xxx".
Dentro del instrumento cada elemento de la direccion IP se muestra y configura por
separado.

Nota: Se recomienda configurar los ajustes de comunicaciones de cada
instrumento se establezcan antes de conectarlo a cualquier red Ethernet. Este paso
no es fundamental, pero pueden darse conflictos en la red si los valores por defecto
interfieren con los dispositivos que ya forman parte de la red. Por defecto los
instrumentos estan ajustados a una direccion IP estatica de 192.168.111.222 con un
ajuste por defecto de mascara de subred de 255.255.255.0.

Sublista Broadcast (bfﬁ':)

Las comunicaciones Broadcast solo se aplican a serie Modbus. En EPC3016 esto
necesita la instalacion de la placa opcional relevante.
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ENABL ENRBLE Mo Comunicaciones Broadcast no habilitadas. Conf RIW
(Habilitar) Predeterminada: No
YES Habilitar Broadcast Modbus de valor unico.
IEST tesTInATION | O Si habilita la funcién de Broadcast Modbus, se usara esta direccion como Conf RIW
(Destino) registro destino para escribir el valor. Por ejemplo, si el instrumento remoto
necesita un punto de consigna en la direccion de registro decimal 26, el
parametro se debe ajustar en este nivel.
Predeterminada: 0
VALUE BROADCAST J Si se ha habilitado la funcion de Broadcast de Modbus, este valor se enviara | Conf RIW
VALL a los dispositivos esclavos después de transformarse in un valor de entero
(Valor con factor de escala de 16 bits. Para utilizar esta funcion habilite Broadcast
broadcast) utilizando BroadcastEnable y conecte cualquier valor de instrumento a este
parametro.
Predeterminada: 0
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Sublista EtherNet/IP

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
HINAME ETHERNET/IP
HOST NAME
(Nombre de servidor
EtherNet/IP)
CGTAT ETHERNET/IP COMMG Estado de las comunicaciones EtherNet/IP. R/O
F1" Tl 1
STRTLS OFLn 0 No iniciado.
(Estado de
comunicaciones rdv 1 Preparado.
EtherNet/IP) SERY 2 Espera.
run 3 Funcionando.
TOSTAR ETHERNET/IP T0 Muestra el estado de comunicaciones de Destino a dispositivo de | R/O
STATUS origen EtherNet/IP.
(Estado EtherNet/IP | JAE[S 0 Datos correctamente intercambiados.
TO) >
£onn 1 Conexién en progreso.
neon 2 No se ha detectado conexion.
EDOUE 3 Se ha excedido el tiempo de espera de la conexion.
NmAC 4 Direccion MAC desconocida.
NLSm 5 Limite de tiempo de consumo.
fL5d 6 Conexion cerrada.
SEDP 7 Modulo detenido.
ENCE 8 Error de encapsulacion detectado.
ECPE 9 Error de conexién TCP detectado.
nrsc 10 Sin recurso.
bAdF 1 Mal formato.
1 dLE 12 | Modo inactivo.
unkn 13 Estado desconocido.
OTSTR ETHERNET/IP OT Igual que anterior | Muestra el estado de comunicaciones de Dispositivo origen a R/O
STRTUS destino EtherNet/IP.
(Estado EtherNet/IP
oT)
NGTAT ETHERNET/IP Estado de red EtherNet/IP. R/O
NETWORK STATUS noy P 0 No se ha encontrado direccion IP.
(Estado de la red - —
Ethernet/IP) neon 1 No se ha establecido conexion.
£ann 2 Conexion establecida.
EOUE 3 Se ha excedido el tiempo de espera de la conexion.
Err 4 Error detectado en comunicaciones de red.
MGTAT ETHERNET/IP Estado del médulo de comunicaciones EtherNet/IP. R/O
MUBULE STRTUS NPwl” 0 Sin alimentacion.
(Estado de médulo nCE - -
EtherNet/IP) CFG 1 Sin configurar.
run 2 Funcionando.
Err 3 Error de médulo detectado.
mEMT 4 Error grave detectado.
TouT ETHERNET/IP TCP De 1 a | Limite de tiempo de comunicaciones EtherNet/IP TCP en R/O
TIMEOUT 3600 |segundos.
(Limite de tiempo Si no hay intercambio durante este tiempo, el EPC3000 cerrara la
EtherNet/IP) conexion TCP. Se puede configurar utilizando el atributo 13 de
objeto TCP/IP a través de comunicaciones EtherNet/UP.
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Sublista de BACnet (bJIEE)

BACnet se configura a través de HMI o iTools utilizando los parametros en esta lista.
La lista solo se muestra si la opcién de comunicaciones BACnet se ha incluido en el
pedido o se ha habilitado utilizando los cédigos de funciones. BACnet se explica en

el apartado "BACnet" en la pagina 367.

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
] evrce 13 |0 -9999 El ID de ejemplo de este instrumento. Debe ser tnico en la red. Conf R/W
(ID de Predeterminada: 0
dispositivo)
PORT (PUERTD) | PORT 1608 El puerto estandar de BACnet es 7808. Puede variar entre 0 y 9999. Conf RIW
(Puerto) Predeterminado: 7808
PARSS PRSSWORT 00 La contrasefia BACnet para la gestion remota del dispositivo. Conf RIW
(Contrasena) Predeterminada: 100
IRREY BRENET 0-65535 Nudmero de revision de base de datos BACnet, aumenta tras el cambio de Conf RIW
IRTHEASE nombre de dispositivo.
REVISION
(BACNET
DATABASE
REVISION)
STRTE 383 sTATUS | OFF Habilita/deshabilita el registro del instrumento como un dispositivo externo. | L3 R/W
(ESTRID: (Estado Predeterminada: OFF (desactivado)
BBMD) On Habilitado
BIPAY BBmME IP i El primer byte de la direccion IP del dispositivo de gestion de broadcast Conf RIW
BIRESS 1 (BBMD) de BACnet. Puede variar entre 0 y 255.
(BBMD Predeterminada: 0.0.0.0.
direccion IP1)
BIPAC BEmME IP J El segundo byte de la direcciéon IP BBMD. Puede variar entre 0 y 255. Conf RIW
ABIRESS Predeterminada: 0.0.0.0.
(BBMD
direccion IP2)
BIPA3 BBmME IP H El tercer byte de la direccion IP BBMD. Puede variar entre 0 y 255. Conf RIW
JIRESS 3 Predeterminada: 0.0.0.0.
(BBMD
direccion IP3)
BIPAY BEmME IP H El cuarto byte de la direccion IP BBMD. Puede variar entre 0 y 255. Conf RIW
ABIRESS Predeterminada: 0.0.0.0.
(BBMD
direccion IP4)
BRPORT BEMI PORT 1808 El nimero de puerto de dispositivo BBMD. Puede variar entre 1024 y 9999. | Conf R/W
(Puerto Predeterminada: 7808
BBMD)
RBTTL BEME TTL 0 Segundos de limite de tiempo para registrar como un dispositivo externo en el | Conf R/W
dispositivo BBMD. Puede variar entre 0 y 9999.
Predeterminada: 0
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Lista maestra Modbus (m{Jd.m)

A partir de la version V4.xx de firmware la lista de maestro Modbus esta disponible si
se ha incluido en el pedido el protocolo de comunicacion maestro Modbus (maestro
Modbus TCP/IP) (o se ha comprado adicionalmente). Maestro Modbus se puede
configurar utilizando o bien los productos HMI o el software de Eurotherm iTools,
siendo iTools el método preferible.

Acceso al maestro Modbus vy la lista del pardmetro de configuracién «maestro
esclavo» se resume en el siguiente diagrama. En la seccion "Diagrama de
navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de navegacion completo.

El protocolo de comunicacion maestro Modbus permite la configuracion de un
producto como maestro Modbus para esclavos o bien Ethernet (TCP) o en serie
(RTU) Modbus, lo que extiende la funcionalidad del protocolo de comunicaciones
Modbus, puesto que permite al instrumento enviar transacciones de datos (dk. { a
dk 32) a instrumentos esclavos configurados por el usuario.

Se utilizan las siguientes sublistas para configurar el maestro Modbus:

*  Sublista principal (nf! IT) utilizada para afiadir y configurar un maximo de tres
esclavos (5LU. I, 5LU2, 5LU3), consulte pagina 170.

* Sublista de diagnéstico (d! AL) utilizada para diagnosticar la configuracion del
maestro Modbus, consulte pagina 174.

* Sublista de datos (dAER) utilizada para configurar los requisitos de tipo de datos
de los dispositivos esclavos afadidos a la configuracion del maestro Modbus,
consulte pagina 176.

Para obtener informacion, consulte "Unidad maestra de Modbus" en la pagina 370.

Introducir nivel de CONF Volver al encabezado de lista anterior
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Sublista principal (mAl [

n

Las multiples listas de esclavos, uno para cada dispositivo esclavo configurado
contiene los mismos parametros, no obstante la disponibilidad de parametros puede

diferir dependiendo de las interfaces y el perfil de esclavo seleccionado.

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
SLy BESCRIPTION La descripcion de nombre de cadena uUnica del dispositivo utilizada | Conf R/W
(Descripcion) para cada dispositivo esclavo Modbus.
Predeterminadas: SLV.n donde n es el niumero de caso
NTLH NE TWORK Eleccién de hardware de red: Conf RIW
(Red) ENEE Ethernet
SEr Serial
ONLN ONLINE Si el EPC3000 esta en modo operario, siempre intentara Conf RIW
: comunicarse con un dispositivo esclavo utilizando comunicaciones
(En linea) o ] ) : ) -
ciclicas mientras esta en linea. Cuando no esta en linea, se
suspenderan todas las comunicaciones ciclicas con el dispositivo
esclavo y no se envian transacciones ciclicas. La transaccion
aciclica, no obstante, se puede seguir enviando incluso cuando el
EPC3000 esta en modo de configuracion.
OFF Off
On On
FRIL CoMMs FRILURE Si las comunicaciones con el dispositivo esclavo se han perdido por | Conf R/W
(Fallo de cualquier razon, entonces seta salida se ajusta en alto.
comunicaciones) Mo Off
YES On
IPA IP RIIRESS 1 La direccién de protocolo de internet (IP) del dispositivo esclavo. Conf RIW
(Direccion IP 1) El formato de la direccién IP es XXX.XXX.XXX.XXX.
Este parametro representa el primer byte, es decir XXX.XXX.XXX.XXX.
IPRY IP RIIRESS 2 La direccién de protocolo de internet (IP) del dispositivo esclavo. Conf RIW
(Direccion IP 2) El formato de la direccién IP es XXX.XXX.XXX.XXX.
Este parametro representa el segundo byte, es decir
XXX XXX XXX XXX.
IPRY IP RIIRESS 3 La direccién de protocolo de internet (IP) del dispositivo esclavo. Conf RIW
(Direccion IP 3) El formato de la direccidn IP es XXX.XXX.XXX.XXX.
Este parametro representa el tercer byte, es decir xxx.xxx. XXX.Xxx.
IPRY IP RIIRESS 4 La direccién de protocolo de internet (IP) del dispositivo esclavo. Conf RIW
(Direccion IP 4) El formato de la direccion IP es XXX.XXX.XXX.XXX.
Este parametro representa el cuarto byte, es decir xxx.xxx.xxx.XXX.
UNIT UNIT IT La ID de unidad de Modbus utilizada en transacciones para Conf R/IW
(ID de terminal) identificar un es.clavo esp'ecific.:o en una red Modbus TCP. Se.LlltiIiza
un parametro diferente (direccion esclavo Modbus) para identificar un
esclavo especifico en una red Modbus RTU.
SLAVE SLAVE RIDRESS La direccion de esclavo Modbus del instrumento para comunicarse a | Conf R/W

(Fireccion de
esclavo)

través de ella en una red Modbus RTU. Se utilizara un parametro por
separado (ID de unidad Modbus) para las comunicaciones
ModbusTCP. Direccion de esclavo Modbus.
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Ayuda

Nombre del

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma

alterna

Valor

Descripcion

Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Acceso

SHCH

b TN
DETECT NOW

(Detectar ahora)

Intentos para determinar el tipo de dispositivo esclavo utilizando la
direccion configurada de protocolo de internet (IP) o, si es en serie, la
direccion esclavo Modbus. Si se realiza con éxito, el perfil del
dispositivo se seleccionara automaticamente para los dispositivos
reconocidos, de lo contrario, el perfil del dispositivo permanecera por
defecto (terceros). Determina el tipo de dispositivo esclavo.

Predeterminada: No

Mo

Desactivado.

YES

On.

Conf RIW

PROF

PROFILE TYPE
(Tipo de perfil)

Un perfil que define el tipo de dispositivo.

Un perfil que proporciona al usuario una lista de parametros
preconfigurados que se pueden leer/escribir en un dispositivo
esclavo especifico. Esto simplifica enormemente la necesidad del
usuario de conocer informacién detallada sobre un parametro
especifico en un dispositivo esclavo particular.

Predeterminada: 3

IrdP

Un dispositivo de terceros para el que no hay informacién conocida.

3200

Un dispositivo 3200.

EPwl”

Un dispositivo ePower.

EPRK

Un dispositivo ePack.

EPC

ol | W| O

Un dispositivo EPC.

Conf RIW

RETRIES
(Reintentos)

Reintentos de transaccion.

El niUmero de intentos de envio de una transaccion a un dispositivo
esclavo antes de rendirse. Los reintentos se inician solo después del
fallo de la primera transaccion.

Conf RIW

Estado actual de busqueda.

El estado actual de busqueda de un dispositivo esclavo. Tenga en
cuenta que un intento de reconocimiento de un dispositivo esclavo
puede llevar varios segundos.

SFCH

Searching - Busqueda de dispositivo seleccionado en la red.

RUAL

Available - El dispositivo esta disponible para comunicacion.

ulAY

Unavailable - El dispositivo no estaba disponible para comunicacién.

il

Unreachable - El dispositivo no esta accesible en la red

RblE

Al DN

Aborted - El usuario ha cancelado la busqueda actual

Conf RIW

=
3
=

(Temporizacion)

El tiempo configurable en milisegundos que el maestro esperara una
respuesta del dispositivo esclavo antes de intentar el siguiente
intento. Tiempo en milisegundos que el maestro esperara una
respuesta.

Predeterminada: 250 milisegundos

Conf R/'W

BLHS

BLOCK SIZE

(TAMARO DE
BLOQUE)

Cantidad maxima de datos en una misma transaccion.

Se puede transferir una cantidad maxima de palabras de 16 bit entre
el dispositivo maestro y esclavo, en cualquier transaccién Unica.

Predeterminada: 124

Conf RIW
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
HIRT BEVICE HIGH Intervalo de velocidad de alta prioridad. Conf RIW
PRIDRITY El intervalo entre cada transaccion en esta cola. No se garantiza que
(ALTA PRIORIDAD este velocidad se mantenga y depende mucho de la complejidad de
DE DISPOSITIVO) la configuracién de comunicaciones del maestro.
0.125 0 | 125 milisegundos.
0250 1 | 250 milisegundos.
0500 2 | 500 milisegundos.
/. 3 |1 segundo.
25 4 |2 segundos.
5§ 5 |5 segundos.
05 6 |10 segundos.
205 7 |20 segundos.
305 8 |30 segundos.
Im 9 |1 minuto.
cm 10 |2 minutos.
Sm 11 | 5 minutos.
{Om 12 | 10 minutos.
20m 13 | 20 minutos.
30 m 14 | 30 minutos.
/] 15 |1 hora.
MIRT DEVICE MEDIUM Intervalo de velocidad de prioridad media. Conf RIW
PRIDRITY El intervalo entre cada transaccion en esta cola. No se garantiza que
(PRIORIDAD MEDIA este velocidad se mantenga y depende mucho de la complejidad de
DE DISPOSITIVO) la configuracién de comunicaciones del maestro.
0.125 0 | 125 milisegundos.
0250 1 | 250 milisegundos.
0500 2 | 500 milisegundos.
/. 3 |1 segundo.
25 4 |2 segundos.
5§ 5 |5 segundos.
05 6 |10 segundos.
205 7 |20 segundos.
305 8 |30 segundos.
Im 9 |1 minuto.
cm 10 |2 minutos.
Sm 11 | 5 minutos.
{Om 12 | 10 minutos.
20m 13 |20 minutos.
30 m 14 | 30 minutos.
I 15 |1 hora.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
LORT BEVICE LOW Intervalo de velocidad de prioridad baja. Conf RIW
PRIDRITY El intervalo entre cada transaccion en esta cola. No se garantiza que
(PRIORIDAD BAJA este velocidad se mantenga y depende mucho de la complejidad de
DE DISPOSITIVO) la configuracién de comunicaciones del maestro.
0.125 0 | 125 milisegundos.
0250 1 | 250 milisegundos.
0500 2 | 500 milisegundos.
/. 3 |1 segundo.
25 4 |2 segundos.
5§ 5 |5 segundos.
05 6 |10 segundos.
205 7 |20 segundos.
305 8 |30 segundos.
Im 9 |1 minuto.
cm 10 |2 minutos.
Sm 11 | 5 minutos.
{Om 12 | 10 minutos.
20m 13 | 20 minutos.
30 m 14 | 30 minutos.
/] 15 |1 hora.
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Sublista de diagnésticos (d! AL)

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
ACHI HIGH Velocidad de prioridad alta real para este dispositivo. R/O
(Alto) La velocidad real en segundos entre cada transaccion en la cola
de alta prioridad.
RCM MEDILM Intervalo de prioridad media real para este dispositivo. R/O
(Medio) La velocidad real en segundos entre cada transaccion en la cola
de prioridad media.
ACLD LOW Intervalo de prioridad baja real para este dispositivo. R/O
(Bajo) La velocidad real en segundos entre cada transaccion en la cola
de prioridad baja.
IS DEVICE STRTUS El estado de la ultima transaccion con este dispositivo esclavo. R/O
(Estado del
dispositivo)
SuLs 0 Exito.
La transaccion fue realizada correctamente por el dispositivo
esclavo.
I FRC 1 Funcion no valida.
La solicitud al dispositivo esclavo contenia una cédigo de funcién
no valido.
! Rdl" 2 Direccion no valida.
La solicitud al dispositivo esclavo contenia una direccion Modbus
no valida. La direccién puede ser para un parametro solo de
lectura.
I UAL 3 Valor no valido.
La solicitud al dispositivo esclavo contenia datos no validos para el
parametro especificado.
bLSY 6 Esclavo ocupado.
El dispositivo esclavo esta ocupado en este momento y, por lo
tanto, no ha podido realizar la solicitud.
PRI E 8 Error de paridad detectado.
La solicitud no se ha recibido en el formato correcto.
bAdS 9 Mala subfuncion.
El cédigo de subfuncion en la solicitud no era valido.
bAdL 10 Pasarela no valida.
No hay una pasarela o ruta valida para enviar la solicitud al
dispositivo esclavo especificado.
Nnrsp 1 Sin respuesta.
No hay respuesta del dispositivo esclavo a una solicitud
determinada.
| dLE 12 Reposo.
Este dato esta en reposo actualmente y no se esta comunicando
con el dispositivo esclavo.
PENd 13 Pendiente.
La solicitud esta esperando a ser enviada, la probable causa es
que el dispositivo esclavo no se ha conectado en linea.
EOUE 14 Temporizacion.
No ha habido respuesta del dispositivo esclavo a una solicitud
determinada en el tiempo configurado.
Uk H 15 Host desconocido.
No se reconoce el dispositivo esclavo utilizado.
bAdL 16 Fallo de conexion.
Ha fallado la conexion al dispositivo esclavo especificado.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

alterna

NOSk 17 | Sin conectores.
No hay conectores libres disponibles en este momento para
establecer una conexién con el dispositivo esclavo.

LbF 18 | Fallo de loopback.
Ha fallado la solicitud de loopback al dispositivo esclavo.

JEVS BEVICE GTATUS LOGF 19 | Fallo de inicio de sesion. R/O
(Estado del Ha fallado el intento de inicio de sesion en el dispositivo esclavo.
dispositivo)

Unk E 20 Error desconocido.
Ha ocurrido un error desconocido.

bAdw 22 Ha fallado la solicitud de escritura.

ml EJ 23 Rechazo de maestro, el maestro rechazé la solicitud antes de
enviarla al dispositivo esclavo debido a una mala formacion de la
solicitud.

TaTL TOTAL REGUESTS Numero total de solicitudes enviadas al dispositivo esclavo. R/O
(Solicitudes totales) El ndmero total de transacciones enviadas al dispositivo esclavo,

incluidos todos los intentos exitosos y fallidos.

GENT SUCCESSFUL Solicitudes realizadas con éxito enviadas al dispositivo esclavo. R/O
REQUESTS El numero de transacciones enviadas al dispositivo esclavo que no
(Solicitudes produjeron una respuesta de excepcion.
correctas)

FRIL UNGUCCESSFUL Numero de solicitudes fallidas enviadas a este esclavo. R/O
REQUESTS
(Solicitudes fallidas)

RETR RETRIES Reintentos. R/O
(Reintentos) El nimero de transacciones que se han reenviado debido a las

respuestas de tiempo excedido del dispositivo esclavo.

TouT TIMEDUTS Limites de tiempo. R/O
(Temporizaciones) El nimero de transacciones que no han tenido respuesta del

dispositivo esclavo y han excedido su valor de limite de tiempo
configurado.

FONE ILLEGAL FUNCTION Excepcion de funcién no valida. R/O
(Funcion no valida) El nimero de las respuestas de excepcion de funcion no valida

desde el dispositivo esclavo.

HILE ILLEGAL ABIRESS Direccién no valida. R/O
(Direccion no valida) El nimero de las respuestas de excepcién de direccion no valida

desde el dispositivo esclavo.

IRTE ILLEGAL IARTA Datos no validos. R/O
(Datos no validos) El nimero de las respuestas de excepcion de datos no validos

desde el dispositivo esclavo.

GLE SLAVE FRILURE Fallo de esclavo. R/O
(Fallo de esclavo) El nimero de veces que el dispositivo esclavo ha fallado en la

comunicacion.

GWE NO GRTEWRY No se ha encontrado ruta de pasarela. R/O
(Sin puerta de El numero de veces que no se ha encontrado pasarela o ruta al
enlace) dispositivo esclavo.

REST RESET COUNT Reinicia los contadores de los diagnosticos. Conf RIW
(Reiniciar contador) Si se selecciona, reinicia todos los valores de contadores de

diagndsticos. Tenga en cuenta que los contadores nunca se
conservan tras un ciclo de tension y una ves se acciona los valores
de recuento actuales se pierden para siempre.

Mo 0 Ne.

YES 1 Si.
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(Sublista de DataPoint (dAER)

Ayuda

Nombre del

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma

alterna

Valor

Descripcion

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Acceso

IESE

dk. !

Nombre descriptivo de datos para los datos que se leen'y
escriben.

Por defecto: dt.n donde n es el nimero de caso.

Conf R/'W

(Dispositivo esclavo)

Dispositivo esclavo con el que se comunica.

Una lista de dispositivos esclavos disponibles a los que se puede
asociar un parametro.

SLud

Esclavo 1.
Dispositivo esclavo 1.

SLue

Esclavo 2.
Dispositivo esclavo 2.

SLy3

Esclavo 3.
Dispositivo esclavo 3.

Conf RIW

PRRAMETER LIST

(Lista de
parametros)

Lista de parametros para un dispositivo esclavo especifico.

Facilita una lista de parametros que el usuario puede decidir
leer/escribir sin tener que conocer la direccion del Modbus, el tipo
de datos, etc.

Conf R/'W

Para el controlador EPower:

LPPU

30

Control PV.
Lee un valor de proceso desde una red de control en un EPower.

ESPS

31

Control SP.

Lee un valor de punto de consigna desde una red de control en un
EPower.

ESPS

32

Control SP (ajuste).

Escribe un valor de punto de consigna en una red de control en un
EPower.

UoLE

33

Voltage.

Lee un valor de voltaje desde un médulo de alimentacion en un
EPower.

Cul

34

Corriente.

Lee un valor de intensidad desde un moédulo de alimentacion en un
EPower.

POwl

35

Alimentacion.

Lee un valor de potencia desde un modulo de alimentacion en un
EPower.

uSld

36

Definido por el usuario.

El usuario puede especificar todos los datos de configuracion
necesarios para leer cualquier parametro desde un EPower.

OFF

37

Desactivado.
No se intercambiaran datos.

Conf RIW
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

Para controlador EPC:

LPPL 40  |Loop PV. Conf RIW
Lee el valor de proceso de lazo de control desde un instrumento
EPC.
wSP 41 SP operativo.
Lee el valor de punto de consigna desde un instrumento EPC.
wOP 42 OP operativo.
Lee el valor de salida operativo desde un instrumento EPC.
Rl PY 43 | Entrada analdgica PV.
Lee el valor de proceso de entrada analégica de un instrumento
EPC.
Rl St 44 | Estado de entrada analdgica PV.
Lee el estado de entrada analdgica de un instrumento EPC.
RLOP 45 | Salida de alarma.
Lee el valor de salida de alarma desde un instrumento EPC.
PmOd 46 Modo de ejecucion del programador.
Lee el modo actual en ejecucién de un programador EPC.
PLFE 47 Tiempo restante de programa de programador.
Lee el tiempo restante de ejecucion de un programa EPC.
SLFE 48 Tiempo restante de segmento de programador.
Lee el tiempo restante de ejecucion de un segmento de programa
EPC.
Imk U 49 | Valor de entrada remota.
Lee el valor de entrada remota de un instrumento EPC.
Lmid 50 Modo lazo Auto/Manual.
Lee el modo lazo auto/manual de un instrumento EPC.
EGPS 51 Configurar el punto de consigna objetivo de lazo.
Configurar el punto de consigna objetivo de lazo de un instrumento
EPC.
R-m§ 52 Configurar el modo lazo auto/manual.

Configurar el modo lazo auto/manual de un instrumento EPC.

mOPS 53 | Configurar salida manual de lazo.
Configurar salida manual de lazo de un instrumento EPC.

Tulls 54 Configurar ejecucion de programador.

Configurar la entrada digital de ejecucion de programador del
instrumento EPC.

HLdS 55 | Configurar retencién de programador.

Configurar la entrada digital de retencién de programador del
instrumento EPC.

78ES 56 Configurar reinicio de programador.

Configurar la entrada digital de reinicio de programador del
instrumento EPC.

EullS 57 Configurar habilitar autoajuste de lazo.
Configurar habilitar autoajuste de lazo del instrumento EPC.

uSd 58 Definido por el usuario.

El usuario puede especificar los datos necesarios para leer/escribir
en en instrumento EPC.

OFF 59 Desactivado.
No se intercambiaran datos.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
Para controladores serie EPack:
LPPU 81 | Control PV. Conf RIW
Lee un valor de proceso desde una red de control en un EPack.
ESP 82 |Control SP.
Lee un valor de punto de consigna desde una red de control en un
EPack.
ESPS 83 | Control SP (ajuste).
Escribe un valor de punto de consigna en una red de control en un
EPack.
Uolk 84 |Voltage.
Lee un valor de voltaje desde un médulo de alimentacion en un
EPack.
Lul 85 Corriente.
Lee un valor de intensidad desde un médulo de alimentacion en un
EPack.
POwl 86 |Alimentacion.
Lee un valor de potencia desde un médulo de alimentacién en un
EPack.
uSd 87 Definido por el usuario.
El usuario puede especificar todos los datos de configuracion
necesarios para leer cualquier parametro desde un EPack.
OFF 88 Desactivado.
No se intercambiaran datos.
Dispositivos de terceros:
S d 100 Definido por el usuario. Conf RIW
El usuario puede especificar todos los datos de configuracion
necesarios para leer cualquier parametro desde un dispositivo de
terceros.
OFF 101 | Desactivado.
No se intercambiaran datos.
Ay PROCESS VARLUE Valor de proceso recibido de un dispositivo esclavo. R/O
(Valor de proceso) El valor de proceso recibido para los objetos de datos leidos de la
transaccion.
BIGST TIGITAL Estado digital. El estado del digital que se lee desde el dispositivo | R/O
CTATLS OFF 0 esclavo.
(Estado digital) On 1
ONDFF OFT Configura un valor para On/Off. Conf RIW
El valor on/off para escribir en un parametro digital en el dispositivo
esclavo configurado.
OFF 0
On 1
R-M MOTE Seleccién de modo auto/manual Conf RIW
(Modo) Permite la selecciéon del modo auto o manual.
RUED 0 Auto.
Configurar en modo auto.
mAN 1 Manual.
Configurar en modo manual.
VAL VRLUE TOWRITE El valor que se escribe en el dispositivo esclavo. Conf RIW
(VALOR PARA El valor que se escribe en el dispositivo esclavo, puede estar
ESCRIBIR) conectado desde otro parametro o configurado manualmente.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

FRVAL FRULCBRCH VAL El valor de omision que se escribe en el dispositivo esclavo. Conf RIW

(Valor de omision) Si se configura como una peticién de escritura y el parametro tiene
un estado distinto de OK, entonces se escribira este valor en su
lugar. No es posible realizar una conexion desde otro parametro y
solo puede configurarse de forma manual.

GEND GENT NOW Si se selecciona enviara el valor escrito al esclavo Conf R/IW

(Enviar ahora) Si se selecciona o se dispara a través de una conexion, los datos
en el parametro valor o el parametro de omisién (si el estado de
valor de escritura no es OK) se escribira al dispositivo esclavo
solamente una vez.

no 0 NP,
YES 1 Si.
START TRANSRCTION Estado de transaccion. R/O
STHTUS El estado de la transaccion. Puede diferir del estado del valor de
(Estado de procesg en el dispositivo esclavo, pue.sto gue este estado se
transaccion) determina por el estado de las comunicaciones.

SuULsS 0 Exito.

La transaccion fue realizada correctamente por el dispositivo

esclavo.

V FAC 1 Funcion no valida.
La solicitud al dispositivo esclavo contenia una cédigo de funcién
no valido.

! Adlr 2 Direccién no valida.

La solicitud al dispositivo esclavo contenia una direccion Modbus
no valida. La direccion puede ser para un parametro solo de
lectura.

) UAL 3 Valor no valido.

La solicitud al dispositivo esclavo contenia datos no validos para el
parametro especificado.

bUSY 6 Esclavo ocupado.

El dispositivo esclavo esta ocupado en este momento y, por lo
tanto, no ha podido realizar la solicitud.

PAME 8 Error de paridad detectado.

La solicitud no se ha recibido en el formato correcto.
bAdS 9 Mala subfuncion.

El codigo de subfuncidn en la solicitud no era valido.
bAdL 10 Pasarela no valida.

No hay una pasarela o ruta vélida para enviar la solicitud al
dispositivo esclavo especificado.

NnrSP 11 Sin respuesta.

No hay respuesta del dispositivo esclavo a una solicitud
determinada.

1 dLE 12 |Reposo.

Este dato esta en reposo actualmente y no se esta comunicando
con el dispositivo esclavo.

PENd 13 Pendiente.

La solicitud esta esperando a ser enviada, la probable causa es
que el dispositivo esclavo no se ha conectado en linea.

EOUE 14 | Temporizacion.

No ha habido respuesta del dispositivo esclavo a una solicitud
determinada en el tiempo configurado.

UnkH 15 | Host desconocido.
No se reconoce el dispositivo esclavo utilizado.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

bAdJL 16 Fallo de conexion.
Ha fallado la conexion al dispositivo esclavo especificado.
NOSk 17 Sin conectores.

No hay conectores libres disponibles en este momento para
establecer una conexion con el dispositivo esclavo.

LbF 18 Fallo de loopback.
Ha fallado la solicitud de loopback al dispositivo esclavo.
LOGF 19 |Fallo de inicio de sesion.
Ha fallado el intento de inicio de sesion en el dispositivo esclavo.
Unk E 20 | Error desconocido detectado.
Ha ocurrido un error desconocido.
bAd w 22  |Ha fallado la solicitud de escritura.
m/E] 23 | Rechazo del maestro.

El maestro rechazé la solicitud antes de enviarla al dispositivo
esclavo debido a una mala formacion de la solicitud.

INGTC NUMBER Numero de caso de parametro. Conf RI'W
(NUmero) Se utiliza para los parametros del dispositivo esclavo que tienen
multiples casos.
RADIR REGIGTER Direccion de registro de Modbus de los datos que se Conf RIW
ATIRESS leen/escriben.

La direccion de registro Modbus que en el dispositivo esclavo

(Direccion de o
donde estos datos se van a leer/escribir.

registro)
F.LOIE FUNCTION COIE El cédigo de funcion de Modbus. Conf RI'W
(Cédigo de funcion) El codigo de funcion es necesario para leer/escribir datos en el

dispositivo esclavo.

{ 1 Leer booleano.
Leer booleanos de estado contiguo.

c 2 Leer discreto.
Leer entradas discretas contiguas.

3 3 Leer retencion.
Leer registros de retencion contiguos.

Y 4 Leer entrada.
Leer registros de entrada contiguos.

5 5 Escribir booleano.
Escribir booleano unico en on/off

b 6 Escritura unica.

Escribir en un registro unico.
b 16 | Escribir multiple.

Escribir en registros contiguos.
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Ayuda

Nombre del

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de forma

alterna

Valor

Descripcion

Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Acceso

ITYPE

IRTH TYPE
(Tipo de datos)

Tipo de datos que se leen/escriben

El tipo de datos es muy importante puesto que determina cémo se
interpretaran los datos por parte del maestro Modbus y como de
mostraran al usuario en forma de valor de proceso.

IEAL

REAL.
Punto flotante de 32 bits.

d Mk

DINT.
32 bits doble entero con signo.

I NE

INT.
16 bits entero con signo.

bYEE

BYTE.
Byte de 8 bits con signo.

ud N

UDINT.
32 bits doble entero sin signo.

e

UINT.
16 bits entero sin signo.

UbYEE

UBYTE.
Byte de 8 bits sin signo.

=

REAL (swap).
Punto flotante de 32 bits, con MSW y LSW intercambiados.

dk Sw

DINT (swap).
32 bits doble entero con signo, con MSW y LSW intercambiados.

Ud.Sw

10

UDINT (swap).
32 bits soble entero sin signo, con MSW y LSW intercambiados.

bl E

BIT.
Un bit especifico de un entero sin signo de 16 bits, rango de 0 - 15.

Conf RIW

(Escalado)

II
III
IIII
IIIIT

A WO N -~ O

Escala en posiciones decimales para los tipos de datos de punto
no flotante.

Un cero representa que no es necesario escalar para el tipo de
datos especificado.

Conf RIW

PRIORITY
(Prioridad)

Frecuencia con la que se leen/escriben los datos.

Hay 4 prioridades en las que los datos se pueden asignar: alta,
media, baja y aciclica; lo que determina la frecuencia con la que se
transfieren los datos. Todos los datos de lectura/escritura se
colocan en una cola de prioridad y estas colas se procesan en
orden de prioridad.

H LH

Alta.
Afade el dato a la cola de alta prioridad.

mEd! Um

Media.
Afade el dato a la cola de prioridad media.

LOw

Baja.
Afade el dato a la cola de prioridad baja.

RCWCLI L

Aciclica.

No afade el dato a ninguna cola, la peticion debe enviarse
manualmente.

Conf R/'W
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Lista de operador analégico (nAEh)

A partir de la version 3.01 de firmware, un operador analdgico esta disponible como
estandar. Si la opcioén de kit de herramientas mejorado se ha incluido en el pedido se
puede aumentar hasta ocho operadores analdgicos (la opcidn de kit de herramientas
estandar tiene cuatro).

Los operadores matematicos (también denominados operadores analdgicos)
permiten al controlador realizar operaciones matematicas en dos valores de entrada.
Estos valores pueden proceder de cualquier parametro disponible incluidos los
valores analdgicos, valores de usuario y valores digitales. A cada valor de entrada se
le puede afadir un factor de escala utilizando un factor de multiplicacion o escalar.

En el nivel de configuracion se determinan los parametros que se han de utilizar, el
tipo de calculo que se debe realizar y los limites aceptables del calculo. Al acceder al
nivel 3 se pueden cambiar los valores de cada escalar.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Matematicas. En la
seccién "Diagrama de navegacién" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegaciéon completo.

Volver al encabezado de lista anterior

DU - Y~ p—

De la lista AEH Ala siguiente
anterior d - Loiupwy b al @8> jista (LOcO)
(COmm) |

—_—

A

NN AN 2 Repetir para

1 N5k 3+ 1 N5k hasta 8 operarios
20021 de Matematicas

A v A v
s N e N
OPER OPER
YR ThiA v
I I
nNg X Ng X
UNITS UNITS
RES RES
1 1T 1 T
[ oL

y
AHLm Y A HLIM
FIACK FIACK
FB VAL FB VAL
SEL SEL
TN TN
Livi Liva
me ne
T T
|N[Ng) N[Ny
fTHTE fTHTE
at 1 a1 1
\ Y, \ Y,
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
OPER OPERATION OFF 0 El operador analégico seleccionado esta off. Conf R/W

(Operacién) Predeterminada: Off L3 R/O

Rdd 1 El resultado de salida es la suma de la entrada 1 y entrada 2.

Sub 2 Restar. El resultado de salida es la diferencia entre la entrada 1 y entrada
2, donde la entrada 1 > entrada 2.

mul 3 Multiplicar. La salida es el resultado de la entrada 1 multiplicada por la
entrada 2.

d bt 4 Dividir. La salida es el resultado de la entrada 1 dividida entre la entrada 2.

RbSd 5 Valor absoluto de la diferencia.

El resultado de salida el valor absoluto de la diferencia entre la entrada 1y
entrada 2.

SH 6 Seleccionar max. El resultado de salida es el maximo de la entrada 1y
entrada 2.

Sio 7 Seleccionar min. El resultado de salida es el minimo de la entrada 1y
entrada 2.

HSwP 8 HotSwap. Entrada 1 aparece en la salida siempre que la entrada 1 este
«bieny. Sila entrada 1 esta «mal», el valor de entrada 2 aparecera en la
salida. Un ejemplo de entrada mala sucede durante una desconexion del
sensor.

SHLd 9 Muestrear y mantener. Normalmente la entrada 1 sera un valor analdgico y
la entrada B sera digital.

La salida sigue la entrada 1 cuando la entrada 2 = 1 (muestra).

La salida permanecera en el valor actual cuando la entrada 2 = 0 (Hold).
Si la entrada 2 es un valor analégico, cualquier valor que no sea cero se
interpretara como muestra.

Puwr 10 La salida es el valor en la entrada 1 elevado a la potencia del valor de
entrada 2, es decir entrada 11éntrada 2,

5S4k 11 Raiz cuadrada. La salida es el resultado de la raiz cuadrada de la entrada
1. Entrada 2 no tiene efecto.

Lol 12 La salida es el logaritmo (base 10) de la entrada 1. Entrada 2 no tiene
efecto.

Ln 13 La salida es el logaritmo (base n) de la entrada 1. Entrada 2 no tiene
efecto.

E 14 La salida es el resultado de la exponente de la entrada 1. Entrada 2 no
tiene efecto.

0 15 La salida es el resultado de 10 elevado a la potencia del valor de la
entrada 1.
es decir, 10Ut Entrada 2 no tiene efecto.

SEL 51 La seleccion de la entrada se utiliza para controlar qué entrada analdgica
se cambia a la salida del operador analdgico. Si la seleccion de la entrada
es cierta, la entrada 2 se cambia a la salida. Si la seleccion de la entrada
es falsa, la entrada 1 se cambia a la salida. Consulte "Seleccionar
entrada" en la pagina 185.

N INPUT 1 GCAL 0 Factor de escala de entrada 1. L3 R/W
(Escala entrada Predeterminada: 1.0
1
HTR Pyt 2 scAce | 0 Factor de escala de entrada 2. L3 R/W
(Escala entrada Predeterminada: 1.0
2)
UNITS OUTPUT UNITS Consulte el apartado "Unidades" en la pagina 110 para ver una lista de Conf R/IW
IUNITRIES!) (Unidades unidades utilizadas.
salida)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
RES SuTPUT Resolucion del valor de salida. Conf RIW
E! o 111" TI‘!N
ESOLUTID nnnnn |0 No hay posiciones decimales. L3R/O
(Resolucion .
. Predeterminado: nnnnn
salida)
[alalalalyl 1 Un puesto decimal.
nnnAn 2 Dos posiciones decimales.
nnAann 3 Tres posiciones decimales.
nnannn 4 Cuatro posiciones decimales.
LLIM SuTPUT LOW -999 Para fijar un limite inferior en la salida. Conf R/W
LIMIT Predeterminada: -999
(Limite inferior
salida)
HLIM DUTPUT HIGH 93493 Para fijar un limite superior en la salida Conf R/W
LIMIT Predeterminada: 9999
(Limite superior
salida)
FBRCK FRLLBACK La estrategia de omisién se aplica si el estado del valor de entrada es Conf R/W
STRRATEGY malo o si su valor esta fuera del rango del limite superior y limite inferior.
(Estrategia L bAd 0 Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por debajo de
omision) limite inferior, el valor de salida se define en el limite apropiado y el estado
se ajusta en malo. Si la sefial de entrada se encuentra dentro de los
limites, pero su estado es malo, la salida se ajusta al valor de omision.
Predeterminada: Cbad
Lod 1 Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por debajo de
limite inferior, el valor de salida se define en el limite apropiado y el estado
se ajusta en bueno. Si la sefial de entrada se encuentra dentro de los
limites, pero su estado es malo, la salida se ajusta al valor de omision.
FbAd 2 Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por debajo del
limite inferior, el valor de salida se define en el valor de omisién y el estado
se ajusta en malo.
Fid 3 Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por debajo del
limite inferior, el valor de salida se define en el valor de omisién y el estado
se ajusta en bueno.
ubAd 4 Si el estado de entrada es malo, o si la sefial de entrada esta por encima
del limite superior o por debajo del limite inferior, el valor de salida se
ajusta en el limite superior.
dbAd 6 Si el estado de entrada es malo, o si la sefial de entrada esta por encima
del limite superior o por debajo del limite inferior, el valor de salida se
ajusta en el limite inferior.
FRVAL FRLLBACH vALE |00 Define (segun la omision) el valor de salida cuando esta activa la Conf R/W
(Valor de estrategia de omision.
omisién) Predeterminada: 0
SEL SELECT 1P1 0 Seleccionar entre entrada 1 y entrada 2. Parametr
(seleccion) P2 1 o de solo
comunica
ciones
ENt eyt 1 vARLLE |0 Valor de la entrada 1 (normalmente conectado a una fuente de entrada). |L3 R/W
(Valor entrada 1) Rango -99999 a 99999 (la coma de decimales depende de la resolucion).
e mput evaLue  |D Valor de la entrada 2 (normalmente conectado a una fuente de entrada). |L3 R/W
(Valor entrada 2) Rango -99999 a 99999 (la coma de decimales depende de la resolucién).
our OUTPUT WRLUE El valor analdgico de la salida, entre los limites superior e inferior. R/O
(Valor salida)
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GTRTE STRTUS Este parametro se utiliza en conjunto con la omision para indicar el estado | R/O
(ESTRIO (Estado) de la operacion. Normalmente, se utiliza para indicar el estado de la
operacion y se utiliza en combinacién con la estrategia de omisién. Se
puede utilizar como un interbloqueo para otras operaciones.

Consulte la seccién "Estado" en la pagina 111 done encontrara una lista
de los valores enumerados.

Seleccionar entrada

Seleccionar entrada

Si Seleccionar entrada = 1, entonces se selecciona la entrada 2
ENtrada 2 ] Si Seleccionar entrada = 0, entonces se selecciona la entrada 1

Entrada 1 — —p
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Lista de operador légico (LLLS)

El operador légico solo esta disponible si la opcion de kit de herramientas se ha
incluido en el pedido. A partir de la version 3.01 de firmware y posteriores hay
disponibles hasta ocho operadores légicos con la opcion de kit de herramientas
mejorado (la opcidén de kit de herramientas estandar incluye cuatro).

El operador l6gico de dos entradas permite al controlador realizar célculos l6gicos
sobre dos valores de entrada. Estos valores pueden proceder de cualquier
parametro disponible incluidos los valores analdgicos, valores de usuario y valores
digitales.

En el nivel de configuracion se determinan los parametros que se han de utilizar, el
tipo de célculo que se debe realizar, la inversion del valor de entrada y el tipo de
omision. En los niveles de 1 a 3 se pueden visualizar los valores de cada entrada y
leer los resultados del calculo.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Operador légico. En
la seccién "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior

— @B N—

De la lista o
anterior »ED LEEFE «— »ED- Ala Sfl_gEIeBnte
(mAEH) EX=T=l= g lista (LLchA)

IR AR 2| Repetir para hasta 8
I NSk rop I NSE || operadores logicos

A v
A v A v
OPER OPER
InNt InNt
e Ing
FBACH FERCH
I Iy
ouT ouT
STATE STATE
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

forma alterna

OPER CPERATION OFF 0 El operador légico seleccionado esta off Conf
(Operacion) Predeterminada: Off L3 R/O

Rid 1 El resultado de salida esta activado cuando estan activados tanto la
entrada 1 como la entrada 2.

or 2 El resultado de salida esta activado cuando esta activada o bien la
entrada 1 o la entrada 2.

EOC 3 OR exclusivo. El resultado de salida es cierto cuando solo y
exclusivamente esta activada una entrada. Si ambas entradas estan
activadas, la salida esta desactivada.

LECH 4 La entrada 1 ajusta la retencion, la entrada 2 reinicia la retencion.

EqL 5 Igual. El resultado de salida est4 activado cuando entrada 1 < entrada
2.

NEQqL 6 No igual. El resultado de salida esta activado cuando entrada 1 #
entrada 2.

GE 7 Mayor que. El resultado de salida esta activado cuando entrada 1 >
entrada 2.

LE 8 Menor que. El resultado de salida esta activado cuando entrada 1 <
entrada 2.

GEESQ 9 Mayor que o igual. El resultado de salida esta activado cuando
entrada 1 2 entrada 2.

LEES] 10 Menor que o igual. El resultado de salida esta activado cuando
entrada 1 < entrada 2.

EN INPUT 1 I Normalmente conectado a un valor I6gico, analdgico o de usuario. Se | L3
(Entrada 1) puede ajustar en un valor constante si no esta conectado.

e INPUT @

Entrada 2)

FBACK FRLLIACK TvPE |FbAd 0 El valor de salida es falso y el estado es malo. Conf
(Tipo de Predeterminada: Fbad L3 R/O
omision) EbAd |1 El valor de salida es CIERTO y el estado es MALO.

valor de salida es y el estado es .

Fid 2 El valord lid FALSOy el estad BUENO

Eld 3 El valor de salida es VALIDO y el estado es BUENO.

e INVERT NonE 0 El sentido del valor de entrada de puede utilizar para invertir una o las | Conf

Invertir) dos entradas. L3 RIO
Predeterminada: Ninguno

Ini 1 Invertir entrada 1.

I nd 2 Invertir entrada 2.

bokh |3 Invertir ambas entradas.

out outTPuT On 1 El resultado de la operacién es un valor booleano (cierto/falso). R/O
(Salida) OFF 0

GTHTE DUTPUT STATUS El estado del valor de resultado (bueno/malo) R/O
(Estado de Consulte la seccién "Estado” en la pagina 111 done encontrara una
salida) lista de los valores enumerados.
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Lista de operador légico de 8 entradas (LLLZ)

Los operadores logicos de 8 entradas solo esta disponible si la opcidn de kit de
herramientas se ha incluido en el pedido. A partir de la version 3.01 de firmware hay
disponibles hasta cuatro operadores ldgicos de 8 entradas con la opcién de kit de
herramientas mejorado (la opcién de kit de herramientas estandar incluye dos).

El operador I6gico de ocho entradas permite al controlador realizar célculos logicos
sobre hasta ocho valores de entrada. Estos valores pueden proceder de cualquier

parametro disponible incluidos los valores analdgicos, valores de usuario y valores
digitales. Hay disponibles hasta dos operadores légicos de entrada ocho.

A continuacion se resume el acceso a la lista de parametros de operador Idgico de 8
entradas. En la seccion "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el
diagrama de navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior
— @ —

De la lista l Ala siguiente lista
. LE E » =N » L‘.:EFBIT 4 5 L2 ': 9
anterior (LLcC) __LIST) (Emr)
|
L

Existen 4 instancias de

! l'.‘St’ & | ng‘E operarios de Légica 8
Oooo << Oooo
A
g 8
A v A v
OPER OPER
NCIN I
N I me
OP Iy FBACK
-8 Iy
orP out
STRTE STRTE

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
OPER OPERATION OFF 0 Operador esta off. Conf R/W
(Operacion) Predeterminada: Off L3 R/O
Rid 1 Salida esta activada cuando todas las entradas estan activadas.
ar 2 Salida esta activada cuando una o mas de las 8 entradas estan
activadas.
EOC 3 OR exclusivo.
La salida esta basada en las entradas que se conectan en cascada por
la l6gica XOR (ecuacion légica XOR cierta), es decir,
La disposicion en cascada segun la légica XO realiza una funcién de
paridad impar, por tanto si un nimero igual de entradas estan activadas,
la salida esta desactivada. Si un numero impar de entradas estan
activas, la salida esta activa.
NIN NUMBER OF dE 2 a Este parametro se usa para configurar el nimero de entradas para la Conf RIW
INPUTS B operacion. L3 R/O
(Numero de Predeterminada: 2
entradas)
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Ayuda Nombre del
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de
forma alterna

Valor

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Descripcion

Acceso

ININY wERT InPuTs |dE O a Invertir entradas seleccionadas. Esta es la palabra de estado con un bit | L3 R/W
(Invertir 255 por entrada.
entradas) 0x1 - entrada 1
0x2 - entrada 2
0x4 - entrada 3
0x8 - entrada 4
0x10 - entrada 5
0x20 - entrada 6
0x40 - entrada 7
0x80 - entrada 8
OP.INY IeERT putPuT Mo Salida no invertida. L3 RIW
(Invertir salida) Predeterminada: No
YES Salida invertida.
INta INA INPUT 1 to Normalmente conectado a un valor légico, analdgico o de usuario. L3 RIW
InpuTB Todos los valores se interpretan de la siguiente manera: < 0,5 =
(Entrada 1 a desactivado, > =0,5 = activado
entrada 8) Se puede ajustar en un valor constante si no esta conectado.
OFF Entrada es falsa.
On Entrada es cierta.
oP ouTRUT OFF Resultado de salida del operador (salida no activada). R/O
(Salida) On Resultado de salida del operador (salida activada).
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Lista de temporizador (Emr)

La lista de LIN16 sdlo esta disponible si la opcion de kit de herramientas se ha
incluido en el pedido. A partir de la version 3.01 de firmware y posteriores hay
disponibles hasta dos temporizadores con la opcién de kit de herramientas mejorado

(la opcién de kit de herramientas estandar incluye uno).

A continuacién se resume el acceso a la lista de parametros de Temporizador. En la
seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el diagrama de

navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

—EB T —

De la lista
anterior Emr Ala
B> s B iguiente
(L EEB) El=I=l=] & . r
, lista (Cnkr)
v ——
1l » > c
INGT INGT
o o o v | o o e o
AV AV
A v A v
TYPE TYPE
TIME TIME
£ TIME £ TIME
TRIGT TRIGD
Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
TVYPE TVYPE OFF Temporizador no activado. Conf R/W
(Tipo) Predeterminada: Off
OnPS On Pulse. Genera un pulso de longitud fija de un disparador de borde.
Ond On delay. Proporciona un retardo entre el disparador de evento de
entrada y temporizador de salida.
OnES One shot. Temporizador simple de horno que reduce a cero antes del
apagado
m nl Tiempo minimo de activacién. EI compresor cuenta el tiempo de tal
manera que la salida permanece activa durante un tiempo después de
que se haya eliminado la sefial de entrada.
TIME TIME 0000 Duracién del temporizador. Para temporizadores de redisparador este Conf RIW
(Tiempo) valor se introduce una vez y se copia al parametro del tiempo restante || 3 gy
siempre que se inicie el temporizador. Para temporizadores de pulso el
proprio valor de tiempo se decrementa.
Rango de 00:00 a 999:59 minutos.
Predeterminada: 0
ETIME eeApsen Tve | 0000 Tiempo transcurrido. Rango de 00:00 a 999:59 minutos. R/O
(Tiempo
transcurrido)
£n INPUT OFF Entrada de disparador/puerta Conf R/W
(Entrada) Predeterminada: Off L3 R'W
On Activar para comenzar el cronometraje.
gut OuTRYT OFF Salida de temporizador esta apagada. R/O
(Salida) On Salida de temporizador esta activada.
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TRIGTD TRIGGERETD Es un estado de salida para indicar que se ha detectado la entrada al L3 R/O
(Disparado) temporizador.
OFF 0 Sin cronometrado.
On 1 El temporizador se ha disparado y es operativo.
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Modos de temporizador

Modo de temporizador On Pulse

La salida se activa en cuanto la entrada de disparador se activa y permanece
activada hasta que haya transcurrido el periodo de tiempo. Si el temporizador vuelve
a dispararse durante el periodo de temporizacién, el temporizador se reinicia.

Disparo —

Tiemgo Tiempo | Tiempo

Salida—— — | —
Redisparado —

Tiempo // _/i/ |

transcurrido

Disparado J

Modo de temporizador On Delay

Introduce un retardo entre el punto de activacién y la activacion de la salida del
temporizador.

Este tipo de temporizador se utiliza para asegurar que la salida no esta ajustada
amenos que la entrada ha sido valida durante un periodo de tiempo predeterminado,
por tanto actia como una especie de filtro de entrada.

Reglas

1. Cuando se activa el disparador, la salida se activa una vez que transcurre el
tiempo de retardo y permanece activada hasta que se desactive el disparador.

2. Si el disparador se desactiva antes de que haya transcurrido el tiempo de
retardo, la salida no se activa.

Disparo——
1 Tiempo 1 1 1 Tiempo
\ <> \ \ [ <>
Salida T T T T
\ \ \ \
[ \ [ [
\ /I \ \
Tiempo A
transcurrido
Disparado
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Modo de temporizador One Shot

El valor del tiempo decrementa en cada simbolo de verificacién hasta que
alcanza cero. Cuando el temporizador alcanza el cero la salida se desactiva.

El valor del tiempo se puede editar en cualquier momento para
aumentar/disminuir la duracion de On time.

Una vez alcanzado el cero, el tiempo no se reinicia al valor anterior, se debe
editar por le operador para iniciar el siguiente On Time.

La entrada se utiliza para la puerta de la salida. Si se ajusta la entrada, el tiempo
se descontara hasta cero. Si la entrada se desactiva, el tiempo se detendra y la
salida se desactivara hasta que la entrada es el siguiente conjunto.

Puesto que la entrada es una conexion digital, el operador puede no conectarla y
ajustar el valor de entrada en activado, lo que habilita de manera permanente el
temporizador.

La variable disparada se ajustara en activado cuando se edite el tiempo. Se
reiniciara cuando la entrada se establezca en desactivada.

Se muestra a continuacion el comportamiento en diferentes situaciones:

Entrada

Tiempo editado Tiempo editado

Salida ——M | Tiempo \ A | B -
] B
A+ B =
Tiempo __x_ ez
) 'f--w e
Tiempo Rt P
transcurrido I

Disparado 4|—|—|

Este diagrama muestra como la entrada se puede usar
para la puerta del temporizador como un tipo de detencién

Entrada m
Tiempo editado A+B+C+D = Tiempo
Salida ™ A B C D
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Modo de tiempo minimo de activacion o compresor

La entrada se activa y permanece activa durante un periodo de tiempo especificado,
después la entrada se desactiva.

Se puede utilizar, por ejemplo, para asegurar que el compresor no tiene exceso de
ciclos.

La salida se ajustara en activada cuando la entrada cambie de desactivada a
activada.

Cuando la entrada cambie de activada a desactivada, el tiempo transcurrido
comenzara a subir hasta el tiempo ajustado.

La salida permanecera activada hasta que el tiempo transcurrido haya
alcanzado el tiempo ajustado. La salida entonces se apagara.

Si la sefal de entrada vuelve a activarse mientras sigue activa la salida, el
tiempo transcurrido se reiniciara a 0, listo para comenzar a subir cuando la
entrada se desactive.

La variable disparada se ajustara cuando el tiempo transcurrido sea > 0. Esto
indicara el que el temporizador esta contando.

El diagrama ilustra el comportamiento del temporizador en diferentes situaciones de

entrada:

Entrada | —l—

1

. | ——
Salida Tiempo [~ | Tiempo
.-""’--F-_l E &
T|empo L__,_a- | _iH,P--

transcurrido ] ; i

Disparado | u I—
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Lista de contador (Lnkr)

La lista de contador solo esta disponible si la opcidn de kit de herramientas se ha
incluido en el pedido. A partir de la version 3.01 de firmware y posteriores hay
disponibles hasta dos contadores con la opcion de kit de herramientas mejorado (la
opcion de kit de herramientas estandar incluye uno).

Cada vez que se dispara la entrada de reloj, la salida de contador se incrementa en
1 para un contador ascendiente y decrece en 1 para un contador descendente. Se
puede ajustar un valor objetivo y cuando se alcanza se ajusta el indicador de
anticipacion. Este indicador se puede conectar para operar un evento u otra salida.

En el capitulo de iTools se muestra un ejemplo de conexidn simple. "Graficos de
conexiones" en la pagina 248.

A continuacioén se resume el acceso a la lista de parametros de Contador. En la
seccion "Diagrama de navegaciéon" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

+— B+t

De la lista anterior n Ala préxima lista
ncr
(Emr) &> Y] 8 (BOEL)
[ Y]
|
\ 4 /_H
1 » > I
INST INGT
A v A v
A v A v
e N e N
ENBL ENBL
IR IR
R LRy R CRY
0 FLow 0 FLOuW
A CLOCH Y A Lotk Y
TARGT TARGT
COUNT COUNT
REGET REGET
O LLR O LLR
Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o] para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
ENBL NABLE Mo 0 El contador se detiene mientras habilitado sea FALSO. Conf R/IW
(Habilitar) Predeterminada: No L3 RIW
YES 1 El contador responde a los eventos de reloj cuando habilitar es
CIERTO.
IR BIRECTION OF uP 0 Contador ascendiente. Consulte la nota a continuacion. Conf R/IW
= T
LOUNT Predeterminada: Arriba L3 RIW
Direccién - —
(Direccion de down 1 Contador descendente. Consulte la nota a continuacion.
contador)
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

forma alterna

RLCRY RIPPLE CRRRY La anticipacion se utiliza normalmente para actuar como una entrada | R/O
(Anticipacion) que se habilita para el siguiente contador_. No c_)bstante, en los

controladores serie EPC3000 solo esta disponible un contador. La
anticipacion se activa cuando el contador alcanza el punto objetivo.
Este indicador se puede conectar para operar un evento, alarma u otra
funcion si es necesario.

OFF 0 Desactivado.

on 1 On.

DFLOW OVERFLOW FLAS |Mo 0 Indicador de desbordamiento se mantiene en cierto (Yes) cuando el R/O
(Indic. contador alcanza el cero (Down) o pasa el objetivo (Up).
desbordamiento) YEG 1

CLOCH (RELDY) |CLOCH 0 Entrada reloj a contador. El contador incrementara (para un contador | Solo se lee si
(Reloj) ! ascendente) en sentido positivo (falso o cierto). esta conectado

Esta normalmente conectado a una fuente de entrada como una
entrada digital.

TRRGT counter TRRGET |dE O El recuento de nivel que el contador tiene como objetivo. Conf RIW
(Objetivo ’;9599 Predeterminada: 9999 L3 RIW
contador)

COUNT (CUENTHY | COUNT 0 Cuenta cada vez que se produce una entrada de reloj hasta que se R/O
(Cuenta) alcanza el objetivo. Puede variar entre 0 y 99999.

RESET COUNTER RESET Mo 0 El contador no se reinicia. Conf R/IW
(Reinicio de YES 1 Cuando el reinicio esta ajustado en CIERTO, el contador esta en 0 en | L3 R/W
contador) modo ascendente o a objetivo en modo descendente. El reinicio

también elimina el indicador de desbordamiento.

OLCLR CLEAR OvERFLOW Mo 0 No eliminado. Conf R/IW
(Eliminar YES 1 Elimina el indicador de desbordamiento. L3 R/W
desbordamiento)

Nota: Cuando esta configurado como contador ascendente, los eventos de reloj
incrementan el contador hasta alcanzar el objetivo. Una vez alcanzado el objetivo, la
anticipacién se ajusta en «Verdadero». En el siguiente pulso de reloj, el contador
regresa a cero. El desbordamiento se retiene en «Si» y la anticipacion vuelve a falso.

Cuando estéa configurado como contador descendente, decrementa los eventos de
reloj el contador hasta alcanzar cero. Una vez alcanzado el cero, la anticipacion se
ajusta en «Si». En el siguiente pulso de reloj, el contador regresa a la cuenta
objetivo. El desbordamiento se retiene en «Verdadero» y la anticipacion se reinicia a

falso.

196

HAQ032842SPA edicion 5




Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Lista de totalizador (EOEL)

La lista de totalizador sélo esta disponible si la opcidn de kit de herramientas se ha
incluido en el pedido.

Un totalizador es un integrador electrénico, utilizado en primera instancia para
registrar el total numérico en funcién del tiempo para un valor medido que se expresa
como una velocidad. Por ejemplo, el nimero de litros (desde reinicio), basado en
una velocidad de flujo de litros por minuto.

El bloque de funcion de totalizador esta disponible en controladores serie EPC3000.
Un totalizador puede conectarse por medio de conexién de software a cualquier
valor medido. Las salidas del totalizador son su valor integrado y un estado de
alarma. El usuario puede ajustar un punto de consigna que active la alarma cuando
la integracion exceda el punto de consigna.

El totalizador dispone de los siguientes atributos:-
1. Run/Hold/Reinicio

© En Run el totalizador integrara su entrada y hara pruebas continuamente
para evitar un punto de consigna de alarma. Cuanto mas alto el valor de la
entrada, mas rapido funcionara el integrador.

© En Hold el totalizador se parara integrando su entrada, pero continuara
realizando pruebas para las condiciones de alarma.

© En Reset el totalizador se pondra a cero y las alarmas se reiniciaran.
2. Punto de consigna de alarma

©  Si el punto de consigna es un numero positivo, la alarma se activara cuando
el total sea mayor que el punto de consigna.

©  Siel punto de consigna es un numero negativo, la alarma se activara cuando
el total sea menor que el punto de consigna.

©  Siel punto de consigna de alarma del totalizador esta ajustado en 0,0, la
alarma se desactivara. No detectara valores superiores o inferiores.

© La salida de alarma es una salida de unico estado. Se puede eliminar al
reiniciar el totalizador, detener la condicién Run o cambiar el punto de
consigna de la alarma.

3. Eltotal esta limitado a un maximo y un minimo de valores de punto flotante de 32
bits.

4. El totalizador ayuda mantener esa resolucién cuando se integren valores
pequefios en un total grande. No obstante, valores muy pequefios no se
integraran en un valor relativamente muy grande, es decir, 0,000001 no se
integrara en 455500,0, debido a las limintaciones de la resolucién de punto
flotante de 32 bits.

El bloque de funcién de totalizador esta disponible en un controlador EPC3000.
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A continuacién, se resume el acceso a la lista de parametros de Totalizador. En la
seccion "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de

navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior

@+ -
De la lista _ EOEL _ A la siguiente
. 4 2 Ld s rer |l > EER> .
anterior (Cnkr) | LIST] lista (AN Sw)
A v
A v
TOATON
TOTAL
Y
A HNITS Y
RES
ALM 5P
ALM OP
RUN
HOLD
RESET
—
Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
TOTAL ToTAL outPuT [0 El valor totalizado. L3 R/O
(Salida
totalizador)
m INPUT I El valor que va a totalizarse. Conf R/W
(Entrada) El totalizador para la acumulacion si la entrada es «Bad» (mala). L3 R/W
UNITS UNITS Consulte el apartado "Unidades" en la pagina 110 para ver una lista | Conf R/'W
(Unidades) de unidades utilizadas.
RES RESDLUTION alzlalala] 0 Resolucion de totalizador. Conf RIW
(Resolucion) Por defecto nnnnn - sin posiciones decimales
nnnn.N 1 Un puesto decimal.
nnnAn 2 Dos posiciones decimales.
nnnnn 3 Tres posiciones decimales.
nannn 4 Cuatro posiciones decimales.
ALMSP ALARM 00000 Ajusta el valor totalizado en el que se producira la alarma.
SETPDINT
(Consigna
alarma)
ALMOP RLRRM DUTPUT Es un valor de solo lectura que indica si la salida de alarma esta Conf R/O
(Salida alarma) activada o desactivada. L3 R/O
El valor totalizado puede ser un nimero positivo o negativo.
Si el nimero es positivo la alarma se produce cuando:
Total > punto de consigna de alarma
Si el nimero es negativo la alarma se produce cuando:
Total < punto de consigna de alarma
OFF 0 Off
On 1 On
RUN LN Mo 0 Totalizador no esta en ejecucion. Consulte la nota a continuacion. Conf RIW
(Ejecutar) YES 1 Seleccionar para que el totalizador se ejecute. L3 RW
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HOLT HOLD Mo 0 Totalizador no esta en Hold. Consulte la nota a continuacion. Conf RIW
(Retencion) YES 1 Detiene el totalizador en su valor actual. L3 R/W

RESET RESET Mo 0 Totalizador no esta en reinicio. Conf RIW
(Reinicio) YES 1 Reinicia el totalizador. L3R/W

Nota: Los parametros de Run y Hold estan disefiados para conectarse, por
ejemplo, a entradas digitales. Run debe estar activado y Hold, desactivado para que
el totalizador funcione.
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Lista de 8 entradas analégicas MUX (Af15uw)

La lista de multiplexor de 8 entradas analdgicas solo esta disponibles si el kit de
herramientas se ha incluido en el pedido. A partir de la version 3.01 de firmware hay
disponibles hasta cuatro multiplexores analégicos con la opcién de kit de
herramientas mejorado (la opcién de kit de herramientas estandar incluye dos).

Los multiplexores de 8 entradas analdgicas se pueden utilizar para cambiar una de
las ocho entradas a una salida. Es habitual conectar entradas a una fuente dentro
del controlador que selecciona esa entrada en el momento o evento apropiado.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Multiplexor de 8
entradas analdgicas. En la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se
muestra el diagrama de navegacién completo.

Los siguientes parametros estan disponibles.

Volver al encabezado de lista anterior
—E DN —

De la lista ANCw A la siguiente
: d 5 Lg ; »i=E8> .
anterior (EOEL) LIsT||™ il =8> Jista (wLAL)
[E==]=]
|
—_—
A
1 » > 2]l Repetir para hasta 3
I TSE |l «@Wg<|L 15k Multiplexores analégicos
oooo o o o
v A v
g
v A v
(WL ) (Lo )
LLIm LLIm
FBACK FBACK
A  / A '
FR VAL FB VAL
IN SEL In SEL
INi-INB Ini-ING
our out
STRTE STATE
\__RES ) \__RES )

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
HLIM HIGH LIMIT 99990 El limite superior para todas las entradas y para el valor de omisién. Rango | Conf R/W
(Limite de limite inferior al valor masico de punto flotante de 32 bits (la coma
superior) decimal depende de la resolucién).
Predeterminada: 9999
LLIM LOW LIMIT -984940 El limite inferior para todas las entradas y para el valor de omisién. Rango | Conf R/W
(Limite inferior) de valor de punto flotante minimo de 32 btis (la coma decimal depende de la
resolucion).
Predeterminada: -999
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
FBACH FARLLBACK El estado de la salida y los parametros de estado cuando o la entrada es Conf RIW
STRATELRY mala o la operacion no se puede completar.
(Estrategia de Este parametro se puede usar junto con el valor.
omision) { bAd Clip Bad. Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por
debajo de limite inferior, el valor de salida se define en el limite apropiado y
el estado se ajusta en bueno. Si la sefal de entrada se encuentra dentro de
los limites, pero su estado es malo, la salida se ajusta al valor de omision.
Predeterminada: C.bad
Cod Clip bueno. Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por
debajo de limite inferior, el valor de salida se define en el limite apropiado y
el estado se ajusta en malo.
Si la sefial de entrada se encuentra dentro de los limites, pero su estado es
malo, la salida se ajusta al valor de omision.
FbAd Fall Bad. Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por
debajo del limite inferior, el valor de salida se define en el valor de omision y
el estado se ajusta en malo.
Fod Fall Good. Si el valor de entrada esta por encima del limite superior o por
debajo del limite inferior, el valor de salida se define en el valor de omisién y
el estado se ajusta en bueno.
ubAd Escala superior. Si el estado de entrada es malo, o si la sefial de entrada
esta por encima del limite superior o por debajo del limite inferior, el valor de
salida se ajusta en el limite superior.
dbAd Escala inferior. Si el estado de entrada es malo, o si la sefial de entrada esta
por encima del limite superior o por debajo del limite inferior, el valor de
salida se ajusta en el limite inferior.
FRVAL FHRLLBRCH ] Define (segun la estrategia de omision) el valor de salida cuando esta activa | Conf R/W
VALLUE la estrategia de omision.
(Valor de Rango de limite inferior a limite superior (la coma de decimales depende de
omisién) la resolucion).
INSEL INPUT nia Valores de entrada (normalmente conectado a una fuente de entrada). Conf RIW
SELECTION i nB Predeterminada: In1 L3 RIW
(Seleccioén de
entrada)
EN INPUT 0 ] Para valores de entrada si no esta conectado. Rango de valor de punto Conf RIW
(Entrada 1) flotante minimo de 32 bits a valor de punto flotante maximo de 32 bits. L3 R/W
e INPUT 2 0o
(Entrada 2)
N3 nNPUT i
(Entrada 3)
N INPUT Y HH
(Entrada 4)
NG INPUT & 0o
(Entrada 5)
ING nNPUT 0o
(Entrada 6)
N1 INPUT 7 HH
(Entrada 7)
NG INPUT B 0o
(Entrada 8)
our ouTRUT Indica el valor analdgico de la salida, entre los limites superior e inferior. R/O
(Salida)
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna

STHRTE STHRTUS Se utiliza en conjunto con la omision para indicar el estado de la operacion. | R/O
(Estado) Normalmente, el estado se utiliza para indicar el estado de la operacion y se
utiliza en combinacién con la estrategia de omisién. Se puede utilizar como
un interbloqueo para otras operaciones.

Consulte la seccién "Estado" en la pagina 111 done encontrara una lista de
los valores enumerados.

RES RESOLUTION Utiliza la resolucién de la salida. R/O

(Resolucion) La resolucién de la salida se toma de la entrada seleccionada. Si la entrada
seleccionada no esta conectada o si su estado es malo, la resolucién se
establecera en 1 dp.

nnnnn |0 No hay posiciones decimales.
Predeterminado: nnnnn

nnnnn |1 Un puesto decimal.

nnnnn |2 Dos posiciones decimales.
nnnnn |3 Tres posiciones decimales.
nnnnn |4 Cuatro posiciones decimales.
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Lista de valor de usuario (uLAL)

La lista de valor de usuario sélo esta disponible si la opcion de kit de herramientas se
ha incluido en el pedido. A partir de la version 3.01 de firmware y posteriores hay

disponibles hasta valores de usuario con la opcion de kit de herramientas mejorado
(la opcidn de kit de herramientas estandar incluye cuatro).

Los valores de usuario son registros para su uso en calculos. Se pueden utilizar
como constantes en ecuaciones o almacenamiento temporal en calculos extendidos.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de valor de usuario. En
la seccién "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior

—B QDN —

De la lista o
anterior 4 o s “UHFL «— @ > Alasiguiente
(AN 5uw) |_LI5T) lista ( .man)
|
A
Y
AT 2]l Repetir para
I NSk 2+« ! NSk |} hasta 12 valores
SISISE= 25001 de usuario
v AV
AV AV
UNITS UNITS
RES RES
HOLIM H LIM
LoLIM LoLIM
VALUE VALUE
STATY STATU

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de | Pulse o] para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

forma alterna

UNITS UNITS Consulte el apartado "Unidades" en la pagina 110 para ver una lista de | Conf
(Unidades) unidades utilizadas.

RES RESOLUTION nnnnn 0 Resolucién de valores de usuario. Conf
(Resolucion) | nannn 1 Un puesto decimal.

[alalalall 2 Dos posiciones decimales.
Predeterminado: nnn.nn

nnAnn 3 Tres posiciones decimales.

nnnnn 4 Cuatro posiciones decimales.

HLIM HIGH LIMIT 9399335 El limite superior se puede ajustar para cada valor para evitar que el valor | L3 y Conf
(Rimite se ajuste a uno fuera de limites. Rango de limite inferior al valor masico
superior) de punto flotante de 32 bits (la coma decimal depende de la resolucién).

Predeterminada: 99999

LLIM LOW LIMIT -99940 El limite inferior del valor de usuario se puede ajustar para evitar que el | L3y Conf
(Limite valor de usuario se edite a un valor ilegal. Esto es importante si el valor
inferior) de usuario se utilizar4 como punto de consigna. Rango de valor de punto

flotante minimo de 32 btis (la coma decimal depende de la resolucion).
Predeterminada: -99999

VALUE VALUE Ajustar el valor dentro de los limites de rango. Consulte la nota a L3y Conf

(Valor) continuacion.
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GTATY STRTUS Se puede utilizar para forzar un estado bueno o malo en un valor de L3y Conf
(Estado) usuario. Esto es util para la herencia del estado de prueba y estrategias
de omision.

Consulte la nota a continuacion.

Consulte la seccién "Estado" en la pagina 111 done encontrara una lista
de los valores enumerados.

Nota: Siel parametro «Value» (Valor) esta conectado pero el parametro «Status»
(Estado) no, en lugar de utilizarse para forzar el estado, indicara el valor que se ha
heredado de la conexién por cable al parametro «Value» (Valor).
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Lista de monitor de entrada (} man)

La lista de monitor de entrada sélo esta disponible si la opcion de kit de herramientas
se ha incluido en el pedido.

El monitor de entrada se puede conectar a cualquier variable en el controlador.
Entonces proporcionara tres funciones:

1. Maximo detectado.
2. Minimo detectado.
3. Tiempo por encima del umbral.

Existen dos instancias del monitor de entrada.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Monitor de entrada.

En la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior
—0@+ —

Del encabezado | mon _ A la siguiente lista
anterior (wJAL) ~&| T ~&8- (o0l

oooo E‘

>r 2 Existen 2 instancias de
| NSk 2+« 1 NGk || monitores de entrada

Cm ) ( m)
MAN MAN
MTN ’l)’Tn"I

Ay Ay

THOLD THOLT
I Ry I Ry
T RBY T RBY
AL I AL I
ALM ™ ALM ™
AL OP AL OP
REGET RESET
N 5T H
(. J \§ J
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
In INPUT i Valor de entrada supervisada. Conf RIW
(Entrada) L3 RW
MAN MAKXIMUM i Esta funcion supervisa de forma continua el valor de entrada. Si el valor es | R/O
(Maximo) mayor que el maximo previamente registrado, se convierte en el nuevo
maximo.
Este valor se conserva después de una caida eléctrica.
MIN MINIMUM i Esta funcion supervisa de forma continua el valor de entrada. Si el valor es | R/O
(Minimo) menor que el minimo previamente registrado, se convierte en el nuevo
minimo.
Este valor se conserva después de una caida eléctrica.
THOLD THRESHDL T El temporizador de entrada acumula el tiempo que la entrada PV pasa por | Conf R/W
(Umbral) encima de su valor de disparador. L3 RW
Predeterminada: 1.0
IR IAYS REDVE I Dias acumulados que la entrada ha pasado por encima del umbral desde el | R/O
(Dias por ultimo reinicio. Los dias son la contabilizacion completa solo de periodos de
encima) 24 horas. El valor dias se debe combinar con el valor tiempo para calcular el
total del tiempo por encima del umbral.
TR TIME REOV 0000 Tiempo acumulado por encima del umbral del temporizador desde el ultimo | R/O
(Tiempo por reinicio. El valor tiempo se acumula de 00:00.0 a 23:59.59. Los
encima) desbordamientos se afiaden al valor dias.
ALMI ALARM IAYS 0 Umbral de dias para los monitores de alarma de tiempo. Se usa en Conf RIW
(Dias alarma) combinacién con el parametro tiempo por encima. AImOut se ajusta en L3 RW
vierto si el tiempo acumulado de entradas esta por encima de los
parametros de temporizador alto.
Predeterminada: 0
ALMTM RALARM TIME 0000 Umbral de tiempo para los monitores de alarma. Se usa en combinacién Conf R/W
(Tiempo con el parametro AimDay. AImOut se ajusta en vierto si el tiempo L3 RW
alarma) acumulado de entradas esta por encima de los parametros de temporizador
alto.
Predeterminada: 0
ALoP AcArr outPuT | OFF R/O
(Salida alarma) | fJn Ajuste en cierto si el tiempo acumulado durante el que la entrada sobrepasa
el valor de umbral es mayor que el punto de consigna de alarma.
RESET RESET Mo Predeterminada: No Conf R/W
(REINICION i
EINIEID (Reinicio) YES Reinicia los valores maximos y minimos y el tiempo por encima del umbral a | L3 RW
cero.
INGT INPUT STATUS Refleja el estado de la entrada. R/O
(Estado de Consulte la seccién "Estado" en la pagina 111 done encontrara una lista de
entrada) los valores enumerados.
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Lista de conmutacion (5wbUl)

La lista de conmutacion solo esta disponible si la opcion de kit de herramientas se ha
incluido en el pedido.

Esta funcién se utiliza normalmente para aplicaciones de temperatura que funcionan
en un amplio rango de temperaturas. Por ejemplo, un termopar se puede utilizar para
controlar a temperaturas bajas y un pirébmetro, a temperaturas muy altas. También es
posible utilizar dos termopares de diferente tipo.

El diagrama a continuacion muestra un calentamiento de proceso en el tiempo con
limites que definen los puntos de cambio entre los dos dispositivos. El limite superior
se ajusta normalmente hacia el extremo superior del rango del termopar que
determina el parametro conmutacion alta. El limite inferior se ajusta normalmente
hacia el extremo inferior del rango del pirémetro (o segundo termopar) utilizando el
parametro conmutacién baja. El controlador calcula una transicion suave entre los
dos dispositivos.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Conmutacion. En la
seccion "Diagrama de navegaciéon" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacion completo.

Volver al encabezado de lista anterior

@~

De la lista Al N
anterior N5 [NEM N = T a préxima
e lista (OI)

TCT
LIGT

¢ mon) E=IeT=

A v

v

>

!
-
x

S0~ o e
. - -
-~ 0 F3 o3 R

(%3]

BT T e e

2 3o g == R EEE
HR ARt

1
C

= E
==

n
]
pual
=

[

207

HAQ032842SPA edicion 5



Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Puede configurar el bloque de funcién de conmutacién utilizando esta lista. S6lo
aparece si se ha habilitado la funcion.

Entrada 1

Termopar para baja temperatura Controlador de

t t
Entrada 2 emperatura

Termopar o pirémetro de alta temperatura

Temperatura

El controlador funciona
completamente con el dispositivo
de temperatura mayor

El controlador funciona con una
combinacion de ambos dispositivos

Conmutacion alta

Conmutacion baja

Lo El controlador funciona

completamente con el dispositivo
de temperatura menor

Tiempo

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
INHI Pyt HIGH 99990 Ajusta el limite superior para la conmutacion alta. Es la lectura mas alta de la | Conf RIW
(Entrada alta) entrada 2 porque la entrada 2 es el sensor de entrada de rango alto. L3 R/W
Predeterminada: 9999.0
INLD INPUT LOW -99947 Ajusta el limite inferior para la conmutacion baja. Es la lectura mas baja de la
(Entrada entrada 1 porque la entrada 1 es el sensor de entrada de rango bajo.
baja) Predeterminada: -999.0
SWHI SWITCH HIGH |00 Define el limite superior de la regién de conmutacion.
(Conmutacio
n alta
SWLE swIteH Low |00 Define el limite inferior de la region de conmutacion.
(Conmutacio
n baja)
i INPUT 1 a0 El primer valor de entrada. Se toma del sensor de rango bajo.
(Entrada 1)
e INPUT 2 o0 El segundo valor de entrada. Se toma del sensor de rango alto.
(Entrada 2)
FUAL FALLBACH 400 Define (segun el tipo de omisién) el valor de salida cuando estéa activa la
VALUE estrategia de omision.
(Valor de Rango entre entrada alta y entrada baja.
omision)
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Ayuda

Nombre del

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de

forma alterna

Valor

Descripcion

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Acceso

£y

FRLLBACH
TYPE
(Tipo
omision)

cbAd o

Clip Bad.

La medicion se ajusta al limite que ha excedido y su estado se ajusta a malo,

de manera que cada bloque de funcién que utilice esta medicién puede operar
su propia estrategia de omisién. Por ejemplo el lazo de control puede detener
su salida.

Predeterminado: c.bad

chd 1

Clip bueno.

La medicién se ajusta al limite que ha excedido y su estado se ajusta a bueno,
de manera que cada bloque de funcion que utilice esta medicion puede
continuar calculando y no emplear su propia estrategia de omision.

FbAd |2

Omisiéon mala.

La medicién adoptaré el valor de omisién configurado. Estos han sido
especificados por el usuario. Ademas el estado del valor de medicién se
ajustara en MALO, de manera que cada blogue de funcién que utilice esta
medicion puede operar su propia estrategia de omision. Por ejemplo el lazo de
control puede detener su salida.

Omisién buena.

La medicién adoptara el valor de omisién configurado. Estos han sido
especificados por el usuario. Ademas el estado del valor de medicién se
ajustara en buena, de manera que cada bloque de funcién que utilice esta
medicion puede continuar calculando y no emplear su propia estrategia de
omision.

ubAd 4

Escala superior.

La medicion estara forzada a adoptar su limite superior, es como tener un
resistor «pull up» en un circuito de entrada. Ademas el estado de la medicion
se ajustara en malo, de manera que cada bloque de funcién que utilice esta
medicion puede operar su propia estrategia de omision. Por ejemplo el lazo de
control puede detener su salida.

dbAd |6

Escala inferior.

La medicién estara forzada a adoptar su limite inferior, es como tener un
resistor «pull down» en un circuito de entrada. Ademas el estado de la
medicion se ajustara en malo, de manera que cada bloque de funcién que
utilice esta medicion puede operar su propia estrategia de omision. Por
ejemplo el lazo de control puede detener su salida.

L3 R/O

L
™
m
[

(Entrada
seleccionada
)

rne 0

Indica que entrada esta seleccionada actualmente.

Enl 1

bokh |2

R/O

1==]

HI MOIE

(Modo error)

Actua si la entrada seleccionada es erronea.

54d 0

Si la entrada seleccionada es MALA, la salida tomara el valor de la otra
entrada como BUENO.

SEAd |1

Si la entrada seleccionada es MALA, la salida es MALA.

L3 R/O

3
=

La variable de proceso producida de las mediciones de la entrada 2.

R/O

[¥x]
-
ua ]
-

—

Estado)

El estado del bloque de entrada. Consulte la seccion "Estado” en la pagina
111 done encontrara una lista de los valores enumerados.

R/O
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Lista de I6gica OR (OR)

El bloque de funcién de légica OR permite conectar multiples parametros a un unico
parametro booleano sin la necesidad de habilitar bloques de herramientas para la
funcién OR de LGC2 o LGCS.

Hay disponibles 8 bloques de logica OR.

Cada bloque consta de 8 entradas que se conectan por la légica OR en una salida.
Se puede utilizar, por ejemplo, para tomar salidas de un numero de bloques de
alarma y conectarlos por la Iégica OR para operar una Unica salida general de
alarma.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Légica OR. En la
seccion "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior
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Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
forma alterna
K INPUT 1 OFF Entrada 1 al bloque OR. R/O
(ENTRADA1) |0On
me INPUT 2 OFF Entrada 2 al bloque OR.
(ENTRADA2) |0n
3 INPUT - OFF Entrada 3 al bloque OR.
(ENTRADA3) |0n
I INPUT Y OFF Entrada 4 al bloque OR.
(ENTRADA4) |0n
s INPUT § OFF Entrada 5 al bloque OR.
(ENTRADAS5) |0n
IS INPUT OFF Entrada 6 al bloque OR.
(ENTRADAG) |n
N7 INPUT T OFF Entrada 7 al bloque OR.
(ENTRADA7) |0On
g INPUT B OFF Entrada 8 al bloque OR.
(ENTRADAS8) (0~
guTt ouTRUT OFF Resultado de salida.
(SALIDA) On
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Lista de instrumento (| /15E)

Esta lista contiene cinco sublistas: Informacion (¢ [IF0), HMI (Hm ), seguridad (5EL),
diagnostico (dv AL), modulos (m0dS), calibracion (CAL).

A continuacién, se resume el acceso a la lista de parametros de Instrumento. En la
seccion "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

Volver al encabezado de lista anterior
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Sublista de informacién (I fiF0)

Desde esta lista puede leer y ajustar tal informacion como el idioma del instrumento,
unidades de temperatura, ID de cliente, etc., de la manera en la que se muestra en la

siguiente tabla.

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de Pulse o para cambiar los valores (si es de lectura/escritura, R/W)
forma alterna
LANG LANGLAGE EN 0  |English Config RW
(Idioma) Predeterminada: English
Fr 1 Francés
dE 2 |Aleman
Tk 3 Italiano
ES 4 Espafiol
TUNIT TEMP UNITS deGL 0 Ajusta las unidades de temperatura (°C). Config RW
(Unidades de Cuando se cambian las unidades de temperatura, estos parametros se L3RO
temperatura) sefializan puesto que al tener un tipo de temperatura (absoluta o relativa)
convertird sus valores para reflejar las nuevas unidades de temperatura.
Predeterminado: deg.C
dEGF 1 Ajusta las unidades de temperatura (°F).
k 2 Ajusta las unidades de temperatura (K).
INUM INGTRUMENT Numero Unico de serie de instrumento. RO
NUMBER
(Numero
instrumento)
LTYPE TVPE 3 |0 |Tipo de instrumento EPC3016 ;g DIN. RO
(Tipo) 3008 [1 | Tipo de instrumento EPC3008 % DIN.
004 |2 Tipo de instrumento EPC3004 ¥ DIN.
Tipo nativo Parametro de comunicaciones Usado por iTools.
PSy PSU TVPE HU 0 Opcién PSU de tensién de 100 a 230 V CA +/- 15 %. RO
(Tipo psu) Ly 1 Opcion PSU de tension de 24 V CA/CC.
IVER VERSION Numero de version de firmware. RO
(Version)
Version nativa Parametro de comunicaciones Usado por iTools.
tMIn COMPRNY I 280 Identificador Eurotherm CNOMO RO
(ID empresa)
C5I0 CUSTOMER 1D Un valor no volatil para el uso del cliente: no tiene efecto en la funcion del | Config RW
(ID cliente) instrumento. Nivel 3 RO
Predeterminada: 0
EVER £Ip version UL Version EtherNet/IP R/O
(EIP version)
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Sublista de funcién de pantalla (Hm! )

Ayuda Nombre del | Valor Descripcion Acceso

mnemotécnica | parametro

del parametro

Pulse para seleccionar de Pulse o) para cambiar los valores (si es de lectura/escritura, R/W)

forma alterna

HIISP HOME DISPLRAY Esto configura qué parametros se muestran en la pantalla de inicio de los | Conf R/W
(Pantalla inicio) niveles 1y 2. L3 R/W

PUSP 0 La pantalla de INICIO mostrara el PV del lazo, punto de consigna cuando
esté en modo automatico y potencia de salida cuando esté en modo
manual
Predeterminada: PV.SP

PUPE 1 La pantalla de INICIO mostrara el PV del lazo y el tiempo restante del
programa.

LPY 2 La pantalla de INICIO mostrara solamente el PV del lazo.

PU i 3 La pantalla de INICIO mostrara solamente la entrada analdgica 1 PV1.

PUPS 4 La pantalla de INICIO mostrara el PV y el numero del programa que esta
actualmente en ejecucion y numero de segmento.

PUie |s La pantalla de INICIO mostrara la entrada analégica 1 PV1y PV2

Pue 6 La pantalla de INICIO mostrara PV2.

VALA HOME DIGPLRY Un valor de parametro extra podra aparecer en la pantalla de inicio. Si la Conf RIW
IRT VALUE pantalla de inicio esta ajustada en LPV/SP, LPV/tiempo restante o en
(Pantalla de PV1/PV2 las pantallas 1/8 y 1/4 DIN mostraran el valor de parametro en la
inicio tercer tercera linea. La pantalla 1/16 DIN no mostrara el valor de parametro. Si el
valor) parametro de la pantalla de inicio esta ajustado para mostrar solamente el

LPV, PV1 o PV2, entonces, el valor de este parametro se mostrara en la
segunda linea.

Este parametro esta normalmente conectado desde el parametro que se va
a mostrar.

HTIME HOoME TIMeECuT |dE D a Configura el periodo de temporizacién de la pagina de inicio (en segundos):

(Inicio un valor de 0 deshabilita el tiempo de temporizacién de la pagina de inicio.
temporizacién) Puede variar entre 0 y 60 s.
Predeterminada: 60
HLOCK HEVLOCH OFF 0 Los botones del panel frontal estan activos (operaciéon normal).
(Bloqueo Predeterminada: Off
teclado) On 1 Bloquear los botones del panel frontal.

BLTYP BRRGRAPH TYPE Seleccionar el tipo de grafico de barras que se vaya a mostrar. Grafico de | Conf R/W
(Tipo de grafico barras no esta disponible en EPC3016. L3 R/W
de barras) Ler 0 De izquierda a derecha. El valor minimo esta a la izquierda y el nivel

maximo esta a la derecha. La barra empieza en el valor minimo y se
extiende a la derecha, hacia el valor actual.
Predeterminada: De izquierda a derecha

CEnt 1 Centrado. El valor minimo esta a la izquierda y el nivel maximo esta a la
derecha. La barra comienza en el punto medio entre maximo y minimo y se
extiende, o bien a la izquierda, o a la derecha, hacia el valor actual.

BaMAN BARGRAPH MRy | 1000 Escala para el maximo en el grafico de barras. El maximo y el minimo de Conf RIW
(Maximo de grafico de.t?a'r'ra.s se pueden cgnectgl': taly como’ sg muestra erl el ejemplo || 3 Ry
grafico de er'1 Ig seccion"Ejemplo 4: Configuracion de un grafico de barras” en la
barras) pagina 250.

Predeterminada: 1000

BGMIN BARGRAPH MIN |0 Escala para el minimo en el gréafico de barras.
(Minimo de Predeterminada: 0
grafico de
barras)

BGPY BRRGRAPH P El valor actual mostrado en el grafico de barras. RO
(PV de grafico
de barras)
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FAEN FeruncTIon  [A-m 1 Para configurar el botén de funcién F1. No disponible en EPC3016. Conf RIW
(Funcion 1) Predeterminada: Loop Auto/Manual

FaFN Fe FuncTIon  |PHLA |12 | Para configurar el boton de funcion F2. No disponible en EPC3016. Conf R/W
(Funcién F2) Predeterminada: Programmer Run/Hold

POFN PARGE + SCROLL |ARACK 2 Para configurar la accién cuando los botones de pagina + deslizar se Conf RIW
FUNCTION pulsen a la vez.
(Funcion Predeterminada: Reconocimiento de alarma
pagina +
deslizar)
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Funcién de los botones F1 y F2 y pagina + deslizar

La funcién de los tres botones mencionados anteriormente se puede configurar
desde la siguiente lista:

Funcion Nombre Valor | Descripcién

Ninguno Honk 0

Seleccionar R-m 1 Poner lazo en modo automatico o manual.
auto/manual

Reconocimiento de | AAck 2 Reconocer todas las alarmas activas.

alarma

Avance de segmento PAdU 3 Avanza el programa en un segmento.

Seleccionar SPSEL 4 Seleccionar SP1 o SP2.

SP1/SP2

Seleccionar RSP S5rSP Modo automatico remoto o local.

Seguimiento de lazo |LEIF Poner el lazo en modo seguimiento.

Deshabilitar el limite | 5PJ L Habilitar/deshabilitar los limites de velocidad de punto de
de velocidad SP consigna.

Seleccionar receta STEL Cambiar entre receta 1y 2.

Seleccion de 5P d Cambiar entre conjunto PID 1y 2.

conjunto PID

Activacion de ajuste EullE 10 Empezar el proceso de autoajuste.

Activacion de ESBY 11 Poner el instrumento en modo de espera.

Standby

Programa Run/Hold |PHLd 12 Cambia el programador entre modos Run y Hold.
Programa Run/Reset PI'SE 13 Cambia el programador entre modos Run y Reset.
Limpieza de la sonda cLin 14 Empezar una limpieza de la sonda de zirconio. Solo si la

aplicacion es el potencial de carbono.
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Sublista de seguridad (5E[)

La lista de seguridad configura los ajustes de seguridad listados en la siguiente tabla:

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
LerP L2 PRSSWDRT c La contrasefia que se requerira para poner el instrumento en HMI nivel 2. | Conf
(Contrasefia L2) Nota: un valor de 0 deshabilitara la necesidad de introducir una contrasefia | R/'W
para acceder al nivel 2.
Predeterminada: 2
LiapP L3 PRSSWORE 3 La contrasefia que se requerira para poner el instrumento en HMI nivel 3. | Conf
(Contrasefia L3) Nota: un valor de 0 deshabilitara la necesidad de introducir una contrasefia | R/'W
para acceder al nivel 3.
Predeterminada: 3
CFGP CONF PRSSIWDRT Y La contrasefia que sera necesaria para poner el instrumento en modo de | Conf
(Contrasefia de configuracion HMI. Nota: un valor de 0 deshabilitara la necesidad de R/W
configuracion) introducir una contrasefia para acceder al nivel de configuracion.
Predeterminada: 4
CPRS.E CPRSS EXPIRY 90 El nimero de dias tras los que la contrasefia de configuracion de Conf
IRYS comunicaciones expirara y generara un mensaje de notificacion. Para R/W
(Dias de caducidad informar al usuario que necesita cambiarse la contrasefia. Hay que tener
de contrasefia) en cuenta que un valor de 0 deshabilitara la funcién de caducidad.
Predeterminada: 90
PLOCK PRSSWORT LOCK 0:30 Después del maximo niimero de intentos de acceso no validos el Conf
TIME mecanismo de acceso mediante contrasefia de comunicaciones y cédigo | R/W
(Tiempo de de nivel HMI se bloqueara durante el periodo establecido. Este periodo de
blogueo de bloqueo afecta a todas las contrasefias de nivel y la contrasefia de
contrasefia) configuracién de comunicaciones. Nota: Un valor de 0 deshabilitara el
mecanismo de bloqueo. El bloqueo se puede eliminar entrando a un nivel
superior.
Nota: Esto no es aplicable a la contrasefia OEM y los codigos de
funciones que siempre se bloquearan durante 30 minutos.
Por defecto: 30 minutos
CMeEM CLERR MEMORY YES 1 Consulte la siguiente tabla de PRECAUCION. Conf
(Borrar memoria) |flg 0 Si borra la memoria forzara todos los parametros para que se ajusten a RW
sus valores por defecto de fabrica.
Este parametro solo se muestra si la contrasefia de configuracion esta
configurada en 9999.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

IM Modo de instrumento. Parametr
- - ode
MaxIM Modo de instrumento maximo .
comunica
CommsPassword La contrasefia configurada que se solicitara para poner el instrumento en | ciones

modo de configuraciéon de comunicaciones cuando esté conectado a
través de comunicaciones fijas o comunicaciones opcionales. Esta
contrasefia se encripta antes de transmitirse a través de las
comunicaciones y se pasa por hashes con sal aleatoria antes de
almacenarse. Consulte también el apartado "Contrasefia de nivel de
configuracién de comunicaciones" en la pagina 22.

(Contrasefna de comunicaciones)

Por defecto: Vacio (se debe configurar en la primera conexion de
iTools)

CommsPasswordEntry Si 1 Escriba la contrasefia correcta en este parametro para entrar al modo de
configuracién. La contrasefia introducida debe coincidir con la contrasefia
configurada en CommsPassword (Contrasefia de comunicaciones). La
contrasefa introducida se encripta antes de enviar a través de
comunicaciones.

(Entrada de contrasefa de No 0
comunicaciones)

Por defecto: Vacio

ConfigAccess Operador | 0 Indicacion de que se puede acceder al modo de configuracion de
Standby comunicaciones.

Configur |2
acion

N

Un valor de «0» indica que para entrar en el modo de configuracion del
instrumento a través de comunicaciones Modbus sera necesario escribir
un valor de 2 (configuraciéon/ingeniero) en Instrument.Security.IM en un
periodo de 5 segundos después de introducir la contrasefia de
configuracion de comunicaciones en el parametro

Instrument.Security. Commspassword.

CommsPasswordExpiry Off 0 El nimero de dias tras los que expira la contrasefia de configuracion de
comunicaciones. Esto generara un mensaje de notificacion en el que se
informa al usuario de que es necesario cambiar la contrasefa. Hay que
tener en cuenta que un valor de 0 deshabilitara la funcion de caducidad.

Predeterminada: 90

CommsPasswordlIsSet No 0 Bandera para indicar si la contrasefia de comunicaciones esta

(Contrasefia de comunicaciones Si configurada.

establecida) Predeterminada: No

EnableUnencryptedLogin No 0 Cuando este parametro esta establecido, un parametro de cadena
(Direccion Modbus 0x5500) se vuelve disponible a través de
comunicaciones para introducir contrasefias de texto simple para entrar en
el modo de configuracién.

(Habilitar inicio de sesion Si
desencriptado)

Nota: A diferencia de la contrasefia encriptada, la cadena introducida se
transmite como texto simple a través de las comunicaciones. Tras la
recepcion, el instrumento el mensaje se pasa por hashes con la sal
aleatoria guardada antes de compararlo con la contrasefia guardada en
hashes.

Predeterminada: No

CommsUnencryptedLogin Un parametro exclusivo de comunicaciones (Direccion Modbus 0x5500)
que se debe escribir con la cadena de contrasefia de comunicaciones que
se transmite en formato de texto simple para poner el instrumento en el
modo de configuracion.

(Inicio de sesién desencriptado a
comunicaciones)

Nota: Tras la recepcion, el instrumento pasa la contrasefia de texto simple
por hashes con la sal aleatoria guardada antes de compararla con la
contrasefia guardada en hashes.

Predeterminada: Vacio

ClearCommsPassword No 0 La contrasefia de configuracién de comunicaciones se borrara si esta

(Borrar contrasefa de Si configurada.

comunicaciones) Nota: Si borra la contrasefia de configuracion de comunicaciones limitara
el acceso de lectura/escritura a las comunicaciones fijas y opcionales a
una serie limitada de parametros hasta que no se configure una nueva
contrasefia de comunicaciones.

Predeterminada: No
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inicio de sesion. Este periodo de bloqueo afecta a todas las contrasefias
de nivel y la contrasefa de configuracién de comunicaciones. Un valor de
0 deshabilitara el mecanismo de bloqueo.

Predeterminada: 30 minutos

FeaturePasscode1
(Caodigo de funcion 1)

FeaturePasscode2
(Cddigo de funcion 2)

FeaturePasscode3
(Codigo de funcion 3)

FeaturePasscode4
(Caodigo de funcion 4)

FeaturePasscode5
(Cddigo de funcion 5)

Los cédigos de funciones son necesarios para habilitar las funciones bajo
pedido. Estas se pueden afiadir una vez suministrado el controlador.
Algunos ejemplos de funciones bajo pedido son tipos de programador,
bloques de kit de herramientas, algunos protocolos de comunicaciones,
etc.

Los cédigos solo se pueden afiadir a través de iTools.

Para solicitar una funcion, péngase en contacto con su proveedor y
proporcione los valores actuales de los cédigos de funciones. Su
proveedor le proporcionara unos nuevos valores que debera introducir
para actualizar la nueva funcion. Introduzcalos para habilitar las funciones
seleccionadas.

Se permiten tres intentos de inicio de sesion antes del bloqueo, que ira
seguido de un periodo de bloqueo de 30 minutos.

OEMPassword Estos parametros solo se muestran si se ha suministrado la funcion de
OEMEntry seguridad OEM.

Consulte el apartado "Seguridad OEM" en la pagina 410 para mas
OEMStatus informacion
OEMParamlLists
IMGlobal Contrasefa de configuracion de comunicaciones bloqueada

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
PassLockTime deOa Tiempo de bloqueo de contrasefia. Parametr
34 horas El mecanismo de introduccién de contrasefia se bloqueara durante este  |©de
periodo de tiempo después del maximo nimero de intentos no validos de | comunica
ciones

A PRECAUCION

PARAMETRO BORRAR MEMORIA

El parametro de borrar memoria forzara todos los parametros para que se ajusten

a sus valores por defecto de fabrica. Esto provocara que todos los valores
configurados previamente por el usuario se pierdan y, por lo tanto, deberia
utilizarse solamente en circunstancias excepcionales. Este parametro solo esta
disponible si el parametro CFG.P se ha configurado a 9999.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o

dafos en el equipo.
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Sublista de diagnésticos (di AL)

La lista de diagnésticos proporciona la informacion general de diagnéstico, tal y
como se muestra en la siguiente tabla:

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica del parametro
parametro

Pulse para seleccionar de forma Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

alterna

NEWAL NEW RLARM OFF 0 Conf R/O
(Nueva alarma) | [Jn 1 Se muestra activo cuando una alarma de proceso (consulte la lista de L3R/O

alarma) se activa y permanece activo hasta que la alarma se
desactive (y se reconozca segun la estrategia de retencion de la
alarma).

GACH GLOBAL ACH Mo 0 Conf RIW
(Reconocimiento | YEG 1 Un extremo ascendente reconocera todas las alarmas de proceso | L3 R/W
global) activas (consulte la lista de alarma).

oMPLT SAMPLE TIME Indica el periodo de muestreo (en segundos). Este es el periodo entre | Conf R/O
(Tiempo cada ciclo de ejecucion. L3 R/O
muestreo)

TEMT TIME FORMAT mSEL 0 Ajusta la resolucion de los parametros de tiempo en el canal de Conf R'W
(Formato tiempo) |GEL 1 comunicaciones de configuracién cuando lee/escribe a través de L3 R/W

comunicaciones de entero con factor de escala.
mi 1 2 Predeterminado: msec
HOul 3

FSTRY Force sTANIBY (Mo 0 Predeterminada: No Conf RIW
MITTI
Mo YES 1 Ajusta el instrumento en modo Standby (consulte "Standby" en la L3RW
(Forzar modo pagina 77).
standby)

ESTAT EXECUTION Indica el estado del motor de ejecucion. Este parametro se puede Conf R/O
STATUS utilizar para determinar si la ejecucién del instrumento esta en L3 R/O
(Estado funcionamiento, en Standby o en inicio.
ejecucion) Tull 0 Ejecucion.

SEBY |1 Standby
SEUP |2 Inicio

RINT RESET COUNTER Indica el niumero de veces que el instrumento se ha reiniciado debido | Conf R/W
(Reinicar g un ci?lq de encendidg, §alida del modo de configuracion, salida del | | 3 R/
contador) inicio rapido o un reinicio inesperado de software. El valor de contador

se puede reiniciar escribiendo un valor de 0.
Predeterminada: 0

VLINE Medicién de la tensién de la linea no disponible en instrumentos de | Conf R/O
tension baja. L3 R/O

MBVER MICROBOART Numero de version de la placa de microprocesador instalada. R/O
VERSION
(Version de
microprocesador)

Los siguientes parametros son solo de comunicaciones disponibles en iTools.

InstStatusWord Palabra de estado de instrumento. Este es un parametro de mapa de

bits de 16 bits que proporciona informacién de estado del instrumento.
Se asigna tal y como se muestra en la siguiente seccion.

AlarmStatusWord Palabra de estado de alarma. Este es un parametro de mapa de bits

de 16 bits que proporciona informacion de estado de alarma. Se
asigna tal y como se muestra en la siguiente seccion.

NotificationStatus Palabra de estado de notificaciones. Este es un parametro de mapa

de bits de 16 bits que proporciona informacién de estado de
notificacion. Se asigna tal y como se muestra en la siguiente seccion.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica del parametro
parametro

Pulse para seleccionar de forma Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

StandbyCondStatus Palabra de estado de condiciones de Standby (incluye una tabla de
mapa de bits).

L2PassUnsuccess Numero de intentos de acceso fallidos a nivel 2 de HMI desde el
ultimo acceso correcto.

L2PassSuccess Numero de accesos correctos al nivel 2 de HMI.

L3PassUnsuccess Numero de intentos de acceso fallidos a nivel 3 de HMI desde el
Ultimo acceso correcto.

L3PassSuccess Numero de accesos correctos al nivel 3 de HMI.

CfgPassUnsuccess Numero de intentos de acceso fallidos al modo de configuracion de
HMI desde el ultimo acceso correcto.

CfgPassSuccess Numero de accesos correctos al modo de configuracion de HMI.

CommsPassUnsuccess Numero de intentos de acceso fallidos al modo de configuracién de

comunicacioén desde el ultimo acceso correcto.

CommsPassSuccess Numero de accesos correctos al modo de configuracion de
comunicacion.

Mapa de bits de palabra de estado de instrumento.

Numero de bits | Descripcion

0 Estado de alarma 1 (O=inactiva, 1=activa)

1 Estado de alarma 2 (O=inactiva, 1=activa)

2 Estado de alarma 3 (O=inactiva, 1=activa)

3 Estado de alarma 4 (O=inactiva, 1=activa)

4 Modo manual (O=automatico, 1=manual)

5 Global (PV1 o PV2) Desconexion del sensor (O=desactivado,
1=activado)

6 Desconexioén de lazo (0=lazo bien cerrado, 1=lazo abierto)

7 Alarma de carga CT (0=desactivado, 1=activado)

8 Autoajuste (0O=desactivado, 1=activado)

9 Fin de programa (0=no, 1=si)

10 PV1 fuera de rango (0=no, 1=si)

11 Alarma de sobreintensidad CT (O=desactivado, 1=activado)

12 Nueva alarma (0 = no, 1 = si)

13 Programador en funcionamiento (0 = no, 1 = si)

14 PV2 fuera de rango (0=no, 1=si)

15 Alarma de fugas CT (0=desactivado, 1=activado)

Mapa de bits de palabra de estado de alarma

Numero de bits | Descripcion

0 Alarma 1 en region activa (0=no, 1=si)
1 Alarma 1 no reconocida (0=no, 1=si)
2 Alarma 2 en region activa (0=no, 1=si)
3 Alarma 1 no reconocida (0=no, 1=si)
4 Alarma 3 en region activa (0=no, 1=si)
5 Alarma 3 no reconocida (0=no, 1=si)

221 HAQ032842SPA edicion 5



Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Numero de bits

Descripcion

6 Alarma 4 en region activa (0=no, 1=si)

7 Alarma 4 no reconocida (0=no, 1=si)

8 Alarma 5 en region activa (0=no, 1=si)

9 Alarma 5 no reconocida (0=no, 1=si)

10 Alarma 6 en region activa (0=no, 1=si)

11 Alarma 6 no reconocida (0=no, 1=si)

12 Reservado

13 Alarma de carga CT (0=no, 1=si)

14 Alarma de fugas CT (0=no, 1=si)

15 Alarma de sobreintensidad CT (0=no, 1=si)
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Mapa de bits de palabra de estado de notificacion

Numero de bits | Descripcion

0 Configure una contrasefia de comunicaciones en iTools
1 La contrasefa ha expirado.

2 Acceso al nivel 2 de HMI bloqueado.

3 Acceso al nivel 3 de HMI bloqueado.

4 Acceso al nivel de configuracion de HMI bloqueado.

5 Acceso al nivel de configuracién de comunicaciones bloqueado.
6 Lazo de control en modo demostracion.

7 Lazo de control en modo de autoajuste.

8 Comunicaciones en modo de configuracion.

9 Lazo de autoajuste necesario, pero no puede ejecutarse.
10 Reservado.

11 Reservado.

12 Reservado.

13 Reservado.

14 Reservado.

15 Reservado.

Mapa de bits de palabra de estado de Standby

Numero de bits | Descripcion

0 Imagen RAM de NVOL no valida.

1 Carga/almacenamiento de base de datos del parametro NVOL
se ha realizado correctamente.

2 Carga/almacenamiento de la region NVOL ha fallado.

3 Carga/almacenamiento de la opcion NVOL ha fallado.

4 Calibracion de fabrica no detectada.

5 Condiciéon CPU inesperada.

6 Identificacion de hardware desconocida.

7 El hardware instalado se diferencia del hardware esperado.

8 Situacion inesperada de teclado durante el inicio.

9 El instrumento se ha desconectado de la alimentaciéon en modo
de configuracion.

10 La carga de receta ha fallado.

11 Reservado.

12 Reservado.

13 Reservado.

14 Reservado.

15 Reservado.
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Sublista de médulos (m0d5)

Esta lista proporciona informacion sobre los moédulos instalados en el controlado tal y
como muestra la siguiente tabla:

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
E/GtF IDYFITIED NonE 0 El tipo de moédulo que realmente esta instalado en E/S1. Conf R/O
(E/S1 existente) Lo 1
rELY 2
55 3
dCOP 4
IDE IDY EXPECTED Igual que El tipo de mddulo que se espera en E/S1. Conf RIW
(E/S1 esperado) arriba
IDeF IDe FITTED Igual que El tipo de moédulo que realmente esta instalado en 102. Conf R/O
(E/S2 existente) arriba
I0eE I02 EXPECTED Igual que El tipo de moédulo que se espera en 102. Conf RIW
(E/S2 esperado) arriba
IDHF IDH FITTED Igual que El tipo de mddulo que realmente esta instalado en 104. Conf R/O
(E/S4 existente) arriba
IDYE I0Y EXPECTED Igual que El tipo de moédulo que se espera en 104. Conf RIW
(E/S4 esperado) arriba
OPTF OPTION FITTED El tipo de moédulo que realmente esta instalado en la ranura | Conf R/O
(Opcion existente) de opciones.
HEHS 0 Ninguno: EPC3004 y EPC3008.
Rl 4B 1 Ocho entradas digitales: EPC3004 y EPC3008.
ENEE 2 Ethernet: EPC3004 y EPC3008.
None 10 | Ninguno: EPC3016.
ISP 11 | SP remoto: EPC3016.
£eie 12 | EIA232: EPC3016.
CHAS 13 | EIA485: EPC3016.
CHee 14 | EIA422: EPC3016.
ENEE 15 | Ethernet: EPC3016.
OPTE OPTION EXPECTER Igual que El tipo de moédulo que se espera en la ranura de opciones. | Conf R/W
(Opcion esperada) | arriba
Habilita
Habilita parametros no se muestra en el controlador HMI. Son solo de
comunicaciones y se muestran en iTools.
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WireMode Ejecutar 1 SOLO PARA USO DE ITOOLS - Modo de conexidn/ejecucion de R/O
Restablecimiento |2 motor
Restaurando 3
Validar 4

MaxWires Numero maximo de cables. R/O
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Sublista de calibracién (CAL)

Informacién de calibracion e instrucciones para el calibrado de usuario se
proporcionan en "Calibracién de usuario” en la pagina 397.

A continuacién se resume el acceso a la lista de parametros de Calibracién. En la
seccion "Diagrama de navegacion" en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

De la sublista

anterior (m0d5)

La lista de calibracién proporciona informacién sobre el estado de calibracién del
usuario y los medios de calibracién de entrada y salida.

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
II II R 0 Entrada analdgica 1. Conf RIW
R 2 ! Entrada analégica 2. L3 R/W
di.i c Salida analdgica 1.
d. 2 3 Salida analdgica 2.
df3 Y Salida analdgica 3.
CE 5 Transformador de corriente.
rmA B Miliamperios de punto de consigna remoto.
ISPy 1 Voltios de punto de consigna remoto.
STAT STATUS FRCE |0 | Activa. R/O
(Estado) Rd_d ! Ajustada.
MOIo MOIo | dLE 0 Reposo. Conf RIW
(Modo) SErt ! Iniciar calibracion. L3 RW
Ustt |2 |Fallido.
bAJ 3 Punto de calibracién bajo.
SEEL Y Ajustar punto bajo.
d 5 5 Descartar calibracion.
Hi b Punto de calibracion alto.
SEEH 1 Ajustar punto alto.
d 5 B Descartar calibracion.
Rdid 9 Ajustada.
d 5 {0 | Descartar calibracion.
CyAL CAL VALL Este parametro solo aparece si el modo es bajo y el punto | Conf R/W
(velor caliracion) cxte 85 o1 valor e a6 espora due sea a smraca enel |0
punto de calibracién. Para calibracién de salida de usuario
este es el valor de salida medido externamente en el punto
de calibracion.
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Linealizacion de entrada (LIN16)

La lista de LIN16 s6lo esta disponible si la opcion de Toolkit se ha incluido en el
pedido.

Un bloque funcional LIN16 convierte una sefial de entrada en un PV de salida
usando una serie de hasta 14 lineas rectas (16 puntos) para caracterizar la
conversion.

En los controladores de serie EPC3000, con version de firmware V3.01 y superior, se
han afiadido dos casos de bloque de funcion de linealizacion. Se trata de una
funcién que se puede incluir en el pedido protegida por la Funcion de seguridad,
consulte el apartado "Sublista de seguridad (SEC)" en la pagina 217.

El bloque de funcién LIN16 permite al usuario crear su propia linealizacion para
coincidir con las caracteristicas de un sensor en particular que no esté cubierto por
ninguna de las entradas estandar. También se puede utilizar para el ajuste de la
variable de proceso para tener en cuenta las diferencias introducidas por el sistema
de medicion general o para derivar una variable de proceso diferente. Se pueden
ajustar utilizando el controlador HMI y los parametros enumerados a continuacion,
pero puede que sea mas comodo utilizar iTools. Por esta razén la configuracion del
bloque LIN16 se describe en la seccion iTools. "Linealizacion de entrada (LIN16)" en
la pagina 387.

La navegaciéon de parametro utilizando el HMI y las descripciones del parametro
para el bloque LIN16 se muestran en las siguientes secciones:

Navegacién de parametro LIN16

A continuacién se resume el acceso a la lista de parametros. En la seccién
"Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el diagrama de navegacion
completo.
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Parametros del bloque de linealizacién

Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
InNGT 16 POINT { Seleccione la entrada para linealizar. L3 R/W
LINERRIZATION 2
THEL
(Tabla de
linealizacién de 16
puntos)
N INPUT El valor de entrada para linealizar a través de la tabla de linealizacion. L3 RIW
(Entrada)
out ouTPuT El valor de salida que es el resultado de la linealizacion del Valor de R/O
(Salida) entrada a través de la tabla de linealizacion.
STRTE S5TATUS Estado del bloque de linealizacion. R/O
(Estado) lood |0 Un estado bueno indica una linealizacién correcta de la entrada.
bAd 1 Puede ser provocado por una mala sefial de entrada. Los ejemplos son,
rotura de sensor, salida fuera de rango o serie de puntos no validos, la
salida esté por encima/debajo del rango o la lista de puntos no define una
curva correcta.
FORMA CURVE FORM Lee automaticamente el formato de la curva configurada. R/O
(Forma de la curva) | F[EE Curva de forma libre
Todos los puntos de entrada seleccionados se usan para generar una
curva de forma libre.
P ncr Curva creciente
Todos los puntos de entrada seleccionados se usan para generar una
curva ascendente.
dECr Curva decreciente
Todos los puntos de entrada seleccionados se usan para generar una
curva descendente.
Skl P Puntos ignorados de la lista
Al menos un punto de entrada se ha ignorado por orden no esperada
respecto a los puntos anteriores.
NonE Sin forma
No se ha encontrado un par de puntos validos que tenga unos valores de
entrada estricta y monétonamente ascendentes.
UNITS DUTPUT UNITS Consulte "Unidades" en la pagina 110 para la lista de unidades Conf R/W
(Unidades salida) disponibles.
RES HEHE T nnnn |0 No hay posiciones decimales. Conf RIW
RESDLUTION -
nnnn |1 Un puesto decimal.
(Resolucién de — -
salida) nnnn |2 Dos posiciones decimales.
nnnn |3 Posicién de tres decimales.
nnnn |4 Posicion de cuatro decimales.
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica parametro
del parametro

Pulse para seleccionar de forma | Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna

FBACH FRLLBACK TYPE La estrategia de omision de salida seleccionada que se acciona cuando el | R/O
estado de entrada es malo y la salida ha superado sus limites o la tabla
contiene una serie de puntos no valida.

ChAd |o Clip malo

La medicion se ajusta al limite que ha excedido y su estado se ajusta a
MALO, de manera que cada bloque de funcion que utilice esta medicion
puede operar su propia estrategia de omision. Por ejemplo el lazo de
control puede detener su salida.

lood |1 Clip bueno

La medicion se ajusta al limite que ha excedido y su estado se ajusta a
bueno, de manera que cada bloque de funcién que utilice esta medicion
puede continuar calculando y no emplear su propia estrategia de omision.

FbAd |2 Omision mala

La medicién adoptara el valor de omisién configurado. Estos han sido
especificados por el usuario. Ademas el estado del valor de medicion se
ajustara en MALO, de manera que cada blogue de funcién que utilice esta
medicion puede operar su propia estrategia de omision. Por ejemplo el
lazo de control puede detener su salida.

Fid |3 Omisién buena

La medicién adoptaré el valor de omisién configurado. Estos han sido
especificados por el usuario. Ademas el estado del valor de medicion se
ajustara en buena, de manera que cada bloque de funcién que utilice esta
medicion puede continuar calculando y no emplear su propia estrategia de
omision.

(Tipo de omisién)

ubAd |4 Escala superior

La medicion estara forzada a adoptar su limite superior, es como tener un
resistor «pull up» en un circuito de entrada. Ademas el estado de la
medicion se ajustara en malo, de manera que cada bloque de funcién que
utilice esta medicion puede operar su propia estrategia de omision. Por
ejemplo el lazo de control puede detener su salida.

dbAd |6 Escala inferior

La medicion estara forzada a adoptar su limite inferior, es como tener un
resistor «pull down» en un circuito de entrada. Ademas el estado de la
medicion se ajustara en malo, de manera que cada bloque de funcién que
utilice esta medicion puede operar su propia estrategia de omision. Por
ejemplo el lazo de control puede detener su salida.

FRYAL FRLLEBACK VALUE En el caso de un estado malo, la salida se puede configurar para adoptar | Conf R/W
(Valor de omision) el valqr de omisioén. Esto permite a la estrategia dictar un valor de salida
conocido.
INT BAL Solicitud de No 0 La salida de equilibrio integral se puede conectar al lazo PID, el bloque de | Parametr
equilibrio integral Si 1 funcién emitird una transferencia 6ptima del lazo en caso de que haya ode
cualquier cambio en la tabla de linealizacion que pueda provocar un comunica
cambio de paso no deseado en su salida. ciones
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Ayuda
mnemotécnica
del parametro

Nombre del
parametro

Pulse para seleccionar de forma

Valor

Pulse [o) para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Descripcion Acceso

(Punto de salida 1)

alterna

ouTLnD SUTPUT LOw LIMIT Valor minimo permitido para la salida. Si la tabla de linealizacion resultara | L3 R/W
Limite inferior en un valor de salida que es inferior al limite inferior, entonces se activara
salida) la estrategia de omision.

OUTHI OUTPUT HIGH Valor maximo permitido para la salida. Si la tabla de linealizacion resultara
LIMIT en un valor de salida que es superior al limite inferior, entonces se activara
Limite superior la estrategia de omision.
salida)

NUMPT NUMBER OF POINTS Numero de puntos seleccionados para definir la tabla de linealizacién. Se
(Namero de puede establecer entre 2 y 16.
puntos)

EITPT INGERT OR DELETE Se puede afiadir o eliminar un punto especificando la posicion deseada.
ornTMT . . . . e,
POINT Configure EditPoint en 1,2, ..., 16 para insertar un punto en la posiciéon
(Insertar o eliminar relacionada; cada punto siguiente se movera a la siguiente posicién.
punto) Configure EditPoint en -1,-2, ..., -16 para eliminar un punto en la posicién

relacionada; cada punto siguiente se movera a la posicion anterior y el
ultimo se mantendra.

Nt INPUT POINT 1 Coordenada de entrada del Punto 1 de la tabla de linealizacion.
(Punto de entrada
1)

outt OUTPUT POINT 1 Coordenada de salida del Punto 1 de la tabla de linealizacion.

Hay disponibles hasta 16 puntos de entrada y salida dependientes de la configuracion del parametro de nimero de puntos.

(Puntod
16)

salida

ING INPUT POINT 16 Coordenada de entrada del Punto 1 de la tabla de linealizacion.
(Punto de entrada
16)

OUT 16 Coordenada de salida del Punto 1 de la tabla de linealizacion.

Lista de entrada remota ( Em. )

Configura la entrada remota tal y como se muestra en la siguiente tabla.

A continuacion, se resume el acceso a la lista de parametros de Entrada remota. En
la seccion "Diagrama de navegacion” en la pagina 96 se muestra el diagrama de
navegacién completo.

De la lista anterior » gggg» || Em-

(¢ NSk)

Volver al encabezado anterior

<@ - -

'l »g@@» Volver a CONF o
oo Nivel 3
v

=

|

X
-

o EE

-
03 0Ok« 0O Ho
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Ayuda Nombre del Valor Descripcion Acceso
mnemotécnica | parametro
del parametro
Pulse para seleccionar de forma | Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)
alterna
InN REMOTE INPUT Este parametro se puede escribir a través de un maestro remoto, o | Conf R/'W
(Entrada remota) el médulo de punto de consigna remoto (si existe). La direccion L3 R/W
Modbus es 277 si la escribe un maestro externo.
RNGHI RANGE HIGH Valor maximo de la entrada. ConfR/W
(Rango alto) Predeterminada: 100 L3 R/O
PNGLD RANGE LOW Valor minimo de la entrada. ConfR/W
(Rango bajo) Predeterminada: 0 L3 R/O
SCLHI SCALE HIGH El valor méximo de salida PV de escala. Conf RIW
(Escala alta) Predeterminada: 100 L3 R/O
SCLLD SCALE LD El valor minimo de salida PV de escala. Conf RIW
(Escala baja) Predeterminada: 0 L3 R/O
TIMED TIMEOUT Es el periodo en el que la entrada se tiene que escribir (en Conf RIW
(Temporizacion) segundos). Si se excede este periodo el estado de salida PV se L3 R/O
configurara a malo. Si este periodo se ajusta a 0, se deshabilitara la
estrategia de timeout.
Predeterminada: 1s
RES RESDLUTION alalalzla] Resolucion de la entrada/salida. No hay posiciones decimales. ConfR/W
(Resolucion) AnnnA Un puesto decimal. L3 R/IO
Predeterminada: nnnn.n
nnnAnN Dos posiciones decimales.
nn.nnn Tres posiciones decimales.
nnnnn Cuatro posiciones decimales.
UNITS UNITS Consulte el apartado "Unidades" en la pagina 110 para ver una lista
(Unidades) de unidades utilizadas.
Predeterminada: AbsTemp
ourt Py La salida PV que se ha escalado de forma lineal el rango alto a Conf R/O
escala alta y el rango bajo a escala baja.
START STATUS Estado de la salida PV. Conf R/O
(Estado) Consulte la seccion "Estado” en la pagina 111 done encontrara una
lista de los valores enumerados.

Tabla de indireccion de comunicaciones

Los controladores EPC3000 ponen a disposicion un conjunto fijo de parametros a
través de comunicaciones digitales utilizando direcciones Modbus. Esto se conoce
como la tabla SCADA. El area de direccion de SCADA Modbus es de 0 a 15615
(Ox3CFF). Hay tres direcciones reservadas para permitir a iTools detectar el
instrumento: 107, 121 y 122, estas direcciones no se pueden configurar como un
valor de destino. Las siguientes direcciones Modbus se han reservado para su uso a
través de la tabla de indireccion de comunicaciones. Por defecto las direcciones no

tienen parametros asociados:

Rango Modbus (Decimal)
15360 a 15615

Rango Modbus (Hex)
3C00 a 3CFF

El area de programador (2000h - 27BFh) en la tabla SCADA no es compatible.

231 HAQ032842SPA edicion 5



Nivel de configuracion

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Cuando accede aqui, el parametro se puede presentar como un entero escalado,
minutos o en formato nativo y se puede indicar como solo de lectura. La tabla de
indireccion de comunicaciones permite que parametros adicionales que no estan en
la tabla SCADA estén disponibles para comunicaciones Modbus para aplicaciones
especificas. Se recomienda utilizar iTools para configurar la tabla de indireccién de
comunicaciones utilizando el bloque de funcién Commstab.

Los siguientes parametros estan disponibles en el bloque de funcién Commstab:

Nombre del
parametro

Pulse para

seleccionar de
forma alterna

Valor

Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

Descripcion Acceso

Dest

La direccion Modbus donde el parametro
seleccionado aparecera en la zona de la tabla
SCADA.

El rango es entre 0 y 15615.
Un valor de -1 indica que no se usa.

Sin usar

Destino Modbus Configuracion

Source

El parametro que se mapeara en la direccion de
destino Modbus.

Hay que tener en cuenta que al configurar este
parametro a través de iTools, se concedera
permiso a las fuentes que no estan disponibles
para el HMI. Si después esta configuracion se
explora desde el panel frontal, no se podra editar,
solo eliminar.

Parametro fuente Configuracién

Nativo

El formato de datos en el que el parametro fuente
estara presentado en la direccién de destino.

entero 0: provoca una representacion de entero
escalada del valor que aparece en la direccion
Modbus.

nativo 1: provoca el formato nativo del valor que
aparece en la direccién Modbus. Hay que tener en
cuenta que si un valor de 32 bits se devuelve,
utilizara las dos direcciones Modbus de 16 bits
adyacentes.

Entero

Formato de datos nativo Configuracion

ReadOnly

Este parametro se puede utilizar para saltarse la
regla de alterabilidad normal para el parametro y
forzarlo a ser solo de lectura.

Configurando este valor a «Read/Write»
(Lectura/escritura) habilita la/s norma/s de
alterabilidad normal/es.

0 lectura/escritura: permite aplicar la norma de
alterabilidad normal del valor en la direccion
Modbus seleccionada.

1 lectura solo: se salta la norma de alterabilidad
normal del parametro para presentarlo como de
lectura solo en la direccion Modbus seleccionada

Solo lectura Configuracién

Lectura/escritura solo si la fuente
es RIW

Minutos

Permite presentar los parametros de tiempo en
resoluciones alternativas, por ejemplo, 1/10 de
minutos o 1710 de segundos.

0 segundos: el parametro de tiempo se presentara
COmO SSS.S

1 minutos: el parametro de tiempo se presentara
como mmm.m

Segundos

Resolucion del parametro de Configuracion
tiempo
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Lista de codigos rapidos

Son los parametros de bloque de funciéon Cédigo de inicio rapido que estan
disponibles a través de las comunicaciones. Son los Cédigos rapidos que se
muestran en el HMI cuando el instrumento se inicia. Se pueden ver en iTools pero no

existe una lista diferente para el controlador HMI.
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Nombre del Valor Descripcion Acceso
parametro

Pulse para Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

seleccionar de forma

alterna

Conjunto 1 de cédigos de inicio rapido Solo

Aplicacion

Define la aplicacion.

Ninguno

No hay aplicacién configurada. El controlador no dispone de
conexiones software.

PID solo calor

Controlador PID de solo calor.

PID heat/cool

Controlador PID de frio/calor.

VPU solo calor

Posicion de la valvula del controlador de calor solo.

Potencial de carbono

Controlador del potencial de carbono.

Dew point control

Controlador de punto de rocio.

Tipo de entrada de

Define el tipo del sensor de entrada conectado a la entrada 1

sensor 1

Usar por defecto.

Tipo B.

Tipo J.

Tipo K.

Tipo L.

Tipo N.

Tipo R.

Tipo S.

S|l 0| Z|"|X| <] 0| X

0| N| oo~ W[IDN

Tipo T.

Pt100

PT100

Pt1000

21

PT1000

80mV

30

0-80mV

10V

31

0-10Vv

20mA

32

0-20mA.

4-20mA

33

4-20mA.

Rango de entrada 1

Define el rango de la entrada 1

Usar por defecto.

N

1=0-100 °C

1=0-200°C

1=0-400°C

1=0-600°C

1=0-800°C

1=0-1000°C

1=0-1200°C

1=0-1300°C

O| 0| N[O | W|DN

1=0-1600°C

-
o

1=0-1800°C

M| >0l N|o|la| s w| N

N
N

Rango completo.

Tipo de entrada de
sensor 2

Define el tipo del sensor de entrada conectado a la entrada 2
Los valores enumerados son los mismos que para el tipo de
entrada 1 mencionados anteriormente con el siguiente
afiadido disponible solo para la entrada 2.

Hiz

40

Impedancia alta (zirconio).

Rango de entrada 2

Define el rango de la entrada 2 Los valores enumerados son
los mismos para el rango de la entrada 1.

comunicaciones
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Nombre del Valor Descripcion Acceso
parametro

Pulse para Pulse o para cambiar los valores (si lectura/escritura, R/W)

seleccionar de forma

alterna

Conjunto 2 de cédigos de inicio rapido Solo

Entrada CT No se usa 0 Define el rango de la entrada del transformador de corriente.
10A 1 10 amperios.
25A 2 25 amperios.
50A 5 50 amperios.
100A 6 100 amperios.
1000A 7 1000 amperios.
Entrada digital A No se usa 0 Define la funcionalidad de la entrada digital A.
Reconocimiento de alarma 1
Loop Auto/Manual 2
Programmer Run/Hold 3
Bloqueo de teclado 4
Setpoint Select 5
Programmer Run/Reset 6
Lazo remoto/local 7
Recipe Select 8
Loop Track 9
Entrada digital B Define la funcionalidad de la entrada digital B. Los valores
enumerados son los mismos que para la entrada A
mencionados anteriormente.
D1-D8 No se usa 0 Entradas digitalesde 1 a 8
Config 1 71).(Consulte también "Cédigos rapidos DIO" en la pagina
Config2 2
Config3 3
Config4 4
Configs 5
Config6 6
Config7 7
Config8 8
Config9 9
Unidades de Predeterminada 0 Unidades de temperatura por defecto.
temperatura
Celsius 1 Grados Celsius.
Fahrenheit 2 Grados Fahrenheit.
Kelvin 3 Kelvin.
Guardar y salir NoEXxit 0 No salir del modo de inicio rapido.
Guardar 1 Guardar los ajustes de inicio rapido.
Discard 2 Descartar los ajustes de inicio rapido.

comunicaciones

235

HAQ032842SPA edicion 5




Configuracion con iTools

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Configuracion con iTools

¢ Qué es iTools?

¢ Qué es un IDM?

Cargar un IDM

¢ Qué hay en este apartado?
En este apartado se describe como configurar el controlador con el iTools.

Este apartado describe las caracteristicas especificas de los controladores de serie
EPC. Encontrara informacion sobre iTools en el Manual de Ayuda de iTools, N.° de
referencia HA028838, que se puede obtener en www.eurotherm.com.

iTools es un paquete de configuracién y supervision que se puede utilizar para editar,
almacenar y «clonar» las configuraciones del controlador. Puede descargar el
paquete de forma gratuita en www.eurotherm.co.uk.

iTools se puede utilizar para configurar todas las funciones del controlador descritas
en este manual. También se puede utilizar iTools para configurar funciones
adicionales, como Mensajes personalizados, Almacenamiento de recetas,
Descargas y Promocion de parametros. En este apartado se describen las
caracteristicas.

El Médulo descriptor del dispositivo (IDM, por sus siglas en inglés) es un archivo de
Windows que utiliza iTools para determinar las propiedades de un dispositivo
determinado. Todas las versiones de un dispositivo exigen su propio archivo IDM.
Se suele incluir en el software de iTools y permite que iTools reconozca la version de
software de su instrumento.

En el improbable caso de que su dispositivo no sea estandar, puede que deba
obtener el IDM de la pagina web de Eurotherm www.eurotherm.com. El formato del
archivo sera IDxxx_v106.exe, IDxxx es el dispositivo y v es el numero de la version
de software del dispositivo.

Tras haber descargado el instalado del nuevo IDM, asegurese de que todas las
iTools y el servidor OPC de iTools se han detenido. Después, inicie el instalador y
siga las instrucciones para completar la instalacion IDM en su sistema.

Cuando lo haya instalado, arranque iTools con normalidad. Si la instalacion fue
satisfactoria, la informacién del nuevo dispositivo debe indicarse en «Nuevo» dialogo
en la pestafia adecuada.
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Conectar un PC al controlador

Puede realizarse con la configuracion clip CPI, el puerto de comunicaciones fijas
(EPC3004/EPC3008) o los médulos de comunicaciones opcionales (si estan
instalados).

Utilizar el clip para configuracién

Hay un clip para configuracion disponible en iTools si se solicita el USB en el codigo
de pedido iTools. También se puede solicitar con el controlador si se indica
EPCACC/USBCONF en el codigo de pedido de accesorios. Se puede instalar este
clip en el lateral del controlador como se indica, y tiene una interfaz USB a PC.

La conexién mediante el clip para configuracion es el método mas sencillo y rapido
de establecer una comunicacion con el controlador, ya que proporciona acceso
sencillo independientemente de la configuracién del controlador.

Asegurese de que el controlador esta desconectado antes de instalar el clip.

La ventaja de utilizar este esquema es que no es necesario enchufar el regulador,
ya que el clip proporciona alimentacién a la memoria interna del controlador.

Nota: En algunos casos, es preferible tener el clip para configuracién conectado
pero sin alimentacion al dispositivo desde el puerto USB. Por ejemplo: cuando el
controlador recibe suministro de la tension baja estandar (24 V CC) o principal
(1M0V CA-240V CA)y iTools esta conectado para supervisar, configurar o clonarlo.
Se puede desconectar el suministro extrayendo las clavijas 1 y 5 del siguiente

diagrama.
B Pin 5: +5V
Pin 4: Tierra
Pin 3: Recepcion
Pin 2: Transmision
Pin 1: 7,5V
[ =]

Nota: También se puede utilizar una version previa existente de este clip con
interfaz de serie a un PC.
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Utilizar el puerto de comunicacion

Conecta el controlador al puerto de comunicaciones en serie EIA485 del PC que se
muestra en "Comunicaciones serie EIA-485" en la pagina 59.

Utilizar las opciones de comunicacién

En EPC3016, si esta instalado el cuadro opcional pertinente, se puede conectar el
controlador con EIA232, EIA422 o Ethernet como se muestra en "Conexiones para
comunicaciones digitales" en la pagina 58.

En EPC3008 y EPC3004, si esta instalado el cuadro opcional pertinente, se puede
conectar el controlador con el conector Ethernet, consulte "Conexion Ethernet" en la
pagina 60.

Nota: Asegurese de que el bloqueo de comunicaciones del controlador esta
configurado de forma adecuada, es decir, en la sublista de comunicaciones/principal
se configura el parametro de protocolo a m.tCP" (MODBUS/TCP), y en la sublista de
comunicaciones/red, el parametro de modo IP esta correctamente establecido
(STAT/dHCP, dependiendo de si hay un servidor DHCP).

Ademas, para que las iTools activen automaticamente la funciéon Descubrir en el
controlador, asegurese de que el parametro de Descubrimiento automéatico de la
sublista de comunicaciones/red esta en «On».

Consulte los apartados "Sublista principal (mAIN)" en la pagina 162 y "Sublista de
red (nWrk)" en la pagina 164.
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Iniciar iTools

Abra iTools y, con el regulador conectado, pulse «Scan» (Escanear) en la barra de
menu de iTools. iTools buscara instrumentos compatibles en los puertos de
comunicaciones y las conexiones TCP/IP. Los reguladores conectados con el clip de
configuracion (CPI) estaran en la direccion 255, independientemente de la direccién
configurada en el regulador.

Nota: El escaneo solamente encontrara dispositivos si se usa el clip de
configuracion o las comunicaciones en serie. Si se utiliza Ethernet, entonces sera
necesario anadir la direccion IP a la lista del panel de control de iTools. Esta
caracteristica se explica en el apartado "Parametros de Ethernet" en la pagina 346.

Cuando se detecte el controlador, se mostrara una pantalla similar a la que se
muestra. El navegador de la izquierda muestra los encabezados de lista. Para
mostrar los parametros en una lista, haga doble clic en el encabezado o seleccione
«Parameter Explorer» (Explorador de parametros). Haga clic en un encabezado de
la lista para mostrar los parametros asociados con esta lista.

La vista del controlador puede encenderse o apagarse en el menu «Vista»
seleccionando «Vistas del panel». Esta vista imita el controlador conectado HMI.
Los botones estan activos, lo que significa que el controlador se puede operar
directamente desde estos botones de la misma forma que el instrumento conectado.

W Tools ) - (= [ © fomtim]
File  Device  View  Options  Window  Help

@ B &8 | % & 0%
MewFile Openfile  Load Save Print Scan Add  Remove
| [T Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory Device Panel [ Terminal Wiring £gh Watch/Recipe 34| Programmer | #8 OPC Scope = iTools Secure

® @ | & .

Access  Views Help

& com11.1D255-EPC3004

f il »
9 Browse | 5 Find|
> 21 M@ -
{21 Counter
3 Lge2
> LgaB
»-[21 Usrval
[ 0or
£ Programmer
.23 Program
-] Segment [
{21 WorkingProgram
{1 WorkingSegment
»-(23 BCD
. 4 Loop
(1 Diag =

m

OM11.1D255-EPC300-

Level 2 (Engineer) EPC3004 v. E215

El controlador se puede configurar con la vista Navegador. En las siguientes paginas
se muestra una serie de ejemplos sobre cémo configurar varias funciones.

Se asume que el usuario esta familiarizado con las iTools y comprende Windows.

Si el controlador utiliza comunicaciones Ethernet, iTools debe configurarse para
comunicarse con el controlador. Esto se describe en "Ajustes de modo IP" en la
pagina 350.
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La lista «<Navegador» (Browser)

Los parametros estan disponibles en los encabezados de lista como en el
controlador de Nivel 3 o el Nivel de configuracion.

Eile Device Explorer View Options Window Help
a = & T on x ® Q . &
I Mew File OpenFile  Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help

v COMI11.ID255-EPC3004

e 1

Info | Hiil

{3 Browse | 9@ Find

I Securityl Dia_gnosmcs_l Modu\es_l Enables | FCal | Cal |

[Marne [ Description

[ 5 23 Instrument
b0 Al

»E 10

»-@ CT

1> 20 Zirconia
»-E3 Loop

[ | Programmer
23 Alarm

1» {23 BCD

»-E3 Recipe
20 Comms
20 Math2
103 Lge2

1> {E30 LgeB

> {23 Timer
>3 Counter
&3 Total
&0 Mux
23 UsrVal

&> 23 IPMonitor
1> 20 SwitchOwver
>3 OR

[ | Remotelnput
23 Qcode
-1 Diag

# Ternplnits | Temperature Lnits
;[nstrumenthmbgr | Instrument Number
Type Instrument Type

j | E’:SU'I;ype :PSU 'i}/pe .
|Wersion | Instrument firmware versian
;@pmpanle | Company identification
f;CustDmerID Customer identification

[ Address| Value
| 516 DegC(0) '{
| 1026 1]
1027 EPCI00A(Q) -
| 1031 Lowtalt (1) = |
18432 E225

121] 1280

629 0

Instrument.Info - 10 parameters

Level 2 (Engineer)

EPC3004 v. E2.26

Haga doble clic en un encabezado para mostrar los parametros asociados con el
encabezado seleccionado en el lateral derecho de la vista iTools.

Los parametros de color azul son solamente de lectura en el nivel seleccionado.

Los parametros que se muestran en negro pueden modificarse dentro de los limites
preestablecidos. Los parametros enumerados se seleccionan de una lista
desplegable y los parametros analogos se pueden modificar introduciendo el nuevo

valor.

El controlador real HMI se puede mostrar en la seccién superior o inferior de la

visualizacion de iTools, como se muestra. El controlador se puede operara desde
esta vista. El controlador HMI también se puede mostrar presionando «Panel del
dispositivo» en la barra del menu.
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Acceso de configuracion

El controlador se puede configurar desde el panel frontal (HMI) tal y como se
describe en "Nivel de configuracion" en la pagina 98 o se puede configurar a través
de comunicaciones utilizando mas de un canal en serie o Ethernet (si se incluye en
el pedido). Para evitar que multiples usuarios escriban el mismo parametro de
configuracion a la vez, las conexiones de comunicacion se dividen en un maximo de
cinco sesiones (1 de configuracién de comunicaciones, 1 de comunicaciones en
serie, 3 de Ethernet). Cuando se crea una sesion, se restringe el acceso a otro canal
que se encuentra también en modo de Configuracion al mismo tiempo.

Los niveles de acceso son operario/configuracion.

Por defecto, una conexion tiene preferencia de operario. Tras la desconexion
(o limite de tiempo) la sesion se eliminara y el modo asociado volvera al nivel
operario.

Si ocurre un ciclo de encendido mientras hay una sesion en modo de configuracion,
el instrumento se iniciara en modo de espera y el HMI mostrara la notificacion
P.Cnf estandar. Todas las sesiones se desconectaran durante el inicio. Cuando se
reestablezcan las conexiones, todas estaran en modo de operario. Cualquier sesion
(o HMI) entonces debera entrar y salir del modo de configuracion para eliminar esta
notificacion.

Cuando una sesion de comunicaciones coloca el instrumento en modo de
configuracion, en todas las demas sesiones se informara de que el instrumento esta
en modo de espera, pero no proporcionara la preferencia de nivel de configuracion.
A todas las demas sesiones también se les impedira el acceso al modo de
configuracion.
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Configuracion de la contrasena de configuraciéon de
comunicaciones

Para EPC3000 V5.xx y posteriores es necesario configurar la contrasefia en la
primera conexién a iTools a través de comunicaciones fijas/opcionales. Esto se
puede hacer de dos maneras:

1. El usuario selecciona «Afadir dispositivos» (usando el boton «Afadir»),
el dispositivo mostrara un icono de candado a la izquierda de la
descripciodn del dispositivo.

BB Add Devices ®
Select Devices to Add Select Al
Device Device Type 1Pvd Desciption
B ID255-EPCI0BEI92160-111-222 EPCIO0G 503 192162111222 MODBUS_EPCI0M000AS.
I IDZ55 EPack@132168-111201 EPack .03 192168.111.201  MODBUIS_E pack[DADDZ5S.
Rietresh Cancel

il

Si el usuario selecciona para afadir el dispositivo, iTools mostrara un mensaje
informandole de que es necesario configurar la contrasefia de configuracion
de comunicaciones antes de poder continuar.

Warning X

L The comms configuration password has not yet been set.
SR,
Would you like to configure the comms configuration password now?

The device will not control while its Access Level is set to Configuration.

It is recommended that the device be disconnected from any active process.

Yes MNo

Seleccionando «Si» lanzara automaticamente la herramienta iDevPWSetup.

B9 iTools Device Password Manager pe

Please set the device's communications configuration passward Unconfigured devices - please select to configure

Minimum allowable password length s 8 characters, and should contain at
Jeast 2 of the following:

1P Address Device

182.168.111.201 EPack 608 [Ox0009FBF 1)
- uppercase letters (A through Z) 192.168.111.222 EPC3008 503 [0x14320000]
- lowercase letters (a through z)

- numeric digits (0 through 9)

- special characters (such as 1, §, # %)

Password does not meet minimum recommended requirements.
Not long enaugh, and not enugh

- Numeric

- Uppercase

-Lowercase

- Spedial Characters

Apply to selected devices Exit
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2. El usuario elige realizar un «Escaneo» de red a la hora de detectar el
dispositivo, iTools mostrargd un mensaje:

Warning X

l The comms configuration password has not yet been set.
N
Would you like to configure the comms configuration password now?

The device will not control while its Access Level is set to Configuration.

It is recommended that the device be disconnected from any active process,

es Mo

informando al usuario de que es necesario configurar la contrasena de
configuracién de comunicaciones antes de poder continuar. Seleccionando
«Si» lanzara automaticamente la herramienta iDevPWSetup.

B ools Device Password Manager X

Please set the device's communications configuration password. Uncanfigured devices - please select to configure

Minimum allowable password length s 8 characters, and should contain at
east 2 of the following:

IP Address Device

192.168.111.201 EPack 608 [0x0009FBF1]

- uppercase letters (A through Z) 192.168.111,222 EPC3008 503 [0x14320000]
~lowercase letters (a through 2)

- numeric digits (0 thraugh )

- spedal characters (suchas 1, §, # %)

Password does ot meet minimum recommended requirements.
Not long enaugh, and not enaugh

- Numeric

- Uppercase

-Lowercase

- Spedil Characters

Apply to selected devices Exit

Tenga en cuenta lo siguiente:

* Es obligatorio que las contrasefias sean de al menos ocho caracteres de
longitud

* Es obligatorio que la contrasefia incluya dos de los siguientes tipos de
caracteres:

- MAYUSCULAS [A-Z]

— minudsculas [a-Z]

— numeros [0-9]

— caracteres especiales [! $ # %, etc]

® Se aplica un periodo de bloqueo después de cinco intentos fallidos
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Poner iTools en Modo de configuracion

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO
No intente configurar el controlador mientras estd conectado a un proceso activo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos en el equipo.

En el nivel de configuracion, el controlador esta en modo de espera y no controla el
proceso ni proporciona indicaciones de alarma.

*

Haga clicen  A«es  Se muestra un mensaje de dialogo.

Warning @

The device will not control while its Access Level is set to Configuration.
! . Itis recommended that the device be disconnected from any active process.

Are you sure you wish to proceed?

Si ya hay otra sesion con el modo de configuracion, se muestra un mensaje de
didlogo diferente que informa de que la solicitud de entrar en modo de configuracion
de esta sesion no resulte satisfactoria.

Warning | = |

The device will not control while its Access Level is set to Configuration.
! . Itis recommended that the device be disconnected from any active process,

Another user may already have Configuration Access.
It is likely that your Configuration Access request will be unsuccessful.

Are you sure you wish to proceed?

e ) ]

Seleccione «Yes» (Si) si el proceso no esta en linea. Se le solicitara que introduzca
la contrasefia de comunicaciones.

Si se conecta mediante el clip CPI, no se necesitara ninguna contrasefa de
comunicaciones.

El controlador mostrara el mensaje desplegable COMMS CONFIG ACTIVE junto con
la letra H.

Ahora, el controlador se puede configurar mediante iTools.
También puede poner el controlador en modo configuracién.

Si el controlador ya esta en el nivel de configuracion y entonces se selecciona

*

Access e jTools, aparecera un mensaje de advertencia para avisar al usuario de
que el controlador tiene un acceso de configuracion:
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Es posible continuar para poner iTools en el nivel de configuracién seleccionando
«Yes» (Si). La contrasefia de comunicaciones es necesaria, tal y como se ha
indicado anteriormente.

El controlador se puede configurar tanto desde iTools como desde HMI, pero solo se
aceptara el ultimo cambio. Si el acceso en iTools se vuelve a cambiar, el controlador
también volvera al nivel 1 de operario.
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Lista de instrumentos

La lista de instrumentos es la primera lista que se muestra en el apartado Navegador
de iTools. Permite establecer mas caracteristicas no disponibles en el instrumento

HMI. Especialmente las funciones relacionadas con la Seguridad, incluida la
contrasena de configuracion de comunicaciones.

-

I Default.192-168-111-222-502- ID255-EPC3008 - Parameter Explorer (Instrument) =R EcE =
& v = v | [ B
info  HMI  Secunty Diagnostics Modules Enables FCal Cal  OEMConfiglist OEMOperList

| Name Description Address Value| Wired From
# L2Passcode  Level2 Passcode 1056 |
# L3Passcode Level3 Passcode 514 F——
/ ConfigPasscode Configurabion Passcode 515 i
IM Instrument Mode 199 2
MadM Max instiument mode (iTools use only) 1057 2
f CommsPassword Ta Set Comms Password 22043 B0 = -
CommsPasswordisSet Comms password has been Set 128 1
Confighccess Indication that config mode can be accessed 1060 1
& CommsPasswordE spiry Comms Password Expiy Days 1062 90 -
A PassLockTime Paseword lockout time 1063 30m -
& FeaturePasscodel Feature Passcode 1 1064 E5756
& FeaturePasscode? Feature Passcode 2 1065 19790
A& FealuePasscode3 Feature Passcode 3 1070 36714
CiearMemony Clear Memory 1066 No [0] =
# OEMPassword OEM Password 22479 H7D== ..
& DEMEniy DEM Password Entry 22136 B
OEMStatus 0EM Status 1067  Unlocked (0) =
# OEMParamLists OEM Parameter Lists 1068 Off 0] =
IMGlobal Comms config locked (iTools wse only) 1069 2
# EnableUnencryptedLogin Enable Unencrypted Comms Login 2681 Mo (0] =
& ClearCommsPassword Clear Comme Password 2882 Mo (0] =
< >
Instrument. Security - 21 parameters

Para cambiar la contrasefia de configuracion de comunicaciones, haga clic en la

elipsis en la celda del valor en la ventana de dialogo de la contrasefa e introduzca un

nuevo valor.

El parametro «Comms password Expiry Days» (Dias hasta que expire la contrasefa de

comunicaciones) por defecto es de 90 dias. Este parametro establece el nimero de

dias tras los que expira la contrasefia de configuracién de comunicacion. Esto generara
un mensaje en el que se informa al usuario de que es necesario cambiar la contrasena.

Esta notificacion «PCOMMS CONFIG password EXPIRED» (Contraseina de
configuracién de comunicaciones ha expirado) aparece como un mensaje
desplegable en la pantalla si expira la contrasefa, pero se puede deshabilitar
estableciendo «0» en el parametro Instrument.Security. CommspasswordExpiry.

Nota: Sin embargo, no es recomendable ya que puede provocar potencialmente

un acceso no autorizado a la configuracion del instrumento.

Contrasenas de Opciones

Las contrasefas de opciones son necesarias para habilitar las funciones bajo
pedido. Estas se pueden afadir una vez suministrado el controlador. Algunos
ejemplos de funciones bajo pedido son tipos de programador, bloques de kit de

herramientas, algunos protocolos de comunicaciones, etc.

Para afadir una funcién bajo pedido, pédngase en contacto con su proveedor que le
solicitara los valores actuales de las contrasefias de opciones. Entonces se le
proporcionaran nuevos valores que debera introducir para actualizar la nueva funcion.

Se permiten tres intentos de conexion antes del bloqueo, que ira seguido de un
periodo de bloqueo de 30 minutos.
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Editor del terminal

Seleccione «Terminal Wiring» (Cableado del terminal) en la barra de herramientas
principal.

Bl coM11.1D255-EPC3004 - Terminal Wiring Editor == ]
B | B

Diagram |Ann0tated Diagram | Summary

Module type: Input/Cutput 1

10 Ident:  |LogiclO (1) ~| Type: [onoff (1) -

Desde esta ventana, haga clic en un conjunto de terminales que representan el
maédulo ES. En el menu desplegable «IO Ident» seleccione un tipo de E/S.
Se mostrara el diagrama del tipo de E/S frente al conjunto de terminales seleccionado.

También se puede visualizar un diagrama anotado y resumen del cableado.
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Graficos de conexiones

Los graficos de conexiones proporcionan un medio de conexion entre los bloques de
funciones para crear un proceso unico. En caso de que el controlador haya sido
pedido o configurado usando los cédigos rapidos para una aplicacion especifica,

ya se habra producido un ejemplo de la aplicacién y esta disefiado para ser un punto
de partida para que el usuario lo modifique segun sea necesario.

Seleccione "Cableado grafico" en la barra de herramientas principal.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Esta operacion requiere que el controlador entre en modo de configuracion.
Asegurese de que el controlador no esta conectado a un proceso activo.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.

[ Bl ing| 13 Bocks | (||| |/ 2] COMI1 10255-EPC3004 - Graphical Wiring o | 5 e

,Cnmmem @ml@ 100% -|E|:|| o) | - ‘ L J‘;El é

IZ] Manitor I TG ]

I Instrument P -
= {1 A -
{3 o
# L} OptionDIO A — Loop

gcr Thermocouple (0)F] PID (2)
% Loop SensorBreakOutput | Off (0)
£’} Programmer Pl 4 iMain Autollan Main Made!
- {F Azm PVStatus t-----ziMain PV Main WorkingSP;
ﬂ BCD E ﬂ ESetpoint.SF’Se\ect OutputCh'IOutputE
{3 Recipe ESelpolnt.SFW i
@ {7} Comms ESEIpOintSF‘E
w7 Math2 ESeIpUint.PSF’Se\ed :
w {J Lge2 ESelpuinl.F‘SF’
# {7} Loc8 : ............................... O 2
0 Tmer . i ,
{3 Counter z
3 Towml

il

Una lista de bloques de funciones se muestra en el lado izquierdo. Los bloques se
arrastran y sueltan de la lista a la seccién de graficos de conexiones en el lado
derecho.

Se conectan mediante el software para producir la aplicacién. El ejemplo anterior
muestra el bloque de la entrada analdgica 1 conectado a la entrada PV del lazo.
Esto es consecuencia de hacer clic en el parametro «PV» del bloque de la Entrada
Analdgica y arrastrar al parametro PV principal del bloque del lazo. Es importante
tener en cuenta que el valor del parametro conectado no se puede cambiar
manualmente puesto que asume el valor del parametro con el que esta conectado.
Los bloques y conexiones aparecen con puntos hasta que se actualiza el controlador

con el botdn descargar conexiones al instrumento %9 en la esquina superior
izquierda de la seccion graficos de conexiones.

Si desea una descripcion completa de los gréaficos de conexiones, consulte el
manual de usuario iTools HA028838.

De serie estan disponibles 50 conexiones, y si se solicita la opcion del kit de
herramientas mejorado, 200 conexiones.

Si un controlador se ha pedido o configurado para una aplicacion especifica ya
dispondra de las conexiones establecidas. Esto se muestra en los ejemplos que
aparecen después de la seccion "Aplicaciones" en la pagina 253. Las conexiones
especificas para una aplicacion estan disefiadas como un punto de partida que el
usuario puede modificar para ajustarse a un proceso particular.
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Si el controlador se ha pedido sin configurar sera necesario que el usuario conecte
los bloques de funciones para ajustarse a una aplicacion particular.

En las secciones siguientes se muestran algunos ejemplos de graficos de
conexiones.

Ejemplo 1: Conexion de alarma

A menos que se produzca especificamente en una aplicacion, el usuario debe hacer
las conexiones de todas las alarmas necesarias.

El ejemplo siguiente muestra una alarma absoluta alta supervisando la variable de
proceso.

Se trata de una alarma por software en la que no se utiliza una salida fisica.

1. Arrastre y suelte un bloque de funciones de alarma en el editor de graficos de
conexiones.

2. Arrastre y suelte un bloque de entrada analdgica en el editor de graficos de
conexiones.

3. Haga clic en «PV» de un blogue de entradas y arrastre una conexién a entrada
de un bloque de alarma.

4. En esta fase la conexion se muestra con puntos y se debe transferir al

controlador haciendo clic en el boton descargar conexiones al instrumento §@

en la esquina superior izquierda de la vista de graficos de conexién

Al Alarm 1
Thermocouple (0)E AbsHi (1) [
SensorBreakOutput Input Output

PV jThreshold
PVStatus Ack
1] £l Inhibit
a

Ejemplo 2: Conexion de una alarma a una salida fisica

Para que una alarma por software accione una salida se debe conectar.

1. Arrastre y suelte un bloque de funciones de alarma en el editor de graficos de
conexiones.

2. Arrastre y suelte un bloque de salidas en el editor de graficos de conexiones.

3. Haga clic en salida de un bloque de alarma y arrastre la conexion a la entrada
PV del bloque de salidas.

4. En esta fase la conexion se muestra con puntos y se debe transferir al
controlador haciendo clic en el botén descargar conexiones al instrumento

El siguiente ejemplo usa alarma 4 y E/S2 (configurado para salida

activada/desactivada).

Alarm 4

AbsHi(1) [& o0z

ADS

Onoff (10)E

Input Output—\_w outont
Threshold uip
Inhibit IE—ED
9 0
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Ejemplo 3: Conectar la «desconexién del sensor»

Si es necesaria una condicién del sensor para accionar una salida debe estar
conectado tal y como se muestra en el ejemplo a continuacion.

A1
10 OP3
Thermocouple (0) PV Output

SensorBreakOutput| m O
PV
PVStatus

B i Loop

PID (2)

Off (0)
Main.PV Qutput. OutputHighLimit
Cutput. Outputl owLimit
Cutput.Ch10utput

b

Alarma de desconexion de sensor con retencion

En el anterior ejemplo una alarma de desconexion de sensor no tiene la capacidad
de retencion. Si se necesita retencion, la salida de la desconexién del sensor se
puede conectar a un bloque de funcion de alarma configurado como una alarma
digital que se puede configurar para retencion automatica o manual. A continuacion
se muestra un ejemplo de conexion:

Loop

PID (2)

Off (0)

Al Main.PV
Thermocouple (0) D

SensorBreakOutput
PV
PVStatus

|[Fr0m] Output=0n (1) [To] PV=1.00

2] Eil;
Alarm 3 ;
DigHi (3) 10 0P3
Input  Cutputp———————FV Output|----|Output = 1.00
Ack 112
Inhibit 5
il

Sensor break alarm

Ejemplo 4: Configuracion de un grafico de barras

En este ejemplo el grafico de barras se conectara a la entrada PV conectada a la
Entrada analdgica 1.

1. Arrastre y suelte un bloque de funciones de instrumento en el editor de graficos
de conexiones.

2. Arrastre y suelte el bloque «Al1» en el editor de graficos de conexiones.

3. Haga clic en «PV» de un bloque Al1 y arrastre la conexion a «HMI.BargraphPV»
en el bloque de instrumentos.

Para aplicar los limites al grafico de barras:

4. En la funcién de bloque Al1 haga clic en { para abrir la lista de parametros.

A continuacion, haga clic en || para mostrar todas las conexiones.

5. Arrastre InputHig a HMI.BargraphMax en el bloque de instrumentos.

6. Arrastre InputLow a HMI.BargraphMin en el bloque de instrumentos.
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instrumento).

Al1
Thermocouple (0)X

SensorBreakOutput
PVStatus
1] O

Instrument

HMI.HomeDisplayExtraValue
HMI.Keylock

InputHighi
mputLOWxHI'v1I.EIargraphrv1ax
HMI.BargraphMin

pyb— HMI.BargraphPV

Haga clic en el boton «Download Wiring to Instrument» (descargar conexiones al

El ejemplo anterior causara que el grafico de barras muestre el PV de Al1.

Otro requisito habitual es que el grafico de barras muestre el valor de demanda de
salida. Esta conexién se puede establecer de manera similar al conectar la salida del
canal al HMI.BargraphPV tal y como se muestra a continuacion

Loop
PID (2)
Off (0)

Qutput.Ch10utput

i

HMI.BargraphMin
Qutput. OutputHighLimit HMI.BargraphPV
Output Outputl_owLimit 18] El:

Instrument
HMI.HomeDisplayExtraValue
HMI.Keylock
HMI.BargraphMax

Ejemplo 5: Conexién de una salida de retransmision

En este ejemplo la salida analdgica 1 (I01) debe leer 0 voltios para una entrada PV
de 0,0 y 10 voltios para una PV de 500,0.

Al
Thermocouple (0)
SensorBreakOutput

Loop 10 0P3
PID (2) PV Outputf
off (0) (11

——=Main.PV Output.Ch10utput

R

[From] 0.00 [Tao] 0.00

10101

B O

PV Output ----|0utput =10.00

PV
PVStatus

i

I

|[Fr0m] PV =500231 [To] PV=50031

Qutput =0.00
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El diagrama muestra un lazo simple donde la salida de control estd conectada a la
Salida 3 y el PV esta conectado a la salida analégica 1 configurada para 0 - 10 V.

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (10 e e =

Bl 0 (L0 "

[0t oz |oP3 |04 (s (LB |
[Name | Description [.ddress| Value|
Ident 10 hardware 1D 12672 DCOut(4) -

|| # Type Type of inputfoutput 12675 VORI T |3

||# Pv Process variahle 1652 50037 |

| Status P Status 1953 Good (0) ~

# DemandHigh | Demand High 12686 500.00

||# DemandLow | Demand low 12687 0.0g

| # OutputHigh Cutput high 12688 10.00

|| # Output_aw Output low 12689 0.00
Mt Citrnt 19RR innn T

(10101 - 17 parameters

En los ajustes de E/S1 ajuste la Demanda Baja a 0,0 y la Demanda Alta a 500,0.

Los parametros de salida alta y salida baja se pueden ajustar al limite de la salida
analdgica en caso de que sea necesario. Por ejemplo, ajustar la salidaaltaa 8,0V y
la salida baja a 1,0 V. La retransmisién leera 1,0 V para un PV de 0,0 y 8,0 para un
PV de 500,0.
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Aplicaciones

El controlador se suministra con un numero de aplicaciones preconfiguradas. Dos de
ellas se resumen en los siguientes dos apartados. Se describen en detalle en los
suplementos del presente manual. que son:

* Referencia numero HA033033 EPC3000 Aplicaciones de control de
temperatura.

* Referencia numero HA032987 EPC3000 Suplemento de control de potencial de
carbono.

* Referencia numero HA032994 EPC3000 Suplemento de control de punto de
rocio.

Puede encontrarlos en www.eurotherm.com.
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Controlador calor/frio

Esta aplicacion proporciona un punto de partida para un canal doble controlador PID
de frio/calor cédigo rapido 2 (codigo de pedido de aplicacion 2) se muestra a
continuacion:

Alarm %
AbsHi (1) "
nput Outp!
[Threshold L OR2
—={Reference Inputt Outpuf—{Coop Main F_wan »
ok L4 General alarm
Inhibit m D relay
o :
Instrument Und OR1 10 0P3
HMI HomeDisplayExtravalue ———— =
HMIKeylock S - Inpuu utpu Onoff (10}
Toop Main WerkingOuipui}—->{ Hil BargraphPy Abslo(2) B .- |:p:m HPV  Oulpuf
6] O Input Outputl P 16] O
Threshold In;ms
iE eEun - 0102
Alarm 3 Inhibit E___g MACP (0)]
Al Sensor break alarm ]
Thermocouple (0)H] DigHi (8) B === g O BV outpu
——— pKO == Input Outputp=" o
Sl f:{ Ack RSP Failure alarm 2
e Inhibit 11104 s DCOut module,
o 0 Loop il this will be configured for]
PID (2) & DigHi (8) 1| PV retransmission
PID (2) & Remotelnput Status}—input_ Output AZ0mA
Wain PV lain RemoteLs Ack
Main.Track Main_P g\l’mlhl(
OR 2.0utpuiH{Main F_Man Main WorkingSP e EN] Ledled]
‘ Wain.IntBal Wain WorkingOutputf—~—nstrument Hil BargraphPY. oFD TPO (11)E]|
Setpoint PSPSelect Setpoint BackCalcPV——{Programmer Run Pvinput e I T
put| eat outpuf
Run nber  Run PSP tpoint PSP Setpoint BackCaleP - 5 eI T |neut  (Outpit E o
Loop Setpaint BackCalcPV B Run PVinput Run.Event1 Sefpoint RSP Output Ch1 Outputf— S MMELRUR. SENoU "{General
Loop Setpoint BackCalcsP H & Run SFinput Run.Track Output. Ch20utput] “—{Inhibit Purpose
Setup.Run Run.IntBal 4] EB] [14] 3| [slam1
Setup.Reset Setup.Ru 10102
Setup.RunHold
TPO (1)  [Cool autput
Setup.RunReset Alarm 6 PV a;utp)ut l :
ofE o
5;
Input Output]
Remotelnput ‘Comms RSF’l e " General
Input ‘;1“':0“‘ - ‘——linhibit Purpose
atus =ATarm 5.nput 12} | |wam2
a o

En este ejemplo la entrada del sensor es un termopar conectado a la entrada
analégica principal.

Un bloque de programador proporciona el punto de consigna PSP al lazo.

El canal de calor proporciona una salida en 101 y es siempre de accionamiento
inverso. El canal de frio proporciona una salida en 102 y es siempre de
accionamiento directo.

Las bandas proporcionales de frio y calor se pueden ajustar independientemente
para tener en cuenta las diferentes dinamicas de frio y calor. Esto se tiene en cuenta
de forma automatica cuando se realiza el autoajuste.

Esta disponible un punto de consigna remoto cuyo valor puede escribirse sobre
comunicaciones empleando Modbus direccién 277. Cuando el lazo esta en modo
remoto automatico, el RSP se debe escribir al menos cada segundo. Si se actualiza
la parada se disparara una alarma y el lazo empleara el sistema contra fallos de
automatico local forzado.

Hay seis alarmas configuradas:
e Alarma 1 se dispara cuando el PV excede el umbral absoluto superior.
* Alarma 2 se dispara cuando el PV excede el umbral absoluto inferior.

Se conectan por la l6gica OR para proporcionar una alarma de rango.

Cuando alguna de estas dos alarmas se dispara el controlador se cambia al
modo manual forzado. Esto configura la salida a valor de omisién para asegurar
que el proceso vuelve inmediatamente al buen estado.

®* Laalarma 3 es una alarma digital de desconexion del sensor.
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* Las alarmas 4 y 6 son alarmas generales conectadas al PV principal. Estan
inicialmente configuradas como apagadas, pero se pueden configurar como
alarmas altas/bajas adicionales o desviacidon seguin sea necesario para la
aplicacion.

* Laalarma 5 es una alarma digital alta conectada al estado de entrada remota.

Las seis alarmas se conectan por la I6gica OR para proporcionar una alarma general
que tiene la salida a través de OP3.

104 puede proporcionar una sefial de retransmisién de 4-20 mA solo si esta
configurado con un médulo de salida de CC, en caso contrario permanecera sin
conexion.

Es necesario el modo manual forzado siempre que se dispare una alarma por
exceso o falta de rango. Esto fuerza la salida a FallbackValue (valor de omisién) para
asegurar que el proceso vuelve inmediatamente al buen estado.

La aplicacion de solo calor (codigo rapido 1) es la misma que frio/calor, pero 102 no
esta conectada

Nota: Si se selecciona una funcién DIO en Set2 de cédigo rapido (apartado
"Cadigos rapidos DIO" en la pagina 71), la funcionalidad adicional se refleja en los
diagramas de conexién. Por ejemplo, si «Config 5» esta configurado, entonces el
interruptor BCD se afadira al diagrama de conexiones mostrando como se usa el
conmutador BCD para seleccionar una receta.

OptionDIO D3 OptionDIO D2 OptionDIO D1
Logicin (0) [ Logicin (0) [ Logicin (0) [
PV PV PV
BCD Recipe
7|
E g I g E Et_LElcdlnput‘l BcdOP Datasetload
—————————Bedinput2 [10] El ]
OptionDIO D4 Bedinput3
Logicin (0) [ Bedinputd
PV—I Bedinputs
EH Bedinputs
— ——— = Bedinput?
Bedinputs
OptionDIO DS E EH
Logicin (0) [
PV
4 ]
OptionDIO D6 OptionDIO D7 OptionDIO D8
Logicin (0) [ Logicin (0) [ Logicin (0) [
PV}—— PV PV
3] 0 2] O @ 0
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Posicion de la valvula del controlador de calor solo

A continuacion, se muestra el grafico de conexiones de cédigo rapido 3 (cédigo de
pedido de aplicacion V) del controlador VPU (sin limites) de calor solo.

Alarm 1
AbsHi (1) [ ==
Input Outputh= OR2
Threshold Inputt Output—CoopMainF_Wan >
— Reference Input2
General alarm|
Instrument Y
HM HomeDis playExtravalue a 0 N
HMLKeylock OR1 ot
Toop Main WorkingOuput—{Hi| BargraphPy Alarm 2 Underrange alarm| —{Input UUIDMI OnOff (10)(3)
] 0 Mslo@ E :””“5 PV Oulou
Ty e i npul
inout  Outpu o m O
Threshold Inpute
: L=
- Ack
15§
T Alarm 3 = g
Dighi (8) ¢ [10] ]
Thermocouple (0) | oH! &) &
SensorBreakoutput .
‘:?V Ack RSP Failure alarm
Inhibit '
F“’S'a‘%i O Loop Aarm§
YRIE) o Dk iE) ) 10104 1104 is DCOUt module,
Off (0) & ZRemotelnput Status |- input  Outpu 0P (O] this will be configured for|
Wain PV Wain Rematel Ack AP O} oy
——————MainTrack Main P Lo PV Outputt=""4-20ma
OR 2.0utput—ks Wain F_Man Main.WorkingSP 14] B \— g
Main IntBal Main WorkingQutputf~—Unstrument HWl.BargraphPV
Programmer f—’setpmm PSPSelect Setpoint BackCalcPV ——Programmer.Run.PVinput
Run.Programhumber  Run.PSP tpoint PSP Setpoint BackCalcSP [~ Run.SPinput
Toop Setpoint BackCaIcPUHs{Run. PVinput Run Event1 a*’“‘“‘"' i (gt C“m”';‘j“‘ﬁ r— [Generai Purpose slamm 1] 0101
Toop SelpontBackCalcaP - Run SPinput Run Event2 AN Raise outpu]
Setup.Run Run Event3 Input Output-" Up (15 <,
Setup.Reset Run.Eventd, Referent PV Ouiput]
3etupRunHold Run Events Ulinnibit E_O
Setup.RunReset Run.Eventd a
Run.Event?
Run.Event8 r—— 10102 |Luy«er output
Run.Track}l—— Remotelnput ‘Cumms RSP‘ General Purpose alarm 2| Down (16)) 5
Run.IntBal [ or@ G ==
put  Output] outpu
Setup Run Status Alarm 5.Input P! Outpt Fi}
O a 0 .
—={Inhibit
i

Es el mismo que para el controlador de calor solo excepto porque 101 esta
configurado para subida de valvula (Up). Esto significa que 102 se configura
automaticamente para la baja de valvula (Down) y no se puede conectar a ninguna
otra fuente. Por tanto, no es necesario que se muestre conectado.

Nota: La posicidn de valvula arriba/abajo funciona en los pares de salida. Los
pares son:-

UP: DOWN
101 : E/S2
102 : OP3
OP3: E/S4

Esta aplicacion proporciona un punto de partida para un controlador de posicion de
valvula de HeatOnly (solo calor) de canal Unico.

Utiliza el algoritmo de posicionamiento de valvulas no ligado (VPU, por sus siglas en
inglés) para posicionar una valvula motorizada utilizando un par de salidas digitales.
IO1 es la salida de valvula «elevacion» y 102 es la salida «baja». La posicién de la
valvula representa la salida del controlador PID. Este tipo de algoritmo no requiere
una sefal de retroalimentacién desde el actuador ( por €j. un potenciémetro).

Es muy importante que el tiempo de desplazamiento de valvula se establezca
correctamente en el bloque de funcién de lazo. Se debe medir directamente (no
basarse en los valores de las hojas de datos) y el valor se debe introducir en
segundos en el parametro Loop.Output.Ch1TravelTime.
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Editor de memoria Flash

El Editor de memoria flash sirve para editar cualquier dato de dispositivo que sea
necesario guardar en el dispositivo de memoria Flash ademas del mecanismo de
edicidon de parametros de bloque de funcién OPC empleado para la mayor parte de
la edicion de configuracion.

Esto incluye:

1. Promocion de parametros.

2. Tablas de mensajes al usuario.

3. Definicion de receta y Conjuntos de datos de receta.

Todos estos ajustes de datos se presentan en una serie de pestafias tal y como se
muestra en las siguientes vistas.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Cualquier cambio en los controladores de la memoria Flash necesitan que el
controlador esté en modo configuracion. El controlador no controlara el proceso
mientras se encuentre en modo configuracion. Asegurese de que el controlador no
esté conectado a un proceso activo mientras esté en modo configuracion.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dainos en el equipo.
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Parametro de promocion

Los parametros disponibles en el nivel 1y el nivel 2 se pueden configurar para
ajustarse a las preferencias de un usuario en particular.

El nombre de cada parametro esta sujeto a cambios (maximo 5 caracteres +'.").

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Asegurese de que los parametros promocionados tengan nombres definidos por el
usuario.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.

Algunos parametros, como los umbrales de alarma, tienen el mismo nombre por
defecto. Esta caracteristica se explica en el apartado "Mensajes definidos por el
usuario” en la pagina 260.

Seleccione memoria Flash y después promocién de parametros.

3 COM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor =]
® 4 aXx|E] =
2 |Loop.Main.Remoteloc Remote or Local Setpoint Level 1+2 ReadfMirite R4
3 |Loop.Setpoint. SPHighLimit SP1/5P2 upper limit Level 2 Read/Write | SP.HL
4 |Loop.Setpoint.SPLowLimit SP1/SP2 lower limit Level 2 Read/Write | SP.LO
5 |Loop.Setpoint.5P1 Setpoint 1 Level 1+2 |ReadfWrite |SP1
6 |Loop.Setpoint.5P2 Setpoint 2 Level 1+2  ReadfMfrite |SP2
7 |Loop.Setpoint.SPRateUp Setpoint up rate limit Level 2 Read/Write  SP.UP
|8 |Loop.Setpoint.SPRateDown Setpoint down rate limit Level 2 Read/Write | SP.DWN
|9 |ALLPV PV Level1+2 Read Only AILPY
(10 |AL2.PY PV Level 1+2 Read Only AIZPV
11 |Loop.Autotune. AutotuneEnable Start an autotune Level 2 Read/Write | TUNE
12 |Loop.PID.Ch1PropBand Proportional Band for channel 1/heat Level 2 Read/Write |PB.H
13 |Loop.PID.Ch2PropBand Proportional Band for channel 2/cool Level 2 Read/Write |PB.C
14 |Loop.PID.IntegralTime Integral Time (secs) Level 2 ReadfWrite | TI
15 |Loop.PID.DerivativeTime Derivative Time (secs) Level 2 Read/Write | TD
|16 |Loop.PID.ManualResat Manual Reset value Level 2 Read/Write MR
117 |Loop.PID.Ch10nOffHyst On-Off Hysteresis for channel 1/heat Level 2 Read/Write  |HYS.H
18 |Loop.PID.Ch20nOffHyst On-Off Hysteresis for channel 2fcool Level 2 Read/Mirite  HYS.C
19 |Loop.Output.Ch2Deadband Channel 2 deadband Level 2 Read/Write | C.DB
20 | Loop.Output. OutputHighLimit Qutput upper limit Level 2 Read/Write | OUT.HI
21 |Loop.Output. Outputi owLimit Qutput lower limit Level 2 Read/Write | OUT.LO
22 |CT.LoadCurrent Load On Current Level 1+2  Read Only LD.I
23 | CT .LeakCurrent Measured Leakage Current Level 2 Read Only LK.I
|24 |CT.LoadThreshold Low Load Current Threshold Level 2 Read/Write | LD.SP
|25 |CT.LeakThreshold High Leakage Current Alarm Level 2 Read/Write  |LK.5P
26 | CT.OvercurrentThreshold Qver Current Alarm Threshold Level 2 Read/Wirite | OC.5P
27 | Instrument. Info.CustomerID Customer identification Level 2 Read/Write | CS.ID
28 |Recipe.Datasetioad Recipe Dataset to Load Level 2 Read/Write |REC.NO
29 |Recipe.DatasetSave Recipe Dataset to Save Level 2 Read/Write |STORE
30 |

Parameter Promotion

Parameter: Lewvel: ACcess:

Loop MainWarkingOutput D Lewel1+2 ~ Read Only -
MName W.OUT

La lista muestra los parametros que estan disponibles en los niveles 1y 2, nivel 2
solamente y si son de solo lectura o de lectura/escritura.

Para cambiar el nivel seleccione el parametro. En el menu desplegable de nivel
seleccione nivel 1 + 2 o nivel 2.

En el menu desplegable de acceso seleccione solo lectura o lectura/escritura.
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Los parametros se pueden afiadir o eliminar de la lista de la siguiente manera:

Para afadir un parametro a la lista haga clic en la lista donde quiere que el objeto
aparezca después haga clic con el boton derecho y seleccione insertar objeto.
Aparecera una ventana emergente de la que podra seleccionar el parametro
necesario. Para eliminar un parametro de la lista, haga clic con el botén derecho en
el parametro y selecciones eliminar objeto.

También es posible resaltar la linea en blanco al final de la lista o en el punto en la
lista en el que debe aparecer el objeto (ejemplo a continuacioén, linea 30).

Pulse el botdn de elipsis en el menu desplegable de parametro. Se abrira la lista
completa de parametros de los que podra elegir uno nuevo.

Una vez hechos los cambios, pulse el boton descargar @ que esta situado en la
esquina superior izquierda de la vista del editor de memoria Flash.

Para actualizar el controlador éste se debe poner en modo configuracion.
Se mostrara un mensaje de confirmacion preguntandole si desea continuar.

Tiene que pulsar el botdn descargar para que se guarden los cambios.
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Mensajes definidos por el usuario

Los mensajes de proceso que aparecen en la pantalla del controlador se pueden
personalizar. Los menajes de usuario por defecto se cancelan si selecciona una
aplicacion a través de los codigos rapidos.

Ejemplo 1: Personalizar el mensaje de alarma 1

En este ejemplo el mensaje de la alarma 1 mostrara TEMPERATURA ALTA.

1. Pulse la

fS Flash Mermory

opcién Memoria Flash

de la barra de menu.

2. Seleccione y pulse la pestafia «Message Table» (tabla de mensajes)

3. Seleccione el parametro |ALARM1 #1».

[ ®pcomiLinassEpcy

v iTools . . - . -—-ae @E‘ﬁ
File Device Flash View Options Window Help
B ch o & ) op ® ® Q &
Mew File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help

[Z) Graphical Wiring [EH Parameter Explorer Flash Memory Device Panel [l] Terminal Wiring &} Watch/Recipe 34 Programme

3 COM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor

[E= EoE
"

B <Untitled 1> W L oa x|
4 [ r Message Table | Massage Table Config | Promote Parameters | Recipe Definition | Dat| * | >
[=0E:] Mo Parameter [Op. [value[Priorit/{Message ]
1 |Instrument.Diagnostics.InstStatusword Mask 32 Low INPUT SENSOR BROKEN
b {3 Instrument  » 2 |Instrument. Diagnostics. InstStatusiord Mask | 17408 Low INPUT SENSOR OUT OF RANGE
>-E3 AT 3 |Instrument.Diagnostics. InstStatusiord Mask. 54|Low CONTROL LOOP BROKEN
-3 10 4 Instrument. Diagnostics. AlarmStatusWord ___[Mask | ___1lLow | High Temperature |
B8 T 5 | Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 4low  ALARM 2 #2
o 23 Zirconi 6 | Instrument. Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 16/low  |ALARM 3 #3
L Heenia 7 |Instrument. Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 84low | ALARM 4 #4
>0 Loop 8 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask 256 Low  ALARM 5 #5
&1 Programmer | 9 |Instrument.Diagrostics. AlarmStatusWord Mask | 1024 low  ALARME #6
£ Alarm 3 10| Instrument. Disgnostics. AlarmstatusWord Mask | 8192/low | LOW LOAD CURRENT I
M|l » =3 eco 11| Instrument. Disgnostics. AlarmstatusWord Mask | 16384/ Low | OUTPUT SHORT CIRCUIT
B Recipe 12 |InstrumentDiagnostics, AlarmStatusWord Mask | 32768|Low HIGH LOAD CURRENT
} 13
» I3 Comms
0 Math2 Message Condition
{3 Lge2
b [ Lges Parameter: Operatar: Walue: Priarity:
mi - 22 Timer Instrument Diagnostics Alarms D hask + 1 Lo - I
»{10 Counter
{21 Total
b-E3 Mus Message: High Temperature 416 free
500 Usival =
|

Level 2 (Engineer}

EPC3004 v. 226

4. En el area «Message» cambie el mensaje por TEMPERATURA ALTA.

5. Pulse el botén actualizar el dispositivo de memoria Flash % para descargar el
nuevo mensaje al controlador. Para actualizar el controlador éste se debe poner
en modo configuracién. Se mostrara un mensaje de confirmacion preguntandole
si desea continuar.

Nota: # es un mecanismo que permite mostrar los valores de los parametros

segun la siguiente tabla:

Codigo de Texto insertado

escape
#1 Tipo de alarma 1 (ninguna, alta, baja, desviacion alta, etc.)
#2 Tipo de alarma 2 (ninguna, alta, baja, desviacion alta, etc.)
#3 Tipo de alarma 3 (ninguna, alta, baja, desviacion alta, etc.)
#4 Tipo de alarma 4 (ninguna, alta, baja, desviacion alta, etc.)
#5 Tipo de alarma 5 (ninguna, alta, baja, desviacion alta, etc.)
#6 Tipo de alarma 6 (ninguna, alta, baja, desviacion alta, etc.)
#T Valor PV
#U Valor PV2
#0 Valor activo de potencia de salida
#S Punto de consigna operativo
#L Corriente de fugas CT

#l corriente en la carga CT

260

HAQ032842SPA edicion 5



Configuracion con iTools

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Codigo de Texto insertado
escape
#C ID personalizado
#Mnnnn Mnemonico del parametro, donde nnnn es la direccion modbus del
parametro en Hex
it Muestra un solo caracter #

Ejemplo 2: Ahadir mas parametros

Por defecto iTools muestra 12 parametros que pueden tener mensajes
personalizados. Esta tabla de mensajes por defecto se cancela si selecciona una
aplicacion a través de los codigos rapidos.

El usuario puede afadir mas parametros y mensajes de la siguiente manera:

O bien haciendo doble clic en el siguiente parametro disponible o haciendo clic en el
boton de elipsis.

Se abrira una lista de todos los parametros disponibles.

En este ejemplo el mensaje ABRIR VALVULA se aplicara a la entrada digital LA.
1. Seleccione IO.LA.PV.

2. Introduzca el mensaje necesario en el area «Message».

3. Pulse el boton actualizar la memoria Flash para descargar el mensaje al
controlador. Para actualizar el controlador éste se debe poner en modo
configuracién. Se mostrara un mensaje de confirmacion preguntandole si desea
continuar.

Cuando se activa la entrada digital LA el mensaje ABRIR VALVULA no se mostrara
en la pantalla del controlador.

B CoM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor ==
P 1 @ x| :
Message Table |Message Tahble Config | Promate Parameters | Fecipe Definition I Dat| *
Mo Parameter [Op. [value|Priorit Messace
1 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 32|Low INPUT SENSOR BROKEM [
2 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 17408 Low INPUT SEMSOR. OUT OF RAMGE |
13 | Instrument.Diagnostics, InstStatusWord Mask 54 Low CONTROL LOOP BROKEMN
|4 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusiWord Mask 1 Low High Temperature
|5 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 4| Low ALARM 2 #2
|6 | Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 16| Low ALARM 3 #3
|7 |Instrument. Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 64| Low ALARM 4 #4
|8 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 256/ Low ALARM 5 #5
|9 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 1024 Low ALARM & #6
110 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask 8192 Low LOW LOAD CURRENT
|11 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatus\Word Mask | 16384 Low QUTPUT SHORT CIRCUIT
12 |Instrument.Diagnostics. AlarmStatusWord Mask | 32768 Low HIGH LOAD CURREMT

Vent Open

Message Condition

Farameter: Operatar: Yalue: Priority:
I0.LAPY g - . 1 Low -
tMessage: Went Open 420 free

En el menu desplegable de operador es posible seleccionar:
= igual a valor

<> mayor o menor que valor

> mayor que valor

< mayor que valor

Mascara se utiliza normalmente para activar un mensaje para un nimero de
parametros cuando se utiliza el campo de mapa de bits.
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Recetas

Una receta es una lista de parametros cuyos valores se pueden capturar y
almacenar en un conjunto de datos que después se puede cargar en cualquier
momento para restablecer los parametros de receta. De esta manera constituye un
medio para alterar la configuracion de un instrumento en una sola accién incluso en
modo de operador. Las recetas se pueden configurar y cargar a través de iTools o en
el propio controlador, consulte "Guardar recetas" en la pagina 160.

Admite un maximo de 5 conjuntos de datos, con referencia por el nombre y por
defecto con ese numero de conjunto de datos, es decir, de 1 a 5.

Por defecto cada conjunto de datos consiste de 40 parametros que debe establecer
el usuario, consulte "Lista de recetas (RECP)" en la pagina 158. Una receta puede
tomar una instantédnea de los valores actuales y almacenarlos en el conjunto de
datos de la receta.

Cada conjunto de datos se puede nombrar con el software de configuracion iTools.

Definiciones de receta

Seleccione «Flash MEmory» (Memoria Flash) de la barra de herramientas principal
para abrir el editor flash. Seleccione las pestafias «Recipe Definitions» (Definiciones
de receta) y «Recipe Dataset» (Conjunto de datos de receta) segun sea necesario.

3 CoM11.1D255-EPC3004 - Flash Memory Editor ==
| = | e
| Message Table Config | Fromate Parameters | Fecipe Definiion | DataSetl | Datas ¢ | *
[ [Name |"Wired From | -
& el (not wired)
& el (not wired)
[|# leri2 {notwired)
|| # tem13 (not wired)
& lterm14 (not wired) |
# ltern1s (not wired)
[|# lternld {notwired)
|| # tem17 (not wired)
& ltem1a (not wired)
& Itern13 (not wired)
I # tamon fhotwirady

La tabla de definiciones de receta contiene un conjunto de 40 parametros. No es
necesario conectar todos los 40 parametros.

La pestafia de definiciones de receta permite al usuario crear una lista
personalizada.

Anadir parametros:
1. Doble clic en el siguiente objeto vacio.
2. Se abrira la lista de parametros para elegir.

3. Al afdadir un parametro a la lista se rellenaran automaticamente los 5 conjuntos
de datos con el valor actual del parametro afiadido.
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Conjuntos de datos

Estan disponibles hasta 5 conjuntos de datos, cada uno de ellos es una receta para
un determinado lote o proceso.

i3 COM11.ID255-EPC3004 - Flash Memory Editor [ e

v X|E| - =

| Prormote Parameters | Recipe Definition | DataSetd! iDataSetDE | DataSetD3 | BT
[Name | Recipe Definition Parameter | Yalue|
& TempUnits DeqC(0) -
# Valuell Loop.PID.Ch1PropBand 20.00
£ Waluel? Loop FID IntegralTime 30000~
# Valued3 Loop.FID DerivativeTime 50.00 ~
# valueld Alarm.1.Threshaold 400.00
# Valugls Alarm.2 Threshold 0.00
# Valueh Loop.Setpoint 3P3elect SPLm T

Guardar el conjunto de datos

1. Configure los valores necesarios en el conjunto de datos seleccionado, consulte
el ejemplo anterior.

2. Pulse Intro.

3. Pulse el botdn actualizar el dispositivo de memoria Flash (Ctrl+F) en la parte
superior izquierda de la pantalla del Editor de memoria Flash para actualizar
el controlador. Esto ajusta los valores de los cinco conjuntos de datos del
controlador. (Nota: al guardar en el controlador, los valores actuales se
guardaran en un conjunto de datos).

Puesto que esta accion puede implicar uno 0 mas cambios entre nivel de operador
y nivel de configuracién, se recomienda que el controlador esté desconectado del
proceso. Se mostrara un mensaje de advertencia.

Warning 1

I . This operation may invelve one or more switches
between the Operator and Configuration Access Levels
of the device, and its control behavior may be
intermittent or unpredictable until the operation is
complete.

It is recommended that the device be disconnected
from any active process,

Are you sure you wish to proceed?

Cargar un conjunto de datos

1. Enla lista de navegacion seleccione «Recipe» (receta).

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Recipe) ==

- o i | =

[Name | Description | Address Yalue| i
# DatasetLoad Fecipe Datasetto Load 2408 ataset! (1) -
# DatasetSave Fecipe Dataset to Save 2409 Mone (0) =
# EnshlesltershilityChecks | Enable Altarability Chacks 2410 Mo (0 ~

Recipe - 3 parameters

2. Seleccione el conjunto de datos necesario.
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Nombre de recetas

Esta pestafa permite simplemente asignar un nombre a cada uno de los 5 conjuntos
de datos de receta. Este nombre se mostrara en la pantalla del controlador.

B <Untitled 1> - Flash Memary Editor o E e
I <IHE i

‘ Message Table | Message Table Config i Promote Parameters ! Recipe Definitior * | *
[Name [ Walue|

# Recipell Red

# Recipel? Elue

# Recipel3 Gree

rd Reciped4 _ 4

rd Recipels .9
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Editor de vigilancia/recetas

Haga clic en el botén de herramientas vigilancia/recetas , o bien seleccione
vigilancia/recetas en el menu de vistas o a través del acceso directo (Alt+A).

La ventana presenta dos partes: la parte izquierda contiene la lista de vigilancia,
mientras que la derecha incluye un conjunto de datos que inicialmente esta vacio y
sin nombre.

Vigilancia/recetas se ejecutan desde iTools y no se almacenan o ejecutan desde el
dispositivo, por tanto iTools debe estar en ejecucion y conectado a un dispositivo
especifico.

Esta ventana se utiliza para:

1. Supervisar la lista de vigilancia de los valores de parametros. Esta lista de
vigilancia puede incluir pardmetros de muchas listas de parametros distintas en
el mismo dispositivo.

2. Para crear conjuntos de datos de valores de parametros que puedan
seleccionarse y descargarse en el dispositivo en la secuencia definida en la
receta. Es posible utilizar el mismo parametro mas de una vez en la misma

receta.
S COM11.ID255-EPC3004 - Watch/Recipe Editar [= ][ = =)
D@V IXS e s| A A
[ List | Parameter | Description [ Walue| |Zedltems
Loop.Setpoint | SPSelect SP1 or SPE select SP1 SP10) - (0) s
Loop Setpaint | SP1 Setpaint 1 300,00 100,00 eI
. Loop.Setpoint | SP2 Setpoint 2 400.00 200.00 1
Loop.Setpoint | SF1 Setpoint 1 300.00 100.00
Loop.FID IntegralTime Integral Time (secs) 200.00 ~ 20000 -
Loop.FID CuthackHigh Cutback High threshold  Auta (D) = | Auto (0) = &
Loop.FID DerivatveTime | Derivative Time (secs) 2000 ~ 2000 -
Loop.Setpoint | SPSelect SP1 or SPE select SP1 SP1(m - BEE

Crear una lista de vigilancia

Una vez abierta la ventana, puede afadir parametros como se explica a
continuacion. Los parametros se pueden afadir solo desde el dispositivo al que
refiere la ventana vigilancia/recetas (es decir, los parametros de mas de un
dispositivo no se pueden colocar en una Unica lista de vigilancia). Los valores de los
parametros se actualizan en tiempo real, o que permite al usuario supervisar
simultdneamente una serie de valores que de otra manera no tendrian ninguna
relacion.

Anadir parametros a la lista de vigilancia

1. Puede hacer clic y arrastrar los parametros a la cuadricula de la lista de
vigilancia desde cualquier lugar en iTools (por ejemplo: el esquema de arbol
principal, la ventana de explorador de parametros, el editor de graficos de
conexiones, si procede). El parametro ocupara una fila vacia al final de la lista o
sobre un parametro ya existente, en cuyo caso se insertara encima de dicho
parametro y los parametros restantes bajaran una posicion.
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2. Es posible arrastrar los parametros desde una posicién de la lista hasta otra.
En este caso, se crea una copia del parametro y el parametro de origen
permanece en su posicion. Los parametros también se pueden copiar utilizando
el objeto copiar parametro en las recetas, en el menu del botén derecho del
ratén o con un acceso directo (Ctrl+C). Los valores de los conjuntos de datos no
se incluyen en la copia.

3. Puede utilizar el botén «Insert item...» (insertar objeto), «Insert Parameter»
(insertar parametro) en el menu de la receta, o bien el acceso directo <Insert>
para abrir una ventana del navegador en la que se puede seleccionar un
parametro. El parametro seleccionado se inserta encima del parametro activo
actual.

4. Se puede copiar un parametro desde, por ejemplo, el Editor de graficos de
conexiones y pegar en la lista de vigilancia utilizando el objeto pegar parametro
en el menu de recetas, o en el menu contextual del boton derecho del raton
(acceso directo: Ctrl+V).

Crear un conjunto de datos

Todos los parametros necesarios para la receta se deben anadir a la lista de
vigilancia descrita anteriormente.

Una vez realizado este paso, si selecciona el conjunto de datos vacio (haciendo clic
en el encabezado de la columna), el botén de la herramienta Instantanea (Ctrl+A) se
puede utilizar para completar el conjunto de datos con los valores actuales. También
es posible utilizar el objeto de valores de instantanea en recetas, en el menu
contextual (botén derecho) o con el acceso directo + para completar el conjunto de
datos.

Es posible modificar el valor de cada uno de los valores de los datos directamente en
las celdas. Los valores también se pueden borrar o dejar en blanco, en cuyo caso la
descarga de receta no incluira esos valores. Los valores de los datos se pueden
eliminar al borrar todos los caracteres del campo y después pasando a una nueva
celda o pulsando <Intro>.

El nombre del conjunto es conjunto 1 por defecto. Los nombres también se pueden
editar utilizando el objeto renombrar el conjunto de datos... en las recetas, en el
menu del botén derecho del ratén o con un acceso directo (Ctrl+R).

Los nuevos conjuntos de datos se pueden anadir y editar de la misma manera,
utilizando el botén crear un nuevo vacio... (Ctrl+W), o seleccionando el objeto nuevo
conjunto de datos en recetas, en el menu del botén derecho del ratén o con el
acceso directo +

Una vez creados y guardados todos los conjuntos de datos necesarios para la receta
se pueden descargar al dispositivo de uno en uno utilizando la herramienta de
descarga (Ctrl+D) o el objeto del menu equivalente receta/contextual.
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Cargar una tabla de linealizaciéon personalizada

Ademas de las tablas de linealizacion estandar integradas, se pueden descargar
tablas personalizadas desde archivos.

‘a
Load

1. Pulse

2. Seleccione la tabla de linealizacion que desee cargar desde archivos con la
extension .mtb. Los archivos de linealizacién para diferentes tipos de sensor se
proporcionan con iTools y se pueden encontrar en Archivos de Programa —
Eurotherm — iTools — Linealizacién — Termopar etc.

Look jr: I 5 Themocouple j = EF '
|38] 001 - Fe-Cuii - bype Jmikh ] L0117 - PE-PERAL0pc) . mth
E t00Z - Fe-Culi - bype L.mth Q t023 - PERR(10pc)-PERA{40pc) . mE
E £003 - MiCr-Mi - bype K.mtb Q 1024 - WRe(Spc)-WRel26pc) - Ho
E t004 - Cu-Cubi - bype T.mtb Q 025 - PERR(Z0pc)-PERA{40pc) . mt
E 005 - PE-PERBE13pc) - bype R.mtb Q t02& - Platinel IT.mtb
& - PE-PERA{10pc) - by mtb Q k029 - W-WRe{26pc) - Hoskins,mil

E 007 - PERR(Spc)-PLRh{Z20pc).mtb Q t031 - Cu-Culi - bype U.mtb
E t00& - PERA({Epc)-PERA{30pC) - byvpe B.mtb Q t033 - MiCo{0,8pc)-NiMol 18pc).m
E £009 - W-WRe(26pc) - Engelhard.mtb Q 034 - MoRe{Spc)-MoRe(41pc).mi
E k011 - WRe(Spc)-wWRei26pc) - Engelhard.mtb Q 035 - WRe(3pc)-WRel25pc) - by
£012 - MiCr-Culi - type E.mtb [ t036 - Pallaplat.mth

i | i

File name: ItDDB - PEPRK(10pc] - type S.mtb j DOpen I
Files of bype: IAII Files %] j Cancel |
7

En este ejemplo se ha cargado un termopar Pt-PTRh (10 %) en el controlador.

El controlador mostrara la tabla de linealizacion descargada:
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Clonacion

La funcién de clonacion permite copiar la configuracion y los ajustes de parametros
de un instrumento a otro. También es posible guardar una configuraciéon en un
archivo y usarlo para cargarla a instrumentos conectados. Esta funcion permite
configurar con rapidez nuevos instrumentos utilizando una fuente de referencia
conocida o un instrumento estandar. Cada parametro se descarga al nuevo
instrumento, por tanto si el nuevo instrumento se utiliza como un repuesto, contendra
exactamente la misma informacién que el original. La clonacion normalmente solo es
posible si se cumplen las siguientes condiciones:

* Elinstrumento objetivo tiene la misma configuracién de hardware que el
instrumento origen.

* Elfirmware del instrumento objetivo (es decir, el software integrado en el
instrumento) es el mismo o una version posterior que el del instrumento origen.
La version de firmware del instrumento se muestra en el mismo al suministrarle
corriente.

* Normalmente, la clonacién copia todos los parametros operativos, técnicos y de
configuracion que sean de escritura. La direcciéon de comunicaciones no se
copia.

* No se puede generar un archivo clonado si se configura y activa la opcion de
seguridad OEM.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

El usuario es responsable de asegurar que la informacion clonada de un
instrumento a otro es correcta para el proceso que se quiere controlar y que todos
los parametros son copiados correctamente al instrumento objetivo

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo

Se ha hecho todo lo posible para asegurar que la informacién contenida dentro de
los archivos clones es una réplica de aquellos que estan configurados en el
instrumento.

A continuacion, aparece una breve descripcion acerca de cémo utilizar esta funcion.
Hay mas informacion disponible en el manual de iTools.

Guardar en archivo

La configuracion del controlador que se haya realizado en las secciones anteriores
se puede guardar como un archivo clonado. Este archivo se puede utilizar por tanto
para transferir la configuracion a otros instrumentos.

Desde el menu de archivos utilice el botdn guardar en archivo o el boton guardar en
la barra de herramientas.

Clonar un nuevo controlador

Conectar el nuevo controlador a iTools y escanear para encontrar este instrumento
tal y como se describe al principio de este capitulo.
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Desde el menu de archivos seleccione cargar valores desde archivo o seleccione
cargar desde la barra de herramientas. Seleccione el archivo necesario y siga las
instrucciones. La configuracion del controlador original se transferira al nuevo
controlador.

Carga de clonado fallida

Durante el proceso de clonacién se produce un registro de mensajes. El registro
puede mostrar mensajes como clonacion de dispositivo completado con 1 entrada
fallida. Esto puede ser consecuencia de escribir un parametro usando iTools que
esta fuera de la resolucién de un parametro. Por ejemplo, el parametro Constante
del tiempo de filtro se almacena en el controlador con un decimal (1,6 segundos
por defecto). Si se introduce como un valor flotante IEEE utilizando iTools, como
por ejemplo 1,66, se redondeara en el controlador a 1,7 segundos. En estas
circunstancias es posible que ocurra una carga de clonacion fallida porque iTools
esperara un valor de 1,66 y el instrumento contendra 1,7. Por tanto, los valores se
deben introducir con la resolucién del parametro cuando se emplea iTools.

Esto no puede ocurrir con los valores que se introducen a través del panel frontal,
solo con los que se introducen a través de comunicaciones.

Inicio en frio

Puede que sea necesario un inicio en frio si es necesario devolver el controlador
a su condicion predeterminada cuando sale de al fabrica. Un inicio en frio solo se
puede realizar cuando el controlador esta en modo de configuracion.

A PRECAUCION

INICIO EN FRIO

El inicio en frio del controlador solo se debe llevar a cabo en circunstancias
excepcionales puesto que se borraran TODOS los ajustes anteriores y el
controlador volvera a su estado original.

Un controlador no debe estar conectado a ningun proceso activo mientras lleva
a cabo un inicio en frio.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves
o dainos en el equipo.

Realizar un inicio en frio

En la lista «Instrument» (Instrumento) de la pestafia «Security» (Seguridad)
establezca la contrasefia de configuracion a 9999. El parametro borrar memoria
estara disponible. Configurelo en Si. El controlador se reinicia y se muestra una
pantalla de ajuste de codigos rapidos en el HMI (consulte "Inicio—Controlador nuevo
no configurado" en la pagina 68).
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Alarmas

Qué hay en este apartado

* Este apartado ofrece una descripcion de los tipos de alarma utilizados en los
controladores.

* Definiciones de los parametros de alarma.

¢, Qué son las alarmas?

Para el propdsito de esta seccidn, las alarmas indican a un operador cuando se ha
superado un umbral preestablecido, determinado por el usuario segun proceda en su
proceso particular.

Salvo que se hayan producido para una aplicacion particular, en los controladores de
serie EPC3000 no hay alarmas especificas. Por lo tanto, es necesario conectar los
bloques de alarmas con iTools (consulte "Graficos de conexiones" en la pagina 248.

Se indican mediante el parpadeo del indicador rojo . de la pantalla. El valor verde
PV pasa a rojo. Si utiliza los mensajes de usuario predeterminados, aparecera un
mensaje que indica que la alarma esta activa. El mensaje desplegable se puede
personalizar con iTools (consulte "Mensajes definidos por el usuario" en la pagina
260).

Las alarmas también pueden conmutar una salida, normalmente un relé, para que
los dispositivos externos se activen cuando se activa una alarma (consulte "Ejemplo
2: Conexién de una alarma a una salida fisica" en la pagina 249).

Se pueden configurar hasta 6 alarmas relacionadas con procesos en todos los
modelos.

Las alarmas se pueden configurar como «Eventos». Si se ha configurado una
alarma como evento, cuando esté activa no se anunciara en el HMI ni en la palabra
de estado de alarma del instrumento. Los eventos se pueden configurar para
ejecutar una salida.
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Tipos de Alarma

Hay 4 tipos distintos de alarmas: Absoluta, Desviacion, Ratio de cambio y Digital. Se
dividen en los siguientes 9 tipos de alarmas. Las descripciones de estos 9 tipos de
alarmas solamente son para los algoritmos, la retencion y retencion se aplican de
forma separada, cuando se ha determinado el estado activo/de funcionamiento
(consulte "Bloqueo” en la pagina 277).

Absoluta alta

La alarma Absoluta alta esta activa cuando la entrada es superior al umbral.
Permanece activa hasta que la entrada se reduce por debajo del umbral menos el
valor de histéresis.

Valor de Proceso (PV)
I

-
¥ \ T Umbral

7 ;

| v Histéresis
1\

I

I

I

|

|

T

| Alarma activa

Absoluta baja

La alarma Absoluta baja esta activa cuando la entrada es inferior al umbral.
Permanece activa hasta que la entrada aumenta por encima del umbral menos el
valor de histéresis.

4 Valor de Proceso (PV)
)

A : | 2 Histeresis
[}
! / l Y

Umbral

Alarma activa

Desviacion alta

La alarma se activa cuando la entrada es superior a la referencia por la cantidad de
desviacion. Permanece activa hasta que la entrada se reduce por debajo del valor de
histéresis.

/ -« Valor de Proceso (PV)

I}
| ! Histéresis

Desviacién / 1 x

Referencia

Alarma activa
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Desviacion baja

La alarma se activa cuando la entrada es inferior a la referencia por la cantidad de
desviacion. Permanece activa hasta que la entrada aumenta por encima del valor de

histéresis.

= Valor de Proceso (PV)

Referencia

J

Desviacién

N\

Y
j' Histéresis

Alarma activa I

Banda de desviacion

La alarma de Banda de desviacion es una combinacion de las alarmas de
Desviacion alta y Desviacién baja. La alarma estara activa cuando la entrada salga
de la banda de desviacion, es decir, sea superior a la referencia mas la desviacion
OR sea menor que la referencia menos la desviacion. Permanece activa hasta que
la entrada vuelve al valor de referencia, mas/menos la desviacién, menos/mas el
valor de histéresis.

*— Valor de Proceso (PV)

Desviacion

y— Referencia

Desviacion

Histéresis

N ik
N/ |

N

Ratio de cambio creciente

La alarma de ratio de cambio creciente establece la alarma activa cuando el ratio al
que la entrada aumenta supera el ratio de cambio maximo configurado (por tiempo
de cambio). Permanecera activa hasta que el ratio de entrada creciente se reduzca
por debajo del ratio de cambio configurado.

PV

N

Mas que el ratio
de cambio

configurado El ratio de cambio

Menos que el \ decreciente no
ratio de cambio tiene efectos
configurado

<+— Valor de Proceso (PV)

Activa
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Ratio de cambio decreciente

La alarma de ratio de cambio decreciente establece la alarma activa cuando el ratio
al que la entrada se reduce supera el ratio de cambio minimo configurado (por
tiempo de cambio). Permanecera activa hasta que el ratio de entrada decreciente se
reduzca por debajo del ratio de cambio configurado.

PV Mas que el ratio
de cambio
o configurado

Menos que el ¥ <. Elratio de cambio creciente
ratio de no tiene efectos

cambio

configurado <+ Valor de Proceso (PV)

Alarma activ;I

Digital alta

La alarma Digital alta es una alarma Absoluta alta con un umbral fijo de 0,5y 0
histéresis. Establece la alarma activa cuando la entrada es superior a 0,5
(ALTA/CORRECTA de una entrada digital/booleana).

05 |-————mm——fmmmmmm e -

<+— Entrada

Alarma activa

Digital baja

La alarma Digital baja es una alarma Absoluta baja con un umbral fijo de 0,5y 0
histéresis. Establece la alarma activa cuando la entrada es inferior a 0,5
(BAJA/INCORRECTA de una entrada digital/booleana).

0.5 f=========f------=-- F-

<— Entrada

Alarma activa

Desconexion de sensor

Si el sensor del proceso es un circuito abierto, se puede generar una alarma. La
aplicacion seleccionada puedo hacerlo pero, de no ser asi, se debe conectar. Se
muestra en el apartado "Ejemplo 3: Conectar la «desconexion del sensor»” en la
pagina 250.
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Histéresis

Retardo

La histéresis ayuda a evitar que una salida de alarma oscile (cambia rapidamente
entre activa y no activa) debido al «ruido eléctrico» del parametro supervisado.
Como se muestra en el siguiente diagrama, la alarma se activa en cuanto se cumpla
la condicién de la alarma (es decir, el parametro supervisado cruza el valor umbral).
Sin embargo, solamente pasara a inactiva cuando el parametro supervisado pasa a
la region definida mediante la cantidad de histéresis.

Umbral LN
/ \ T Histéresis
pd N

PV
| Activa |

La histéresis se puede desactivar estableciendo un valor de 0.0, es decir, el valor
predeterminado.

La histéresis es compatible con los siguientes tipos de alarmas analégicas: AbsHi,
AbsLo, DevHi, DevLo, DevBand.

El retardo de alarma es compatible con todos los tipos de alarmas. Es un pequefio
retardo entre la deteccién de la condicién de alarma y la actuacion. Si en el tiempo
entre dos, el valor medido vuelve por debajo del umbral, la alarma no se activara y el
temporizador de retardo se restablece.

Umbral \

Retardo
<—

Efectos del retardo y la histéresis

Los siguientes diagramas muestran el efecto del retardo en la histéresis (para un
proceso totalmente fuera de control).
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Desviacion alta

Desviacion

v

Referencia —»

N
N

PV —

Histéresis: 0
Retardo: D

7'y
Histéresis

Histéresis: Si j
Retardo: 0

Histéresis: Si
Retardo: D

1

T

1

1

1

1

[}

Histéresis: 0 :
1

Retardo: 0 |
1

1

1

[}

[}

]

1

1

]
>D :
—
o]
<« i
|

|

L

l

A

-
v
O

I

Desviacion baja

= Alarma activa

PV = /\
: A
Refer_en_c'la -> v \ N b |
Desviacién 2 W NI AW AN
Histéresis : : : :
Histéresis: 0 ,—\ : : : :
Retardo: 0 i I_IE—I_L:L
|
>D | | | |
Histéresis: 0 | <D: <D: 0 |
Retardo: D <—D>|_| : : : :
T T | T
| | | |
Histéresis: Si
Retardo: 0 L
>D i <Di <D: >D i
Histéresis: Si ! ! ]
Retardo: D <—D>|_‘ <—D>|—|

= Alarma activa
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Banda de desviacion

Histéresis NN
Desviacion ] A VAR W W |
Referencia —» + :\\ I// : : i\
. . [} ) L ) N
Desviacion | AN f H i A
] ]
St S~
Histéresis: 0 i : i : : :
| I | |
Retardo 0 : | | | ! —
| | | | | |
| >D | >D I <D <Di <D |
Histéresis: 0 —— | * > | : : ! !
Retardo: D : <—D>|—| : 4—’D i : : :
T | ] | ]
| | | | | |

Histéresis: Si J
Retardo: 0 !

Histéresis: Si — |
istéresis: Si D D
Retardo: D +—

= Alarma activa

:

—
| |
|

l

<D| <D} _>D
i
|

O]

Inhibir

La inhibicion ayuda a evitar que una alarma se active cuando la entrada de inhibicion
de alarma se mantiene Alta. La inhibicién de alarma es compatible con todos los
tipos de alarmas.

Inhibiciéon en pausa

La inhibicidn en pausa ayuda a evitar que una alarma se active cuando el
instrumento esta en pausa "Standby" en la pagina 77. Se incluye cuando el
instrumento se encuentra en modo configuracion. La inhibicién de alarma en pausa
es compatible con todos los tipos de alarmas.
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Retencion

Bloqueo

La retencidon de alarma se utiliza para retener la condicién de alarma activa una vez
detectada dicha alarma.

Los siguientes tipo de retencién son compatibles con todos los tipos de alarmas:

Tipo Descripcion

Ninguno Sin metodologia de retencién, es decir, cuando se elimina la condicion de
alarma, la alarma sera inactiva sin que se reconozca.

¢ Sincroniz | La alarma permanece activa hasta que se haya eliminado la condicion de
acion alarma y se haya reconocido la alarma. La alarma se puede reconocer en
cualquier momento una vez la alarma esta activa.

Manual La alarma permanece activa hasta que se haya eliminado la condicion de
alarma y se haya reconocido la alarma. La alarma solamente se puede
reconocer después de que la condicion de alarma se haya eliminado.

Evento Igual que la alarma sin retencion, salvo la alarma que se utiliza como activacién
y, por lo tanto, no se mostrara.

El bloqueo impide que se active una alarma hasta que el valor del parametro
supervisado (por ejemplo PV) haya conseguido primero el estado de funcionamiento
deseado. Se suele utilizar para ignorar las condiciones de inicio no representativas
de las condiciones de funcionamiento. El bloqueo de alarmas es compatible con
todos los tipos de alarmas.

Umbral ﬁ /\
!

Salida I_\—

Se aplicara el bloqueo después de un ciclo de encendido o después de una salida de
configuracion dependiendo del estado de retencién de la alarma:

* Parauna alarma sin retencién o una alarma de evento, se aplicara el bloqueo.

* Parala alarma de autoretencion el bloqueo, si aplicara solamente si la alarma se
ha reconocido antes del ciclo de encendido o de la salida del nivel de
configuracion.

* Para una alarmas con retencién manual, no se aplicara el bloqueo.

® Se aplicara el bloqueo para una alarmas de desviacién si se cambia el valor de
referencia. Se debe recordar que si el valor de referencia se conecta desde una
entrada con «ruidoy» eléctrico, el bloqueo de entrada se debe deshabilitar. De no
ser asi, la alarma continuara bloqueada.

® Se aplicaré el bloqueo, independientemente del estado activo actual y del
método de retencion, si la alarma estd inhibida (ya sea inhibicion o inhibicion en
pausa).
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Establecer el umbral de alarma

Los niveles a los que funcionan las alarmas de proceso Absoluta alta y Absoluta baja
se ajustan mediante el parametro umbral, THL I, que se encuentra, por defecto, en el
nivel 3 o de configuracion.

También es posible «aumentar» los parametros del umbral a los niveles 2 con iTools
(consulte "Parametro de promocion” en la pagina 258).

Seleccione el nivel de operacion adecuado, tal y como se describe en "Niveles de
operador" en la pagina 79.

Pulse hasta que se muestre el umbral de alarma deseado.

Pulse 0 para aumentar o bajar el umbral de alarma.

Indicacion de alarmas

Si se activa pero no se reconoce una alarma el indicador rojo . parpadeara y el
mensaje desplegable mostrara el nUmero de alarma y su tipo, por ejemplo ALHRMA 4
HESH. Cuando una alarma esté activa pero no se haya reconocido, el valor PV de la
parte superior pasara a rojo.

Si hay mas de una alarma presente, los mensajes de alarma se desplegaran por
turnos.

El indicador de alarma solamente se apagara cuando todas las alarmas no estén
activas y se hayan reconocido (si fuera necesario).

Cualquier salida (normalmente un relé) instalada a una alarma funcionara y su
indicador correspondiente se encendera. Para adjuntar una alarma, consulte
"Ejemplo 2: Conexién de una alarma a una salida fisica" en la pagina 249.

Es normal configurar el relé que se debe desactivar en la alarma de forma que una
alarma se pueda indicar de forma externa si no hay potencia en el controlador.
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Reconocimiento de alarma

Cuando esté en la pagina de Inicio, pulse por defecto y alavez, Es cierto
salvo que la funcionalidad de estos botones haya cambiado con el parametro PS.Fn,
consulte "Sublista de funcion de pantalla (Hml)" en la pagina 214.

Si la alarma sigue activa, el indicador . permanecera estatico pero se seguira
mostrando el mensaje desplegable.

Hay otras formas de reconocer una alarma:

1. En el nivel de configuracion o el nivel 3, seleccione el encabezado de lista que
se aplica a la alarma y después navegue hasta el parametro AZH - reconocer. A

continuacion pulse o] para seleccionar YES. Pasa aflo en cuanto se
confirma el comando.

2. El parametro ACK se puede «aumentar» a los niveles 1 0 2 con iTools en cuyo
caso, aparece en la lista del operario seleccionado. Consulte "Parametro de
promocién” en la pagina 258.

3. Las teclas de funcién F1 o F2 se pueden configurar para reconocer una alarma.
Consulte "Sublista de funcion de pantalla (Hml)" en la pagina 214.

4. Se puede conectar una entrada digital con iTools para reconocer una alarma. El
procedimiento es el mismo que el descrito en este apartado "Ejemplo 2:
Conexién de una alarma a una salida fisica" en la pagina 249.

5. Utilice el parametro «Global Ack» del bloqueo de instrumento para reconocer
todas las alarmas.

La accién que se desarrolla depende del tipo de retencién de la alarma configurada.
La siguiente tabla muestra las acciones paso a paso que tienen lugar en el
controlador:

lonE | Sin bloqueo Una alarma sin bloqueo se restablecera cuando se retire la condicion de alarma.

Si sigue presente cuando reconoce, el indicador . se ilumina constantemente, los mensaje de alarma
desplegables se mantienen y la salida permanece activa.

Ruko | Automatico Una alarma sin bloqueo automatica exige que se reconozca antes de que se restablezca. El reconocimiento puede
tener lugar ANTES de que se elimine la condiciéon que ha causado la alarma.

A continuacién se describe un ejemplo de la accién de Alarma 1 adjunto a OP3:

Ocurre la alarma
. parpadeara. La fila superior cambia a rojo. Se muestra un mensaje desplegable.
La salida 3 esta activa y el indicador 3 esta encendido.

Reconocimiento (la
alarma sigue presente) . es constante. El mensaje desplegable permanece. La salida 3 esté activa y el
indicador 3 esta encendido.

La condiciéon de alarma Todas las condiciones se restablecen.
se elimina.

Ocurre la alarma
. parpadeara. La fila superior cambia a rojo. Se muestra un mensaje desplegable.
La salida 3 esta activa y el indicador 3 esta encendido.

La condicion de alarma 1 | Sin cambios respecto a lo anterior.
se elimina

Reconocimiento (se ha La indicacion de alarma y la salida se restablecen.
eliminado la condicion de
alarma)
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mHR Manual La alarma permanecera activa hasta tanto no se haya eliminado la condicion de alarma Y se haya dado
reconocimiento a dicha alarma. El reconocimiento sélo puede tener lugar DESPUES de que se haya eliminado la
condicion que ha causado la alarma.
A continuacion se describe un ejemplo de la accion de Alarma 1 adjunto a OP3:
Ocurre la alarma
. parpadeara. La fila superior cambia a rojo. Se muestra un mensaje desplegable.
La salida 3 esta activa y el indicador 3 esta encendido.
Reconocimiento (la Sin cambios respecto a lo anterior.
alarma sigue presente)
La condicion de alarma Sin cambios respecto a lo anterior.
se elimina
Reconocimiento (se ha La indicacion de alarma y la salida se restablecen.
eliminado la condicion de
alarma)
Eunt |Evento No se indica ninguna alarma y no hay bloqueo.

A continuacién se describe un ejemplo de la accién de Alarma 1 adjunto a OP3:

Ocurre la alarma

El indicador 3 esta encendido. La salida 3 esta activa.

Reconocimiento (la
alarma sigue presente)

Sin cambios respecto a lo anterior.

La condicion de alarma 1
se elimina.

La salida se restablece.

Por defecto, las alarmas estan configuradas como alarmas sin retencién y en estado
desactivado durante una alarma.

Se pueden mezclar alarmas entre cualquiera de los tipos de alarma de bloqueo
indicados anteriormente. Cada alarma configurada se comporta de forma
independiente.

Hay un parametro de «Reconocimiento de alarma mundial» disponible por defecto
en el nivel 3 de la lista «Dispositivo: diagnostico». Se puede conectar de la misma
forma que otros parametros (por ejemplo: a una entrada digital) y se utiliza para
reconocer todas las alarmas.
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Alarmas avanzadas

Comportamiento de alarmas tras un ciclo de encendido

La respuesta de una alarma tras un ciclo de encendido depende del tipo de
retencion, de si se ha configurado a una alarma de retencion, el estado de la alarma
y el estado de reconocimiento de la alarma.

La respuesta de las alarmas activas tras un ciclo de encendido es el siguiente:

Para una alarma sin retencion, el bloqueo, si estuviera configurado, se volvera a
instalar. Si no se configura el bloqueo, la alarma activa permanecera «activa». Sila
condicidn de alarma vuelve al valor limite durante el periodo de inactividad, la alarma
volvera a «inactivay.

Para la alarma de retencion Auto el bloqueo, si estuviera configurado, se volvera a
instalar, solamente si la alarma se ha reconocido antes del ciclo de encendido. Si el
bloqueo no se ha configurado o la alarma no se ha reconocido, la alarma activa
permanecera «activa». Si la condicion de alarma vuelve al valor limite durante el
periodo de inactividad, la alarma volvera a «inactiva» si se ha reconocido antes del
ciclo de encendido; de no ser asi, volvera a «inactiva pero no reconocida». Si la
alarma estaba «inactiva pero no reconocida» antes del ciclo de encendido, volvera a
«inactiva pero no reconocida».

Para una alarma de retencién manual, no se volvera a activar el bloqueo y la alarma
activa permanecera «activay. Sila condicién de alarma vuelve al valor limite durante
el periodo de inactividad, la alarma volvera a «inactiva pero no reconocida». Si la
alarma estaba «inactiva pero no reconocida» antes del ciclo de encendido, volvera a
«inactiva pero no reconocida».

281

HAQ032842SPA edicion 5



Programador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Programador

¢ Qué hay en este apartado?

Este capitulo describe la funcionalidad de un programador de punto de consigna.

¢, Qué es un programador?

Un programador proporciona los medios para variar el punto de consigna de una
manera controlada durante un periodo de tiempo determinado. Este punto de
consigna variable se puede utilizar durante el proceso de control.

Unidades,SP 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
80 1 1 1 1 1
] [ [ ] 1
i 1 i h i
70 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
60 : i i : :
1 1 i 1 i
1 1 1 1 1
] i i i i
50 ] 1 1 1 1
i i i i i
1 1 i 1 i
1 1 1 1 1
40 1 1 1 1 1
1 1 1 1 1
1 1 1 1 1 _
30 1 H ! ! ! Unidades
1 1 : 3 4: 5 : de tiempo
Tipo ! Segmento 1 1 Segmento2 1Segmento 3 |
1
TSP : Velocidad E Mantenimiento iVeIocidad i
i
Velocidadi 80 : 130 -
1 1 1
Duracion | 25/unidades de tiempo 1 150/unidades
1 1 1de tiempo 1

2 unidades de tiempo

El ejemplo anterior muestra un programa simple de tres segmentos en el que el
punto de consigna del controlador (PSP) aumenta a una velocidad controlada de
25/unidades de tiempo hasta un valor de 75. Después se mantiene en el punto de
consigna durante 2 unidades de tiempo antes de disminuir hasta 30 a una velocidad

controlada de 50/unidades de tiempo.

El programador en el rango EPC es un programador de canal simple y se puede
pedir en cuatro diferentes opciones. adicionales:

* 1 x 8 programador basico (un programa de 8 segmentos configurables, sin
salidas de evento).

®* 1 x24 programador avanzado (un programa de 24 segmentos configurables con
hasta 8 salidas de evento).

®* 10 x 24 programador avanzado (diez programas de 24 segmentos configurables

con hasta 8 salidas de evento).

* \Versiones de firmware a partir de 3.01 y posteriores,

20 x 8 Programador avanzado (veinte programas de 8 segmentos
configurables con hasta 8 salidas de evento).

* Paratodas las opciones, se proporciona una segmento End adicional que
incluso puede tener salidas de evento si se trata de un programador avanzado.

282

HAQ032842SPA edicion 5



Programador

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Programas

Segmentos

El tipos de programador anteriores son opciones que se pueden solicitar. Se puede
actualizar con los codigos de funcién descritos en la seccion "Contrasefias de
Opciones" en la pagina 246.

A AVISO

FUNCIONAMIENTO NO INTENCIONADO DEL EQUIPO

Si la opcién del programador se cambia de programas de 24 segmentos a
programas de 8 segmentos o viceversa, se perderan los programas almacenados
anteriormente. Todos los segmentos seran por defecto segmentos de tipo End. Se
recomienda copiar el controlador antes de actualizarlo para que exista una copia
de los programas almacenados antes de implementar el cambio de la funcion de
seguridad.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar la muerte, lesiones
graves o dafios en el equipo.

Un programa es una secuencia de puntos de consigna variables que se ejecutan con
una referencia temporal. Se admiten hasta un maximo de 20 programas, el numero
real de programas depende de la opcion de programador solicitada, pero se puede

actualizar utilizando contrasefias de opciones (consulte "Contrasefas de Opciones"
en la pagina 246). Las opciones de programa se enumeran en el apartado anterior.

Los programas se identifican por su nimero de programa, es decir, 1...20.

Un segmento es un solo paso dentro de un programa, normalmente dispone de un
punto de consigna objetivo especificado y, o bien una duracién para mantener ese
punto de consigna, o bien, una velocidad de rampa (o tiempo) que tiene que
alcanzar ese punto de consigna. En cualquier caso, otros tipos de segmento le
encomiendan al programador realizar tareas adicionales.

Admite hasta 24 segmentos configurables y ademas, un segmento final fijo en cada
programa. Cada segmento (en un programa) se identifica por su numero de
segmento, es decir, 1...25.

Se admiten los tipos de segmento que se indican a continuacion:

Tiempo de rampa

Mantenimiento

Salto

Un segmento tiempo de rampa se especifica por medio de un punto de consigna
objetivo y un tiempo en el que alcanzar la rampa del punto de consigna.

Un segmento de mantenimiento especifica durante cuanto tiempo se mantiene el
punto de consigna.

Un segmento de salto hace que el punto de consigna del programador cambie al
punto objetivo en un solo ciclo de ejecucion.

Nota: El salto ocurrira seguido inmediatamente de un periodo de parada de 1
segundo para permitir ajustar las salidas de evento.
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Llamada

Final

Una llamada de segmento permite al programa principal llamar a otro programa o
una subrutina. El nimero de veces que el programa se llama es configurable,
1...9999 o continuo.

Nota: Un programa solo puede llamar otros programas que tienen un nimero de
programa superior que €l mismo. Esto ayuda a evitar que se creen programas
ciclicos.

Este tipo de segmento solo esta disponible si se habilitan multiples programas a
través de las contrasefias de opciones y el programa no es el ultimo, es decir,
programa 10. Todos los segmentos configurables (1-24) se pueden configurar como
un segmento de llamada.

A PRECAUCION

SEGMENTOS DE LLAMADA

Si se selecciona un segmento de llamada, el controlador pasara por defecto a
llamar al siguiente numero programa. Este puede no ser necesariamente el
programa correcto por tanto debe asegurarse de que el numero de llamada
correcto se selecciona manualmente.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o

dafos en el equipo.

Un segmento final es el ultimo segmento de un programa. El usuario puede
especificar el comportamiento del programador cuando termina el programa usando
el parametro Program.ProgramEndType (puede encontrarlo en iTools en el editor de
programador, pestafia de parametros de programa) de la siguiente manera:

* Parada—el punto de consigna del programador (PSP) se mantiene
indefinidamente y las salidas de evento se mantienen en los estados
configurados para el segmento final.

* Reinicio—el programa se reinicia y el punto de consigna del programa (PSP)
activara servocontrol hasta el valor de Entrada PV o Entrada SP segun lo
configure el parametro Programmer.Setup.ServoTo. Las salidas de evento
volveran a los estados especificados por el parametro
Programmer.Setup.ResetEventOP.

® Seguimiento (track)—el punto de consigna del programador (PSP) se mantiene
indefinidamente y las salidas de evento se mantienen en los estados
configurados para el segmento final. Si el programador esta conectado al lazo, el
lazo se forzara al modo Seguimiento (Track).

Nota: El primer segmento final terminara el programa en la manera configurada si
no quedan mas ciclos de programa por ejecutar.
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Funcionalidad estandar

El controlador de procesos EPC3000 admite la siguiente funcionalidad estandar:

Estrategia de recuperacion después de un reinicio o caida eléctrica

La estrategia de recuperaciéon después del reinicio de un instrumento o una caida
eléctrica se puede configurar para ser:

* Rampa de vuelta—el punto de consigna del programador activara servocontrol
(saltara a) a valor de proceso de entrada (PV), y aumenta en rampa al punto de
consigna objetivo a la velocidad anterior a la caida eléctrica.

* Reinicio—el programador reiniciara el programa.

* Continuar—el punto de consigna del programador volvera inmediatamente a su
ultimo valor anterior al reinicio y el programa continuara funcionando.

Esto se muestra en forma de diagramas en las siguientes secciones.

Rampa de vuelta (Segmentos de parada)

Si el segmento interrumpido fue durante una parada, el punto de consigna volvera a
la velocidad configurada en el segmento de rampa anterior. El periodo de parada
continuara cuando se alcance el punto de consigna objetivo.

Punto de
consigna T1 + T2 = tiempo de segmento de Mantenimiento
5 I ] ]
b7 RPY
| Y
|\
|
11
i
| | Caida eléctrica | Tiempo
! Segn I Segn + 1

Si no existe un segmento de rampa anterior, es decir, el primer segmento de un
programa es un Mantenimiento, la parada continuara en el punto de consigna
servocontrol hasta PV.
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Rampa de vuelta (Segmentos rampa o tiempo a objetivo)259

Si la interrupcién ha ocurrido durante una rampa, el programador activara
servocontrol al punto de consigna del programador al PV, después aumentara en
rampa hacia el punto de consigna objetivo con la velocidad de rampa anterior a la
caida eléctrica.

Punto de consigna

Punto de consigna objetivo

Y

I === Servocontrol a nuevo nivel

Caida eléctrica Tiempo

Recuperacion de desconexion de sensor

Holdback

Si la estrategia de recuperacion esta ajustada a Reinicio, tras la desconexion del
sensor de la entrada PV el programa se reiniciara. Si la estrategia de recuperacion
no es Reset el programa se posicionara en Hold. Cuando la entrada PV se sale de la
desconexion del sensor el programador aplicara la estrategia de recuperacion
descrita anteriormente.

Cuando el PV se desvia del punto de consigna del programador (PSP) en una
cantidad superior a la especificada el programa se detendra temporalmente hasta
que el PV regrese dentro de la desviacion especificada.

El estilo de Holdback configura el Holdback para funcionar en todo el programa o por
segmentos (de manera exclusiva).

El tipo de Holdback se puede ajustar en desactivado, bajo, alto o banda.
* Off: Holdback desactivado.

* Baja: Activo si PV < (PSP - Valor holdback).

® Alta: Activo si PV > (PSP + Valor holdback).

* Banda: Activo si PV < (PSP +/- Valor holdback).

Servocontrol a PV/SP

El programador se puede ajustar a servocontrol (salto a) la entrada PV o la entrada
de punto de consigna al inicio de un programa.
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Salidas de eventos

Hasta 8 salidas digitales de «evento» se pueden configurar para cada segmento en
un programa. Estas salidas de evento permaneceran en su valor configurado
durante todo el periodo de tiempo que dure el segmento.

Entradas digitales

Se pueden utilizar los siguientes tipos de entradas digitales:

* Run - iniciar el programa actual del borde ascendente de esta entrada.

®* Hold - detiene el programa actual mientras su entrada es Alta.

* Reset - el programa actual se reinicia mientras esta sefial de entrada es alta.

®* Run/Hold- Es una entrada de accion doble. Un borde ascendente ejecutara el
programa actual, pero detendra el programa que se ejecuta actualmente
mientras la entrada es baja.

* Run/Reset - Es una entrada de accién doble. Un borde ascendente comienza el
programa actual, pero reinicia el programa actual mientras la entrada es baja.

* Avance - un borde ascendente inicia la siguiente secuencia de acciones:
© llegar al final del segmento actual.
© ajustar el punto de consigna del programador al punto de consigna objetivo.

© comenzar el siguiente segmento.

Ciclos de programa

Un programa se puede configurar para repetirse 1-9999 veces o ejecutarse
continuamente.

Reinicio del modo de configuracién

No es posible ejecutar un programa mientras el instrumento esta en modo de
configuracién. Si un programa esta en ejecucion y el instrumento se posiciona en
modo de configuracién (bien por comunicaciones o HMI) el programa en ejecucion
se reiniciara.

Seleccién de programa

Cuando se configuran multiples programas, la seleccién del programa para su
ejecucion se realiza ajustando el parametro Programmer.ProgramNumber en el
numero de programa necesario. Esta seleccion se puede realizar a través de HMI o
Comunicaciones.

Muchas veces es conveniente utilizar un conmutador BCD fisicamente conectado a
las entradas digitales tal y como se muestra en "Ejemplo 1 de conexion de
conmutador BCD" en la pagina 56.

El programa seleccionado se puede ejecutar utilizando el parametro Modo o
cualquier parametro de Ejecucion de entrada digital, es decir, Run, Run/Hold o
Run/Reset la entrada digital.
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Reglas para la Creacién / Ediciéon de programa

Se puede crear y editar un programa almacenado, es decir, Programas 1-10,
(mediante comunicaciones o el HMI) cuando el programador estd en modo RUN,
HOLD o RESET, manteniendo los cambios.

Cuando se ejecute uno de los programas almacenados, por ejemplo, primero se
copiara en el programa operativo que después se ejecutara. NO es posible editar el
programa de funcionamiento cuando el programador se RESET, pero se puede
editar cuando el programador esta en modo RUN o HOLD. No obstante, los cambios
se sobrescribiran cuando se carga un programa diferente en ejecucion. La edicion
del programa operativo no cambiara los programas almacenados. El programa
operativo se sobrescribira cuando el siguiente programa almacenado se copie como
consecuencia de ejecutar un nuevo programa o llamar otro programa como una
subrutina.

Se proporciona una lista de Ejecutar programador (mediante comunicaciones y HMI)
que puede editar una copia del segmento de programa de trabajo en funcionamiento
actualmente cuando el programador esta en modo HOLD. No obstante, los cambios
se sobrescriben cuando se carga y ejecuta el siguiente segmento.

El nivel minimo de acceso HMI de operador con el que se pueden ejecutar, colocar
en hold o reiniciar los programas se puede configurar en nivel 1, nivel 2 o nivel 3
utilizando el parametro Programmer.List.RunAccess (consulte "Lista del
programador (PROG)" en la pagina 146).

Tiempos de programa y segmento

El tiempo restante de segmento siempre esta disponible mientras un programa esta
en ejecucion.

El programador intentara calcular el tiempo restante de programa mientras el
programa esté en ejecucion o cuando el programa operativo se edita mientras esta
en Hold. Si el calculo lleva demasiado tiempo esta operacion se abortara y el
parametro de tiempo restante de programa no estara disponible.
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Resolucion

Las unidades de los siguientes parametros de segmento cuando se leen/escriben a
través de comunicaciones de entero con factor de escala se pueden configurar de la
siguiente manera:

® Segment.Duration (seg/min/hora) configurado por Program.DwellUnits.
* Segment.TimeToTarget (seg/min/hora) configurado por Program.RampUnits.

* Segment.RampRate (por seg/por min/por hora) configurado por
Program.RampUnits.

Ademas, cuando se lee/escribe a través de comunicaciones de entero con factor de
escala es posible configurar las unidades para los siguientes parametros de tiempo
restante:

®*  Programmer.Run.ProgramTimeLeft (seg/min/hora) configurado por
Programmer.Setup.Resolution.

®*  Programmer.Run.SegmentTimeLeft (seg/min/hora) configurado por
Programmer.Setup.Resolution.

En el HMI se muestran de la siguiente manera los parametros basados en el tiempo
dependiendo de sus unidades configuradas:

* seg-MM:SS
* min-HH:MM
* hora- HHH.H

Los tiempo se almacenan como valores de 32 bits enteros en milisegundos y estos
tiempos tienen un limite en 500 horas, es decir, 1.800.000.000 milisegundos. En el

momento en el que un programa exceda este valor, el tiempo restante de programa
que se muestra permanecera en 500 horas hasta que los tiempos acumulativos del
segmento sean 500 horas o menos. Entonces comenzara la cuenta a atras.

Precisiéon de programador basada en el tiempo

La precisién de programador basada en el tiempo depende de la precisién basada
en el tiempo del microcontrolador, que esta especificada en <+/-50 ppm entre -40 y
+85 grados Celsius. En el peor de los casos esto equivale a +/-4,3 segundos en 24
horas.
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Lazo tipico para conexiones graficas de programador

El cableado por software se lleva a cabo utilizando iTools y se describe en el
apartado "Graficos de conexiones" en la pagina 248.

La siguiente figura muestra un diagrama de conexiones de software simples para un
programador.

Al1
Loop
Thermocouple (0)F
PID (2) =)
SensorBreakOutput off (0 =l
PV . - 10101
Main.PV Setpoint.BackCalcPV
PVStatus ! ! PO (1)
O Main.Track Setpoint.BackCalcSP|——
e — Main.IntBal CQutput.Ch1CQutput APV Qutput
Setpoint PSPSelect 14 EB;
Setpoint PSP
Programmer D
Run.ProgramiNumber Run.PSP
—IBRun.PVinput Run.Event1
B Run.SPInput Run.Track
Setup.Run Run.IntBal
Setup Reset Setup.Run I0LA
Setup.RunHold Setup.RunReset Logicln (5)]
Setup.RunReset =
a i 0

En la figura un termopar esta conectado a la Entrada analdgica Al1. La salida PV de
Al1 proporciona la entrada al lazo de control. El bloque del programador proporciona
el punto de consigna del lazo de control mediante el parametro Run.PSP. El
programador comenzara la ejecucion cuando el parametro Setup.Run cambie a
verdadero. En este ejemplo la entrada digital LA se puede usar para
Ejecutar/Reiniciar el programador desde una fuente externa.

Es necesario el equilibrio integral para que no haya cambios repentinos de salida
cuando el programador esta en funcionamiento.

La salida de calor de lazo esta conectada a la salida E/S1.

Como ya se ha mencionado anteriormente, una seleccion de programa se puede
conectar a un conmutador BCD. En el diagrama a continuacion se muestra un
ejemplo de conexion de software para EPC3008 o EPC3004 utilizando una opcion
de cuatro u ocho salidas digitales.

OptionDIO D1 BCD
Logicin (0) & Bedinput1 BcdOP
BN Bedinput2
E 0 Bedinput3
e - Bedinputd o~ o5
O Beeue Th le (0) ] WPU (2) =
" Bedinputh ermocouple
Logicin (0) [
gicin (0) Bedinput? SensorBreakOutput Off (0) Ll oo
. i Bedinputd PV Main PV Setpoint BackCalcPVl——
g g El PVStatus Main Track Setpoint BackGalcsP1—, onof (10
= 5] ] Main.IntBal Output. Ch10utput PV Qutput
OptionDIO D3
L - —S Setpoint SPSelect 10} EH}
Logicln (0) [ PToRTaETET [ Seipaint PSP
E g Run ProgramMumber  Run PSP a i
BRun.PYIinput Run.Event1
OptionDIO D4 EBRun SPInput Run Track
- Setup.Run Run.IntBal
Logicin (0) Setup.Reset Setup.Runf———
PV ——— Setup RunHold
[} Setup.RunReset
o
10 LA
Logicin (5]
PV
Al o
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Comunicaciones

Los programas se pueden configurar y ejecutar a través de Modbus y El-Bisynch y
comunicaciones EtherNet/IP.

Las direcciones de parametros de Modbus y mneménicos El-Bisynch para los
parametros de programador, programa y segmento (para los primeros 16
segmentos) son compatibles con los controladores serie 2400. Las comunicaciones
EtherNet/IP pueden leer y escribir los parametros de programador utilizando las
mismas direcciones de parametro Modbus a través de mensajeria explicita al objeto
de Modbus (0x44).

Nota: En los controladores serie 2400 (por tanto, en el controlador de procesos
EPC3000 para ser compatible), varios parametros en los segmentos son
mutuamente excluyentes y se accede a ellos a través de comunicaciones al utilizar
la misma direccién Modbus y mnemonico El-Bisynch.

Rangos de direcciones Modbus

Programadores 1x8, 1x24 y 10x24 son compatibles con 2400 - Parametros de datos
generales de programa y segmentos 1-16.

Area Direccion base - Decimal Direccion base - HEX
Programa 0 8192 2000

(Programa actualmente en

ejecucion)

Programa 1 8328 2088

Programa 2 8464 2110

Programa 3 8600 2198

Programa 4 8736 2220

Programa 5 8872 22A8

Programa 6 9008 2330

Programa 7 9144 23B8

Programa 8 9280 2440

Programa 9 9416 24C8

Programa 10 9552 2550

No compatible - Segmentos del 17 al 26 y Parametros adicionales de programador
Area Direccion base - Decimal Direccion base - HEX
Programa 0 9688 25D8

Programa 1 9768 2628

Programa 2 9848 2678

Programa 3 9928 26C8

Programa 4 10008 2718

Programa 5 10088 2768

Programa 6 10168 27B8

Programa 7 10248 2808

Programa 8 10328 2858

Programa 9 10408 28A8

Programa 10 10488 28F8

Programador (parametros 10568 - 11007 2948 - 2AFF
adicionales)

Nota: En el programador 20x8, el numero de segmento esta fijado, ya que se trata
de la asignacién de direcciones Modbus. La asignacion de segmentos a
programas/segmentos es diferente de todos los tipos de programador de controlador
EPC3000 existentes. Las direcciones Modbus no se adaptan a la serie 2400.
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Mneménicos El-Bisynch

Mnemonicos El-Bisynch: n depende del nimero de segmento, por ejemplo.

Segmento 1, nes 1.

Segmento 2, n es 2.

Segmento 3, nes 3.

Segmento 4, n es 4.

Segmento 5, n es 5.

Segmento 6, n es 6.

Segmento 7, nes 7.

Segmento 8, n es 8.

Segmento 9, nes 9.

Segmento 10, nes :

Segmento 11, nes;

Segmento 12, n es <

Segmento 13, nes =

Segmento 14, n es >

Segmento 15, nes ?

Segmento 16, n es @

Tenga en cuenta que El-Bisynch esta disefiado para ser compatible solo con

controladores serie 2400, por tanto no esta ampliado para incluir mnemoénicos para

los segmentos 17-25.
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Configurar un programa desde el HMI

Por defecto los programas se pueden configurar y ejecutar a través de HMI en nivel
de operador 2 o superior en el controlador. Los niveles de acceso se pueden
configurar utilizando editar acceso y parametros de acceso de ejecucion, consulte
"Lista del programador (PROG)" en la pagina 146.

Para los fines mostrados en este ejemplos se da por hecho que los parametros de la
LISTA DE PROGRAMADOR (P'OG) se han ajustado y el nivel de operador del HMI

esel 2.

Operaciéon |Accion Pantalla Notas

Seleccionar Es posible seleccionar hasta 10
lista de 1. Pulse ¥=% hasta que se programas.

configuracion muestre PSEE

de programa
2. Pulse para entrar

3. Pulse o) para

seleccionar el nimero de

programa

Nombre de A partir de la version 3.01 de

programador |4- Pulse para ver un firmware cada programa puede
nombre nombrarse con un nombre de 4

caracteres utilizando iTools.

Prog = Holdback se aplica a todo

Seleccionarel
5. Pulse el programa

estilo
6. Pulse o] para

Holdback SEGm = Holdback se aplica por
seleccionar el estilo

separado a cada segmento.

Seleccionar Bajo - en Holdback cuando PV <
7. Pulse

tipo de (PSP - valor Holdback)
um Twvrod
Holdback HE. Tl Alto - en Holdback cuando PV <
8. Pulse o para (PSP + valor Holdback)
seleccionar el tipo de Banda - en Holdback cuando (PV
Holdback < (PSP +/- valor Holdback)) O (PV
> (PSP + valor Holdback))
Off = sin Holdback
Ajustar el P El programa se detendra si la
valor 9. Pulse = desviacion baja es mayor que 10,0
Holdback y PSP > PAV.
10. Pulse o] para
seleccionar el valor
Holdback
Ajustar Por segundo
i 11. Pul
unidades de ulse Por minuto
rampa
Por h
12. Pulse o] para orhora
seleccionar las unidades
de rampa
Ajustar ) segundos /minutos/horas
unidades de | 13- Pulse =
parada
14. Pulse o) para
seleccionar las unidades
de parada
Ajustar el P 1 = el programa se ejecutara una
numero de 15. Pulse = vez

veces que se
repite un 16. Pulse o para

programa

Cont = el programa se repetira
continuamente.

seleccionar el nimero de
ciclos
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Operaciéon |Accion Pantalla Notas
Ajuste la Dwel = parada en el ultimo punto
17. Pulse

dwEl

accion al final
de un

Pulse o] para

[} CMeT
. l’_v‘«Il

de consigna
Rset = reinicio

programa. 18. -
) S Trak = parada en el ultimo punto
seleccionar la accion final de consigna pero también coloca
el lazo en modo seguimiento
siempre que el lazo esté
conectado al programador.
Ajustar el Segmento numero 1
primer 19. Pulse
segmento
20. Pulse o] para
seleccionar el numero de
segmento
Nombre del A partir de la version 3.01 de
segmento 21. Pulse para ver un firmware cada segmento puede

nombre de segmento

nombrarse con un nombre de 4
caracteres utilizando iTools.

Ajustar el tipo
de segmento

23.

Pulse

Pulse o] para

seleccionar el tipo de
segmento

Se puede configurar a segmentos
de velocidad de rampa, tiempo de
rampa, Mantenimiento, Salto, Fin
o Llamada (para programadores
de multiples programas con
numero de programa < 10).

Se han descrito anteriormente en
esta seccion.

Los siguientes parametros dependen del tipo de segmento ajustado pero incluiran:

Punto de consigna objetivo, velocidad de rampa para segmentos de tipo velocidad.

Punto de consigna objetivo, velocidad de rampa para segmentos de tipo tiempo.

Duracion de los segmentos de tipo Mantenimiento

Punto de consigna objetivo para segmentos de tipo Salto

Numero de programa llamado y ciclos de llamada para segmentos de tipo llamada

Salidas de evento se mostraran al final de cada segmento si Programmer.Setup.MaxEvents > 0

Cuando el segmento actualmente seleccionado se ha ajustado, el siguiente parametro elegira de forma
automatica el siguiente nimero de segmento.

Ajustar el
segmento
final

24.

Pulse

El dltimo segmento es de tipo final

El anterior ejemplo muestra como configurar un programa almacenado (Programa
1). Cuando un programa se encuentra en ejecucion, los parametros del programa
operativo estaran disponibles y se podran configurar de la misma manera.
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Ejecutar/parar el programa desde el HMI

Dado por hecho que el programa se ha ajustado tal y como se describe
anteriormente desde la pantalla de inicio

1. Pulse BB para la lista de PROGRAMADOR (P 00)

2. Pulse para seleccionar el numero de programa

3. Pulse otra vez para el MODO PROGRAMA

4. Pulse U para seleccionar | ufl o HOLd

También es posible pulsar una tecla de funcion si se configura como programa
Run/Hold o programa Run/Reset o activar una entrada digital configurada como Run,
Hold, Run/Hold y Run/Reset.

pd

El indicador de estado de programa HMI muestra el estado de programa \

El estado actual del programa se muestra de la siguiente manera:

Estado

Rampal/Avanzar arriba

Mantenimiento

Rampal/avanzar hacia abajo

Restablecimiento

(fin de parada)

Ejecutar / =

Hold/Holdback / =
Parpadeo (periodo de 1 | Parpadeo (periodode 1 | Parpadeo (periodo de 1
segundo 66 % del ciclo | segundo 66 % del ciclo de | segundo 66 % del ciclo de
de funcionamiento) funcionamiento) funcionamiento)

Completo N. a. N. a.

Parpadeo (periodo de 2
segundos 66 % del ciclo
de funcionamiento)
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Configurar un programa con iTools

El controlador EPC3000 admite hasta 20 programas almacenados tal y como se
indica al principio del presente apartado.

Los programas se identifican por su numero de programa (es decir, 1-10). Puede
nombrar cada programa, pero debe tener en cuenta que solo se mostraran los
ultimos cuatro caracteres en el HMI.

Seleccione «Programmer» (Programador) en la barra de menus.

&H|Program:1 :| | ||« »||E
Segment Parameters

10

SegmentMNan 31
SeamentTypd End (01~
EventOutout | Off (0} =2

Se muestran las opciones de menu en la barra que aparece encima del grafico y
también estan disponibles como menu de contexto al hacer clic con el boton derecho
en la tabla de segmentos. De izquierda a derecha son:

4 EBRBR| L X

Seleccione un segmento haciendo clic en la parte superior de la lista (1, 2, 3, 4, etc.):

® Cortar (Ctrl+X) : Elimina el segmento(s) seleccionado(s) y lo copia al
portapapeles

® Copiar (Ctrl+C): Copia el/los segmento/s seleccionado/s y lo/los coloca en el
portapapeles.

® Pulse Insertar (Ctrl+V): El/los segmento/s copiado/s se pega/n a la derecha
del/de los segmento/s seleccionadol/s.

®* Pegue encima (Shift+Ctrl+V): Sustituye el segmento(s) seleccionado(s) con
segmentos del portapapeles.

* Insertar (Ins): Copia el/los segmento/s y lo/los inserta a la derecha de los que
estén seleccionados.

® Eliminar (Ctrl+Del): Elimina el (los) segmento(s) seleccionado(s).
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Configurar segmentos

Por defecto, un programa consta de un solo segmento final como se muestra en la
vista de inicio anterior.

Para afiadir un segmento haga clic en la columna de segmento (1) y seleccione
«SegmentType» (Tipo de segmento) utilizando el menu desplegable del segmento.
Se introduce un nuevo segmento del tipo necesario y el segmento End pasa a la
derecha. Recuerde que los cambios en el programa se anotaran directamente en el
controlador. Continte con los demas segmentos.

El siguiente diagrama muestra un programa (programa 1) de 5 segmentos ademas
del segmento End. El segmento 5 llama a otro programa (en este caso, el programa
2, que consiste en un aumento y reduccion) para ejecutarlo 3 veces antes de finalizar
el programa. Se han configurado nombres de segmento de cuatro digitos. Los tipos
de segmento se describen en el apartado Programador "Segmentos" en la pagina
283.

‘a [ | Program: 1 - | w0 w | (]
Pragram Parameters | Segment Parameters

160
140
1204 --
100§~
80} --

[
SeamentMarr] Up1 Drwell Stpl Rpt3 EndB

SeqmentTypd RampRat = Dwell (31~ (Step (4]~ Call(B)  ~ Endill -
TargetSetpaint{ 150.00 30,00

Duuration 34m15s -

RampRate (p|10.00

CallCycles 3 -
EvantQutaut | Off () - Off (M - Off () = Off (0 e
CallPragram 2

A PRECAUCION

SEGMENTOS DE LLAMADA

Si se selecciona un segmento de llamada, el controlador pasara por defecto a
llamar al siguiente numero programa. Puede que no sea necesariamente el
segmento correcto, por lo que debe asegurarse de que se selecciona
manualmente el numero del programa de llamada correcto.

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar lesiones graves o
dafos en el equipo.

Salidas de eventos

En un programador avanzado se pueden habilitar hasta 8 salidas de evento con el
parametro Programmer.Setup.MaxEvents del navegador iTools.

Si se configura mas de un evento, se muestra «EventOutput» (Salida de evento)
como una elipsis («...»), consulte el diagrama anterior.

Si no hay eventos configurados, no se muestra «EventOutput» en la lista.

Si se configura un evento, «EventOutput» permite que el evento se active y
desactive directamente.
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Haga clic en la elipsis para mostrar un mapa de bits:

24| SIMULATION. Device2 - Programmer Editor oll@| =]
‘B & | Program: 1 =l : s al 2 1 -
Segrrent Parg] EVENOUIPLL
150 Currentalue 1}
100 Mew Yalle 2
& MNew Value (as Bitfields)
[C]*Bitoy (*Bit 8)
0 V] *Bit1) (*Bit9)
[C]¢Bit2) (*Bit 10)
1 I 5 Clreit3 Bit11)
P
SegmentTypd RampRat: = RarmpTi D(*B!M) (*E!HZ)
Tageetpoin|10000 15000 || JCBRD) (e
Duration [Tl eBitey (*Bit 14)
RampRate (p|53.30 [CJeBit7y Bit15)
TimeTaoTarg 1m 21s * See instrument handbook
CallCycles
EventOutput |... ... P
<4 LI b

Marque el bit 0 para activar el evento 1 en el segmento seleccionado.

Marque el bit 1 para activar el evento 2 en el segmento seleccionado.

Por otro lado, haga clic en «Digital Event Outputs» (Ctrl+D) para activar y
desactivar los eventos en cada segmento, incluido el segmento End.

4] COM11.ID255-EPC3004 - Programmer Editor == o]
.&Efﬁlprogram:l :| | | '||«»||J"'\/- | 4
! Frogram ParameterE_! Segment Farameters |
Program 1
o e e Digital Outputs
: E L]
2 - ; . 7 o
L]
1 2 3 4 »
SegmentTypd RampRate (1RampTime (| RampRate (1End (0) -
Ewvent] Cn (1) - Off (0 = Onil - Off (0 id
Ewvent? Off (0} * | Onil - [ Off (03 - [ Off (03 =

La vista anterior muestra 2 eventos configurados.

Los eventos pueden ser meramente indicativos o estar conectados a un parametro
de entrada de bloque de funcién que incluye un bloque de 10 para ejecutar
dispositivos externos. Se explica en el apartado "Lazo tipico para conexiones
graficas de programador" en la pagina 290.
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Nombrar programas y segmentos

A partir de la versién V3.01 y posteriores se pueden nombrar los programas y
segmentos. Los nombres estan limitados por el HMI a cuatro caracteres, segun lo

admita el HMI.

Nombre del programa

1. Seleccione la pestana parametros del programa.

2. En «ProgramName» (Nombre de programa) cambie el texto predeterminado

(P1) a un nombre de cuatro caracteres.

3. Se pueden anadir un comentario al campo Comentarios como recordatorio. Este
comentario no afecta al funcionamiento y no es visible en el controlador HMI.

fa [ | program: 1 SIRE =N B R A R

Pragram Farameters | Segment Parameters|

[Name | Description |

Yalue| Comment

# ProgramMName Frogram Marme

Elue Totreat 'Blue' products

# HoldhackStle Holdback Style Pragram (0) ~
# HoldbackType Holdback Type Off (0) = |

HaoldbackYalue Haldback value .00
# RampUnits Rarmp Units FPerSecond (0) =
& DurellUnits Dwvell Units Seconds () ~
# ProgramCycles Frogram Cycles ] &
# ProgramEndType  Program End Type Drweell (0 =

Program.1 - 7 Parameters

Nombre del segmento

1. Seleccione la pestafa parametros del segmento.

2. En «SegmentName» (Nombre de segmento) introduzca un nombre de cuatro

caracteres para cada segmento.

3. Cuando el programa se ejecute, este nombre se mostrara en el controlador HMI.

& & | Program: 1 = AR 3 X | | =&l
|Pr0gram Parameters| Segment Parameters |
100 - . R
g04-----2
T o S
T i Z : :
PluRE R S R P -
1 I 2 | 3 | 4 F
SegmentMan Up Chweel Drcen End
SegmentTypd RampRate ™ | Dwell (31~ RampRat ~ End (0 =
TargetSetpoint| 100,00 20.00
Cluration Brm
FampRate {p{0.10 0.0
EventOutput | O (0) > Off (I > O (D) > Off (D =
a4 3

Nota: A pesar de que se pueden introducir mas de 4 caracteres, el controlador
HMI limitara el texto a los ultimos 4 caracteres. Los caracteres no admitidos, como X,

se mostraran en el HMI como un espacio en blanco.
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Guardar y cargar archivos de programa almacenados (*.uip)

Un programa configurado se puede guardar en un archivo nombrado. En un
programador multiprograma, los programas deberan guardarse de forma individual.
Un programa guardado puede volver a cargarse en cualquier ubicaciéon de programa
en el editor del programador iTools. Si se definen procesos de produccioén similares,
se puede volver a cargar, modificar y renombrar un programa guardado.

Guardar un programa

1. En el editor de programador, seleccione el numero del programa que se debe
guardar con el selector del programa.

2. Hay dos formas de guardar un programa. En el editor de programador, haga clic
«Guardar el programa actual en el archivo (Ctrl+S)». Por otro lado, en el menu
principal haga clic en el Programador y seleccione «Guardar el programa actual
en el archivo (Ctrl+S)» en el menu desplegable.

W

Save . L
No lo confunda con en la barra de herramientas principal que guarda la
configuracion completa de un archivo Clon.

Para cargar el programa anteriormente guardado

1. En el editor de programador, seleccione el numero del programa donde se debe
cargar el programa con el selector del programa.

2. Hay dos formas de cargar un programa. En el editor de programador, haga clic
«Cargar programa (Ctrl+L)». Por otro lado, en el menu principal haga clic en el
Programador y seleccione «Cargar programa (Ctrl+L)» en el menu desplegable.

L]

=

Load

No lo confunda con en la barra de herramientas principal que carga la

configuracion completa de un archivo Clon.

Notas:

1. Si se intenta cargar un programa que contiene un segmento de llamada en el
ultimo programa almacenado (p. ej.: programa 10), iTools impedira la accién y
enviard el siguiente mensaje:

«Unable to load: Program 10 (the last program) cannot contain a call segment».

2. Un programador 1x8 o 1x25 no puede contener segmentos de llamada.
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Ejecutar, restablecer o conservar un programa en iTools

En la vista de navegador, abra la lista ejecutar programa.

B COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explarer (Programmer) = @
p .- 1 -
| Description | Address| Walue)

# ProgramMumber | Program Mumber 2z 1]
# Maode Program kMode 23 Feset(1) ~
PSP Programrmer Setpaint 163 246.04
Programddvance | Program Adwvance 10631 Mo (0 =
Track Track 10682 off 0y -
& Pyinput P Input 10678 246.04
# SPInput SP Input 10579 291.00

Programmer.Run - 23 parameters

Para ejecutar un programa, asegurese de que el controlador esta en modo Operario.
Seleccione el numero del programa del programa para ejecutar y seleccionar Run(2)
de la lista desplegable del parametro Modo. Ademas, el programa se puede poner
en modo Hold o Reset desde el parametro modo.

B COMI11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Programmer.Run) E’E
- - | | 4
[Mame | Description |.ddress| Walue|
# ProgramMumber Frogram Nurmber 22 1
CurrentProgramiMo | Current Program NMumb 10584 1
# Mode Frogram Mode 23 Fun (2] -
F3SF Frogrammer Setpaint 163 248.46
ProgramTimeleft  Program Time Left 58 -1ms -
ProgramCyclesLeft  Program Cycles Left 54 -1
Segmenttumber | Currently running segm 56 1
SegmentType Segment Type 29 RampRate (1) ~
SegmentTimeleft | Segment Time Left 63 41m 24s B38ms
Targetzetpoint Current Target Setpoint 160 0.0o
RampRate Segment Ramp Rate 161 010
# ProgramaAdvance | Program Advance 10581 Mo {0y ~
Track Track 10682 off (0 ~
& Pvinput F Input 10678 24958
# SPlInput ZF Input 10574 248,45
| Programmer.Run - 23 parameters

Cuando uno de los programas (programas del 1 al 10) se ejecuta, los parametros del
programa se copian en el programa en funcionamiento. El programa en
funcionamiento y el segmento en funcionamiento pasan a estar disponibles para que
el usuario los supervise y/o edite.

B COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (WorkingProgram] =B
=

& v o> v| @
[Mame | Description | Address| Walue|

4 HoldbackStyle Holdback Stle 8197:  Program (0}

# HoldbackType Holdback Type 8152 Off (0 ~

# BampUnits Ramp Units 8154 PerSecond (0) ~

# DwellUnits Dl Units 8155 Seconds (1) ~

# ProgramCycles Program Cycles 8156 2

# ProgramEndType  Program End Type 8158 Ol (0) =

WorkingProgram - 7 parameters |
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El programador carga cada segmento desde el programa operativo antes de
ejecutarlo. Si el programa esta actualmente ejecutando el segmento 2 del programa
operativo y el segmento operativo 3 se edita, los cambios se efectuardn cuando se
ejecute el segmento operativo 3. Si se edita el segmento operativo 1, los cambios se
efectuaran en el siguiente ciclo de programa (siempre que haya ciclos de programa
pendientes). No obstante, si el programa en ejecucion se completa o reinicia y
después se vuelve a ejecutar, el programa almacenado se copiara al programa
operativo y por tanto sobrescribira todos los cambios efectuados sobre el programa
operativo. El programa operativo también puede sobrescribirse como consecuencia
de ejecutar otro programa o llamar otro programa como una subrutina.

Los programas almacenados siempre estan disponibles y configurables a través de
HMI y iTools incluso si el programa esta actualmente en ejecucion. Los parametros

del programa operativo, no obstante, estan solo disponibles y configurables a través
de HMI y iTools cuando un programa no esta en reinicio.

Nota: Para el ajuste de ciclos continuos para un programa en ejecucion (utilizando
el parametro ProgramCycles en la pestafia parametros del programador) el
parametro tiempo restante de programa muestra «CONt» en el controlador HMI. En
iTools se muestra como —1. De la misma manera, el parametro ciclos de programa
restantes en iTools muestra -1, pero el controlador HMI muestra CONLt. Si los ciclos
de programa estan ajustados para repetir un cierto numero de veces, el parametro
tiempo de programa restante y ciclos de programa restantes contaran hacia atras
tanto en iTools como en el controlador HMI.

El programa operativo proporcionar al usuario acceso de lectura/escritura a los
parametros de programa del programa que actualmente se encuentra en ejecuciéon
(puede ser el programa principal o una subrutina que es consecuencia de una
llamada de segmento).

HH COM11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (WorkingSegment) ===
o | i
T - r——r—ee
[Marne | Description | Address| alua|
4 SedmentType Segment Type 8200 FampFate (11 ~;
[| # Targetzetpoint Target Setpoint g201 n0.on
# RampRate Ramp Rate g202 010
WorkingSegment.1 - 3 parameters (7 hidden)

El segmento operativo proporcionar al usuario acceso de lectura/escritura a los
parametros de segmento del programa que actualmente se encuentra en ejecucion
(puede ser el programa principal o una subrutina que es consecuencia de una
llamada de segmento).
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Parametros de programador en iTools

La lista del navegador contiene lo siguiente:

®* Programador.

* Ejecutar.
» Configuracion.

*  WorkingProgram.

* WorkingSegment.

Programmer.Run

Los parametros Ejecutar se utilizan para supervisar y controlar el programa en

ejecucion y la siguiente tabla detalle todos los parametros.

Miadid | -

[Mame | Description l.oldress| Walue| Wired

# ProgramNumber Pragram Number gei T
FrogramName Frogram Mame 21351 Frogram
CurrentPragramMNo Current Program MNumb 10554 1
CurrentPragramMName Current Program MName 21372 Prograrm

# tode Frogram hMode 23 Feset(1) -
FSF Frogrammer Setpoint 163 25.01
FProgram TimelLeft Frogram Time Left 53 0
FrogramCycleslLeft Frogram Cycles Left 5% 0
SegmentMNumber Currently running segm a1 1
SegmentMName Segment Name 213493
SegmentType Segment Type 29 End 0y -
SegmentTimeleft Segment Time Left B3 a--
TargetSetpoint Current Target Setpaini 160 100.00
FRampRate Segment Ramp Rate 161 050
Ewentl Ewent 1 464 off (0 -
Ewent? Ewent 2 465 off (0 -
Ewvent3 Ewent 3 466 off (0 -
Ewventd Ewent 4 467 Off (0 -
Ewents Ewent b 468 off (0 -
Ewentb Ewent B 469 off (0 -
Ewent? Ewent 7 470 off (0 -
Ewents Ewent & 471 off (0 -
FrogramAdwance Frogram Advance 10581 Mo (0) =
Track Track 10582 off (0 -

& Pyinput P [nput 10578 28.01 Loop

& SPinput SP Input 10579 0.00| Loop
IntBal Integral Balance reque 10586 Mo (0) =

Fl 1] 3

Nombre del parametro

Descripcion

Valores disponibles

Descripcion de valor

ProgramNumber Numero del programa El nimero de programa que se debe ejecutar.
ProgramName Nombre del programa El nombre de programa que se debe ejecutar.
CurrentProgramNo Numero de segmento actual El nimero de programa en ejecucién actualmente.
CurrentProgramName Nombre de segmento actual El nombre de programa en ejecucién actualmente.

Modo Modo del programa Permite a los usuarios realizar acciones que cambien el estado actual de programa
(ejecutar, mantener, restablecer y también indica cuando hay un programa en
holdback o completo).
Reiniciar (1) Predeterminada: Reiniciar (1)
Ejecutar (2)
Retener (4)
En retencion (8)
Completo (16)

PSP Punto de consigna del Punto de consigna actual del programa.

programador
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Nombre del parametro

Descripcion

Valores disponibles

Descripcion de valor

ProgramTimeLeft

Tiempo restante del
programa

La cantidad de tiempo que queda en el programa actual o -1
si los ciclos del programa se establece en "Continuo".

ProgramCyclesLeft

Ciclos restantes del
programa

El numero de ciclos que queda en el programa actual o -1 si
los ciclos del programa se establece en "Continuo”.

SegmentNumber

Numero de segmentos en
funcionamiento actualmente

El nimero del segmento que se ejecuta actualmente.

SegmentName

Nombre del segmento

El nombre del segmento que se ejecuta actualmente.

SegmentType

TipoSeg

El tipo del segmento que se ejecuta actualmente.

End (0)

El ultimo segmento de un programa.

Velocidad de rampa (1)

Se especifica mediante un punto de consigna objetivo u a
una velocidad a la que aumentar/reducir este punto de
consigna.

RampTime (2)

S especifica por medio de un punto de consigna objetivo y
un tiempo en el que alcanzar la rampa del punto de
consigna.

Mantenimiento (3)

Se especifica durante cuanto tiempo se mantiene el punto
de consigna.

Paso (4)

Permite que haya un cambio en el punto de consigna
objetivo.

Nota: El paso ocurrira seguido inmediatamente de un
periodo de parada de 1 segundo para permitir ajustar las
salidas de evento.

Llamada (5)

Permite al programa principal llamar a otro programa o una
subrutina. EI nimero de veces que el programa se llama es
configurable, 1...9999. Un programa solo puede llamar otros
programas con un numero de programa superior que el
suyo propio, esto evita la creacion de programas ciclicos.

Este tipo de segmento solamente estara disponible si se
activan multiples programas mediante una funcién de
seguridad y se debe anotar que todos los segmentos
configurables (1-24) se pueden configurar como un
segmento de llamada.

SegmentTimeLeft

Tiempo restante del
segmento.

El tiempo restante para completar el segmento.

TargetSetpoint

Punto de consigna objetivo
actual

El punto de consigno objetivo para el segmento actual.

Velocidad de rampa

Velocidad de rampa actual

La velocidad de la rampa actual para conseguir el punto de
consigna objetivo.

Evento (n) Evento (n) Valor de salida de evento (n) para el segmento actual.

Desactivado (0) El evento esta Off.

On (1) El evento esta On.

ProgramAdvance Avance de programa Establece el punto de consigna del programador del segmento actual y avanza al
siguiente segmento del programa.

No (0) Valor predeterminado.

Si (1) Avanza al segmento siguiente con el punto de consigna del
programador teniendo en cuenta el punto de consigna
objetivo del segmento original.

Track Track El parametro de salida que suele estar conectado al parametro de seguimiento de
lazo y se utiliza para forzar al lazo en modo seguimiento cuando el programa se
finaliza y se ha configurado el tipo de extremo de programa para que haga un
seguimiento.

Desactivado (0) Valor predeterminado. El programa no se ha completado.

On (1) El programa se ha completado.

PVIinput Entrada de PV La entrada de PV utilizada para el servocontrol de PV,
normalmente desde el parametro PV de seguimiento de
lazo.

SPInput Entrada SP La entrada de SP utilizada para el servocontrol de SP,
normalmente desde el parametro SP de seguimiento de
bucle

IntBal Equilibrio integral solicitado Esta indicacion se establece durante un breve periodo de
tiempo cuando el Programador realiza un servocontrol a PV,
para lo que el Lazo debe realiza un equilibrio integral para
evitar que la salida en funcionamiento reaccione al cambio
de punto de consigna. Este parametro debe conectarse con
un cable al parametro Loop.Main.IntBal.

No (0) No se ha solicitado equilibrio integral.

Si (1) Equilibrio integral solicitado.
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Programmer.Setup
La configuracion de programador se utiliza para configurar los parametros de
programador que es improbable que cambien entre programas utilizados en
procesos iguales o similares. Ademas, la lista de configuracion también contiene
parametros digitales que se pueden conectar a Ejecutar, Restablecer y Retener un
programa.
&= | | 4
| Narne | Description |~ddress|_ Walue| ‘i
FrogrammerType Frogrammer Type 10887 20«64 7!
Edithcoess Program Edit Access | 10568 Lewel2 (1 ~
Funiccess Program Bun Access | 10569 Lewel2 (1 ~
RecowensStrategy Recovery Strategy 51§ Ramp (0] ~
ServoTo Servo To 520 Py -
FateResolution Famp Fate Resolution 10580 mAn
Fesaolution FProgram Time Resolut 10570 sec(l) -
haxEwvents baximurn Events persi 10571 1
FesetEwventOP Feset Events 10572 o
& Fun Program Fun 10573 Mo (o) v
Hald Program Hold 10574 Mo () -
& Feset Frogram Reset 10575 Wes (1) T
# FunHold Program Fun Hold 10576 Mo 0y -
# | BunReset Frogram Bun Reset 10877 Maily -
baxFrograms faximum Frograms 10583 20
taxzegmentsFerFrag baximum Segments pe 105384 49
4 LI I
Programmer.Setup - 16 parameters
ProgrammerType Tipo de programador El tipo de programador
Deshabilitado (0)
1x8 (1) Un Unico programa de hasta 8 segmentos
1x24 (2) Un Unico programa de hasta 24 segmentos
10x24 (3) Hasta diez programas de hasta 24 segmentos
20x8 (4) Hasta veinte programas de hasta ocho segmentos
EditAccess Acceso a Edicion de programas Establece el nivel de acceso minimo del usuario local HMI permitido para editar
programas.
Level1 (0)
Level2 (1) Predeterminada: Level2 (1)
Level3 (2)
Config (4)
RunAccess Acceso a Ejecucion de programas | Establece el nivel de acceso minimo del usuario local HMI permitido para
ejecutar programas.
Level1 (0)
Level2 (1) Predeterminada: Level2 (1)
Level3 (2)
RecoveryStrategy Estrategia de recuperacion Configura la estrategia de recuperacion de rotura del sensor y fallo de
suministro.
Rampa (0)
Reiniciar (1) Predeterminada: Reiniciar (1)
Seguimiento (2)
ServoTo Servo a Configura el programador para que empiece desde la entrada PV o la entrada
SP.
PV (0) Predeterminada: PV (0)
SP (1)
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RateResolution

Resolucion de velocidad de rampa

Configura la resolucion (numero de lugares decimales) de la velocidad utilizada
en los segmentos de velocidad de rampa.

X (0)
XX (1) Predeterminada: X.X (1)
XXX (2)
X XXX (3)
XXXXX (4)
Resolucion Resolucién del tiempo del programa | Configura la resolucién del tiempo restante de programa y segmento.
sec (0) Valor predeterminado: sec (0)
min (1)
hora (2)
MaxEvents Eventos maximos por segmento Rango (de 0 a 8) Predeterminada: 1
Nota: Este parametro no estéa disponible si el tipo de
programador es 1x8.
ResetEventOP Restablecer eventos Rango (de 0 a 8) Define los estados de salida de evento cuando el
programa estéa en reinicio.
Ejecutar Ejecutar programa La entrada digital para empezar a ejecutar el programa.
No (0)
Si(1)
Hold Retener programa La entrada digital para retener el programa que se esta ejecutando.

No (0)

si(1)

Restablecimiento

Reiniciar programa

La entrada digital para restablecer (abortar) el programa que se esta

ejecutando.
No (0)
Si(1)

RunHold Ejecutar/Retener programa Entrada digital de funcionalidad doble, desde BAJO hasta ALTO indiciara el
programa, mientras que BAJO indica que el programa esta en retencion.
No (0)
Si(1)

RunReset Ejecutar/Restablecer programa Entrada digital de funcionalidad doble, desde BAJO hasta ALTO indiciara el
programa, mientras que BAJO indica que el programa esta en restablecimiento.
No (0)
Si(1)

MaxPrograms Programas maximos Rango (de 1 a 20) El nimero maximo de programas permitidos. Soélo

lectura.
MaxSegmentsPerProg | Segmentos maximos por programa | Rango (de 1 a 24) El nimero maximo de programas permitidos. Sélo

lectura.
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WorkingProgram

Los parametros del bloque de funcion WorkingSegment solamente estan disponibles
cuando el controlador esta en nivel operario y se esté ejecutando el programa. El
bloque de funcion se utiliza para definir los parametros generales del programa. La
siguiente imagen muestra los parametros y la tabla siguiente detalla cada parametro.

1) 4
| Mame | Description l:ddress| Walue |
YWorkingProgramMame | Working Program Mam 184358 Program
HoldbackStyle Haoldback Style 5197 Prograrm (01 ~
Holdback Type Haoldback Type 8192 Off [0y -
Holdbhack'alue Holdback Yalue 81493 0.00
Rampnits Ramp Lnits 8194 PerSecond (0) -
DwellUInits Dwvell Uinits 5195 Seconds (0] ~
FrogramCycles Frogram Cycles 81396 1~
FrogramEndType Frogram End Tywpe 5198 Crell {0y ~

4 [l 3

WorkingProgram - 8 parameters

Nombre del
parametro

Descripcion

Valores Descripcion de valor
disponibles

WorkingProgramName

Nombre del programa en
funcionamiento

Un campo de texto que contiene el nombre del programa en funcionamiento
actualmente. El nombre predeterminado es el caracter "P" seguido del numero
de programa. Si ha nombrado el programa, se muestra el nombre elegido.

HoldbackStyle

Estilo holdback

Holdback es cuando el PV se desvia del punto de consigna en una cantidad

superior al valor de holdback, el programa se detendra temporalmente hasta
que el PV regrese dentro de la desviacion especificada. Se puede establecer
holdback para todo el programa o por segmento.

Programa (0) Predeterminada: Establecer holdback para todo el
programa.

Segmento (1) Establecer holdback solo para el segmento.

HoldbackType

TipoReten

Holdback prohibe que el programa avance con mayor rapidez de la capacidad
de reaccion de la carga. Holdback supervisa de forma continua la diferencia
entre PV y el punto de consigna del programador. El tipo de holdback especifica
si holdback prueba las desviaciones por encima o debajo del punto de
consigna.

Desactivado (0) Predeterminada: Desactivado. No se han realizado
pruebas de holdback

Low (1) Las pruebas de holdback para las desviaciones estan
por debajo del punto de consigna.

Alto (2) Las pruebas de holdback para las desviaciones estan
por encima del punto de consigna.

Banda (3) Las pruebas de holdback para las desviaciones estan
por encima y por debajo del punto de consigna.

HoldbackValue

Valor de holdback

Holdback se utiliza para evitar las velocidades del programa superen la
velocidad maxima de la carga.

Se puede introducir un valor de holdback para que, si el punto de consigna del
programa difiere del PV, el programa se detenga hasta que se recupere PV.
Esta funcion es util para conseguir que los tiempos de impregnacion de los
segmentos de mantenimiento, es decir, el Mantenimiento, no se inicie hasta
que PV alcance el punto de consigna objetivo.

En el programador, el valor holdback se puede establecer una vez por
programa o para cada segmento, dependiendo del conjunto de estilo de
holdback. Se puede seleccionar si se desactiva o aplica el holdback por
encima, por debajo o en ambas direcciones.
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Nombre del Descripcion Valores Descripcion de valor
parametro disponibles
RampUnits Unidades de rampa Las unidades de rampa se pueden definir por segundo, minuto u hora. Se

establecen unidades de rampa para todo el programa. Las unidades de rampa
cambiantes convertiran los valores de parametro de velocidad de rampa de
todos los segmentos de velocidad de rampa del programa.

PerSecond (0) Predeterminada: PerSecond(0). Las unidades de
rampa se definen por segundo
PerMinute (1) Las unidades de rampa se definen por minuto.
PerHour (2) Las unidades de rampa se definen por hora.
DwellUnits Unidades de mantenimiento Las unidades de mantenimiento se pueden definir por segundo, minuto u hora.
Se establecen unidades de mantenimiento para todo el programa.
PerSecond (0) Predeterminada: PerSecond(0). Las unidades de
mantenimiento se definen por segundo
PerMinute (1) Las unidades de mantenimiento se definen por minuto.
PerHour (2) Las unidades de mantenimiento se definen por hora.
ProgramCycles Ciclos de programa Si se llama un programa de otro, este valor se ignora y el segmento de llamada
define el nimero de bucles del subprograma.
Continuo (-1) El programa realiza ciclos de forma continua.
1-9999 Predeterminada. El programa gira este numero de
veces.
ProgramEndType Tipo de final de programa Define la accion que se debe realizar al final del segmento.

Mantenimiento (0) El punto de consigna del programador se mantiene
indefinidamente y las salidas de evento se mantienen en
loa estados configurados para el segmento final.

Reiniciar (1) El programa se reinicia en el punto de consigna del
programa activara servocontrol hasta el valor de Entrada
PV o Entrada SP segun lo configure el parametro
Programmer.Setup.ServoTo. Las salidas de evento
volveran a los estados especificados por el parametro
Programmer.Setup.ResetEventOP.

Seguimiento (2) El punto de consigna del programador se mantiene
indefinidamente y las salidas de evento se mantienen en
loa estados configurados para el segmento final. Si el
programador esta conectado al lazo, el lazo adoptara el
modo Seguimiento.
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WorkingSegment

Los parametros del bloque de funcion WorkingSegment solamente estan disponibles
cuando el controlador esta en nivel operario y se esté ejecutando el programa. El
bloque de funcion se utiliza para definir el comportamiento de los segmentos en
funcionamiento. La siguiente imagen muestra los parametros y la tabla siguiente
detalla cada parametro.

& - - | | 4

N N N N N N N ren
[MNarme | Description [.ddress| Yalue | Wi
WorkingSegmenttame Working Segment Mam  18456] 51|
SegmentType Segment Type gz00 Cravell (3] =
Targetzetpoint Target Setpoint 5201 0.00
Duratian Dl Duration 5202 1m -
FRarmpRate Farmp Rate 820z 0.0a
TimeToTarget Time To Target a20e Trm -
CallCycles Call Cycles 5204 1~
EwventOutput Ewent Output 5204 1
HoldbackTvpe Holdback Type 8205 off () -
Holdbackalue Holdback Walue 5206 0.0a
CallFrogram Call Program 8203 1

Nombre del
parametro

Descripcion

Valores
disponibles

Descripcion de valor

WorkingSegmentName

Nombre del segmento en
funcionamiento

Un campo de texto que contiene el nombre del segmento en funcionamiento. El
nombre predeterminado es el caracter "S" seguido del nUmero de segmento en
funcionamiento. Si ha nombrado los segmentos, se muestra el nombre elegido.

SegmentType

TipoSeg

Especifica el tipo de segmento actual.

End (0) Predeterminada: El segmento actual es de tipo "End".

Velocidad de rampa

(1)

El segmento actual es de tipo «Ramp Rate» (Velocidad
de rampa).

Tiempo de rampa (2) | El segmento actual es de tipo «Ramp Time» (Tiempo de

rampa).

Mantenimiento (3) El segmento actual es de tipo «Dwell» (Parada).

Paso (4) El segmento actual es de tipo «Step» (Paso).

Llamada (5) El segmento actual es de tipo «Call» (Llamada).

TargetSetpoint

Punto de consigna objetivo

Muestra el punto de consigna actual, o se puede utilizar para definir el punto de
consigna que se desea conseguir al final del segmento.

Duracién

Duracién de mantenimiento

Un segmento de mantenimiento se especifica mediante una duracion, la
longitud de tiempo que el punto de consigna (recibido del segmento anterior)
que se debe mantener.

Velocidad de rampa

VelRampa

Especifica la velocidad a la que se alcanza el punto de consigna.

Las unidades de la velocidad de rampa (por segundo, minuto u hora) se
especifica mediante el parametro de Edicién del programa RampUnits.

TimeToTarget

Tiempo a objetivo

Para los segmentos de rampa de tiempo a objetivo, este parametro especifica
el tiempo que lleva conseguir el punto de consigna.

CallCycles

Ciclos Llamada

Define el nimero de veces que se ejecuta el subprograma. Para girar de forma
continua, establezca los ciclos a 0 (continuo).

Continuo (0) El subprograma funciona de forma continua.

1-9999 Predeterminada: 1. El niumero de veces que se debe

ejecutar el subprograma.

EventOutput

Salida de evento

Define los estados de salida del evento. Estos estados de evento se puede
conectar mediante cables a saldas fisicas para ejecutar eventos externos.
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Nombre del Descripcion Valores Descripcion de valor
parametro disponibles
HoldbackType TipoReten Holdback prohibe que el programa avance con mayor rapidez de la capacidad

de reaccion de la carga. Holdback supervisa de forma continua la diferencia
entre PV y el punto de consigna del programador. El tipo holdback especifica
qué tipo de desviacion se debe comprobar.

Desactivado (0) Predeterminada: Desactivado. No se han realizado
pruebas de holdback

Low (1) Las pruebas de holdback para las desviaciones estan
por debajo del punto de consigna.

Alto (2) Las pruebas de holdback para las desviaciones estan
por encima del punto de consigna.

Banda (3) Las pruebas de holdback para las desviaciones estan
por encima y por debajo del punto de consigna.

HoldbackValue Valor de holdback Se puede introducir un valor de holdback para que, si el punto de consigna del
programa difiere del PV, el programa se detenga hasta que se recupere PV.
Esta funcion es util para conseguir que los tiempos de impregnacién de los
segmentos de mantenimiento, es decir, el Mantenimiento, no se inicie hasta
que PV alcance el punto de consigna objetivo.

En el programador, el valor holdback se puede establecer una vez por
programa o para cada segmento, dependiendo del conjunto de estilo de
holdback.

CallProgram Programa Llamado El subprograma que se debe llamar. Esto solamente se aplica para llamar
segmentos. Solamente se pueden llamar los niUmeros de programa superiores
al programa de llamada.
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Control

El bloque de funcién «Lazo» contiene y coordina los diversos algoritmos de salida y
de control. El siguiente diagrama muestra la estructura de nivel superior del bloque
de funcién de lazo para un controlador de temperatura solamente para
calentamiento o de calentamiento/enfriamiento.

La temperatura real medida en el proceso (PV) esta conectada a la entrada del
controlador. Se puede comparar con una temperatura de punto de consigna (o
requerida) (SP). El controlador calcula un valor de salida al que llamar para el
calentamiento o el enfriamiento de forma que la diferencia entre la temperatura
establecida y medida se minimice. Este calculo depende del proceso que se
controla, pero suele utiliza un algoritmo PID. La salida(s) del controlador esta
conectadas a dispositivos de la planta que suministran el calentamiento (o
enfriamiento) solicitado. El sensor de temperatura lo detecta. Esto se denomina lazo
de control o control de lazo cerrado.

Bloque de funcion de lazo

Seleccion de modo y estado
DV Subsistema
™ Feedforward
FB
i ER Subsistema
_* =" control (PID)
1 . Ch1
wSP Subsistema  f—
de salida
(incluyendo
estacion manual) Ch2
Subsistema _ .
Subsistema
de punto > _
i de autoajuste .
de consigna
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Tipos de control

Control PID

Se pueden configurar tres tipos de lazo de control. Son control PID, control on/off o
control de valvulas motorizadas

PID, también denominado «Control de tres términos», es un algoritmo que ajusta de
forma continua la salida de acuerdo con un conjunto de normas para compensar los
cambios en la variable del proceso. Proporciona un control mas estable pero los
parametros deben ajustarse de forma que se correspondan con el proceso bajo
control.

Los tres términos son los siguientes:
Banda proporcional PB.
Término integral TI.

Término derivativo TD.

El algoritmo PID Eurotherm se basa en el algoritmo de tipo ISA en su forma
posicional (no incremental). La salida del controlador es la suma de las
contribuciones de estos tres términos. La transformacioén del Laplace simplificado es:

OP/ER = (100/PB) (1 + 1/sTI + sTD).

La salida combinada es una funcién de la magnitud y duracién de la senal de error y
el ratio de cambio del valor de proceso.

Es posible desactivar los términos integral y derivativo y controlar solo con
proporcional (P), con proporcional mas integral (Pl) o con proporcional mas
derivativo (PD).

Un ejemplo de donde se puede utilizar el control PID: D se desactiva, las plantas de
proceso (flujos, presiones, niveles de liquido) que son turbulentas y ruidosas por
defecto provocan que las valvulas fluctien considerablemente.

Se puede utiliza el control PD, por ejemplo, en mecanismos servo.

Ademas de los tres términos descritos anteriormente, hay otros parametros que
determinan el rendimiento de los lazos de control. Incluyen el reinicio manual y el
corte alto y bajo y se describen en detalle en los siguientes apartados.

312

HAQ032842SPA edicion 5



Control

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Término proporcional «PB»

El término proporcional, o la ganancia, emite una salida que es proporcional al
tamario de la diferencia entre SP y PV. Se trata del rango en el que la potencia de
salida se ajusta continuamente de forma lineal del 0% al 100% (para un driver de
calentamiento Unicamente). Por debajo de la banda proporcional, la salida se activa
por completo (100%), por encima de la banda proporcional la salida se desactiva por
completo (0%), como muestra en el siguiente diagrama.

El ancho de la banda proporcional determina la magnitud de la respuesta al error. Si
es demasiado estrecho (ganancia elevada), el sistema oscila al ser demasiado
sensible. Si es demasiado ancho (ganancia baja), el control es lento. La situacion
ideal es cuando la banda proporcional es tan estrecha como sea posible sin provocar
oscilaciones.

Salida Temperatura
Banda proporcional
[ Ancho 3
—*  Estrecho *—
100% ¢ Punto de

consigna

Banda proporcional

50% cada vez mas estrecha

0%

# Temperatura

#= Tiempo
Punto de

El diagrama también muestra el efecto del estrechamiento de la banda proporcional
en el punto de oscilacién. Una banda proporcional ancha produce un control de linea
recta pero con un error inicial apreciable entre el punto de consigna y la temperatura
real. A medida que se estrecha la banda, la temperatura se acerca al punto de
consigna hasta que finalmente se vuelve inestable.

La banda proporcional se puede especificar en unidades de ingenieria o en
porcentaje e intervalo (RangeHigh — RangelLow). Se recomiendan las unidades de
ingenieria por su facilidad de uso.

Los controladores anteriores tenian pardmetros de Ganancia de frio relativa (R2G)
para ajustar la banda proporcional de frio relativa al calor. Se ha sustituido por
bandas proporcionales para el canal 1 (calentamiento) y para el canal 2
(enfriamiento).

313

HAQ032842SPA edicion 5



Control

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Término integral «Tl»

En un controlador solamente proporcional, debe haber una diferencia entre el punto
de consigna y PV para que el controlador suministre potencia. Se utiliza integral para
reducirlo a un control de estado continuo cero.

El término integral modifica lentamente el nivel de salida como resultado de una
diferencia entre el punto de consigna y el valor medido. Si el valor medido esta por
debajo del punto de consigna, la accién integral aumenta gradualmente la salida
para intentar corregir la diferencia. Si esta por encima del punto de consigna, la
accion integral reduce gradualmente la salida o aumenta la potencia de enfriamiento
para corregir la diferencia.

El siguiente diagrama muestra el resultado de introducir la accién integral.

Temperatura
F 3

Punio de I e re e ety
consigna

Solamente
control
proporcional

Control proporcional
+ integral

Las unidades para integral se miden en tiempo. Cuanto mayor sea la constante de
tiempo integral, mas despacio se modifica la salida y conlleva una respuesta mas
lenta. Un tiempo integral demasiado pequefio provocara la aparicion de
sobreimpulsos e incluso de oscilaciones. Se puede deshabilitar la accién integral
ajustando su valor en Off(0), en cuyo caso el reinicio se hara disponible.

El tiempo integral siempre se define en segundos. En nomenclatura estadounidense,
el tiempo integral es equivalente a «segundos por repeticion».

Integral Hold

Cuando se activa el parametro IntegralHold, se congelara el valor de salida del
integrador. Se mantendra aunque el modo cambie. Puede resultar util en algunas
ocasiones, p.ej.: en una cascada para impedir que el maestro integral se desenrolle
cuando el esclavo esta saturado.
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Término derivativo «TD»

La accidn derivativa, o ratio, proporciona un cambio repentino en la salida como
resultado de un cambio rapido de error. Si el valor medido cae rapidamente, la
accion derivativa aplica un gran cambio en la salida para intentar corregir la
perturbacion antes de que sea excesiva. Es muy util para la recuperacion de
pequenas perturbaciones.

Temperatura Temperatura

& b

SP

Respuesta
proporcional + integral

Proporcional con accion
derivativa incluida

Tiempo Liempo

La derivativa modifica la salida para reducir el ratio de cambio de diferencia.
Reacciona a los cambios de PV al cambiar la salida para eliminar la transitoria.
Aumentar el tiempo derivativo reducira el tiempo de ajuste del lazo tras un cambio
transitorio.

Derivativa se suele asociar de forma errénea con la inhibicién de sobreimpulso en
vez de con la respuesta transitoria. De hecho, no debe usarse derivativa para
solucionar el sobreimpulso en el inicio, ya que afectara de forma inevitable al
rendimiento de estado continuo del sistema. Es mejor dejar la inhibicion del
sobreimpulso a los parametros de control de aproximacion, corte alto y corte bajo,
que se describen a continuacion.

Derivativa se suele utilizar para aumentar la estabilidad del lazo. Sin embargo, hay
situaciones en las que derivativa puede ser la causa de la inestabilidad. Por ejemplo,
si la PV presenta ruido eléctrico, derivativa puede amplificar este ruido eléctrico y
provocar un exceso de cambios de la salida; en esta situacion suele ser mejor
desactivar la derivativa y reajustar el bucle.

El tiempo derivativo siempre se define en segundos. La acciéon derivativa se puede
apagar estableciendo el tiempo derivativo en Off(0).

Derivativa en PV o Error (SP - PV)

Por defecto, la accion derivativa se aplica solamente a PV y no al error (SP - PV).
Ayuda a evitar grandes golpes derivativos cuando se cambia el punto de consigna.

Si fuera necesario, derivativa se puede cambiar al error con el parametro
DerivativeType. No se recomienda pero puede reducir el sobreimpulso al final de las
rampas SP, por ejemplo.

Reinicio manual (Control PD)

En un controlador de tres términos (es decir, un controlador PID), el término integral
elimina de forma automatica el error de estado estacionario del punto de consigna.
Apague el término integral para configurar el controlador en PD. En estas
condiciones el valor medido puede no establecerse de forma precisa en el punto de
consigna. El parametro de reinicio manual (MR) representa el valor de la potencia de
salida que se entregara cuando el error sea cero.

Este valor se puede especificar de forma manual para eliminar el error de estado
estacionario.
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Corte

El corte es un sistema de enfoque de control para el inicio de procesos y grandes
cambios del punto de consigna. Permite que la respuesta se ajuste de forma
independiente del controlador PID, lo que permite un rendimiento 6ptimo de los
grandes y pequefos cambios del punto de consigna y perturbaciones. Esta
disponible para todos los tipos de control salvo OnOff.

Los umbrales de corte alto y bajo, CBH y CBL, definen dos regiones por encima y
por debajo del punto de consigna operativo. Se especifican en las mismas unidades
que la banda proporcional. El funcionamiento se puede explicar en tres reglas:

1. Cuando el PV es superior a las unidades CBL por debajo de WSP, se aplica
siempre la salida maxima.

2. Cuando el PV es superior a las unidades CBH por encima de WSP, se aplica
siempre la salida minima.

3. Cuando PV sale a una regioén de corte, la salida vuelve sin perturbaciones al
algoritmo PID.

El efecto de la norma 1y 2 es acercar PV a WSP lo mas rapido posible cuando haya
una desviacion importante, como puede hacer un operario experimentado de forma
manual.

El efecto de 3 es permitir que el algoritmo PID empiece de inmediato a «cortar» la
potencia del maximo al minimo cuando PV pasa el umbral de corte. Recuerde que,
debido a 1y 2, PV debe desplazarse rapidamente hacia WSP y que esto provoca
que el algoritmo PID empiece a cortar la salida.

Por defecto, CBH y CBL se establecen como Auto (0), lo que significa que deben ser
3 veces la banda proporcional. Es un punto de partida razonable para la mayor parte
de los procesos, pero los cambios del aumento del tiempo del punto de consigna al
inicio o de un gran punto de consigna cambia pueden mejorar si se giran de forma
manual.

Magnitud Region de corte: aplicar
enfriamiento completo
CBH
SP .
Banda proporcional

CBL

Regidén de corte: aplicar

calentamiento completo

Tiempo

Nota: Como el corte es un tipo de controlador no lineal, puede que un conjunto de
valores CBH y CBL que se ajustan para un punto operativo determinado no sean
satisfactorios para otro punto operativo. Por lo tanto, se recomienda siempre no
intentar ajustar los valores de corte de forma demasiado estricta ni utilizar la
planificacién de ganancia para planificar los diferentes valores CBH y CBL en
diferentes puntos operativos. Todos los parametros de ajuste PID se pueden
planificar con ganancia.
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Accion inversal/directa

Para lazos de canal unico, el concepto de accion inversa y directa es importante.
El parametro de ControlAction debe establecerse de forma apropiada:

1. Siun aumento en la salida de control provoca un aumento correspondiente en
PV, como un proceso de calentamiento, establezca ControlAction en inversa.

2. Siun aumento en la salida de control provoca un descenso correspondiente en
PV, como un proceso de enfriamiento, establezca ControlAction en directa.

El parametro ControlAction no esta disponible para configuraciones de rango
dividido en las que el canal 1 siempre se acciona de forma inversa y el canal 2
siempre de forma directa.

ROTURA DE LAZO

El lazo se considera roto si PV no responde al cambio en la salida. Se puede iniciar
una alarma pero en los controladores serie EPC3000 debe conectarse
expresamente con el parametro «LoopBreak». Como el tiempo de respuesta varia
de un proceso a otro, el parametro de Tiempo de desconexion del lazo permite que
se establezca un tiempo antes de iniciar la alarma de desconexién del lazo. En este
caso, la potencia de salida conllevara un limite alto o bajo. Para un controlador PID,
se utilizan dos parametros en diagndstico para determinar si el lazo se ha roto:
«Loop Break Time2 y «Loop Break Delta PV».

Si el lazo de control esta roto, la salida tendera a concluir y a llegar al limite.

Cuando la salida se encuentra en el limite, el algoritmo de deteccion de desconexion
de lazo supervisara el PV. Si el PV no se ha desplazado en una cantidad
determinada (LoopBreakDeltaPV) en el doble del tiempo especificado
(LoopBreakTime), se generara una desconexion del lazo.

Planificacion de ganancia

Algunos procesos exhiben dindmicas no lineales. Por ejemplo, un horno de
tratamiento térmico se comporta de forma muy diferente a bajas temperaturas que a
altas temperaturas. Se debe principalmente a los efectos de la transferencia de calor
radiante que aparecen sobre los 700°C. Se indica en el siguiente diagrama.

Para las constantes de ajuste un juego unico PID no suele ser viable ofrecer un
rendimiento por encima del rango operativo de todo el proceso. Para evitarlo, se
pueden utilizar y «planificar» varios juegos de constantes de ajuste de acuerdo con
el punto operativo del proceso.

Cada juego de constantes se denominada «juego de ganancia» o «juego de ajuste».
La planificacion de ganancia selecciona la ganancia activa al comparar el valor de la
variable de planificacion (SV) frente a un conjunto de limites.

Se genera un equilibrio integral cundo cambia el juego de ganancias activas. Esto
ayuda a evitar discontinuidades («perturbaciones») en la salida del controlador.

dPV
dt

Bound 1.2 PY Bound

(]
[}
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Control de posicionamiento de valvulas motorizadas

El control de posicion de valvulas se utiliza para los actuadores de valvula
motorizados de «tres pasos» que se accionan con una sefal digital de «abrir» o
«cerrar». Un ejemplo frecuente es una valvula que modula el ratio de disparo de un
horno a gas. Algunas valvulas ya cuentan con posicionadores, en cuyo caso estos
algoritmos no son adecuados y se debe utilizar PID.

La serie EPC contiene el algoritmo sin limites (VPU) o (sin limites) que no requiere
de un potenciémetro de feedback.

Este tipo de valvula tiene un tiempo de recorrido inherente, el tiempo necesario para
rotar de un extremo a otro. Este tiempo se debe medir con la mayor precisién posible
en ambas direcciones y la media se debe introducir en el parametro de tiempo de
recorrido adecuado.

Posiciéon de valvula sin limites (VPU)

El algoritmo de posicion de valvula sin potenciémetro (VPU) funciona sin
conocimiento de la posicién real de la valvula. Por lo tanto, no requiere un
potenciometro en la valvula.

VPU contiene una forma incremental especial del algoritmo PID. Utiliza la valvula
como acumulador para «afiadir» los incrementos calculados por el algoritmo. Debido
a esta formulacién especial, se puede tratar como algoritmo de posicién, como el
propio PID.

Contiene un modelo de software de la valvula sencillo que se basa en el tiempo de
recorrido introducido, que estima la posicion de valvula (la salida operativa). Es
importante comprender que esta estimacion no es mas que eso, y que con el tiempo,
especialmente con ciclos largos, la salida operativa que se muestra y la posicion real
de valvula pueden ser complemente diferentes. No tiene efecto alguno en el
rendimiento de control, se trata de un problema de visualizacion. Este modelo
también se utiliza en modos no automéaticos como Manual.

Con VPU es importante que el tiempo de recorrido de la valvula se mida y establezca
con la mayor precision posible. Ayuda a garantizar que los parametros de ajuste
conserven sus significados fisicos reales y ayuda a garantizar un autoajuste
adecuado, que puede dar lugar a un ajuste insatisfactorio. El tiempo de recorrido del
motor se define como valvula completamente abierta - valvula completamente
cerrada. No es necesariamente el tiempo indicado en el motor, ya que si se han
instalado topes mecanicos en el motor, el tiempo de desplazamiento de la valvula
puede ser diferente.

Nota: Los controladores serie EPC admiten la posicion de valvula, pero solo sin un
potenciémetro.

Control de valvulas motorizadas en modo manual

Cuando se selecciona el modo manual, el algoritmo predice donde se desplazara la
valvula segun la valvula de potencia manual. La salida manual se establece como
normal y el controlador coloca la valvula de acuerdo con la posicion interna
estimada.

Cada vez que la valvula llega a los extremos, las posiciones real y estimada tienden
a realinearse.

Los parametros que se muestran en esta seccidn son pertinentes para el sujeto que
se describe. Puede obtener mas informacién en el apartado Configuracion.
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Control on/off

Cada uno de los dos canales de control se puede configurar para un control on/off.
Es un tipo de control sencillo que se suele encontrar en los termostatos basicos.

El algoritmo de control toma forma de un relé sencillo.

Para el canal 1 (calentamiento):

1. Cuando PV > WSP, OP = 0%
2. Cuando PV < (WSP - Ch10nOffHyst), OP =100%

Para el canal 2 (enfriamiento):

1. Cuando PV > (WSP + Ch20nOffHyst), OP = 100%
2. Cuando PV < WSP, OP = 0%

Esta forma de control conlleva a una oscilacién del punto de consigna pero es
mucho mas sencilla de ajustar. La histéresis debe ajustarse de acuerdo con la
compensacion entre la amplitud de oscilacion y la frecuencia de conmutacion del
actuador. Se puede planificar la ganancia de los dos valores de histéresis.
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Feedforward

El diagrama de bloqueo de la estructura de subsistema Feedforward se muestra a
continuacion.

Subsistema Feedforward

Derivacion de feedforward
Ganancia de feedforwar

Tipo dejfeedforward
FFHold FFHighLimit
o O] EoE
o ¥ ¥

. FFOutput
PV D\D L 1+sFFLeadTime Lol x i
DV 1+sFFLagTime T /_

Q ) i
[ x
FFLowLimit

El lazo incorpora un controlador de feedfoward ademas del controlador de feedback
normal (PID); es capaz de compensacion estatica o dinamica de feedforward. Por lo
general, hay tres usos comunes para feedforward en estos instrumentos, que se
describen a continuacion.

Perturbacion feedforward

Una desventaja del controlador feedback (PID) que responde solamente a las
desviaciones entre PV y SP. Cuando un controlador PID empieza a reaccionar a un
proceso de perturbacion, ya es demasiado tarde y la perturbacién esta en proceso.
Lo unico que puede hacer es intentar minimizar la extension de la perturbacién lo
maximo posible.

El controlador de feedforward se suele utilizar para superar esta desventaja. Utiliza
una medida de la variable de perturbacién y a priori conocimientos del proceso para
predecir la salida del controlador que tendra en cuenta exactamente la perturbacion
antes de que afecte al PV.

Feedforward presenta una importante desventaja. Se trata de una estrategia de lazo
abierto que depende totalmente de un modelo de proceso. Modelar el error, la
incertidumbre y la variacion del proceso ayuda a evitar un error de seguimiento cero
en la practica. Ademas, el controlador feedforward solamente responde a las
perturbaciones medidas y modeladas explicitamente.

Para contar las desventajas relativas, el lazo combina ambos tipos de control en una
disposicion conocida como «Feedforward con compensacién de retroalimentaciony.
El controlador Feedforward ofrece la salida de control principal y el controlador
Feedback puede compensar esta salida de forma adecuada para un error de
seguimiento cero.
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El siguiente diagrama muestra el feedforward con la estructura de compensacion
feedback.

Subsistema
» Feedforward

+PIDTrimLimit

¥
Subsistema Subsistema T
==l control (PID) fe—es /_ de salida
= —
F 3

-PIDTrimLimit

Se proporciona un limite de compensacion simétrico en el componente PID que
puede restringir la influencia de la compensacion de feedback.

Feedforward del punto de consigna

El feedforward del punto de consigna es el tipo que con mas frecuencia se ve en las
aplicaciones del instrumento. Un sefial que es proporcional al punto de consigna
operativo pasa directamente a la salida del controlador. El caso mas frecuente son
procesos dominantes de tiempo muerto.

Los tiempos muertos son frecuentes en el control de procesos. Las lineas de flujo,
las lineas de empaquetado, las lineas de procesamiento de alimentos y similares
pueden conllevar una cantidad de retardo de transporte, es decir, hay un periodo de
tiempo finito entre la realizaciéon de una actuacion por parte de un elemento de
control final y un cambio que detecta el sensor.

Cuando hay retardo, suele esta relacionado con otras dinamicas de proceso y el
control de feedback estable resulta muy dificil. Una solucion es desajustar la
ganancia del controlador. Aunque puede que se consiga estabilidad, provocara la
lentitud de la respuesta del sistema a los cambios en el punto de consigna.

La disposicién «Feedforward con compensacién de retroalimentacion» mostrada
anteriormente se puede utilizar para mejorar considerablemente la situacion. El
controlador de feedforward ofrece de inmediato un valor de salida cercano al valor
final y el controlador PID puede compensarlo para ofrecer un error de seguimiento
cero. La cantidad maxima de compensacion se puede limitar para evitar que el
componente PID tenga mucha influencia.

En primer lugar, obtenga las caracteristicas estaticas de la planta. Se puede
conseguir colocando el controlador en Manual y, en un numero de valores de salida,
registrar el PV final de estado fijo. Determinar valores de Ganancia y Compensacion
que acercan la relacién, como OP = Ganancia *PV + Compensacion.

Si fuera necesario, se puede utilizar la compensacion dinamica para cambiar la
respuesta de salida feedforward. Por ejemplo, puede que acelere mas los procesos
si la salida proporciona un golpe inicial en exceso de su valor final antes de
establecerse de nuevo. Una compensacion de carga puede conseguirlo, como se ha
indicado anteriormente.
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Compensacion estatica o dinamica

A continuacién se muestra un ejemplo de respuesta de salida feedforward a
SPchange con compensacion estatica (izquierda) y dinamica (derecha).

100 Output (%) 100 Output (%)
80 1 80
60 60
40 40
20 - 20
0 1]
0 20 40 60 80 100 0 20 40 60 80 100
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Rango dividido (calentamiento/enfriamiento)

El concepto de rango dividido para calentamiento/enfriamiento es inherente al lazo.

Cada lazo tiene su punto de consigna unico y PV Unico, pero puede tener dos
salidas. Estas dos salidas funcionan en direcciones opuestas. Por ejemplo: piense
en una camara con un calentador y un enfriador. Ambos actuadores se utilizan para
influir en la temperatura (la variable del proceso, PV), pero funcionan en diferentes
direcciones: aumentar la salida de calor provoca un aumento de PV y aumentar la
salida de frio provoca un descenso de PV. Otro ejemplo es el horno de cementacion
gaseosa en el que la atmédsfera se enriquece con metano (canal 1) o se diluye con
aire (canal 2).

La forma en que el lazo lo introduce es para permitir que la salida de control aumente
el intervalo de =100 a +100%. De esta forma, el rango se divide para que de 0 a
+100% sea la salida del canal 1 (calor) y de =100 a 0% sea la salida del canal 2
(frio). El siguiente diagrama muestra las salidas de rango dividido
(calentamiento/enfriamiento)

100
90 +
B0
o
60 -

50

Qutput (%)

40 -

30

20

"W—Eihanne\ 1 7[he5t) ]
s Channel 2 (cool)

100 80 60 -40 -20 0 20 40 80 80 100
Demand (%)

Ademas, el lazo permite que los dos canales utilicen diferentes tipos de control. Los
tipos de algoritmos de control disponibles son:

1. PID con salida absoluta.
2. PID con posicionamiento de valvula (con posicion medida y VPU).
3. Control de histéresis On-Off («bang-bang»).

Por ejemplo, un proceso puede tener un calentador eléctrico en el canal 1 controlado
por el algoritmo PID, mientras que el flujo del refrigerante por una camisa se modula
mediante una valvula controlada por el algoritmo VPU del canal 2. La transferencia
entre los diferentes algoritmos se gestiona de forma automatica.

Ademas, las diferentes ganancias del actuador se gestionan con una banda
proporcional independiente para cada canal.
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Algoritmo de frio

El método de enfriamiento varian de una aplicacién a otra.

Por ejemplo, un tambor extrusionador puede enfriarse mediante aire forzado (con un
ventilador) o haciendo circular agua o aceite en torno a una camisa. El efecto de
enfriamiento seréa diferente en funciéon del método empleado. El algoritmo de
enfriamiento puede ajustarse en lineal cuando la salida del controlador cambia
linealmente con la senal de demanda PID, o puede establecerse en agua, aceite o
ventilador cuando la salida cambia no linealmente con la demanda PID. El algoritmo
proporciona un rendimiento 6ptimo para estos métodos de enfriamiento.

Enfriamiento no lineal

El lazo proporciona una conjunto de curvas que se pueden aplicar a la salida de
enfriamiento (canal 2). Se pueden utilizar para compensar las no linealidades de
enfriamiento, por lo que consiguen que el proceso parezca lineal en el algoritmo PID.
Se proporcionan las curvas de enfriamiento Aceite, ventilador y Agua.

Las curvas siempre se escalan para adaptarse entre 0 y el limite inferior de salida.
Girar la curva al proceso es un paso importante a la hora de la puesta en marcha y
se puede conseguir ajustando el limite inferior de salida. El limite inferior se debe
establecer en el punto en el que el efecto refrigerante sea maximo, antes de que
empiece a caer de nuevo.

Recuerde que el limite de ratio de salida se aplica a la salida antes del enfriamiento
no lineal. Por lo tanto, la salida del controlador real puede cambiar con mayor
rapidez que cualquier limite de ratio configurado, pero la potencia que se suministra
al proceso se movera al ratio adecuado, siempre que la curva se haya aplicado de
forma correcta.

Enfriamiento con aceite o con aire

A bajas temperaturas, la tasa de transferencia de calor de un cuerpo a otro se puede
considerar lineal y es proporcional a la diferencia de temperatura entre ellas. Es
decir, a medida que se calienta el medio de calentamiento, el ratio de transferencia
de calor se reduce. Hasta el momento, es lineal.

La no linealidad surge cuando se introduce un flujo de un medio de enfriamiento.
Cuanto mayor sea el ratio del flujo (transferencia de masa), menor es el tiempo que
pasa una determinada «unidad» en contacto con el proceso, por lo que el ratio medio
de transferencia de calor es mayor.

Las caracteristicas de aire y aceite se muestran en el siguiente diagrama.

Fan / Oil Cooling Output Curve
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Enfriamiento con agua de evaporacion

El agua que se evapora necesita cinco veces la energia que necesita para aumentar
su temperatura de 0—100°C. La diferencia representa una no linealidad importante,
en la que en demandas de enfriamiento bajas, el efecto de enfriamiento principal se
evapora, pero en mayores demandas de enfriamiento solamente los primeros
impulsos de agua pasan a la corriente.

Para realizarlo, la transferencia de masa de no linealidad descrita anteriormente para
el enfriamiento con agua y aceite sirve para el enfriamiento con agua.

El enfriamiento con agua de evaporacién se suele utilizar en tambores
extrusionadores de plastico por lo que esta caracteristica es ideal para la aplicacién.
A continuacién se muestra la caracteristica de enfriamiento con agua de

evaporacion.
Water Cooling Output Curve
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Banda inactiva del canal 2 (calentamiento/enfriamiento)

La banda inactiva del canal 2 introduce un espacio entre el punto al que el canal 1 se
desactiva y el punto al que el canal 2 se activa y viceversa. En algunas ocasiones
ayuda a evitar las pequefias y momentaneas demandas para el enfriamiento durante
la operacion de proceso normal.

Para un canal de control PID, la banda inactiva se especifica en % de salida. Por
ejemplo: si la banda inactiva se establece en 10%, el algoritmo PID debe solicitar
-10% antes de que el canal 2 comience a encenderse.

Para un canal de control On/Off, la banda inactiva se especifica en % de histéresis.
El diagrama muestra el calentamiento/enfriamiento con banda inactiva 20%.
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Transferencia sin perturbaciones

Cuando sea posible, la transferencia de un modo de control automatico a un modo
de control no automatico debe realizarse sin perturbaciones. Esto significa que la
transicion se realizara sin problemas ni importantes discontinuidades.

La transferencia sin perturbaciones depende de que haya un término integral en el
algoritmo de control para «equilibrar» el cambio de paso. Por este motivo, en
algunas ocasiones se denomina «equilibrio integral».

El parametro IntBal permite que la aplicacion externa solicite un equilibrio integral-
Resulta util si se sabe que habra un cambio de paso en PV, por ejemplo: un factor de
compensacién acaba de cambiar en un calculo de sonda de oxigeno. El equilibrio
integral ayudara a evitar los golpes proporcionales o derivativos en lugar de permitir
que la salida se ajuste con facilidad a la accién integral.

Desconexion de sensor

La «desconexion de sensor» es una condicion del instrumento que ocurre cuando el
sensor de entrada esta roto o fuera de rango. El lazo reacciona a esta condicion
pasando a modo manual forzado (consulte la descripcién anterior). El tipo de
transferencia al pasa al modo manual forzado, cuando el estado PV no es correcto,
se puede seleccionar con el parametro PVBadTransfer. Las opciones son:

* |ntroduzca el modo manual forzado con la salida en valor de omision.

* Introduzca el modo manual forzado con la salida en el ultimo valor correcto
(normalmente un valor de hace un segundo).
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Modos operativos

El lazo tiene varios modos operativos posibles. Es posible que la aplicacion solicite
varios modos a la vez. Por lo tanto, el modo activo se determina mediante un modelo
de prioridad, en el que el modo con la prioridad mas alta siempre prevalece.

Si desea mas informacién sobre los modos y sus prioridades, consulte "Lazo -
Sublista principal” en la pagina 123.

Inicio y recuperacion

El inicio adecuado es una importante consideracion y varia dependiendo del
proceso. La estrategia de recuperacién del lazo va seguida de cualquiera de las
siguientes circunstancias:

Al inicio del instrumento, tras un ciclo de tension, acontecimiento de
compensacion de potencia o interrupcion de potencia.

Tras la salida de la configuracién de instrumento o condiciones de pausa.

Al salir del modo manual forzado (F_MAN) a un modo de menor prioridad (p. €j.:
cuando PV se recupera de un estado incorrecto o desaparece una condicion de
alarma).

La estrategia que se debe seguir esta configurada por el parametro RecoveryMode.
Las dos opciones disponibles son:

1.

Ultimo modo con Ultima salida
El lazo vuelve al modo manual o automatico, el ultimo activo. La salida operativa
se inicia en el dltimo valor de salida utilizado.

Modo manual con salida de omisién

El bucle siempre pasa al modo manual. La salida inicial sera el valor de omision
configurado, salvo que se recupere del modo manual forzado cuando la
transferencia se realiza sin problemas.
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Subsistema de punto de consigna

Los siguientes diagramas muestran el bloque de funcién del punto de consigna. El
primero muestra la configuracion «Punto de consigna remoto con compensacion
local».

Subsistema de punto de consigna (Configuracion Punto de consigna remoto con compensacion local)

| (RemoteLocal==Remote - -

(__RSP_En==true > —-—

0 !
~o—»| _/_ PSPSelect | TargetSh
0 7~ N2 AND
— o | b
SPLowLimit ~ol J/ (RangeHigh) | (_SPRateUp )
PSP o | L— & > i

Limit WorkingSP
\O—b@—b_/_ d;mle orking

O /N /7N
RSP 1 1
_/_ (RangeLow) (SPRateDown)

7N

RSPLowLimit SPTrimHighLimit)
AV4
(SPTrim > _/_ '
SPTrimLowLimit
= BackCalcPV
PV v y
El segundo diagrama muestra el subsistema de punto de consigna en la
configuracion «Punto de consigna local con compensacion remotay.
Subsistema de punto de consigna (Configuracién Punto de consigna local con compensacion remota)
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| TargetSP
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El subsistema de punto de consigna resuelve y genera el punto de consigna
operativo para los algoritmos de control. El punto de consigna operativo puede
provenir de diferentes fuentes, programador, local o remoto, o tener
compensaciones locales o remotas aplicadas, y se puede limitar.
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Seleccién de fuente de punto de consigna remoto/local

El parametro remoto/local selecciona entre la fuente del punto de consigna local o
remoto.

El parametro SPSource indica qué fuente esta activa actualmente. Los tres valores
son los siguientes:

* Local: la fuente del punto de consigna local esta activa.
* Remoto: la fuente del punto de consigna remoto esta activa.

®* F_Local: la fuente del punto de consigna remoto se ha seleccionado pero no se
puede activar. La fuente del punto de consigna local esta activa hasta que la
condicion excepcional se resuelva.

Para que se active la fuente del punto de consigna remoto, deben cumplirse las
siguientes condiciones:

1. El parametro remoto/local debe estar en «Remoto».

2. Laentrada ERSP_En es correcta.

3. El estado de la entrada RSP es correcto.

Nota: El parametro «<RemoteLoc» se enumera como 0 = Remoto y 1 = Local.

En instrumentos anteriores como los serie 2400 y serie 3200 O=Local y
1 = Remoto.

Esta diferencia puede notarse si, por ejemplo, se usa una entrada digital para
seleccionar entre local o remoto. En serie 2400/3200 el contacto debe estar abierto
para local y cerrado para remoto. En un controlador EPC3000 debe estar abierto
para remoto y cerrado para local.

Seleccién del punto de consigna local

Hay tres fuentes de punto de consigna local: los dos puntos de consigna del
operario, SP1y SP2 y el punto de consigna del programador, PSP. Para la seleccion
de parédmetros y prioridades, consulte el diagrama anterior.

Punto de consigna remoto

RSP es la fuente del punto de consigna remoto. Se puede configurar mediante el
parametro RSPType en una de las dos maneras siguientes:

1. Punto de consigna remoto (RSP) con una compensacion local (SPTrim).
Por ejemplo: en un horno continuo con varias zonas de temperatura, el
controlador maestro puede transmitir el punto de consigna a cada RSP
esclavo y se puede aplicar la compensacion local en cada esclavo para
conseguir el nivel de temperatura deseado en todo el horno.

2. Punto de consigna local (SP1, SP2 o PSP) con una compensaciéon remota
(RSP).

Por ejemplo: en una aplicacion de ratio aire de combustiéon/combustible en
la que el punto de consigna del ratio esta fijo pero un controlador remoto
analiza el exceso de oxigeno en los gases de combustible y se puede
compensar el ratio dentro de una banda determinada.

El punto de consigna remoto esta siempre limitado por los parametros RSPHighLimit
y RSPLowLimit.
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Limites del punto de consigna

Los diversos parametros del punto de consigna estan sujetos a limites de acuerdo
con el siguiente diagrama. Algunos de los limites estan sujetos a limites.

’TT i <

{WG Iy =~ E

Se considera que la banda es el valor dado por (Rango alto - Rango bajo).

Nota: Aunque puede que se establezcan limites RSP fuera de los limites de rango,
el valor RSP se adjuntara a los limites de rango.

Limite de ratio de punto de consigna

Se pueden aplicar limites al valor del punto de consigna final. En algunas ocasiones
son Utiles para evitar cambios repentinos en la salida del controlador, por lo que
ayudan a evitar dafos en el proceso o el producto.

Los limites de ratio asimétricos estan disponibles. Se utilizan para poder establecer
el limite de ratio en aumento de forma independiente del limite de ratio en descenso.
Es util, por ejemplo, en una aplicacion de reactor en la que se debe reducir un
aumento repentino en el flujo para que un acontecimiento exotérmico no sobrepase
el lazo de control de enfriamiento. Por otro lado, se debe permitir un descenso
repentino del flujo.

Los limites de ratio del punto de consigna se pueden establecer en unidades por
hora, por minuto o por segundo, de acuerdo con el parametro SPRateUnits.

Nota: Al pasar de un modo de control automatico a un modo de control no
automatico como el manual, el WSP se establecera igual que el PV cuando se haya
establecido un limite de ratio. Posteriormente, pasara al punto de consigna objetivo
hacia el ratio configurado.

Ademas, si se habilita el parametro SPRateServo, el WSP se establecera igual que
el PV cuando se haya cambiado el SP objetivo y se desplazara hacia el objetivo
desde alli. Esto solamente se aplica en el modo automatico (incluyendo la transicion
a automatico) cuando SP1 o SP2 estan activos. No se aplica si se utiliza un punto de
consigna del programa o remoto.
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SP objetivo

El SP objetivo es el valor del punto de consigna inmediatamente anterior al limite de
ratio (el SP de funcionamiento es el valor inmediatamente posterior). En muchos
instrumentos se puede escribir directamente en el SP objetivo. El efecto es
desencadenar un calculo que tenga en cuenta el valor de compensacion (ya sea una
compensacion local o remota) y escribir el valor calculado en la fuente del punto de
consigna seleccionado. Esto sirve para que el SP objetivo calculado de la siguiente
ejecucion sea equivalente al valor introducido.

Permite que el punto de consigna objetivo se establezca en el valor deseado de
inmediato, sin tener que introducir manualmente los calculos y determinar qué fuente
del punto de consigna esta activa.

No se puede escribir el SP objetivo cuando esta activo un punto de consigna remoto.

Seguimiento

Hay tres modos de seguimiento del consigna disponibles. Se pueden activar
habilitando el parametro adecuado.

1. SP1/SP2 hace un seguimiento de PV
Mientras que el modo es MANUAL, si SP1 o SP2 estan activos, haran un
seguimiento de PV (menos la compensacion). Asi, se mantiene el punto
operativo cuando el modo pasa a Automatico.

2. SP1/SP2 supervisa PSP
Mientras que PSPSelect esta seleccionado, si SP1 o SP2 estan activos, haran
un seguimiento de PSP. Asi, se mantiene el punto operativo cuando se reinicia el
programador y PSPSelect es incorrecto.

3. SP1/SP2/SPTrim hace un seguimiento de RSP
Cuando RSP esta activo y actia como punto de consigna remoto, si SP1 o SP2
estan activos, haran un seguimiento de RSP. Si RSP actia como compensacion
remota, SPTrim hara un seguimiento de RSP. Asi, se mantiene el punto
operativo cuando el punto de consigna pasa a local.

Calculado de nuevo SP y PV

Las versiones calculadas de nuevo de WSP y PV se proporcionan como salidas. Son
WSP/PV menos el valor de compensacion activo. Se proporcionan estas salidas de
forma que una fuente de puntos de consigna externo (como un programador de
puntos de consigna o un maestro en cascada) pueda hacer un seguimiento de sus
salidas cuando sea necesario, de forma que evita golpes en los cambios de modo y
las conmutaciones.

Equilibrio de punto de consigna integral

Cuando se habilita el parametro SPIntBal, el subsistema de punto de consigna
emitira una solicitud de equilibrio integral a los algoritmos PID/VPU cuando haya un
cambio de fase en SP1 o SP2. Esto provoca que se elimine un golpe proporcional o
derivativo y que PV se desplace sin problemas al nuevo punto de consigna con la
parte integral como fuerza motora y el minimo sobreimpulso. El efecto es el mismo
que el llamado «proporcional y derivativo en PV» en lugar de error, pero solamente
se aplica a los cambios de paso en SP1 o0 SP2 y en la transicion de punto de
consigna local a remoto.
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Subsistema de salida

El diagrama muestra el diagrama de bloque del subsistema de salida.
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Seleccién de salida (incluida la estacién manual)

La fuente de la demanda de salida se resuelve dependiendo de qué modo de
controlador esté activo. En HOLD, se conserva la salida operativa anterior. En
TRACK, la demanda de salida se toma de TrackOP. En MANUAL y F_MAN, la salida
se toma de ManualOP. En otros modos, la salida se toma de la salida de
subsistemas de control.

Limites de salida

La demanda resuelta esta sujeta a la limitacion de posicion. Hay varias fuentes
diferentes de limites de posicién:

* Los limites maestros, OutputHighLimit y OutputLowLimit
* Los limites de planificacion de ganancia activa: OutputHigh(n) y OutputLow(n).
* Los limites remotos, RemoteOPHigh y RemoteOPLow.

* Los limites de ajuste (solamente durante el autoajuste), TuneOutputHigh y
TuneOutputLow

Los limites mas restrictivos siempre tienen prioridad. Dicho esto, se utiliza el minimo
de los limites superiores y el maximo de los limites inferiores. Estos pasan a ser los
limites de salida de funcionamiento, WrkOPHigh y WrkOPLow.

Los limites de salida siempre se aplican en los modos automaticos. En modos no
automaticos, como el modo manual, el FallbackValue puede superar el limite si
dicho limite ayuda a evitar que se alcance el FallbackValue. Por ejemplo: si el
OutputLowLimit es del 20% y el FallbackValue es 0%, en el modo automatico el
limite de funcionamiento bajo sera del 20%, mientras que en manual sera 0%.

Los limites de salida remotos solamente se aplican en modo automatico.
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Limitacion del ratio

La salida operativa se puede limitar estableciendo los dos parametros, OPRateUp y
OPRateDown. Siempre se especifican en % por segundo. La limitacion de ratio de
salida solamente esta disponible para canales de control PID y se debe utilizar
unicamente cuando sea necesario, ya que puede reducir considerablemente el
rendimiento de proceso.

Feedforward de potencia (compensacién de tension lineal)

Feedforward de potencia es una caracteristica que compensa las fluctuaciones en la
tensién de alimentacioén. Es util para procesos que se calientan mediante un
calentador eléctrico y en los que el calentador esta accionado directamente por un
controlador (p. ej.: mediante un relé o SSR).

Toda fluctuacién en la tension linea se puede compensar de inmediato ajustando la
potencia de salida de forma adecuada, lo que atenua la desviacion resultante en PV.
A continuacion se ilustra su eficacia:

Feedforward de potencia habilitado Feedforward de potencia deshabilitado
PV vs 5P PV vs 5P

3005 | 1 3005}

300 7~ 300
28850 1 20951

=k 299
2985 - i 2885}

28 208
29750 1 29751

Aqui se aprecia que habilitar la potencia de feedforward ha reducido
considerablemente la magnitud de las perturbaciones del proceso. No obstante,
persiste una pequefia perturbacion durante un prolongado periodo de tiempo.

Feedforward de potencia suele estar disponible en instrumentos de rango medio,
unicamente cuando se han instalado con la opcién de alimentacién eléctrica «voltios
altos». El controlador mide su propia entrada de alimentacion para determinar la
tensién del calentador, por lo que se debe accionar desde el mismo suministro que el
calentador. No se debe activar si hay un controlador de potencia inteligente acciona
el calentador, ya que el controlador de potencia proporcionara compensacion.

Cuando se activa, el feedforward de potencia se aplica solamente al canal de
calentamiento (canal 1) y esta activo mientras el controlador esta en modo
automatico. No tiene efecto en otros modos operativos.
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Autoajuste
El siguiente diagrama muestra la estructura simplificada de un autoajuste basado en
relés.
Subsistema de autoajuste
Secuenciacioén y analisis
WorkingSP
—> Punto
de consignd = eececccccecs -
de ajuste :
\ J TuneOutputHigh
-100 w
PV _/—
—>
+100 A
TuneOutputLow

El bloque de funcién contiene algoritmos de autoajuste sofisticados que pueden
ajustar el controlador al proceso. Funcionan realizando experimentos en la planta,
induciendo las perturbaciones y detectando y analizando la respuesta. La secuencia
de autoajuste se describe en detalle a continuacion.

El diagrama muestra un ejemplo de autoajuste de calentamiento/enfriamiento con un
tipo de ajuste de canal 2 «alternativo».
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Tiempo

Descripcion

Se inicia el autoajuste

Establecer el pardmetro AufotuneEnable como activado y el modo de controlador en
automatico provocara que comience el autoajuste.

Antes de iniciar el autoajuste, debe apagar los términos PID que no desee utilizar. Por
ejemplo: el ajuste TD apagado desactivara la accion derivativa y el autoajuste se ajustara
para un controlador Pl. Si no desea uno integral, establezca Tl como apagado y el
autoajuste se ajustara para un controlador PD.

Si los umbrales de corte, CBH y CBL, se establecen en automatico y el autoajuste no
intentara ajustarlos.

Cualquier autoajuste puede desencadenarse en cualquier momento, pero no empezara
hasta que el modo pase a automatico. Si se desencadena un autoajuste pero el
controlador no esta en modo automatico, se muestra el mensaje desplegable
RUTORUUSTE BESENCHEENAID PERD NO SE PUEIE EJECUTRF. En ese caso, ponga el
controlador en modo automatico, se mostrara el mensaje AUTOASUSTE ACTIVD yel
controlador empezara el proceso de autoajuste. Ademas, el autoajuste se cancelara si el
modo cambia de automatico en cualquier momento durante el ajuste, incluyendo motivos
como que el estado del sensor sea incorrecto. En ese caso, sera necesario iniciar de
nuevo el autoajuste.

Recuerde que las constantes de ajuste PID se escribiran al juego de ganancia que esté
activo cuando se complete el ajuste.

AaB

Retardo inicial

Este periodo siempre dura un minuto exacto.

Si el PV ya esta en WSP, se congelara la salida operativa. De lo contrario, la salida se
establece a 0 y el proceso puede derivar mientras se realizan algunas medidas iniciales.

El punto de consigna objetivo se puede cambiar durante este retardo inicial, pero no
después. Debe establecer el punto de consigna objetivo en el punto operativo en el que
le gustaria ajustar. Se debe tener cuidado al establecer el punto de consigna para ayudar
a garantizar que las oscilaciones del proceso no dafien el proceso ni la carga. En algunos
procesos, puede que sea necesario utilizar un punto de consigna para realizar el ajuste
que esté por debajo del punto operativo normal.

Calcular el punto de consigna de ajuste

Cuando haya transcurrido el retardo inicial, se determinada el punto de consigna de
ajuste. Se calcula mediante:

Si PV = SP objetivo: Ajustar PV = SP objetivo
Si PV < SP objetivo: Ajustar SP = PV + 0,75(SP objetivo — PV)
Si PV > SP objetivo: Ajustar SP = PV - 0,75(PV - SP objetivo)

Cuando se haya determinado, este punto de consigna de ajuste se utilizara durante el
autoajuste y todos los cambios en el punto de consigna objetivo se ignoraran hasta que
se haya completado el autoajuste. Si desea cambiar el punto de consigna de ajuste,
cancele y vuelva a iniciar el autoajuste.
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Tiempo

Descripcion

BaC

Experimento de relé

El autoajuste introduciria un relé en el lazo cerrado. Establece las oscilaciones de ciclo
limite en PV.

El relé funciona de tal forma que:
Si PV > SP: OP = minimo.
Si PV < SP: OP = maximo.

Las salidas maxima y minima se determinan mediante varios limites. También hay una
pequefia capacidad de histéresis, no descrita, en el punto de conmutacion del relé que
ayuda a evitar el ruido eléctrico que causa la conmutacion indebida.

El nimero de oscilaciones necesarias antes de pasar a la siguiente etapa depende de la
configuracion del controlador:

Si se configura cualquier canal para VPU o control OnOff, o si el limite de ratio de salida
esta habilitado, el algoritmo de autoajuste «Fourier» se ejecutara. Se necesitan tres
ciclos de oscilacion.

Si solamente se configura PID y no hay limite de ratio de salida, el algoritmo de
autoajuste «PID» se ejecutara. Solamente se necesitan dos ciclos de oscilacion.

Se ejecutara la mitad de un ciclo de oscilacion adicional al inicio de esta etapa si el PV
inicial es superior a SP.

Cuando se haya conseguido el nimero de ciclos necesarios, el algoritmo pasa a la
siguiente etapa.
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Tiempo |Descripcion

CabD Experimento de ajuste de canal 2 relativo

Esta etapa solamente se utiliza en configuraciones de calentamiento/enfriamiento de
canal doble. Para configuraciones solo de calentamiento o solo de enfriamiento, se salta.

El objetivo de esta etapa es determinar la ganancia relativa entre el canal 1 y el canal 2.
Se utiliza para establecer las bandas proporcionales correctas. Por ejemplo, en un
proceso de calentamiento/enfriamiento, el calentador y el enfriador no se valoran de igual
forma, p. €j.: el calentador puede poner mas energia en el proceso en un periodo de
tiempo determinado que la que el enfriador es capaz de eliminar. Esta no linealidad debe
registrarse y el objetivo de este experimento adicional es recopilar la informacion
necesario para efectuar la correccion.

El tipo de experimento que se utiliza se puede seleccionar con el parametro
Ch2TuneType:

El experimento Estandar es el predeterminado y ofrece buenos resultados en la mayoria
de los procesos. Pone el proceso en un ciclo de oscilacion adicional pero, en lugar de
aplicar la salida minima, aplica la salida 0 y deja que PV derive. Esta opcion no esta
disponible si TuneAlgo es Fourier.

El experimento Alternativo se recomienda para los procesos que no muestran pérdidas
importantes, por ejemplo: un tanque u horno con mucho retardo. Intenta controlar el PV
desde SP y recopila datos sobre la entrada de proceso necesaria. La longitud de esta
etapa equivale a 1,5 o 2 ciclos de oscilacion.

La opcion KeepRatio solamente debe seleccionarse cuando se conozca la ganancia
relativa de los dos canales. Provoca que la etapa se salte y que se mantenga el ratio de
banda proporcional. Por ejemplo: si sabe que el canal de calentamiento proporcionara un
maximo de 20 kW y el canal de enfriamiento proporcionara un maximo de -10 kW, el
ajuste de las bandas proporcionales como el ratio Ch2PB/Ch1PB = 2 antes del
autoajuste permitira que se mantenga el ratio correcto.

D Analisis y finalizacién

Los experimentos de autoajuste estan completos. Por ultimo, se realizaran algunos
analisis en los datos recopilados y se seleccionaran y escribiran las constantes de ajuste
del controlador a la ganancia que esté activa. Este analisis puede tardar varios
segundos, por lo general menos de 15, en los que la salida se congelara.

Cuando se ha completado el ajuste, el punto de consigna operativo se libera y se puede
modificar de forma habitual. La autoridad sobre la salida vuelve sin impactos a los
algoritmos de control.

Notas:

1. Si cualquier estado de la secuencia de autoajuste excede las dos horas de
duracion, la secuencia vencera y se cancelara. El parametro StageTime cuenta
el tiempo de cada fase.

2. Los canales configurados para el control OnOff no se pueden autoajustar pero
se ejercitaran durante los experimentos si el canal contrario no es OnOff.

3. Paralos canales VPU, es importante que el parametro Travel Time asociado se
establezca de la forma mas precisa posible antes de iniciar el autoajuste.
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4. Los lazos de potencial de carbono, con un punto de consigna en el rango 0—
2,0% (y otros lazos con pequefios rangos de punto de consigna), no se pueden
autoajustar si el tipo de banda proporcional esta establecido en «Unidades de
ingenieria». Para dichos lazos, el tipo de banda proporcional debe establecerse
en «Porcentaje» y RangeHigh y RangeLow deben ser correctos. Esto permite

que funcione el autoajuste.

A continuacion se muestran varios ejemplos en diferentes condiciones.

El primero muestra un ejemplo del autoajuste solamente de calentamiento.
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El segundo ejemplo muestra un autoajuste de calentamiento/enfriamiento con tipo

de ajuste «estandar» de canal 2.
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El tercero muestra un ejemplo de autoajuste de calentamiento/enfriamiento anterior

con el limite de ratio de salida.
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Autoajustar multiples zonas

El autoajuste depende por completo del principio de causa y efecto. Perturba el
proceso y detecta el efecto. Por lo tanto, es esencial que todas las influencias y
perturbaciones externas se minimicen lo maximo posible durante un autoajuste.

Cuando se autoajuste un proceso con multiples lazos interactivos, como un horno
con multiples zonas de temperatura, cada lazo se debe autoajustar de forma
independiente. No deben, bajo ninguna circunstancia, autoajustarse a la vez, ya que
los algoritmos no podran determinar qué causa produjo el efecto. Se debe seguir el
siguiente procedimiento:

1. Coloque todos los lazos en modo manual y establezca las salidas al valor de
estado continuo aproximado para el punto operativo deseado. Deje que se
establezca el proceso.

2. Active el autoajuste en una zona tnica. Deje que se complete el ajuste.

3. Cuando la zona haya finalizado el autoajuste, deje que se establezca en
automatico y posteriormente vuelva al modo manual.

4. Repita los pasos 2 y 3 para cada zona.
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Comunicaciones digitales

Las comunicaciones digitales (o «com.») permite que el controlador se comunique
con un PC o un sistema de PC en red o cualquier tipo de master de comunicaciones
con los protocolos suministrados. Las conexiones del PC se muestran en
"Conexiones para comunicaciones digitales" en la pagina 58. Un protocolo de
comunicaciones de datos define las normas y la estructura de los mensajes que
todos los dispositivos de una red utilizan para el intercambio de datos.

Las comunicaciones se pueden utilizar con muchos fines: paquetes SCADA, PLC,
registro de datos con fines de almacenamiento y diagndstico de planta, clonacion
para ahorrar configuraciones de instrumentos para la expansion futura de la planta o
permitir la sustitucion de un controlador. EPC3000 puede contar con tres puertos de
comunicaciones disponibles: Config, Fijo y Opcién.

El puerto de configuracion de comunicaciones utiliza el clip de configuracion en serie
para poder conectar con el dispositivos a través de un ordenador con el software de
iTools. Ajustes de comunicaciones (velocidad en baudios, paridad, etc.) para la
configuracion de comunicaciones estan fijados y el usuario tendra que tener acceso
fisico al dispositivo.

Los otros dos puertos, comunicaciones fijas y opcionales, se pueden acceder a
través de un ordenador utilizando iTools (o cualquier maestro Modbus) a distancia
sin tener acceso fisico al dispositiva a través de conexiones serie (RS232, RS422,
RS485) o Ethernet. Ajustes de comunicaciones (velocidad en baudios, paridad,
direccion de comunicaciones, direccion IP, subred, etc.) para las comunicaciones fija
y opcional se puede configurar dependiendo de la red en la que esta instalado el
dispositivo.

Nota: A partir de la versién v5.xx del firmware de EPC3000 se han eliminado los
cédigos de configuracion de comunicaciones por defecto y se les solicita a los
usuarios que configuren una contrasefia cuando se conecten por primera vez desde
iTools. Hasta que no se configure una contrasefia, solo estara disponible una serie
limitada de parametros para su lectura y escritura a través de comunicaciones fijas y
opcionales.

AVISO
SEGURIDAD DE AJUSTES DE COMUNICACIONES

Para evitar que se cambien los ajustes de comunicaciones fija y opcional, dejando
la conexién inutilizable, la configuracion de las comunicaciones fija y opcional solo
se puede cambiar utilizando el panel frontal HMI o el puerto de configuracién de
comunicaciones utilizando el clip de configuracién en serie a través del ordenador
con la ayuda del software iTools (o cualquier maestro Modbus).

El incumplimiento de estas instrucciones puede provocar daiios en el

equipo.

Comunicaciones en serie

EPC3000 admite los protocolos de comunicaciones de serie El-Bisynch y Modbus
RTU como esclavos. En los controladores V4.01 y superiores se ha afnadido la
compatibilidad con un maestro Modbus RTU como una opcién bajo peticion.
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El-Bisynch

El protocolo El-Bisynch es propiedad de Eurotherm y se basa en el paquete de datos
de mensaje estandar ANSI X3.28-2.5 A4. Esta incluido en el controlador serie
EPC3000 como esclavo El-Bisynch de forma que puede sustituir a instrumentos
anteriores, como la serie 2000. A pesar de su nombre, es un protocolo asincrono
basado en ASCII. Los datos se transfieren con bits de 7 datos, incluso la paridad,

1 bit de parada.

El-Bisynch identifica los parametros en un instrumento que utiliza (por lo general)
dos abreviaturas de letras para el parametro determinado, PV para la variable de
proceso, OP para la salida, SP para el punto de consigna, etc. La lista de parametros
compatibles se indica en "Apéndice Parametros EI-BISYNCH" en la pagina 426.

Hay mas informacion disponible para ambos protocolos en el Manual de
comunicaciones de la serie, numero de referencia: HA026230. Se puede acceder a
través dewww.eurotherm.com.
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Limitaciones El-Bisynch

En caso de deteccion de mensajes de fallo de lectura o escritura, el instrumento
responderd con las siguientes respuesta de caracter unico:

Mensaje de fallo de escritura detectado: 0x15 (Reconocimiento negativo o NAK).
Mensaje de fallo de lectura detectado: 0x04 (Final de la transmision o EOT).

iTools mostrara una notificacion genérica "Fallo de escritura de datos en el
dispositivo" o "Fallo de lectura de datos del dispositivo".

El motivo real del error se guarda en el nombre "EE". Este nombre especial se puede
leer para indicar el estado de la ultima transaccion de comunicacién. Es un
parametro de formato hexagonal cuyo valor se corresponde con los siguientes
estados y errores:

Valor mnemoénico EE  Descripcion

0 Sin error

1 Parametro no valido

2 Parametro de lectura solamente
7 Mensaje incorrecto

8 Error de limite

En el Manual de comunicaciones de la serie 2000 con ref. HA026230 disponible en
www.eurotherm.com encontrara mas informacién sobre El-Bisynch.
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ModBus RTU

El protocolo Modbus (JBUS) incluye en la definicion de una red de comunicaciones
digitales que debe tener un solo dispositivo MAESTRO y uno o mas ESCLAVOS.
La red puede ser de punto unico o multipunto. Todos los mensajes con
transacciones estan iniciados por el MAESTRO. Los instrumentos Eurotherm se
comunican con el protocolo binario Modbus RTU.

El protocolo JBUS es idéntico en muchos aspectos al protocolo Modbus: la
diferencia principal es que Modbus utiliza una direccién de registro basadaen 0 y
JBUS utiliza una direccion de registro basada en 1.

La lista de direcciones Modbus esta disponible en iTools si abre la lista del
navegador.

Hay una descripcion completa del protocolo Modbus en www.modbus.org.

En EPC3000 V4.01 y superior, la opcion del maestro Modbus RTU estara disponible
ademas del esclavo Modbus RTU existente.

Para la configuracion del maestro Modbus RTU, por favor, consulte la configuracion
del maestro Modbus RTU.

Parametros de comunicaciones serie

Los siguientes parametros se aplican a El-Bisynch y esclavo Modbus RTU, mientras
solo la velocidad en baudios y la paridad se aplican al maestro Modbus RTU.

Velocidad en baudios

La velocidad en baudios de una red de comunicaciones especifica la velocidad a la
que se transfieren los datos entre el dispositivo y el maestro. Una velocidad en
baudios de 9600 equivale a 9600 bits por segundo. Como un caracter Gnico necesita
8 bits de datos mas inicio, parada y paridad opcional, se pueden transmitir hasta

11 bits por byte. 9600 baudios equivale aproximadamente a 1000 bytes por segundo.
4800 baudios es la mitad de la velocidad, aproximadamente 500 bytes por segundo.

Cuando se calcula la velocidad de comunicacion de un sistema, suele ser la latencia
entre el mensaje que se esta enviando y la respuesta que comienza a darse lo que
domina la velocidad de la red.

Por ejemplo, si un mensaje consiste en 10 caracteres (10 ms a 9600 baudios) y la
respuesta consiste en 10 caracteres, el tiempo de transmision seria de 20 ms. Sin
embargo, si la latencia es de 20 ms, el tiempo de transmision es ahora de 40 ms.

Paridad

Paridad es un método para garantizar que los datos transferidos entre dispositivos
no han sido alterados.

La paridad garantiza que todos los bytes del mensaje recibido contienen el mismo
numero de unos o ceros cuando se recibieron que cuando se transmitieron.

En los protocolos industriales suele haber capas de comprobacion para garantizar
que el primer byte transmitido estd en buen estado. El protocolo Modbus aplica una
comprobacion de redundancia ciclica (Cyclic Redundancy Check o CRC) a los datos
para asegurarse de que el paquete es correcto.
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Direcciéon de comunicacion

En una red de instrumentos, esta direccion se utiliza para identificar un instrumento
determinado. Cada instrumento de una red debe tener una direccion de
comunicacion exclusiva. La direccion 255 se reserva para el puerto de configuracion.

Retardo de comunicaciones

En algunos sistemas es necesario introducir un tiempo de retardo entre el momento
en que el dispositivo recibe un mensaje y envia la respuesta. En algunas ocasiones
es necesario si los transmisores de linea necesitan tiempo adicional para cambiar a
tres estados.

Comunicaciones via Ethernet

A partir de la version de firmware V4.01 y superiores, los controladores serie
EPC3000 son compatibles con un adaptador EtherNet/IP o un maestro Modbus junto
con el esclavo Modbus existente.

Configuracion del médulo Ethernet

Se recomienda configurar los ajustes de comunicaciones de cada instrumento se
establezcan antes de conectarlo a cualquier red Ethernet. Este paso no es
fundamental, pero pueden darse conflictos en la red si los valores por defecto
interfieren con los dispositivos que ya forman parte de la red.

Es necesario configurar la direccion IP, la mascara de subred, la puerta de enlace
por defecto y activar DHCP. Esto se puede hacer a través de HMI o el clip de
configuracion, pero no a través de comunicaciones opcional o fija.

Si se cambia cualquiera de estos parametros, es posible mover inmediatamente el
instrumento a un nuevo estado. Por este motivo, se recomienda hacer estos
cambios sin estar conectado, antes de conectarse a una red Ethernet.

Las direcciones IP suelen representarse con el formato "abc.def.ghi.jkl".

& - - | 4
‘ hain | Metwork |Elr0adcast| EthernetIP‘
[Name [Description [.ddress] Walue|Wired From |
Biaud Baud Rate 1248 9600 _baud (1) ~
Parity Parity 1249 Mone (0)
Address Mode Address 1250 1
AutoDiscovery Enables automatic discovery of instrument on a netwark 1272 Off {0y =~
# IPMode IF Mode 12851 Static(0) -
& IPAddress Tstbyte of IP Address 12ee[ 7189
# IPAddress2 2nd Byte of IP address 1253 168
# IPAddress3 3rd Byte of IP address 1254 m
# IPAddressd dth bryte of IP address 1255 222
# SubnetMask] 15t bnyte of Subnet mask 1256 255
# Subnethask? end byte of Subnet mask 1257 255
# Subnethask3 3rd byte of Subnet mask 1258 255
# Subnethaskd dth bryte of Subnet mask 1259 0
# DetaultGatewsy 1st byte of Default gateway 1260 0
# DefaultGatewsy? Znd byte of Default gatewany 1261 0
# DefaultGatewsy3 3rd byte of Default gateway 1262 0
# DefaultGatewsyd dth byte of Default gateway 1263 0
MACT MAC address 1 1264 1]
MAC2 MAC address 2 1265 n
MACT MAC address 3 1266 141
MACS MAC address 4 1267 3
MACE MAC address 5 1268 135
MACE MAC address B 1269 25
UnitiDType Unit [dentity Type 1270 Strict (0) ~
MsgFormat Message format 12741 Free (0) =
BroadcastStormActve | Broadcast Storm Active 1274 Mo (0) -
RateFrotectionActive Rate Protection Active 1275 Mo (0) -
Comms_Option.Network - 27 parameters
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Parametros de Ethernet

Los siguientes parametros son aplicables a las comunicaciones de Ethernet.

Autodeteccion

La bandera «AutoDiscovery» (Autodeteccion) establecida en True (On) implementa
Bonjour™ lo que significa que no es necesario afadir la direccion IP del controlador
EPC3000 al panel de control iTools.

Bonjour

Bonjour™ es una introduccién de Zeroconf, que acepta un plug ‘n’ play en la
conectividad del instrumento proporcionando un método de deteccion automatica de
un dispositivo en una red Ethernet, por lo que anula la necesidad de que el usuario
establezca una configuracion de red. Se utiliza para proporcionar una ruta sencilla
para la configuracion de conectividad Ethernet en el rango del controlador EPC3000.

Bonjour™ se ejecuta segun la licencia de términos de uso limitado de Apple.

Nota: Por motivos de ciberseguridad, el servicio BonjourTM esta deshabilitado por
defecto, ya que facilita que un usuario malicioso descubra y acceda al controlador

. . .z rae . ™ ™ 3
mediante la red. Active la deteccién automatica Bonjour , utilice el parametro de
RUTD DTISCOVERY (deteccion automatica) como se indica.
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Para encender o apagar la autodeteccion

Cuando se enciende por primera vez el controlador cuando esta nuevo (o tras un
inicio en frio) se da la opcién de encender la Autodeteccion o apagarla en los
cédigos de Inicio rapido, consulte el apartado: "Configuracion del protocolo de
comunicaciones" en la pagina 73

La opcion de encender o apagar la Autodeteccion desde el controlador HMI también
se puede realizar en el modo de configuracion.

Utilizar los botones del controlador:  Pagina , Deslizar , Arriba ,
Abajo

1. Introducir el nivel de configuracion como se describe en la seccion "Seleccionar
el nivel de configuraciéon" en la pagina 100.

2. Pulse el boton de Pagina hasta que se muestre L Omm.

3. Pulse el boton Deslizar. Si se muestra F.Lam, pulse el botén Arriba para
seleccionar L am (Comunicaciones opcionales).

4. Pulse el boton Deslizar y se mostrara mAIN.
5. Presione el boton Deslizar de nuevo para mostrar EEH (Ethernet).

6. Pulse de nuevo el botén Deslizar. Si se muestra [T0MNE, pulse el botén Arriba
para seleccionar mELCP (Modbus TCP).

7. Pulse el boton Pagina para volver a mAl 1.

8. Presione el botén Arriba para mostrar Mwl .

9. Siga pulsando el botén Deslizar hasta que se muestre HII5C.
10. Utilice los botones arriba o abajo para seleccionar Off o On

Nota: Asegurese de que el controlador y el PC estan en la misma subnet. En este
momento se puede comunicar con iTools, pero primero debe salir del nivel de
configuracion para aplicar los cambios de configuracion.

11. Salga del nivel de configuracion y espere unos segundos para que iTools
(version V9.79 o posterior) reciba las emisiones del controlador.

12. En iTools seleccione «Add» (Afadir). Si Autodeteccion esta encendida, en el
controlador aparecera la lista de dispositivos conectados mediante Ethernet.

Nota: El controlador EPC3000 no aparecera en la lista si se encuentra en modo de
configuracion.

W iToot: = |E] =
G o o .
MewFile  Open File Scan Add Views
M OPC Scope
M 2dd Devices =
Sedact Darvaces bo Acd Seleci A1
3 Browse | 3 Fnd Devics Devica Type  IPvd Desciphon
NP EPCOO0AB00359 2 kel 02, EPCI008w.E.. 192168111174

Refresh | ok Cancel

Por razones de seguridad, no obstante, es recomendable apagar la Autodeteccion.
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En este caso, si Auto deteccion y DHCP no se utilizan, iTools se debe configurar
para Ethernet. Esto se describe en las siguientes instrucciones. El paquete de
configuracion de iTools, version 9.79 o posterior, se puede utilizar para configurar las
comunicaciones con Ethernet.

Configuraciéon manual del controlador

Para permitir que la funcién de escaneo de iTools encuentre dispositivos deben estar
afiadidos manualmente al panel de control de iTools.

1. Asegurese de que iTools NO esta ejecutandose antes de seguir los siguientes
pasos.

2. Abra el panel de control de iTools (inicie «Todos los programas», Eurotherm
iTools Advanced, iTools panel de control).

. Eurotherm

. Eurotherm EPC30xx Tools

. Eurotherm iTools

. Eurotherm iTools Advanced

| § iTools Control Panel I
iTools DCOM Settings Removal —

o iTools Diagnostics
H iTools OPC Server

m

| iTeols Terminal
E Programmer Editor Configuration
. View Runner —
. iClonelite Tools
. iTools Secure
. Eurotherm PAC Documentation
. Eurotherm PAC LINtools
., Eurotherm PAC Operations
. Eurotherm PAC Projects
. Eurotherm PAC Store and Forward
. Eurotherm PAC Utilities

3. Dentro de los valores de configuracion de iTools, seleccione la pestafa
«TCP/IP».

Registry Settings - iTools Configuration | = |

e |
‘ Product Key | Serial F'orti TCRAR 'N_rthnrization I OPC Server Startup I Languagel
Configure TCP/IP ports for MODBUS over Ethemet
Settings may be ovemidden by an Address Space File. See OPC Server Startup tab.
Enabled Connection Type Host Name Remaote F
[ nanodac MODBUS TCP 192168.111.222 502
[] EPC_Panell MODBUS TCP 192168.111.74 502
[7] epc2000 MODBUS TCP 192.168.111.2 502
[C] EPC3008 MODBUS TCP 192.168.111.222 502
[T] AnExampleMName MODBUS TCP 192.168111.222 502
= ExampleMame MODBUS TCP
4 mn | +
Eurotherm
ok |[ canes |[ mey | bySchneider Electric
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4. Haga clic en el boton «Afadir» para afiadir una nueva conexion. Introduzca un
nombre, por ejemplo EPC3000 y pulse Afadir. (Asegurese de que no hay
entradas duplicadas de direccion IP activadas de forma simultanea.)

New TCP/IP Port [ =]
Name: Enabled
Connection Type:
Timeout: 00 ms
Host List:
Host Name /TP Address TCP Port  Block Size Ping

5. Introduzca la direccion IP del dispositivo garantizando que la direccién IP del
ordenador esta en el mismo rango que el controlador y después haga clic en OK.

Edit Host = |
Host Mame/Address: I 192.168.10.12 I
Port: 502
Block Read: 125 Reagisters (default = 125)

(applies to MODBUS TCP only)

Ping Host Before Connecting

o) Coma

Nota: La direccion predeterminada del controlador es 192.168.111.222; la mascara

de subnet es 255.255.255.0.
New TCP/IP Port (e
Mame: EPC3000 Enabled
Timeout: 400 ms
Host List:
Host Mame/IP Address TCP Port  Block Size Ping
192.168.111.12 502 125 Yes
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6. Haga clic en OK, las entradas apareceran en el panel de control de iTools.

Registry Settings - iTools Conﬁm g

@ iITools Configuration

Product Key | Serial Ports | TCPAP | Authorization | OPC Server Startup | L

Configure TCP/IP ports for MODBUS over Ethemet
Settings may be ovemidden by an Address Space File. See OPC Server Startup tab.

Enabled Connection Type Host Name Remo =
EPC_Panell MODBUS TCP 192.168111.74 502
EPC2000 MODBUS TCP 1921681112 502
EPC3008 MODBUS TCP 102168111222 502 |2
AnExampleName MODBUS TCP 102.168111.222 502

MODBUS TCP
S
MODBUS TCP 19216811112 502 I—
m ! v
| Renove |
Eurotherm.
OK ” Cancel ] l Apply ] by Schneider Electric

iTools ya esta preparado para comunicarse con un instrumento en el Nombre de
servidor/Direccion IP configurado.

7. AbraiTools y pulse el «Scan» (Escanear).

_ L T

File Device View Options Window Help i
anﬁua‘lﬁ.l-l-x ® Q | 2 .

MNewFile OpenFile  Lood Save Print Scan Add Remove Access Views Help

BB Parammeter Explorer - S Watch/Recipe | 8 OPC Scope

w-

El proceso de escaneo solamente encontrara dispositivos si se han anadido al panel
de control de iTools. (Y si estan en el mismo rango que la direccion IP del
ordenador).

Ajustes de modo IP

Por lo general, es necesario que se ponga en contacto con su administrador de red
para determinar si las direcciones IP, la mascara de subred y la puerta de enlace por
defecto de los instrumentos deben ser estaticas o estas asignadas de forma
dinamica mediante un servidor DHCP.

Asignacion de direcciones IP dinamicas

Las direcciones IP se pueden asignar dinamicamente por un servidor DHCP de la
red. Cuando las direcciones IP se asignan dinamicamente, el servidor utiliza la
direccion MAC del instrumento para identificarlo de forma Unica.

Para configurar la asignacion dinamica de IP, el usuario debe configurar primero el
parametro IPMode en la lista «Option Comms» (Comunicaciones opcionales) en
DHCP.
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Una vez conectado a la red y a la alimentacion eléctrica, el instrumento recibiré su
«direccion IP», su «mascara de subred» y su «puerta de enlace por defecto» del
servidor DHCP y mostrara esta informacion en segundos.

Si DHCP esté activo, pero el servidor DHCP no se puede contactar, entonces las
direcciones IP se configuraran en 0.0.0.0.

De manera similar, si vence una licencia de direccion IP DHCP valida y no es posible
contactar con el servidor, entonces la direccion IP se configurara en 0.0.0.0.

Nota: Habra un retraso de tiempo (unos 30 segundos) antes de que aparezca la
nueva direccion.

Direccionamiento de IP estatica

Las direcciones IP pueden ser «fijas» («Static», estatica), es decir, el usuario
manualmente introduce los valores de la direccién IP y la mascara de subred, que
permaneceran sin ningun cambio antes de conectar el instrumento a la red.

En la lista de «Comms.Option.Network» del dispositivo, asegurese de que el
parametro «IP Mode» (Modo IP) esta establecido en «Static» (Estatico) y después
establezca la direccion IP, la mascara de subred y la puerta de enlace por defecto
como sea necesario (y como indique su administrador de red).

Consulte la seccion "Sublista de red (nWrk)" en la pagina 164.

Establecer una direccion IP para Ethernet mediante el panel delantero

Si DHCP no se utiliza, se pueden configurar manualmente la direccién IP, la mascara
de subred y las direcciones de puerta de enlace por defecto (las direcciones MAC
solamente se pueden configurar en produccién y son solamente de lectura).

La direccidn IP predeterminada es 192.168.111.222 y la mascara de subred
predeterminada es 255.255.255.0.

8. De 13 en adelante, presione el boton Deslizar para deslizarse por las opciones
Ethernet. Los botones Arriba y Abajo permiten alterar los valores.

9. Deslizarpor! PR 1,1 PAZ, 1 PR3, y! PAY para establecer cada parte de la
direccion IP, p. ej.: IP.A1 =192, IP.A2 = 168, IP.A3 = 111, IP.A4 = 222.

La mascara de subred y la puerta de enlace predeterminada se pueden establecer
de forma similar salvo la direccion MAC, que solamente es de lectura.

Puerta de enlace por defecto

La lista «Comms.Option.Network» también incluye valores de configuracion para
«Default Gateway» (Puerta de enlace por defecto) Estos parametros se configuran
automaticamente si se usa el modo DHCP IP. Cuando se utiliza el modo IP estatico,
solamente se necesitan estos ajustes si el instrumento tiene que comunicarse mas
alla del area de la red local, consulte a su administrador de red los ajustes
necesarios.

Visualizacion de direccion MAC

Cada maédulo Ethernet contiene una direccion MAC Unica, que suele representarse
en forma de ndmero hexadecimal de 12 digitos con el siguiente formato:
"aa-bb-cc-dd-ee-ff".
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En los controladores ECP3000, las direcciones MAC se muestran como 6 valores
decimales independientes en la lista «COMMS». La direccion MAC1 muestra el
primer par de digitos en formato decimal (ejemplo «170»), la direccion MAC2
muestra el segundo par de digitos y asi sucesivamente.

La direccién MAC solamente esta disponible para el puerto de comunicaciones con
interfaces Ethernet. Se puede encontrar en la lista de Comunicaciones opcionales
del apartado "Sublista de red (nWrk)" en la pagina 164.

Proteccion Broadcast Storm

La proteccion Broadcast Storm desecha todos los paquetes broadcast si la tasa de
broadcast es demasiado elevada. Broadcast Storm y Ethernet Rate Protection se
han disefiado para potenciar el mantenimiento de la estrategia de control en
determinados entornos de red con trafico elevado.

Los parametros de diagndstico Broadcast Storm y Rate Protection, consulte el
apartado "Sublista de red (nWrk)" en la pagina 164, indican cuando se activa la
proteccion.

Ethernet Rate Protection

Algunas cargas de red excesivas en productos integrados pueden afectar a la
disponibilidad del procesador hasta que el control util se vea comprometido y el
producto se reinicie, ya que no hay CPU que inspeccione la vigilancia del dispositivo.

Los controladores de serie EPC3000 incorporan un algoritmo Ethernet Rate
Protection que reduce la prioridad de las comunicaciones Ethernet en entornos con
mucho trafico de forma que la estrategia de control se mantenga y el instrumento no
efectue un reinicio de vigilancia.
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Protocolos
A partir de la version V4.01 de firmware y superior, se ha afiadido el maestro Modbus
TCP, ademas del esclavo Modbus TCP existente en las versiones anteriores.
EtherNet/IP
ODYA.

CONFORMANT

El adaptador EtherNet/IP (esclavo) esta disponible en versiones de firmware V3.01y
superiores. El controlador ha sido probado para la conformidad con CT15.

EtherNet/IP (Ethernet/Industrial Protocol) es un sistema de comunicaciones
«productor-consumidor» empleado para permitir a los dispositivos industriales
intercambiar datos prioritarios. Estos dispositivos van desde sencillas unidades de
E/S, como sensores o actuadores, hasta complejos dispositivos de control, como
robots y PLC. El modelo productor-consumidor permite el intercambio de informacién
entre un dispositivo emisor (productor) y un gran numero de dispositivos receptores
(consumidores) sin tener que enviar los datos varias veces a los distintos destinos.

EtherNet/IP utiliza el protocolo CIP (Common Industrial Protocol) y las habituales
capas de red, transporte y aplicacién implementadas comunmente por DeviceNet y
ControlNet. Se utiliza tecnologia estandar Ethernet y TCP/IP para transportar los
paquetes de comunicaciones CIP. El resultado es una capa de aplicacion abierta y
estandar sobre los protocolos Ethernet y TCP/IP. Con la opcion EtherNet/IP
habilitada un controlador EPC3000 puede actuar como un adaptador EtherNet/IP
(esclavo) en una instalacion configurada como EtherNet/IP. Se trata de una funcion
de pago protegida por la Funcién de seguridad, apartado "Sublista de seguridad
(SEC)" en la pagina 217. Tenga en cuenta que un controlador EPC3000 NO esta
disponible como un escaner EtherNet/IP (maestro).

Los controladores serie EPC3000, al igual que otros controladores Eurotherm,
disponen de un amplio numero de parametros posibles, pero los sistemas practicos
estan limitados por el espacio total de E/S del que dispone el escaner EtherNet/IP
(maestro) que se utiliza y por la cantidad de trafico que se permite en la red. Las
comunicaciones implicitas de intercambio de E/S del controlador EPC3000 estaran
limitadas a un maximo de 64 parametros de entrada y 64 parametros de salida
configurables. El software iTools incluye una herramienta de Puerta de enlace

E/S Fieldbus para configurar los parametros de intercambio de E/S (apartado
"Puerta de enlace E/S Fieldbus" en la pagina 385).

El adaptador EtherNet/IP del controlador EPC3000 se ha probado y certificado en
conformidad con OVDA (numero de certificado 11761). Es capaz de comunicarse
con variedad de escaneres EtherNet/IP aprobados por ODVA.

Caracteristicas EtherNet/IP del controlador EPC3000

Las caracteristicas de implementacion EtherNet/IP incluyen:

* 10/100 Mbit, funcionamiento duplex/semiduplex: deteccion automatica.
®* Componentes electrénicos del bus aislados galvanicamente.

* Una opcion de software seleccionable en la configuracion.

* x3 conexiones de mensajeria E/S implicitas disponibles.

®* X6 conexiones de mensajeria explicitas disponibles.
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Apoyo de objeto CIP

Clase (hex) Nombre
01 Objeto de identidad
02 Mensaje de objeto de router
04 Objeto conjunto (64 entradas/64 salidas <=> Puerta de
enlace E/S Fieldbus EPC3000)
06 Objeto de gestor de conexion
F5 Objeto de interfaz de TCP/IP
F6 Objeto de enlace Ethernet
44 Objeto Modbus

EtherNet/IP escaner (maestro)

Esta seccidn se incluye solo como guia y debe consultar las instrucciones
proporcionadas por el fabricante del maestro. El escaner EtherNet/IP que se usa en
el siguiente ejemplo es el CompactLogix L23E QB1B PLC de Allen Bradley.

Requisitos previos:

1. Los programas de software FactoryTalk Activation Manager, RSLinx Classic y
RSLogix 5000 deben estar instalados en su ordenador.

2. Conecte el Allen Bradley CompactLogix L23E al ordenador a través del puerto
de serie.

3. Conecte el ordenador, Allen Bradley CompactLogix L23E y el controlador
EPC3000 a la misma red Ethernet local usando un hub o un conmutador.

4. Configure el ordenador y el controlador EPC3000 para que estén en la misma
subred.

5. Encienda el CompactLogix L23E con la tecla configurada en PROG.
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Comprobacion de licencias de software:

6. Haga clic en Inicio/Todos los programas/Rockwell Software/FactoryTalk
Activation/FactoryTalk Activation Manager (Gestor de activacion de FactoryTalk)
(requiere conexion a Internet para verificar la activacion). Se abrira la ventana
del Gestor de activacion de FactoryTalk.

7. Haga clic en «Find Available Activations» (Buscar activaciones disponibles) y
asegurese de que estan las licencias de RSLogix 5000 y RSNetWorx para
EtherNet/IP en la tabla de Activaciones disponibles.

——— . ] i
\Home Manage Activations | Advanced
Select the location that will provide your activations or add a new activation location: Update Activation Search Path
Find Available Activations Path to Activations
> CU
Get New Activations
Borrow Activations.
Return Activations
Rehost Activations
Available activations:
Product Activation Version _ Serial# _Location Total  InUse  Borrowed Exoires
RSLogix 5000 (English)  RS5000.EXE  1.00 1203068383 GBWOTIECO1191L 1 0 0 na
RSLogix Architect RSARCHEXE ~ 1.00 1203068383 GBWOTIECO1191L 1 0 0 na
> RSNetWonx for ControlNet RSNTWCN3.EXE 9.00 1163083598 GBWOTIECO1191L 1 0 0 na
RSNetWorx for DeviceNet  RSNTWDN3.EXE 9.00 1235096882 GBWOTIECO1191L 1 0 0 na
RSNetWorx for EtherNet/IP RSNTWEN3.EXE 9.00 1669068909 GBWOTIECO1191L 1 0 0 na
Learn more about managing
activations
Rockwell tion Refresh Activations

Configuracioén de las interfaces de ordenador

8. Haga clic en Inicio/Todos los programas/Rockwell Software/RSLinx/RSLinx
Classic. Se abrira la ventana «RSLinx Classic».

9. Haga clic en «Communications» (Comunicaciones) y seleccione «Configure
Drivers» (Configurar controladores). Cuando se abra la ventana «Configure
Drivers» (Configurar controladores), seleccione «RS-232 DF1 devices»
(Dispositivos RS-232 DF1) en el menu desplegable de «Available Drive Types»
(Tipos de controlador disponibles) y haga clic en «Add New» (Afadir nuevo).

Configure Drivers ¥ EY

Awailable Driver Types

Close
RE-232 DFT devices ﬂ Add New,

Configured Drivers:

Add New RSLinx Classic Driver @
Choose a name far the new drivar. 4
(15 characters maximurm)
Cancel 4
[#8_DF14

Marme and Descl

10. Haga clic en OK.
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11. Seleccione la puerto de conexién de comunicaciones del ordenador y el tipo de

dispositivo conectado al puerto y haga clic en a

utoconfigurar. Asegurese de que

la autoconfiguracion se haya realizado correctamente y haga clic en OK.

Configure RS-232 DF1 Devices

Device Mame:  AB_DF1-1

Comm Port: |COM3 - Device: |Logix 5550/ Compactlogix _ﬂ

Station Number: [gg

(Decimal)

Eaud Rate: |19200 hd
Parity: [MNone -
Stop Bits: |1 -

Auto-Canfigure Eum Configuration Successfull

4

Eror Checking:  |BCC

Protocol:  |Full Duplex -

[ecimenu ]

Ok | Cancel | Delete

[~ Use badem Dialer

Help

12. Seleccione «EtherNet/IP driver» (Controlador EtherNet/IP) en el menu

desplegable «Available Drive Types» (Tipos de
clic en «<Add New» (Afadir nuevo).

controlador disponibles) y haga

Configure Drivers

3
84

Available Driver Types:
|EtherNeu‘IP Driver ﬂ Add hew.

Configured Drivers:

==

Cancel

Name and Descripi Add New RSLinx Classic Driver

AB_DF1-1 DF1 Sta:

Choose a name for the new driver.
{15 characters maximum}

[pE_ETHIP-1

Close

Help

FELEE b

13. Seleccione «Browse Local Subnet» (Navegar |

a subred local) y seleccione la

tarjeta de red de ordenador que se utilizara para conectarse a la red EtherNet/IP

y después haga clic en OK.

Configure driver: AB_ETHIP-1

E

EtherNet/IP Setings

(@ Browse Local Subnet (" Browse Remote Subnet

Description IP Address

Windows Default

192.168.1115
unknown
unknown
unknown

ASIX AXB8772A USB2.0 to Fast Ethernet Adapter

Juniper Network Connect Virtual Adapter

Microsoft Virtual WiFi Miniport Adapter

HP hs3110 HSPA+ Mobile Broadband Module Network Device

Dl imto bl Plossine (Marmnnal Aeco Mlaboadld

[Lm

< | 10

OK | Cancel Apply

Help
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14. Los controladores se serie de ordenador y EtherNet/PC deben estar ya en
marcha. Minimice la ventana.

Configure Drivers o X
Awailable Driver Types
Close
[Etherhet/IP Driver | Al Mo
Help
Caonfigured Drivers
Name and Description Status
AB_DF1-1 DF1 Sta: 0 COM3: RUNNING Running
AB_ETHIP-1 A-B Ethernet RUNNING Running
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Configuracién de la aplicacion RSLOGIX 5000

A continuacion se describe la configuracion de la red de escaner Compactlogix L23E
EtherNet/IP utilizando el software RXLogix 5000:

15. Inicie el programa RSLogix 5000 (desde «Inicio/Todos los programas;/...
/RSLogix 5000»). Cuando se abra la ventana de «Quick Start» (Inicio rapido),

ciérrela.

16. En el menu «File» (Archivo) seleccione «New» (Nuevo) o haga clic en el icono
«New Tool» (Nueva herramienta). Se abrira la ventana «New Controller»
(Nuevo controlador).

17. Seleccione el PLC correspondiente en el menu desplegable. Escriba un nombre
para la configuracion haga clic en «OK». Tras unos segundos se abrira la
ventana para el controlador seleccionado.

New Controller

Wendor.
Type:

Fevision

MName:

Description,

Create In

Security Authority:

Allen-Bradley

1769-L23E-QB1 Compactlogixb323E-0B1 Cantroller

20 A
Fedundancy Enabled

Dakar_2016_Test

<none>
0

CA\Users\jovanni\Documents\EthemetlP

Mo Protection

Usze only the eelected Security Autharity for Authentication and Autharization

Cancel

i s

Help

Browse...

18. Configure los ajustes del puerto Ethernet del CompactLogix L23E haciendo clic
con el botdn derecho del raton en el puerto Ethernet correspondiente en el panel
izquierdo tipo «arbol», y seleccione «Properties» (Propiedades).

3 Controller EPC3016_10_COMMS

3 Tasks

3 Mation Groups

£ Add-On Instructions

3 Data Types
(3 Trends

15 10 Configuration

+E CompactLogix5323E-QB1 System
--f 1769-L23E-QB1 EPC3016_I0_COMMS
[=-4* 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB

s Ethernet

[ 41769-123F-QB1 Ethernet Port LocalENB

i fh 002D_002B_E36( New Module...

(=80 CompactBus Local Discover Modules...
£+ Embedded /O
|1 [ EmbeddedIq ¥ Cut Cirl+X
| i [21Embedded O & Copy CirlsC
.3 Expansion [/O Paste Ctrlev
Delete Del

Cross Reference Ctri+E

Properties Alt+Enter

Print 4
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19. En la ventana de Propiedades del médulo, configure la direccion IP y haga clic
en OK.

n | Module Properties Report: Controller:1 (1769-L23E-QB1 Ethemet Port 20.11) ==

General™ ‘ Cannection | RSNatwon | hodule Info | Part Canfiguration | Part D\ﬁgnnstlcs‘

Type: 1769-L23E-0B1 Ethermet Port 10/100 Mbps Ethernet Port on Compact_ogixb323E-081
Wendor Allen-Bradley
Parent: Cantraller
Address / HostName
Name LocalENE
. @)IP Address 192 16§ . 111 L2
Description: | ~ -
1 (7 Host Mare
Sigt 1 Major Revision 20

Status: Offline QK [ Cance| I l Apphy ] l Help

Configuracion de los ajustes de conexién del escaner al
adaptador de EtherNet/IP del controlador EPC3000.

Método 1 (sin archivo EDS)

20. Configure el adaptador EPC3000 creando un nuevo médulo bajo el nodo
Ethernet CompactLogix L23E.

=151 /O Configuration
B% CompactLogix5323E-QB1 System
ﬁﬂ 1769-L23E-QB1 EPC3016 10 COMMS
é-# 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
et
] 0 CompactBu
=63 Embedd
. l# [1En
: [2] Em Paste Ctrl+V
{1 Expansig

f  New Module...
Discover Modules...

Print 4

21. Seleccione «Generic Ethernet Module» (Médulo genérico de Ethernet) como tipo
de médulo y haga clic en el boton «Create» (Crear).

Selct Mol Ty
Catalog | Module Discovery | Faverites|
Enter Search Text for Modulke Type. Clear Filters Hide Filters 2
Module Type Category Filters - Module Type Vendor Filters
M, E =
CIP Motion Converter [EN| 55 Anen-Bradiey El
CIP Motion Drive Cognex Corporation
GIP Motion Safety Drive Device Endress+Hauser
Communication a Eurotherm o
Catalog Number Description Vendor Category -
E151 Flowserve 600Vac/810Vde Reliance Ele.. DPlto EtherNet/IP
EtherNeyIP SofLogix5800 EtherNeyIP Allen-Bradiey ~ Communication
ETHERNET-BRIDGE Generic EtherNeyIP CIP Bridge Allen-Bradiey ~Communication
ETHERNET-MODU... Generic Ethemet Module AllenBradiey ~Communication
ETHERNET-PANE... EtherNetIP Panelview Allen-Bradley  HMI
ILX4-AENWG 1734 Wireless Ethemet Adapter, Twisted-P..  Prosoft Tech..  Communication
INDS60 Ethemet/lP  Scale Terminal Metier-Toledo Communication =
IND780 Ethemet/P ~ Scale Terminal Metder-Toledo  Communication W
In-Sight 1700 Series ~ Vision System Cognex Cofp.. Communication
In-Qinht 4NN Sarias \isinn Sustam Cannav. fam ~ N
356 of 356 Module Types Found
[] Close on Create Creste | | Clse | [ Help |

22. Complete las Propiedades del médulo con las configuraciones del adaptador
EPC3016 y después haga clic en OK.

Formato de comunicaciones (Data - INT)

Direccion IP (XXX.XXX.XXX.XXX)
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#

L Instancia de Tamaiio
Descripcion .
conjunto
Entrada 100 16 x 16 bit (EPC3000 por
defecto)
Salida 150 7 x 16 bit (EPC3000 por
defecto)
Configuracién 199 0 (EPC3000 por defecto)
New Module R T ﬁ‘
Type ETHERMNET-MODULE Generic Ethermnet Module
“endor: Allen-Bradley
Parent LocalENE
N Connection Pararmeters
ame: EPCING
Assembly
Description ~ Instance Size:
Input: 100 Z 2| (16-hit)
= Output 150 2 2 (16-hit)
Beinm o [T T ad Configurstion; 193 r: (8-hit)
Address [ Host Mame
@ IF Address: 192 . 168 . 111 . 222
(C) Host Mame:
[¥] Open Module Praperties [ oK. ] [ Cancel ] [ Help I

23. Configure las propiedades de conexion del modulo recién creado haciendo clic
con el botdn derecho del ratén y seleccionando «Properties» (Propiedades).

43 IO Configuration

18 Compactlogix5323E-QB1 System

1 1769-123E-QB1 EPC3016_10_COMMS
= #* 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB

E-#s Ethernet

- 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB

|| J ETHERNET-MODULE EPC3016
[0 Compac New Module...
& & Embe Discover Modules...
L il
@2 ¥ Cut Ctrl+X
1 Expa By Copy Ctrl+C

Paste Ctrl+V
Delete Del
Cross Reference Ctrl+E
Properties Alt+Enter
Print 4
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24. Establezca el Intervalo solicitado de paquetes (RPI, por sus siglas en inglés)
usando la pestafna «Connection» (Conexion) de las Propiedades del médulo
y asegurandose de que esté dentro de los 50 a los 3200 ms y luego haga
clic en OK.

a | Module Properties Report: LocalENB (ETHERNET-MODULE 1.1)
General | Connection® | todule Infn|

Requested PacketInferval (AP, 1000/2]ms  (1.0-32000 me)

[ nhikit Maodule

[ Major Fault On Contraller it Cannection Fails While in Fun Mode

Use Unicast Connection over EtherMet/IP

Module Fault

Status: Offline ok | [ camcel || Apply || Hep

Método 2 (con archivo EDS)
Para instalar el EDS de EPC3000, proceda del siguiente modo:

25. Haga clic en Inicio/Todos los programas/Rockwell software/RSLinx/Tools/EDS
Hardware Installation Tool (Herramienta de instalacion de EDS Hardware).
Se abrira la ventana «EDS Hardware Installation Tool» (Herramienta de
instalacion de EDS Hardware).

26. Haga clic en «Add» (Afadir) para abrir la ventana de EDS Wizard
(Asistente EDS) y después, seleccione el botdn de opcién «Register a single
file» (Registrar un unico archivo). Navegue hasta la ubicacion del archivo
EDS EPC3000 y haga clic en «Next» (Siguiente).

: This tool allows you to change the hardware descri
infarmation currently installed on your computer.

W aod Launch the ED<E YWizard and add selecied hardwsns desonpbon fles only
1
. Ruciowerdl Automatnons EDS Wizand
[ - - -
Regsiratios
Elnctrons: Drata Shave! fie{s]) wall b added lo your system for use in Rockwel Aulomabon
e by

& Fogeiara wngio By
" Pigiter o doectory of EDS San

Mamad

Pummmum'ﬁnmwwmmmsm By

-"-i " Hihese £ 30 ion Be [ 00) with B S2mse name 35 o Bols) you am regsiemng Baen fe
mage wil bo assocaied wih Ba deve

To parfoam an retaliabon ksl on the Slels). chck Mool

Bed> | Cancel |

27. Haga clic en el boton «Next» (Siguiente) en las siguientes 3 ventanas y después
en «Finish» (Terminar) en la ventana final.
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Configuracion de los ajustes de conexion al adaptador de
EPC3000

28. En en programas del escaner RSLogix 5000 configure los ajustes de conexioén
del adaptador EPC3000 creando un nuevo médulo bajo el nédulo Ethernet
CompactLogix L23E. Haga clic con el botdn derecho en el nédulo Ethernet y
seleccione «New Module» (Nuevo modulo) del menud contextual. En la ventana
emergente «Select Module Type» (Seleccionar tipo de médulo). Haga clic en el
botdén «Show Filters» (Mostrar filtros).

B Taeric
8 WanProgrem
Urichosided Prograrm
e (o
Ungrouped Axes
3+ Oy Insmec Thons
it Tygwd
+Uner-Delred
« Sarings
- A -0 Defwiind
. Predefinea iy Nt Dot gt Vpnadm C mhwgpiry -
Wodule-Defmed o ] i AsbarceBle 0o Efutiat® E
ey D0 DO OO W0 ER A Fnlgrcy [ 0P o DhedmP
I Coifguraton S DETH_O0N Sl B 200V Fioborce Bie . 0P e EfafinP
Compactlogi323E-081 Syien OOEUTD_ 0034 SPRO0 BRSOV Apbarca Ui DFIG Efafut®
) | 1-'w-|::ll-qu1 uffm:ﬂ 06 (6780060 Lapala 2D Aabirnn B Pl EratialP
- 0K 0ETF_oee s fshsnce fls  UCHin Efarkisgl!
## 1765-LI3E-081 Eshemet Post LoceENE DR, ST _0R - Flabaea B MDH i Efbarhbeg
o Ehemet OO EAAY  ERach Ewclamn  (niie Duvicafhoyitig
B (o pastitn Lodal OO_EM_EMI ERCI0 Caaam Doprr Fpc s yabis
S Embedded LD D NGB EMG  EPCNE Ewobarm (b Duvecafiaysbis)
o [1] Embedded BJ16F Dhurete Inpass 1AL DN Al Doww v 1 J00ENT Ader-fhadey  Oowe
o [7] Embedded 0816 Discrete Dutputs VXEEMAFAL T Al Doww i | OHEMT Al Bundiary  Dewrw
£ Expaniion [0 1P USeres Al Dewe v THISEMT Adenfeaay  Oowe
VOGR-REGEND k. ewi v 1700400 Mgiachay  Dowe
INESPLLEOersl E0E00 HP Code AL Dewe wa 1200EM7 AdicrBinclary  Dew p
W D5 Vsl Typees Fomersd Addn P wvarien
Cimna o5 Comtiee o Fip

29. Filtre para los dispositivos Eurotherm y, a continuacion, seleccione el médulo de
dispositivo EPC3000 necesario (mddulo instalado en el apartado anterior a
través del archivo EDS) y haga clic en «Create» (Crear).

Enter Search Text for Moduk Type.. Clear Fillers ] Hiche Filtesrs: &
[ = Madule Type Category Fillers o Modube Type Vendor Fillers -
:J.J'Gannn: Device(keyabla) - AllenBradiey E|
i+ Hmi = Caognex Comparation 1
#| Human-Machine Inlertace i Endress~Hauser
¥ Information Appliance Device Type « | ¥l Eunctherm -
[~ Catalog Number  Descripion Vendaor Catagary
002D_0D28_E1AD EPack Eunatherm Genaric Devica(keyable)
0020_00Z8_E340 EPCI0NM Eurgthgm Genaric Devicskeyabia)
0020_0028_E360 EPCINNG Eufathiérm Generic Dévic(keyable)
nanodac-chent-server nanodae Eurathemrm Genaric Device{keyable)
4 of 356 Module Typés Found [ Add to Favortes.
7] Cless an Croste ((Create | [ cose | [ Hep

30. Aparecera una ventana «New Module» (Nuevo médulo). Haga clic en el botdn
«Change» (Cambiar) para configurar:

Tipo de conexion:  Propietario exclusivo/Solo entrada/Solo escuchar

Tamano de entrada: Longitud por defecto de entradas EPC3000 en INT
(16 x 16-bit)

Tamafo de salida: Longitud por defecto de salidas EPC3000 en INT
(7 x 16-bit)
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Después haga clic en «OK».

5] New Module | zg_
GEHEHﬁ||Cnnned\nn Module Info | Internet Protocol | Port Configuration
Type EPC3016
“endor: Euratherm
s 5
Parent: LocalEMB # | Module Definition* ﬂ
Name: i 5 = cldress
|| Revieten = Netws 1821601,

Description: X

Electronic Keying: ICnmpat\b\e Module '] e

Connections: .

armne:
Name Size
Input: 16
Exclusive Owner 2t |\NT
Output| T |
Module Definition
Revision: 11
Electronic Keying:  Compatilile i |
Connectians: Exclusive Oy OK I l Cancel ] [ Help I
Status: Creating [ QK ] [ Cancel ] [ Help I

31. En la ventana «New Module» (Nuevo moédulo) configure la direccion IP del

adaptador EtherNet/IP EPC3000. Introduzca un nombre descriptivo y haga clic
en el botdn «OK».

&1 New Module T ===
GEHEHi'*‘Connection Module Info | Internet Protocol PDrtConﬁguratiDn‘
Type EPC3016
Yendor: Eurotherm
Parent: LocalENB
Name EPC3016 Ethemnet Address
(7) Private Netwe 192.168.1.
Description:

@ IP Address 192 168 . 111 . 222

() Host Name:

todule Definitian
Revision: 11

Electronic Keying:  Compatible Module

Connectians: Exclusive Owner

|

Status: Creating

Ok Cancel Help
[ 0K ][ Cancel | [ Help |
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32. Cierre la ventana «Select Module Type» (Seleccionar tipo de médulo).

Select Modute Ty

Catalog | Modue Discovery | Favortes|

Erter Saarch Text for Moduk Type... | Caoar Fiers HdeFllers 2 |
s Module Type Category Fibers = Module Type Vendor Filters -
'.r_"-aman: Devicikeyatie) = Aller-Bradiey =|

] =1| "] CognexComporatan
+| Humar-Machine Intarface Endress+Hauser
[¥] Information Appliance Device Type = | 1#| Eurgtherm -
w CatalogNumber  Descripbion Vandor Category
0020 _0028_E1AD EPack Eurathem Genedic Dewce(keyable)
0020 _0028_E340 EPC3004 Euratherm Genenc Dewvce(keyable)
0020 _0026_E360 EPC3016 Euratherm Genenc Devica(keyable)
nanodac-clentserver nanodac Euratharm Generic Device(kayable)

4 of 356 Module Types Found Add 1o Favontes

Close on Create [ Come | [ Close | [ Hep

Descarga y ejecucion de la aplicaciéon RSLOGIX 5000 en el
escaner

33. Asegurese de que la tecla Mode del hardware CompactLogix esta configurada
en «PROG» e inicie la descarga haciendo clic en el menu desplegable fuera de
linea y seleccionando «Download» (Descargar).

{4 RsLogix 5000 - EPC3016_10_COMMS [1769-L236-QB1 2011 1
File Edit View Search Logic Communications Tools Wind:
gaEEd & ¢ -

Path: I <none>

Offline 0. T RUN Lﬂ? « F

Mo Forces Go Online

e — .

Mo Edits Upload... !

| Download ‘

Controller Organizer - 1

Program Mode S

3 Controller EPC3
=69 Tasks Run Mode
3 Motion Groups Test Mode

-3 Add-On Instruc| Bl
3 Data Types -

3 Trends Go To Faults
= EI VO Configurati Controller Properties

=8 CompactLog

9 1769-L23E-QB1 EPC3016_I0_COMMS
=4 1769-123E-QB1 Ethemnet Port LocalENB
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34. Conéctese con CompactLogix L23E haciendo clic en el menu desplegable fuera
de linea y seleccionando «Go Online» (Conectarse).

#1 RSLogix 5000 - EPC3016_10_COMMS [1769-123E-QB1 20.11]*‘

File Edit View Search Logic Communications Tools Window

ER=A" =
Path: | <nane>

Offline A. FruUN _L@J 4
o R .
Mo Edits Upload... —L

Download \l/
Controller Organizer - . Z o
——— Program Mode
=3 Controller EPC3 -
-3 Tasks -
#+-C3 Motion Groups|  Lest Mode

1 Add-On Instruc
=3 Data Types
(=) Trends Go To Faults
—5 I/0 Configurati
28 COMPACHLOG e ey eee
fl 1769-L23E-QB1 EPC3016_10_COMMS
—O 1769-L23E-QB1 Ethernet Port LocalENB
&% Ethemet
4 1769-123E-QB1 Ethernet Port LocalENB

Clear Faults

Controller Properties

Si hay algun problema con la ruta, utilice RSLogix 5000>Communications >
Who Active, seleccione AB_DF1 y después «Download» (Descargar).

35. Ahora, seleccione la pestafia de Configuracion del puerto y configure el puerto
CompactLogix L23E garantizando que no hay duplicacion de direccion IP y que
esta en la misma subred que el ordenador y el EPC3016. Después haga clic

en OK.
[= | Module Properties Report: Controller1 (1769-L23E-QB1 Ethernet Port 20.11) [
‘ General | Connection | RSNetwaon | Module Info ‘ Port Configuration ‘ Port Diagms(ics‘
IP Address: 182 168 1M 2 Dormain Mame:
(Must Match IP Address on General Tab) Haost Mame:
Subnet Mask: 255 . 255 . 255 0 Select Port Speed: -
Gateway Address: 192 168 . 111 1 Current Port Speed: 10 Mbps
Primary DNES 0 0 0 0 .
SenverAddress sEkelbns T
Secondary DNS 0 0 0 0 .
Gerver Addrese Current Duplex: Indeterminate
(Changes to Port Speed and
Enable BOOTP Duplex reguire module reset)
Enable DHCP (DHCP rmust be configured to return a fixed address.)
¥|Enable DNS
| Auto-Hegotiate Port Speed and Duplex ‘ Refresh | ‘ Set |
Status: Running I QK. ‘ Cancel | Apply Help

36. Cambie la tecla de modo del CompactLogix L23E a «RUN» y el escaner
EtherNet/IP CompactLogix L23E debera comenzar a conectarse al EPC3000

EtherNet/IP de forma inmediata.

Establecimiento de las comunicaciones

La mensajeria E/S EtherNet/IP comenzara cuando la red EtherNet/IP esté
correctamente cableada y activada, el escaner EtherNet/IP y el adaptador
(controlador EPC3000) estén configurados con direcciones IP validas y unicas,
estén en la misma subred y estén configuradas correctamente las definiciones de

datos de los parametros E/S.

Las definiciones de entrada/salida de EPC3000 deben coincidir con los registros de

datos del escaner EtherNet/IP (por ej., PLC).

Los parametros son parametros de ENTRADA que lee el escaner EtherNet/IP o
parametros de SALIDA que graba el escaner EtherNet/IP.

365

HAQ032842SPA edicion 5



Comunicaciones digitales EPC3016, EPC3008, EPC3004

Formatos de datos

Los datos de 16 bits leidos desde el controlador EtherNet/IP del EPC3000 son
«enteros escalados» y el valor dependera de la resolucién del parametro que se esté
leyendo. Un valor flotante de 32 bits de 12,34 con resolucién 2 se codificara como
1234 mientras que, si la resolucién se cambia a 1, se codificara como 123.

También se pueden escribir y leer enteros de 32 bits flotantes y 32-bit tiempo en el
EPC3000 utilizando intercambio de E/S cuando el mismo parametro se configura en
filas consecutivas en la tabla de definicion de Puerta de enlace E/S Fieldbus. Los
valores de 32 bits también pueden leerse utilizando mensajeria explicita a través de
objetos Modbus cuando se lee desde la regién IEEE (Direccién Modbus > 0x8000).

El archivo EDS

Los archivos EtherNet/IP EDS (Electronic Data Sheet) para el controlador EPC3016,
EPC3008, EPC3004 estan disponibles en la pagina web www.eurotherm.com o de
su distribuidor.

El archivo EDS esta disefiado para automatizar el proceso de configuracién de la red
EtherNet/IP por medio de una definicion de la informacion de parametros de los
dispositivos necesarios. Las herramientas de configuracion del software utilizan
archivos EDS para configurar una red EtherNet/IP.

Notas:

1. Hay un archivo EDS diferente para cada una de las variantes de controlador
EPC3000 (controladores EPC3016, EPC3008 y EPC3004).

2. Los parametros seleccionados se pueden configurar para intercambiar los datos
de Entrada y Salida por la red. Esto se puede configurar mediante iTools,
consulte el apartado "Puerta de enlace E/S Fieldbus" en la pagina 385.

Resolucion de problemas

No hay comunicacion:

* Revise detenidamente el cableado y compruebe que los conectores RJ45 estan
completamente conectados en las tomas.

* Confirme que EtherNet/IP esta disponible y habilitado en el controlador
EPC3000 configurando Comms>Option>Main>Protocol to EipAndModTCP(12)
eniTools o EIP.m a través de HMI. Sila enumeracion no esta disponible desde el
parametro Protocolo, entonces el controlador no tiene la opcion EIP disponible,
pdngase en contacto con su distribuidor local.

* Compruebe que la configuracion de red del controlador EPC3000, «IP Address»
(direccion IP), «Subnet Mask» (mascara de subred) y «Gateway» (puerta de
enlace) de la lista «Comms» (Comunicaciones) son correctas y Unicas para la
configuracion de red en uso y que el controlador EPC3000 y el escaner
EtherNet/IP (maestro) estan en la misma subred.

* Asegurese de que la longitud de los datos de entrada y salida del escéner
EtherNet/IP configurada coincida con la longitud de los datos de las definiciones
de entrada y salida del adaptador EPC3000 configuradas mediante el editor de
Puerta de enlace E/S Fieldbus. Si el maestro intenta leer (entrada) o escribir
(salida) mas o menos datos de los registrados en el adaptador EPC3000 usando
el editor Fieldbus 1/0O Gateway de iTools, el adaptador del controlador EPC3000
rechazara la conexion.

366 HAQ032842SPA edicion 5


https://www.eurotherm.com
https://www.eurotherm.com

Comunicaciones digitales EPC3016, EPC3008, EPC3004

BACnet

El protocolo BACnet esta disefiado para intercambiar informacién para la
automatizacion y el control de aplicaciones en edificios. BACnet esta disponibles
para controladores con firmware de la versién V3.01 y superiores.

En los controladores serie EPC3000, la seleccion del protocolo esta protegida por
las funciones de seguridad, apartado "Contrasefias de Opciones" en la pagina 246.
Son mutuamente excluyentes con EtherNet/IP, pero puede coexistir con un esclavo
Modbus TCP en la misma conexién de internet.

Nota: Los controladores serie EPC3000 no son compatibles con BACnet MS/TP.

Objetos BACnet

En BACnet los objetos son colecciones de propiedades, cada una representando
algun elemento de informacion. Ademas de las propiedades estandares definidas,
los objetos pueden incluir propiedades definidas por el vendedor, siempre que
funcionen segun el estandar. BACnet también define el comportamiento esperado de
cada propiedad para dicho objeto. Esto hace que el enfoque orientado al objeto
funcione de modo que cada objeto y cada propiedad segun se defina por el sistema
sea accesible de la misma manera exacta.

Servicios BACnet

El proceso de lectura o escritura a una propiedad es lo que BACnet denomina un
servicio. Los servicios son los métodos utilizados por cualquier dispositivo BACnet
cuando éste se comunica con otro dispositivo BACnet, incluida la recuperacion de
informacion, transmision de informacion y comunicacion de una accion. El estandar
define una gran variedad de servicios para el acceso a objetos y sus propiedades.

Ejemplos de servicios necesarios son:

. . . .. Tipo de
Servicio de aplicacion Descripcién ..
servicio
ReadProperty (lectura de Solicitud del valor de una propiedad de un Acceso al objeto
propiedad) objeto BACnet
WriteProperty (escritura de Modifica el valor de una unica propiedad (si Acceso al objeto
propiedad) se permite)
DeviceCommunicationControl Permite a un operario a conectar o Administracién
(Control de comunicacion de desconectar las comunicaciones de las red. remota de
dispositivo) Con apoyo de una contrasefia opcional. dispositivo
Who-Is Pregunta por la presencia de dispositivos Administracién
BACnet especificados remota de
dispositivo
Who-Has Pregunta por la presencia de objetos Administracion
especificados o bien por tipo y caso o por remota de
nombre dispositivo

Mapeo de objetos BACnet

Por favor, consulte la Declaracién de conformidad de implementacion de protocolo,
documento niumero HA033299, para mas informacién. Este documento esta
disponible en www.eurotherm.co.uk.

367 HAQ032842SPA edicion 5


https://www.eurotherm.com
https://www.eurotherm.com

Comunicaciones digitales EPC3016, EPC3008, EPC3004

Configuraciéon de BACnet

BACnet se configura utilizando los parametros enumerados en la lista
Comms.Option.BACnet que se muestra a continuaciéon. Los parametros BACnet
también estan disponibles en el instrumento HMI. Puede consultar la descripcién de
dichos parametros en el apartado "Sublista de BACnet (b.NEt)" en la pagina 168.

= - - | | 4
[Marme | Description |.ddress| Value|Wired Fram |
# DevicelD Dewice D 2928 0
# Port Port number 2830 7808
& Passward Femaote Device Management password 21582 100
BEMD Status BBEMD status 2932 Off (0) ~
# BBMDIPAddrass] 13t Byte of BBMD IP address 2933 0
# BBMDIPAddress2 | 2nd Byte of BEBRMD IP address 2934 0
# BEBMDIPAddress3 | 3rd Byte of BEMD IP address 2935 0
# BEMDIPAddressd | 4th Byte of BBMD IP address 2936 0
& BEMODPort BBMD port number 2937 7808
# BEMDTTL BEMD TTL in seconds 2907 0
# ResstCounts Fesget BACnet counts 2344 Ma (0 -
FxCaount BACnet receive count 2991 0
TxCount BACnet transmit count 2942 0
Comms.Option.BACnet - 13 parameters

El nombre de dispositivo se establece en el parametro de tipo de instrumento que
puede encontrar en "Sublista de informacién (INFO)" en la pagina 213.

Acceso de lectura/escritura a los registros internos Modbus

Acceso de lectura/escritura a cualquier registro interno Modbus se proporciona
utilizando pares de objetos BACnet llamados «User Parameters» (parametros de
usuario), tal y como se muestra a continuacion.

Se admiten 30 pares de parametros de usuario (enumerados de 1 a 30).

Esta funcionalidad permite al usuario de BACnet a acceder a cualquier parametro
interno que esta disponible en el espacio de direccion Modbus estandar. Los pares
de valores tal y como se muestran en la siguiente table se implementan como dos
objetos de valor analégico BACnet. El cliente BACnet (normalmente un BMS)
escribira el primer valor con la direccion Modbus para el parametro de datos
necesario como se muestra en la figura a continuacién. El usuario puede obtener la
direccion Modbus en iTools.

Write Froperty
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El cliente BMS puede entonces leer o escribir los datos referenciados por esta
direccion

: : " g : Read [ Write Property User.Parameter. Address.
User.Parameter.Value

Nota: El valor de datos siempre se representara sobre BACnet como un punto
flotante, incluso si los datos fuente internos son de un tipo diferente
(por ej. booleano). Las cadenas no son accesibles utilizando este mecanismo.

Nota: Los valores escritos en los parametros de dispositivos a través de BACnet
se pueden sobrescribir (con valores diferentes) internamente por el firmware del
dispositivo siempre que se cumplan ciertas configuraciones del dispositivo. Por esta
razén, cuando los valores de los objetos BACnet se vuelven a leer, pueden ser
diferentes al valor solicitado a través del anterior comando de escritura BACnet.

Registro de dispositivos externos

Un «dispositivo externo» tiene una direccion de subred diferente a la de los
dispositivos de la red NACnet a la que pretende conectarse. El dispositivo debe
registrarse en un BBMD (dispositivo de administraciéon de broadcast BACnet, por sus
siglas en inglés) que entonces reenvia los mensajes broadcast permitiendo la
completa participacion en la red BACnet.

i iy i i
H‘H.-W

IP router

e
[

IP subnet 1 P
BBMD
IP subnet 3

EPC300035
foreign
device’

registration
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Unidad maestra de Modbus

Visién general

La opcidn de unidad maestra Modbus esta disponible a través de serie
(Modbus RTU) y Ethernet (Modbus TCP). A través de Ethernet, es mutuamente
excluyente con EtherNet/IP, pero esta disponible junto con el esclavo Modbus TCP.

Modbus TCP Master esta protegido por la funcién de seguridad.

Es compatible con los perfiles esclavo de los productos Eurotherm EPCx (EPC3000
y EPC2000 genéricos), dispositivos ePack, 3200 y ePower son compatibles para su
facil configuracion.

Se pueden configurar un maximo de tres dispositivos esclavos Modbus con limites
de tiempo y reintentos configurables por esclavo. Los esclavos pueden ser x3
esclavos Modbuis TCP, x3 esclavos RTU o cualquier combinacion de esclavos RTU
y Modbus TCP.

Se admiten un maximo de 32 puntos de datos para ser compartidos entre los tres
dispositivos esclavos. Estos puntos de datos se pueden configurar para escribir o
leer desde un esclavo Modbus configurado.

Configuracion maestro Modbus

Maestro Modbus se puede configurar utilizando ECP3000 HMI o a través de un
ordenador utilizando el software iTools.

Una vez se habilita la funcion de maestro Modbus a través de la funcién de
seguridad, Comms.Option.Main.Protocol se debe configurar en ModMstAndSIv(15)
y/o Comms.Fixed.Main.Protocol en ModbusMaster(3). El instrumento entonces se
debe reiniciar para reinicializar las configuraciones de comunicaciones y para que
esté disponible el bloque de funcidon ModbusMaster.

La configuracion de maestro Modbus se divide en dos partes:
* Configuracion de/de los esclavo/s de maestro Modbus

* Definicion de los datos de esclavo necesarios que se leeran desde o se
escribiran al/a los esclavo/s configurado/s.

Notas:

1. Los perfiles esclavos son compatibles con algunos controladores Eurotherm.
Esto simplifica la configuracién y minimiza la necesidad de conocer informacion
de datos detallada, como por ejemplo la direcciéon Modbus, el tipo de datos y la
resolucién de los parametros utilizados frecuentemente.

2. La configuracion de red del maestro Modbus TCP es la misma que del esclavo
Modbus TCP y se puede encontrar en Comms.Option.Network. Confirme que la
direccion IP y la mascara de subred estan configuradas correctamente para
poder comunicarse con los dispositivos esclavos Modbus dentro de la subred.
Si el dispositivo esclavo esta fuera de la subred, entonces
Comms.Option.Network.DefaultGateway debe estar configurado correctamente.
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File Device View Options Window Help
B ® @ B\ & | 8 &0 X ® | a £ .
Mew File  Open File L Add Remove Access Views Help ||

| & Graphical Wiring B P

4 Browse

5+ Comms

4 /=4 ModbusMaster| /
1> -1 Slavel
b2 Slave2
p {23 Slave3

41 ModbusMaster
i 1[:1 Slavel

4 3 Main
42 Descriptor
4 Network
----- 7 Online
40 CommsFailure
.40 IPAddressl

----- 0 IPAddress2
4] IPAddress3
.40 IPAddressd
4 Unitld

4] SearchDevice
4] Profile

<40 Retries

4] SearchResult
----- ] Timeout

4] MaxBlockSize
.40 HighPriority

----- 42 MediumPriority
4 LowPriority
5] Slave2

5420 Slave3
a1

T 1 4.7 Data
42 Descriptor
.47 SlaveDevice
----- 4] ParameterList
43 PV

.40 Status

40 Number
<0 Priority

&0 Math2

Level 2 (Engineer)

EPC3004 v. F4.08

Device Panel  [l] Terminal Wiring £} Watch/Recipe 34| Programmer | ™ OPC Scope

| Marme | Desciiption | Addiess| Value| Wired From |
& Descrigho Device descriptor 21605] Fur]
& Network Metwark. comms connechian 3217 Ethemet 0] =
& Orline Allows commuracations bo & 3200 O [0) =

CormensFailure  Indicates a device communic 3215 Ma (0] =
& |Phddess 15t byte of dave device IP A 2N 192
# |Phddess?  2ndbyle of slave device P4 3202 168
#||PAddiess3 3 byte of slave device P& 3203 m
& IPaddiessd  dthbute of slave device P& 3204 2

Unitld Unit id fos & slave device 3205 2955
# SeaichDevice  Detenvings a slave device tly 3209 Mo (0) =
& Profile A praiile that defines the desy 3214 Mirs3 (1) -
& Retries Transaction reties 3206 3

SeachResul  Current search stalus 10 Unavalable (2] =
& Timeout Time i miliseconds the mast 3207 33300
& MaBlockSize  Maxmumn amount of data in & 3208 124
A HighPiiorty  High priciity rate in seconds 3211 PRIDRITY_1HOUR [15) =
& MedimPrioiy  Medium pricity rate in secon 3212 PRIORITY_15EC(3) -

i Lowe pricrity r1ate in seconds 3213 PRIORITY_2SEC (4) -

ModbusMaster. Slavel.Main - 20 parameters

- = | @

| Hame | Desciiption | Address| Value| Wired From |
& Desciiptor Diescrption for this dataitem | 21617] [N} |
# SlaveDevice  Slave device lo communicaty 3263 Slavel (0]
& Faameterlist | Parameter list for a specilic sl 3273 TaigetSetpoint (15) =

Py Process value recenved fiom J264 0.00

Siatus Transaction stalus 3272 Idle [12) =
& Number Used for muliple instance pa 3274 1
& Pricsity Frequency 2t which the data 3258 Medium [1] =
ModbuzMaster.1.Data - 20 parameters
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Configuracion de esclavos Modbus

Para configurar las comunicaciones con los esclavos Modbus, proceda del siguiente
modo:

1. Desde iTools ponga el instrumento en modo de configuracién y abra
ModbusMaster>Slave1>Main para configurar el primer esclavo.
Asegurese de que el parametro de red esta configurado en Ethernet(1),
puesto que queremos comunicarnos con el esclavo utilizando la interfaz
Option Comms Ethernet.

También puede ser Serial(2), si queremos comunicarnos con un esclavo a
través de una interfaz de serie.

File  Device FExplorer View  Options  Window  Help
& ® ) [l ) ‘ % & % ‘ @ | & |
NewfFile Openfile Load Save Print Scan Add  Remove || Access | Views Info |
[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [l Flash Memory Bl Device Panel B Terminal Wiring & Watch/Recipe # Programmer | # OPC Scope =@ iTools Secure
1® W COMS51D255-EPC3008
| - v o>
Name Descrption dldress, Value Wired From
Descriptor _ Device descriptor 21605 L1 7
# Network  Network comms conne Ethemat (1) ~
Online Allows cammunication 1(0) ~
+ 8 Instrument = CommsFailu Indicates a deviee col No (@)~
@Al IPAddrress1 | 1stbyte of slave devics 92
L @10 IPAdchess2  2nd byte of slave devi 68
21 OptionDIO IPAdchess3  3rd byte of slave devic, 11
IPAdciessd  4th byte of slave devics 21
ot United Unitid for a slave devi 1 =
+ 3 Loop i SearchDevid Attempts to determines No () -
3 Programmer 3 Profile Aprofile that defines th SrParty (1)
@ Alarm Fetiies  Transaction retries 3
@8 Searcifios: _(;:;rzr‘v:'sean:h s‘amsm =0 Unavauamezézn)m
o:M[REGPE Meximum smountof ds 3208 124
»23 Comms HighPriority  High priority rate in sec 35?‘ RIORITY_125MS (1) *
422 ModbusMaster Medium priority rate in 12 SRIORITY_1SEC (3) i
42 Slavel & LowPriorty | Low pioriy rate in secc 3213 SRIORITY_28 =
& Main [l i — »
{3 Slave2 ModbusMaster Slavel Main - 21 parameters
»(3 Slave3 =
@1
»@2
»@3
@4
»@s
»-E@6
@7
@8
@9
»E10
p@11 0
Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.09 Instrument J

2. Configure la direccion IP del esclavo y la ID de la unidad.

File Device Explorer View  Options  Window  Help

B ] & b o X
Newfile Openfile Lload  Save Print Scan Add  Remove || Access

¥ COMS5.ID255-EPC3008

| v o= v |
Name Description ddress “alue[Wired From =
Descripiar _ Device descripiar 21605 SV 7
Network  Network comms conne 3217, Ethemet (0) ~
= = Online Allows 200 off () -
v & Instrument Commef adevicecom 3215 No (1) -
v@ A1 IPAddress1 1stbyte of slave device 3201 192
L@ IPAddress? 2nd byle of slave devic 3202 168
. & OptionDI0 IPAddress3 3rd byte of slave devic 3203 1
ac IPAddressd_ dih byte of siave device  3204] 7] |
¢ Unittd Unitid for a slave devic 3205 1 =
© Loop A SearchDevic Atiempts to determines 3209 No (0) -
& Programmer = Profie  Apofie that defines e 3214 IrdParty (1) -
4@ Alarm Reties  Transaction retries 206 3
@8 urenisearchstatis | 3210 Unavailable (2]
p Timeaut  Time in milliseconds th 3207 00
v8 Recipe amountofds 3208
+@ comms HighPriority High priarity rete insec 3211 RIORITY_126MS (1) *
423 ModbusMaster pricrity rate in 12 >RIORITY_1SEC(3) ~ g
48 Slavel LowPriorty  Low priorityrate insece 3213 SRIORITY_2SEC (4) ~ S
e R Ereri T
» /3 Main < 1l »
@3 Slave2 ModbusMaster Slavel Main - 21 parameters
© 23 Slave3 -
v@1
v@a2
vE@3
@4
@5
@6
v@7
r@s
v@9
v@10
v@un I

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.09
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3. Ahora puede comprobar si el dispositivo esta en linea a través del
parametro «Search device» (Buscar dispositivo) ajustando su valor a
«Yes» (Si). El estado de busqueda debe cambiar a «Searching(0)»
(Buscando).

Device  Explorer  View  Options  Window  Help
B & ] 2 & % R i
NewFile Openfile load  Save  Print Scan  Add Info

W COMSID255-EPC3008

| «

03 Instrument
»-@ Al
@i
3 OptionDIO
@cr
. (3 Loop
1 Programmer
»-E2 Alarm
v BCD
+ {0 Recipe
»-3 Comms
4@ ModbusMaster
43 Slavel
» 423 Main
@3 Slave2
2 Slave3
@1
@2
@3
(=R
v@s
v@6
@7
@8
@9
@10
v@11

Name Description ddress, Value Wired From z
Descriptor _ Device descriptor 21605 L1 r
Network  Network comms comne 3217 Ethemet (1)
Online Allows 3200 Off (0) =
Com adevicecom 3215 No(0) ~
IPAddress] Tsthyte of slave device 3201 192
1PAddress? 2nd byte of slave devic 3202 168
IPAddress3  3rd byte of slave devicr 3203 11
1PAddressd 4th byte of slave devic 3204 221
Unitlid Unitid for a slave devic 3205 1 =
SearchDevic Attempts to determines 3209 Pes ()~
Profile Aprofile that defines the 3214 ardParty (1) ~
Petiies  Transaction refries 3206 3
P urtent searchstatus | 3210 Searching (0)
Timeout  Timein 3207
amountofds 3208 124
HighPriarity High priorityrate in sec 3211 PIORITY_125MS (1) ~
AediurPr priority rate in 12 SRIORITY_1SEC(3) i
LowPriority  Law ity rate in sec 13 SRIORITY_25EC (4) - =
Kl il | »
ModbusMaster.Slavel.Main - 21 parameters

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.09

4. Si el esclavo Modbus esta en linea, el resultado de la busqueda sera
«Available(1)» (Disponible), de lo contrario el resultado sera
«Unreachable(3)» (Inalcanzable). Si se trata de un instrumento Eurotherm
con un perfil compatible, el parametro «Profile» (Perfil) mostrara el perfil
del esclavo Modbus, de lo contrario mostrara «3rdParty(0)» (Terceros).

file Device  Explorer View  Options  Window  Help
o ® @ m & 1, & x ] 2 | @
NewFile Openfile Lload  Save  Print San  Add  Remove Views Info

W COM5ID255-EPC3008

&) Graphical Wiring B3 Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel M Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope =@ iTools Secure

(3 Instrument
L@A
@i
©-£2 OptionDIO
s@cr
. £ Loop
3 Programmer
©-2 Alarm
&2 BCD
(3 Recipe
3 Comms
401 ModbusMaster
4.0 Slavel
» /3 Main
3 Slave2
©3 Slave3
v@1
v@2
v@3
»@4
v@s
v@6
p@7
»@8
»-@9
»-@10
p@un

v 5 v

Name Description deiress) Value | Wired From =
# Descriptor  Device descriptor 21608 EPC3 I
# Network  Network comms conne 3217, Ethernet (0) ~
2 Online Allows 3200 off (1) -

Carm adevice corr 3215 No (D) -
# IPAddress1 Tsthyte of slave devics 3201 192
# |PAddress2 2nd byte of slave devic 3202 168
# IPAddress3 Ird byte of slave devie 3203 1
2 IPAddressd | 4h byte of slave devics 3204 221
2 Unitid Unitidfor a slave devic 3205 1 =
# SearchDevic Attempts to determines 3209 No (1)
2 Profile A profile that defines the 3214 EPGoo (6) *
2 Retries Transaction retries 3208 3

hResu Cunentsearch status | 3210) Avallatle (1) ~
# Timeout  Timeinmilisecondsth 3207
& Mexd amountofds 3208 124
# HighPriority High priority rate in sec 3211 RIORITY_125MS (0) *
# MediumPrior Medium priority rate in 12 SRIORITY_1SEC(3) iy
# LowPriority  Low priority rate in sect 13 >RIORITY_2SEC (4) ~ =
< 1l | ¥
ModbusMaster.Slavel 21 parameters
i

EPC3008 v. F4.09

Level 2 (Engineer)
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5. Ahora configuraremos un segundo esclavo, pero esta vez utilizando la
interfaz de comunicaciones en serie fijas asegurandonos de que
seleccionamos la enumeracion «Serial(2)» para el parametro de red y
configurando correctamente la direcciéon de esclavo Modbus.

Nota: Serial(2) solo se puede seleccionar si Comms.Fixed.Main.Protocol esta
configurado en ModbusMaster(3).

| B iTools. - [u) X
File  Device  Explorer  View  Options  Window  Help
g =) % n x @ Q &
New File  Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help

(5] Graphical Wiring [ Paramcter Explorer [ Flosh Memory [ Device Pancl [ Terminal Wiring &3}

& coms.iD255-EPCI008

S Browse R Fnd

- - @@

Watch/Recipe 4] Programmer | #8 OPC Scope =@ iTools Secure

ame:

esoription

Value| Wred From

-0 ModbusMaster
5 (2 Slave
~ [0 Slave2

{5 (1 Diagnostics
» {23 Stave3
>@n

@2

»@3

> @4

»as

escriptor

evice descilor

5Lv.2

etvork

etwork.

Serial (2)

rline:

Allows

Off (0] ~

ormsFailae

Indicates loss of device com

Ho (0] -

Slavahddress

addiess

7

Atempts to detemines a sla

No (0] -

profile that defines the dev.

JrdPary (0) -
3

earchResul

ment search status

Unavalatie (2) »

Timeout

ime in miliseconds the mas

250,000000

A
Transaction reties
T
Hi

imum amourt o data in

124

HighPricrity

igh priity rate

FRRVRR WY

Pty

o prioity rate

seCommsT atle

s Camiws Indirection T bl

PRIORITY_125MS (1) ~
PRIDRITY_1SEC (3)
PRIDRITY_25EC (4)

ModbusMaster.Slave2.Main - 20 parameters

Level 2 (Engineer) EPC3008 E4.23
6. Ahora puede comprobar si el dispositivo esta en linea a través del

parametro «Search device» (Buscar dispositivo) ajustando su valor a
«Yes» (Si). El estado de busqueda debe cambiar a «Searching(0)»
(Buscando).

8 ool - [u] X

File Device  Explorer  View Options ~ Window Help

N rl oy ,FI Lﬁd Pﬁl s“ ::1 Re o k@ wEk M lﬁ M

§ COMS.ID255-EPC3008

& Bowse 5 Find

[E] Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel [l Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4] Programmer | 88 OPC Scope s iTools Secure

CREERIN-T

[ame:

esoiiption

Value[Wied From

{0 ModbusMaster
> {2 Slavel
v {0 Slave2
3 Main.
> -1 Diagnostics
> [0 Slaves
>@n
>@e2
>-@3
>@4
>@s
>@s
>@7
>{@s
@9
>0
>@an
PR RF
>@mn
>4
>@ns
>3
>@n
>@nn
PR R
>@2
>@n
>{@2

escritor

5LV.2

etrork.

twiork comms connection

Serial (2] ~

rline:

Alows a

0ff 01 -

ommsFalae

Indicates loss of device com

Na (0] -

Slavehddiess

Modbus slave address

7

earchDevice

Altempts to detemines a sl

fes (1) -

Profile

Apiofie that defines the dev.

Retizs

Transaction retiss

FrdPary (0] -
3

SearchResul

Current search status

Searching (0]

Timeout

Ti the mast

250.000000

asimum amount of data in

124

HighPriority

High pricrky rate

PRIORITY_125MS (0] =

MediumPrioity

edium pricity rate

PRIDRITY_1SEC (3]

owPigiity

ol pioiity rate

PRIDRITY_25EC (4] ~

jseCommsT able

/s Camms Indirection T abl

ModbusMaster.Slave2. Main - 20 parameters

[F1

Level 2 (Engineer)

EPC3008 F4.23

Graphical Wiring Editor

7. Siel esclavo Modbus esta en linea, el resultado de la busqueda sera
«Available(1)» (Disponible), de lo contrario el resultado sera
«Unreachable(3)» (Inalcanzable). Si se trata de un instrumento Eurotherm
con un perfil compatible, el parametro «Profile» (Perfil) mostrara el perfil
del esclavo Modbus, de lo contrario mostrara «3rdParty(0)» (Terceros).
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Nota: Los cambios en el perfil del esclavo predeterminan los datos anteriores

configurados para ser leidos o escritos en el esclavo.

| COMS.ID255-EPC3008

A3 Bowse & Find

~ [ MedbusMaster ~
5 (2 Stavel

> -2 Slave2
v 4 Slaved

> 3 Main

> {2 Disgnostics
>-@n
>-@2
>-@s3
>@4
>-@as
>@6
>@r
>3
>-@9
>-@w
>-@amn
5@
s-@m
>
515
522
>-@n
5818
s
>-@20
s @
>-@2 v

e s v @

Main  Disgnostics Dala

Watch/Recipe 34 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

Name.

Description

Value[Wied Fram

Desciptor

Device descriptor

3RDP

£ Metwork

Network comms connection

Serial (2]

Onine

Alons toa

0if () =

CommsF alue

Indicates loss of device cam

Slavehddiess

address

Nal0] -
10

Altemps ta determines & sley

No 0] -

rofie

A profile that defines the dev.

SrdParty (0) ~

etries

Transaction retries

SearchResult

Current search status

Available (1] -

Timeout

Time in miliseconds the mast

250.000000
124

HighFrioiity

Masimum amount of data in
'Egnu.w 5

PRIORITY_T26MS () =

MedumPrioity

Medium prioiy rote

PRIOAITY_ISEC (3] -

owPriorty

| Low pricrity rate.

PRIORITY_25EC (4] -

jseCommsT able

| Use Comms Indirection T abi

Nali0) -

Slave3.Main - 20 parameters

B Tools — o o
File  Device  Explorer  View  Options  Window  Help
@ ®m & | % & X ‘ ®  a | @
New File  Open File Load Save Print Sean Add Remove Access Views Help
(B Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory [ Device Panel [l Terminal Wiring £ Watch/Recipe 4] Programmer | # OPC Scope = iTools Secure
() COMS.1D255-EPC3008
€« = | @@
A Browse g Fnd Description “Value| Wired From
- D EPC3
~ {13 ModbusMaster 2 Netwerk comms connecion Serial (2) -
> (3 slavel Alows toa ot (o) -
~ {3 Slavez ommsF ailure Indicates loss of device comi No(0) -
4 Main | 2 Slavebdress Madbus slave address 7
3 20 Disgnestics SearchDevice Altenpts to determines 3 sl o]~
o Pt parbymasiess G
>{@1 SearchResUlt Cunert search status Ayailzble (1) =
s@2 Timeout Time the mas! 250000000
MaBlocks t f 124
’ 2 j H\:’I‘w?ﬁgﬂwue High pricrity rate o derain PRIORITY_125MS (0] =
’ MediumPricrity edium priority rate PRIORITY_1SEC (3) =
>@s 2 LowPioiiy v piarly rate PRIDAITY_25EC (4] -
» g 3 & UseCommsTable e Comms Indrection T abl No(0) -
s @7
= ModbusMaster.Slave2. Main - 20 parameters
>@9
»{@10
>@n
> @12
>
>4
>@s
>@e
@7
>{@18
>{E9
>
>@a
>@a
=
Level 2 (Engineer) EPC3008 E4.23
8. Para el tercer esclavo podemos configurar un esclavo en serie con un
perfil no soportado configurando la direccién de esclavo Modbus y
después, iniciado «SearchDevice» (buscar dispositivo).
B iTools — [m) X
file  Device  Bplorer  View  Options  Window  Help
@ =] S Lol x %] Q &
Ne Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Help
[E) Graphical Wiring [ Parameter Explorer [ Flash Memory [B Device Panel [l Terminal Wiiing £

Level 2 (Engineer) EPC3008 F4.23
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Configuracion de datos para lecturas/escrituras ciclicas

Para configurar los datos para lecturas/escrituras ciclicas:

1. Se puede configurar un maximo de 32 puntos de datos. Estos puntos de
datos se pueden compartir entre los tres esclavos o se pueden utilizar solo
para un unico esclavo.

2. Para un esclavo con un perfil conocido, es posible configurar una lectura
de datos seleccionando el esclavo y, a continuacion, seleccionando el
parametro deseado en el menu desplegable de la Lista de parametros.
La direccidn de registro, el cddigo de funcion, el tipo de datos y la prioridad
del parametro se configuraran automaticamente. Sigue teniendo la opcién
de cambiar la prioridad recomendada.

S —
File  Device  FExplorer  View Options  Window  Help
P @ B E N r x @ | R
New File Open File Load Save Print Scan Add Remove Access Views Info |

) Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [l Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &} Watch/Recipe 24 Programmer | 8 OPC Scope =@ Tools Secure

W COMSID255-EPC3008

421 ModbusMaster
4@ Slavel
2 Main
»-2 Slave2
+03 Slave3
@i
‘QData.
@2
v-@3
24
@5
@6
@7
@8
@9
»-810
v@11
»-E12
b-E13
v 14
v-@15
@16
v@17
»E18
»E19

ddress \Value [ Wired From
21617 DT
3283 Slavel (1) -
3273 InputPy (43) =
00

3264
3272

ecific slave device
s value received fram the slave de:

Idlle (12) ~
iple instance parameters 1
Frequency atwhich the date is read writen

High (1) ~

k]

Level 2 (Engineer) EPC3008 v. F4.10

& oo

File Device View

Explorer

3. Para configurar una escritura para un perfil conocido, seleccione el
parametro para escribir en el campo desplegable de Lista de parametros.

Nota: El parametro «Value» (Valor) se conecta normalmente desde el parametro
fuente de los valores que se van a escribir en el esclavo.

Options  Window  Help

& B ]
NewFile OpenFile  Load Save

E)
Print

% i x

Scan Add Remove Views

Bk

. i
Info

@ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope 2 iTools Secure

(&)W COMSID255-EPC3008

3 Browse | g Find|

Name Value[Wired From
DT2

ddress
21621

@il
3 OptionDIO
@cr
3 Loop
3 Programmer
+3 Alarm
»£3 BCD
{1 Recipe
»32 Comms
43 ModbusMaster
3 Slavel
@3 Slave2
4@ slave3
8 Main
@1
«@2
S pata
@3
@4
v@s
@6
@7
@8
@9
»@10

Descriptor
sl 3268
P lave device | 3298
ce 3294

Slavez 1) ~
SetTargetaP (61)
0.00

Idie (12) -

High (1) -

v
Status
Prioriy

Transaction status

ModbusMaster.2.Data - 20 parameters

[E]

EPC3008 v. F4.10

Level 2 (Engineer)

ParameterList - Parameter list for a specific slave device
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4. Para un parametro que no esté en la lista de parametros. La configuracion
de datos se debe realizar manualmente. Seleccione «UserDefined»
(Definido por el usuario) de la Lista de parametros y configure la direccion
de registro, el cédigo de funcidn, el tipo de datos y la prioridad de
lectura/escritura de datos.

T — =] %
[ ools w0 -~ H
File Device  Explorer  View  Options  Window  Help
® & =] E] % & ES ( Q|
N OpenFile  Load Save Print Scan Add Remove || Access | Views Info

5] Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [ Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring & Watch/Recipe 3 Programmer | 8 OPC Scope =2 iTools Secure

(&N COMSID255-EPC3008
B coms1D255- 8 - Parameter Explorer (ModbusMaster.1.Data)
- v o= v |
& Bowse [@ind Dorepor  Desailoniariis dmien e s —
2 (2 ModbusMaster - SlaveDevice | Slave device o use 3083 Slavel (1)
433 Slavel ParameterList  Parameter listfor a specific slave device 3273, UserDefined (58) ~
& Main PV Process value received from the slave dey 3264 i}
Status Transaction status 3272 dle (12) -
+ Q3 Slave2 RegisterAddres Modbus register address of the datatobe | 3265 3277: ﬂ
©-@ Slave3 FunctionCode 7?}12 Modhbus function code 3266 Readinput (4) ~
P DataType ' Data type of the data being read /writen 3267 REAL(D) *
EM Priority Frequency at which the data is read/writen 3268 High (0) ~ |
@2
@3
24 £
»@s
=TS ModbusMaster.1.Data - 20 parameters
@7
@8
»@9
@10
»@11
»-@12
»@13
L@14
»@15
v@16
»@17
+@18
»@19 o

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10

Create new clone file

5. Para un esclavo de terceros (perfil no compatible) seleccione
«UserDefined» (Definido por el usuario) de la Lista de parametros
desplegable y configure la direccion de registro, el codigo de funcion,
el tipo de datos y la prioridad de lectura/escritura de datos.

ice  Explorer  View  Options Window  Help
® @ = ) % & x @ | a i
Openfile load  Save  Print San  Add  Remove || Ac Views Tnfo

W COMS51D255-EPC3008

|« > » - &

Name

Description

Descriptor

De scription for this datatem

Valus[Wired From
DT3

- Slavel
@ Slave2
@ slave3
=}
L@2
@3
S Data
=P
v@s

40 ModbusMaster

SlaveDevice

Slave device to use

Slaved (2) -

ParameterList

Parameter listfor a specific slave device

UserDefined (100) -

B

Process value received fram the slave de:

[}

Status

Transaction status

Idlle (12)

RegisterAddress

| Madbus register address of the datata be

3277200

FunctionCade

| The Modbus function code

ReadHolding (:

ataType

| Data type of the data being read fwritten

REAL (0)

viority

| Frequency atwhich the data is read fwritten

Low ()

ModbusMaster.3.Data - 20 parameters

Level 2 (Engineer)

EPC3008 v. F4.10

Create new clone file
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6. Para iniciar las comunicaciones ciclicas con los esclavos. Salga con el

equipo maestro Modbus del modo de configuracion y ajuste el parametro

Online para cada uno de los esclavos.

L ____________ S

File Device Explorer  View  Options  Window  Help
[ B =] a L L X “ 1S i
|| NewFile | Openfile Load  Save  Print Scan  Add  Remove Views Info

] Graphical Wiring B3 Parameter Explorer [ Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

[ W COMSID255-EPC3008 B8 cOM5.1D255-EPC3008 - Parameter Explorer W = || @ [ 2] | B3 comsID255-EPC3008 - Parameter Explorer (m
- oo 4 v v
Name Description Address Value [Namne. Description Address|
Desciptar Device descriptor 21605 T | Desciptar Device descriptor 21609
S Browse Netwark. Network comms connection 3217| Ethemet () * | Network Network comms connection 3238 FixedCe
2 23 ModbusMaster % Online Allows ins to a slave device 3200 n(1) - | | || Online Allows toa slave device 22
e Indicates a device falre 3215 No (1) ~ | CommsFailwe  Inicates a device faile 323
- 1PAdcess Tstbyte of slave device IP Address 3201 a2 | SlaveAddress  Modbus slave address 323
»-E3 Main ] 2nd byte of slave device IP Address 68 | Profile Aprofile that defines the device type 323
4@ Slave2 3rd byte of slave device IP Address 11 | Retries Transaction retries 227
& Main 4th biyte of slave device IP Address 21 | Timeout Time in milliseconds the maste rwill wait fo 3228
o S Unied Unit i for a slave device 1 | MaxBlnckSize Maximum amount of data in a single ransa
e Profile A profile that defines the device type EPCox (B) - | HighPriority High priority rate in seconds
‘3 Main, [ |Retiies Transaction retries 3 | MediumPriority  Medium priority rate in seconds
-@1 Timeout Time in milliseconds the master will waitfor | LowPriority Low priarity rate in seconds:
v@ 2 Maximum amount of date in & single transa 3206 o < 1 | 5
= = | HighPriority High pricrity rate in seconds 3211 PRIORITY_125M T
= MediumPriority  Medium priarity rate in seconds 3212 PRIORITY_1S G
LowPriority Low prinrity rate in seconds 3213 PRIORITY_28 Lo
»@s T o 1 = v v
B IBve MR ] Name Descipton Address| Value!
@7 | Desciptor Device descriptor 21613 IFDF
@8 Network. Network comms connection 3259 FixedCommsSerial (1) ~
@9 Online Allows to & slave devies 3242 By -
CommsFailwre | Inclicates a device failwe 3257 Na (1) -
i SlaveAddress  Modbus slave address I 10
ran | Profie | Aprofile that defines the device type | 3288 FrlParty (0) ~
@1 Retries | Transaction retries I 3
@13 Timeout | Time in miliseconds the master wil waitfor 3243 25000
Caia B |Meximum amount of data in a single tansa 3250
HighPriority High priority rate in seconds | 3253 PRIORITY_125M3
rai1s MediumPriority  Medium priority rate in seconds | %54 PRIORITY_ISEC()~
@ 16 LowPriarity | Low priority rate in seconds. [ 3255 PRIORITY._: [
»@ 17 <[ [ |
v E 18 4 ModbusMaster.Slave3.Main - 21 parameters
6]

EPC3008 v. F4.10
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Open clone file for editing

(188 rroois

7. El estado de lectura y escritura de datos debe realizarse con éxito si el

cableado, la configuracion de comunicaciones, la configuracién de

esclavos y la configuracion de datos son correctas. La lectura PV se

mostrara en el parametro Datos PV.

file Device  Explorer Options ~ Window  Help
& | B ] = “h o ® a i
|| NewFile OpenFile Load Save Print Scan Add  Remove | Access  Views Info

) Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory Bl Device Panel H Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope =2 iTools Secure

¥ COM5.1D255-EPC3008

‘23 Browse d|

421 ModbusMaster
3 Slavel
3 Slave2
3 slave3
«@1

O Data
4@2

01 Data
ol

‘S Data
@4
@5
@6
@7
@8
r@9
+@10
»E@11
»E12
»@13
»@14
»@15
»E16
»E17
»@18

I COMSID255-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.1. Data)

“«v oo |
Name Description Address| Value|Wired From
Descriptor Description for this data ftem 21617 D1
SlaveDevice Slave device to use 326 Slavel (0) ~
Parameterlist Parameter listfor a specific slave device 327 InputPY (43) *
Py Process value received fiom the slave der 326 5
Status Transaciion status 327 Siicease (i) 71
Number Used for muliple instance parameters 3274 il
Priority Frecuency atwhich the data is read/writen 3268 High (0) |
ModbusMaster.1.Data - 20 parameters
= o
|
Name Description Address| Walue|[Wired From
Descriptar Description forthis data item 21621 DT2
SlaveDevice Slave device o use 3288 Slave2 (1)
ParameterList Parameter listfor a specific slave device 3208 SefTargetSP (51) ~
Value The value to be writento the slave device 3284 3450
Status Transaction status 3297 Siiceass (0]
Priority Frecuency atwhich the data is readjwriten 3293 High (0)
v |
Narme Description Address| Value [ Wired From
Desciptor Description for this data fem 21625 D73
SlaveDevice Slave device to use 33 Slaved (2)
ParameterList Parameter|istfor a specific slave device 3323 UserDefined (100) ~
Py Process value received fom the slaveder 3314 34
Status Transaciion status 2] Success (1)
PegisterAddress | Modhus register address of te datatobe 3315 3277200
FunctionCode The Madbus funciion cade ESl ReadHolding (3) ~ |
DataType Data type of the data being read/witen 17 REAL (1) - |
Priority Frequency atwhich the data is read/witen 3318 Low(2)~|

EPC3008 v. F4.10
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Configuracion de datos para escrituras de datos aciclicos

Para configurar las escrituras de datos ciclicas:
1. Ponga el dispositivo maestro Modbus en modo Configuracion.

Nota: Las comunicaciones ciclicas con todos los esclavos se detendran en el
modo de configuracion. Solo podemos configurar el parametro en linea del esclavo
en modo operario.

2. Para un perfil de esclavo compatible, seleccione el esclavo y el parametro

en el que desea escribir, asi como el valor en el que desea escribir y,
a continuacion, establezca la Prioridad en «Acyclic(3)» (Aciclico).

& oo

File  Device Explorer  View  Options  Window  Help

B =] =] 5 L) X
Openfile load  Save Print Scan Add  Remove

I Q]
Views Info |

[E Graphical Wiring B8 Parameter Explorer B Flash Memory B Device Panel Bl Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer \ # OPC Scope =@ iTools Secure

IR

§ COMS.ID255-EPC3008

o | @

[ IName Description Adw alue|[Wired From
|# Descriptor Description for this data fem 21629 OT4
|# SlaveDevice Slave device to use 3338 Slavel {0)
ParameterList Parameter lstfor a specific slave device i SeiTargetsP (51) -

[ & Browse |5 Find]|
-8 ModbusMaster -
+ 22 Slavel
+ @ Slave2
» 22 Slave3
v@1
v@2
»@3
<04

SData |ModbusMasterd Data - 20 parameters |
»@s -
»-@6
»@7
@8
@9
L @10
s @1
» @12
s @13
»E 14
»@15
»-@16
»@17
»-@ 18
»@19
»@20

a

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10 Create new clone file

Value The value to be written ta the slave device 14 45
Send Send the write value to the slave 5 Noi0) -
Status Transaction status 7 Idle (19)
Priority Frequency atwhich the data is read,fwriten 3

Aryoio )~

3. Para enviar una solicitud de escritura, configure el parametro «Send»
(Enviar). El estado pasara a «Pending(13)» (Pendiente) durante unos
instantes antes de pasar a «Success» (Completado) cuando el parametro
se haya escrito. Si la escritura ha fallado, Status (Estado) mostrara la
razoén del fallo.

18 imoois

File  Device Explorer  View  Options  Window  Help
‘ a2 B il ] ) % i x I—@—‘i a | i
New File Openfile Load Save Print Scan Add Remove Access. Views Info |
&1 Graphical Wiring B3 Parameter Explorer B Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure
(W COM3ID255-EPC3008
|
|[TName Description Address| Value[Wired Fram
Descriptor Description for this data item 21629 D74
H S\ave[;)je\/uze Slave Sev\cem use ﬁ' Slavel (0) ~
423 ModbusMaster + ParameterList Parameter listfor a specific slave device 3348 SefTargelSP (51) -
. 2 Slavel Value The value to be witien to the slave device | 3344 45
@ Slave2 Send Send the wiite value to the slave 3348 No (0 -
Status. Transaction status 3347, Success (0) ~
3 g f'ﬂ‘“ﬁ Priority Frequency atwhich the datais read fwiten 3343 Acyclic(d) -
v
v@2
@3
i@a
/3 Data ModbusMaster.4.Data - 20 parameters
v@5 = _————
@6
@7
(2=
»@9
@10
r@iu
» @12
s @13
s@1
s @15
+ @16
s @17
»E18
» @19
»-@20 |
T i'
Level 2 (Engineer) _EPC3008 v. F4.10 Parameter Explorer View B
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File  Device  Explorer

4. Para un perfil de esclavo no compatible (Terceros), seleccione el esclavo,
seleccione «UserDefined» (Definido por el usuario) en el menu
desplegable Lista de parametros y configure la direccion del registro, el
cédigo de funcién (debe ser una escritura), el tipo de datos, el valor para
escribir y, a continuacién, establezca la Prioridad en «Acyclic(3)»
(Aciclico).

s T

View  Options  Window  Help

(] B ]
NewfFile Openfile Load

B &

Save Print

% & % ‘% Q v‘
Scan Add Remove || Access | Views

i
Info

W COMSID255-EPC3008

e v | @-

@) Graphical Wiring 3 Parameter Explorer [ Flash Memory B8 Deviee Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 24 Programmer | 8 OPC Scope = iTools Secure

A Browse | 3 Find

Name

Description

Addvaj‘

Descriptar

Description for this data item

21633

421 ModbusMaster
3 Slavel
©3 Slave2
»-C2 Slave3
p-@1
»@2
@3
»-@34
«@s

» 3 Data
@6
@7
(= E]
@9
»@10
@1
»-E12
»-@13
»-@014
»-@15
»-@16
@17
»@18
»@19
820

SlaveDevice

Slave device to use

3363

Slaved (2) -

ParameterList

Parameter list for & specific slave device

3373

Value

The value o be writen to the slave device

3369

Send

Send the wiite value to the slave

Jan

UserDefined (1

Na ()~

Status

Transaction status

3372

e (12) ~

RegisterAddre s

Modbus register address of the data to be

3385

327,

FunctionCotde

| The Madbus function code

Witehufiple (16) *

ataType

Data type of the data being read/witen

3366
87

EAL(D) ~

riority

| Frequency atwhich the dete is read writen

3308]

Acyoic () -

< |

ModbusMaster.5 Data - 10 parameters (10 hidden)
L

£l

Level 2 (Engineer) EPC3008 v. F4.10

Graphical Wiring Editor

'iTnoIs

File  Device  Explorer

View  Options Wi

5. Para enviar una solicitud de escritura, configure el parametro «Send»
(Enviar). El estado pasara a «Pending(13)» (Pendiente) durante unos
instantes antes de pasar a «Success» (Completado) cuando el parametro
se haya escrito. Si la escritura ha fallado, Status (Estado) mostrara la
razoén del fallo.

ndow  Help

B B &
NewfFile Openfile Load

&
Save Print

i) o

% [ Q
Scan Add  Remove || Access | Views

i
Info

W COMSID255-EPC3008

V-'V‘ -

[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [l Flash Memory B8 Device Panel B Terminal Wiring & Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

A Browse | 3 Find|

4.2 ModbusMaster
»-2 Slavel

1+ Slave2

1+ Slave3
b1

v-@2

v-@3

24

Name

Description

Address
21633

Descriptor

Description for this data tem

SlaveDevice

Slave device to use

3383

Slaved

2 -

ParameterList

Parameter listfor a specific slave device

3373

UserDefined (1

Value

The value to be wrien to the slave device

3369

Send

Send the wite value to the slave

Esnd)

Na ()~

Status

Transaction status.

3372

Success (1)

RegisterAddress

| Modbus register address ofthe datata be

3385

FunctionCode

| The Modbus function code

3366

377200
Witehuliple (16) ﬂ

DataType

| Data type of the data being read/writen

3367

EAL(D) ~ |

Priority

| Frequency atwhich the data is read /writen

3388

Acydlic

@

<[

ModbusMaster 5 Data - 10 parameters (10 hidden)

Level 2 (Engineer) _EPC3008 v. F4.10
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File| Device Explorer Vi

ew

Acceso a los datos del maestro Modbus desde la tabla de
indireccion Modbus

Para permitir una lectura y escritura eficiente de los datos de maestro Modbus,
el bloque de funcién CommsTab se puede utilizar para asignar los datos del maestro
Modbus a un bloque contiguo de direcciones Modbus en el rango:

de 15360(0x3C00) a 15615(0x3CFF)

1. Los datos del maestro Modbus pueden configurarse automaticamente
para ser accesibles desde la tabla de Indireccion Modbus poniendo el
dispositivo maestro Modbus en el modo Configuracion y configurando el
parametro UseCommsTable desde cualquiera de las ventanas de
configuracion del esclavo y, a continuacion, saliendo en el dispositivo
maestro Modbus del modo Configuracion para inicializar los ajustes del
bloque de funciones de CommsTab.

Options ~ Window  Help

& B i ]
Newfile Openfile Load

o

Save

El

Print

i) ar

Scan Add

e [ e | v |
Remove Access Views

i
Info

@)W COMS.1D255-EPC3008

P

5 @)

[ Graphical Wiring B8 Parameter Explorer Bl Flash Memory Bl Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

Name

23 Browse | 59 Find|

Description

Descriptor

Device descriptor

Address Value[Wired Fram
21605 |

& Network

423 ModbusMaster
(3 Slavel
© 3 Main
12 Slave2
© 3 Slave3
@1
@2
@3
@4
v@s
Q6
v@7
@8
v@9
vEa10

@1
v @12
L@13
L@
v@1s
v @16
v@17
vEa18
v@19

Network comms cannection

217 Ethemet (1) ~

Online

Allows to aslave device

3200 off (0) =

Indlicates a device failure

3215 No (0) ~

Address

1sthyte of slave device IP Address

3201

2nd byte of slave device IP Address

R0

3rd byte of slave device IP Address

3203

4ih byte of slave device IP Address

3204

nifll

Unitid for a slave device

3205

SearchDevice

Aftempts (0 determines a slave device typ

Prafile

A profile that defines the device type

3208 No (0) ~
3214 EPCox (8) ~

Retries

Transaction retries

3206

SearchPesult

Current search status

3210/ Unavailable (2)

Timeout

Time in the master will waitfor

207 25000

fexdmum amount of data in a single transal

3208

HighPriority

High priority rate in seconds

3211 PRIORITY_125MS (0) ~

e diumPriority

fediurm priority rate in seconds

3212 PRIORITY_1SEC(3) ~

& LowPriority

ow priority rate in seconds

seCammsTable

se Camms Indirection Table

¢
3213 PRIORITY_2SEC (4) ~
3219 Yes (1) ~

ModbusMaster.Slavel.Main - 21 parameters

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10
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2. En el modo Operario, el bloque de funcién CommsTab debe ahora mostrar
todos los datos configurados del maestro Modbus. El usuario puede
entonces cambiar los parametros Native, ReadOnly y Minutes desde
configuracion predeterminada hasta configurar cémo se presentan los
datos desde la tabla de indireccion Modbus.

File Device Explorer  View  Options  Window  Help
2 B & 8 % & X @ | a _| i
Newfile Openfile load  Save  Print Scan  Add  Remove || Access | Views Info

[E Graphical Wiring B8 Parameter Explorer B Flash Memory B Device Panel Bl Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer \ # OPC Scope =@ iTools Secure

§ COMS.ID255-EPC3008

B COMS.ID255-EPC3008 - Parameter Explorer (CommsTab.1) [E&Er=]
v v @@ i

[ & Browse | Find|

[Name [Description [ Address| “alue|Wired From

&1 CommsTab
@
@2
83
Q4
@s
(=1
@7
»E8
»@9
»@10
fil  r@1
v @12
s @13
s@14
»@15
s@16
s @17
»@18
» @19
+ @20
s @21
v @2
v@23
@24

i

# Destination Modbus Destination 4064¢ 1

# Source Source Paramster a0es T g 77724161 Modbushaster ] Data PV
# Native Native Data Fomat Integer (1) ~

# FeadOnly Read Only Read_Wiite (1) ©

# Minutes Configures ime parameter value ta secanc Seconds (0) *

CommsTab.1 - 6 parameters |

B8 COMS.ID255-EPC3008 - Parameter Explorer (CommsTab.2) [E&]r=]
- @m -

[Name [Description [ Address] “alue|Wired Fram

# Destination Modbus Destination 072] 5616
|# Source Source Parameter 073 4177789702 ModbusMaster 2 Data Value
# Native Native Data Format 4074 Integer (1)
2 FeadOnly Read Only 075 Read_Wiite (1) *
Minutes Canfigures time parameter value to secanc 4076 ~ Seconds (1) *

CommsTab.2 - 6 parameters

-+ - o=

[Name [Deseription | Addvsaj{ “Value|Wired From
# Destination Modbus Destination 4080) 75621

Source Source Parameter 4081 4177855233 | ModbusMaster3 Data PV
& Native Native Data Format 4082, Integer (1)
# FeadOnly Read Only 4063 Read_Wiite () ~ |
& Minutes Configures time parameter value to second 4084 Seconds (1) * |

CommsTab.3 - 6 parameters

i

Level 2 (Engineer)  EPC3008 v. F4.10

Graphical Wiring Editor

3. Las siguientes capturas de pantalla muestran los datos del maestro
Modbus autoconfigurados para que aparezcan en la tabla de Indireccién
Modbus y los valores leidos por un maestro Modbus de terceros desde
nuestro dispositivo maestro Modbus:

Lectura de datos de
maestro TCP Modbus de Datos de dispositivo de
terceros maestro Modbus

0x0686 16.70
0xOD7A 34.50

0x1630 56.80

382
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Comunicaciones digitales EPC3016, EPC3008, EPC3004

File  Device  Explorer  View  Options  Window  Help

i ] E] i) I = ® i

| B ]
NewFile Openfile  Load Save Print Scan Add  Remove | Access Views | Info

& Graphical Wiring B8 Parameter Explorer [ Flash Memory B Device Panel B Terminal Wiring &3 Watch/Recipe 4 Programmer | # OPC Scope = iTools Secure

W COMSID255-EPC3008 B8 cOMS1D255-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.1) [ @]=]
= v | -
[Name [Descriptian [ Address| Value|Wired From |
& Browse [ Find| Desciptor Description for ths data ftem 21617 DT
SlaveDevice Slave device o use 3263 Slavel (1)
48 ModbusMaster 2 |PerameterList Parameter listfor a specific slave device 3273 LoopPV (40) ~
443 Slavel Py Process value received from the slaveder 3264 ) 16.70
@ Main Status Transaction status 3272 Success (1)
S S Priority Frequency at which the datais read/witen 3268 High (1) -
»-@ Main
443 Slave3 ModbusMaster.1.Data - 6 parameters (14 hidden) |
3
M v > v TE W] =
[Name [Descriptian [ Address| Value| Wired From |
E Descriptor Description for this data item 21621 T
SlaveDevice Slave device touse 3268 Slave (1)
ParameterList Parameter listfor a specific slave device 3298 SelTargetsP (51)
Value The valueto be wiiten tothe slave device 3284 3450
Status Transaciion status 3297 Suceess (1)
Priority Frequency atwhichthe datais read/writen 3283 High (1)

B cOMS.1D255-EPC3008 - Parameter Explorer (ModbusMaster.3.Data)
- - =

[Name [Description [ Address| Value[Wired From |
Descriptor Description for this data item T BT
SlaveDevice Slave device to use 3313 Siaved () ~
ParameterList Parameter listfor a speciic slave device 3323 UseDefined (100) -
Process value received from the slaveder 3314 56,60
Status Transaction status 3322 Success ()
PRegisterAddress Modbus register address of the datato be 3318, 32772.00
FunctionCode The Modbus function code 3316 FeadHolding (3) *
DataType Data type of the data being read/uriten 317 REAL () *
= Priciity. Frequency at which the detais read/writen 3318 Low(?) ~
Level 2 (Engineer) _ EPC3008 v. F4.10 PV - Process value received from the slave device
ey ——— T =
& Eurotherm |T%ls MODBUS/TCPgmms Testing Ugilg_ - - — m— !g
[l —Test Setup —Performanc — Transmit M
TCP Hosthame 192168.111.222 Current Latency 513391 ms Intermessage FF 0330 0000 06 DD BA 7
Gee delay caused
JOREES Sl ZEE— Average Latency 62634 ms by processing
Timeout (ms) 1500 5 i Eiie
aximum Latem ms Stk
Start Address: 16616 o 0.0403465
WMODBUS Block Size: |6 Minimum Latency 12656 ms - Recsive Messag
Mex Rate Interval (ms): [0 Bandwicth 952,358 bytes fsacond FF030C 0606800000 7A80001630800035  ~
Use Euratherm MODBUS Function codes 1047107 ™ | ~Result
Perform YWrite Test (Read Testif unchecked) I~ Total Count Percentage (%) -
Successful Comms 51455 999728
il B —Yerify Message
Stop of Verify Fail [~ | | Timeouts Errars 14 0.0272008 5
Log All Letency Times ™ | | crecksum Ermars 0 0
Feopen Sockets On Each Transaction I~ e e 1 0 i
Dirty Close TCP Socket
& r Wyrite Failures 1] 0
Number Of Threads Empty Messages 1] 0
1 —|2513:67:45: #1:Rx -
- - Bad Message Erors 0 2R135745 #1-Timeaut Eror
23 456789 10111213141516 Wite Verity Fead Errars 0 gggg;:; ;}:gxx FF 03300000 06 DD EBA
N | | 1ot Messages 51459 0 00:05:24 25135747 #1-Timeaut Eror
- T 2513:57:48 #1:Tx= FF 03 3D 00 00 06 DD BA
‘Unconnected Timeout Total Socket Connects 15 SE13E7 45 41 A E
~ | Connected | Connect Failure 2513:57.48. #1: Timeout Eror
-
" sepTen | Rl == r
Stop Test Clear results | Exit |
e — — = = —

Nota: En el bloque de funciones CommsTab hay 32 parametros disponibles para la
configuracién, uno para cada uno de los datos de maestro Modbus. El usuario debe
hacer la particion de la tabla de Indireccion Modbus para lecturas y escrituras para
un acceso eficiente a los datos.

Tabla de indireccion de comunicaciones

Los controladores EPC3000 ponen a disposiciéon un conjunto fijo de parametros a
través de comunicaciones digitales utilizando direcciones Modbus. Esto se conoce
como la tabla SCADA. El area de direccion de SCADA Modbus es de 0 a 15615
(Ox3CFF).

El bloque de funcién Commstab permite al pardmetro Source (Fuente) a estar
disponible (leer/escribir) desde una direccién de destino Modbus.
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Los siguientes parametros sin embargo, no se pueden configurar como una

direccién destino Modbus:
* Numero de instrumento

* Tipo de instrumento

* \Version de firmware del instrumento

* |D de compaiiia

® Palabras de Funcion de seguridad

Las siguientes direcciones Modbus contiguas han sido reservadas para el bloque de
funcion Commestab. Por defecto las direcciones no tienen parametros asociados:

Rango Modbus (Decimal)

Rango Modbus (Hex)

15360 a 15615

3C00 a 3CFF
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Puerta de enlace E/S Fieldbus

El controlador EPC3000 contiene un gran numero de parametros y algunos
protocolos, como EtherNet/IP, que necesitan una forma de configurar algunos
parametros seleccionados para intercambiar datos de entrada y salida a través de
una red. La herramienta de E/S de Fieldbus disponible en iTools permite configurar
una definicion de tabla de entradas y salidas que puede ser utilizada por el protocolo
correspondiente para las comunicaciones de E/S.

Seleccione la herramienta «Puerta de enlace de E/S Fieldbus» de la barra de
herramientas inferior y aparecera una pantalla del editor parecida a la que se
muestra a continuacion:

| +4a
Input Definition | Qutput Definitian
[MName ['wvired From [ -
& Inputd Loop Main P
& Inputd2 Loop MainWarkingSP
& Inputd3 Loop MainWarkingOutput
& Inputdd ALTPY 3
& Inputds AlTPYStatus
& Inputlé AlZPY
& Inputd? AlL2 PYStatus
& Inputda Alarm.].Output
& Input3 Alarm.2. Output
& Inputi 0 Alarm. 3. Output
& Inputl 1 Alarm. 4. Output
& Inputi 2 Alarm.5. Output
& Input1 3 Alarm.b.Output
& Inputi 4 Frogrammer.Run.Mode
& Inputi s Frogrammer.Run.ProgramTimelLeft
& Inputl & Frogrammer.Run.SegmentTimelLeft
& Inputt 7 (not wired)
& Input1 (not wired)
& Input 9 (not wired)
& Input20 (not wired)
& Input21 (hot wired) &

Por defecto, las tablas de definicion de entrada y salia estan configuradas con los
parametros utilizados mas frecuentemente.

Existen dos pestafas en el editor: una para la definicion de entradas y la otra para la
de salidas. Las «entradas» son valores leidos del controlador EPC3000 y enviados
al escaner EtherNet/IP (maestro); por ejemplo, informacién de estado de alertas o
valores medidos, es decir, legibles.

Nota: El bufer de Entrada y Salida no debe estar vacio. Se debe seleccionar al
menos un parametro para que el intercambio ciclico de datos funcione
correctamente.

Las «salidas» son valores recibidos del maestro y que se escriben en el controlador;
por ejemplo, puntos de consigna escritos desde el maestro para el controlador.

Los valores del parametro entrada y salida se leen y escriben ciclicamente.

La frecuencia del intercambio de datos E/S se determina por el Intervalo solicitado
de paquetes (RPI) que se configura por parte del maestro EtherNet/IP.
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El adaptador EtherNet/IP (esclavo) del controlador EPC3000 es compatible con un
rango RPI de 50 - 3200 milisegundos. El procedimiento de seleccion y sustitucion de
variables es el mismo, tanto para pestafias de entrada como de salida. Haga doble
clic en la fila que desea editar en la pestafia de entrada o de salida y seleccione la
variable que hay que asignarle. Una ventana emergente presentara un navegador
desde el cual se puede seleccionar una lista de parametros. Haga doble clic en el
parametro para asignarlo a la fila seleccionada. Tenga en cuenta que debera asignar
entradas y salidas contiguas, ya que una entrada «sin conexion» finalizara la lista
aunque haya mas asignaciones después.

| e
Input Definition | Cutput Definition
[Narme [\wired Fram |

& Outputd Loop Main TargetSP 3
# Outputd2 Loop MainAutaMan 3
# Outputd3 Loop. Qutput ManualOF

# Outputd4 Frogrammer.Setup.Run

# Outputds Frogrammer.Setup.Hold

& Outputls Frogrammer.Setup Reset

& Outputd? Loop Autotune AutotuneEnable

# Outputda (not wired)

# Outputd (not wired)

& Outputi 0 (not wired)

& Dutputl 1 (hot wired) &

Note que, cuando las tablas de definicién contienen las variables necesarias, hay
muchas entradas de datos «con conexion» incluidas en las areas de entrada y de
salida; estas entradas seran necesarias cuando se configure el escaner EtherNet/IP
(maestro). Los parametros de entrada y salida tienen 16 bits (2 bytes) cada uno.

En el ejemplo anterior hay 16 parametros de entrada (32 bytes) y 7 parametros de
salida (14 bytes), de forma que suponen un total de 46 bytes de datos. Tome nota de
esta cifra, ya que es necesaria a la hora de establecer la longitud de E/S al configurar
el escaner EtherNet/IP (maestro). Tenga en cuenta que los parametros de 32-bit
flotantes y 32-bit de tiempo también se pueden configurar en las tablas de entrada 'y
salida afadiendo el mismo parametro en filas consecutivas.

Nota: Se supone que todos los parametros de la tabla de entrada son legibles y
que la tabla de salida es escribible. Si al pasar por las tablas de Entrada/Salida
durante la mensajeria de E/S un parametro no es legible/escribible, la
lectura/escritura se cancelara. Los valores de los parametros leidos se envian junto
con los valores 0 para los parametros que no se leyeron. Si la tabla de lectura o
escritura se cancela, el parametro de diagndstico de EtherNet/IP
Comms>Option>EtherNetIP>EIP_ModuleStatus mostrara un valor de
ErrorDetected(3) (Error detectado).

Después de realizar los cambios en las definiciones de entrada y salida, deben
descargarse al controlador EPC3000.

Esta operacion se lleva a cabo con el botdn situado en el area superior izquierda del

Nota: iTools puede hacer que el controlador EPC3000 entre o salga del modo
Configuracion mientras esta descargando los cambios de Puerta de enlace de
E/S Fieldbus.

editor de Puerta de enlace E/S Fieldbus que esta sefalado con
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Linealizacién de entrada (LIN16)

El bloque de linealizacién convierte una entrada analdgica en una salida analdgica a
través de una tabla definida por el usuario. Esta tabla de linealizacién consta de una
serie de 16 puntos definidos por puntos de interrupcion de entrada (de In1 a In16) y
valores de salida (de Out1 a Out16). En otros términos, el bloque de linealizacion
implementa una curva lineal segmentada (una secuencia conectada de segmentos
lineales) definida por una serie de coordenadas de entrada (de In1 a In16) y
coordenadas de salida correspondientes (de Out1 a Out16).

Dos de las aplicaciones mas tipicas para el bloque de funcién LIN16 son:
1. Linealizacion personalizada de una entrada de sensor

2. Ajuste de la variable de proceso para tener en cuenta las diferencias
introducidas por el sistema de medicién general o para derivar una variable de
proceso diferente.

Linealizacién personalizada

Esta aplicacion permite al usuario crear su propia tabla de linealizacion.

En el siguiente ejemplo el bloque LIN16 se coloca entre el bloque Loop y una
Entrada analdgica configurada como lineal y el Tipo de linealizacion en mV, V, mA,
Ohms etc. En el siguiente ejemplo el bloque de entrada analdgica (Al) esta
configurado en mV.

Loop
Al PID (2)
Off (0)
m @ - - - 10 0P3
SensorBreakOutput Lin161 Main.AutoMan Main.Mode
P—n outb————3{MainpPV IMain.WarkingSP TPO(11)
PVStatus Status Main.IntBal Output. Ch10Qutput——-= PV Output
1] El: |mE|a|—j—Setp0int.SF'Seled la} El ]
—_— E El: Setpoint.SP1
1 T Setpoint.SP2
Units = mV (3) i Setpoint PSPSelect
1 Setpoint PSP
r— Output ManualoP
Units = C_F_K_Temp (1)
3 {

El siguiente grafico muestra una tipica curva creciente de linealizacién.. La decision
del nimero real de puntos depende de la precision requerida a la hora de convertir la
sefal eléctrica de entrada en el valor necesario de salida: cuanto mas alto el numero
de puntos, mayor precision se puede obtener; en cambio cuanto menor es el numero
de puntos, menos tiempo es necesario para configurar el bloque de funcion. Si se
usan menos de 16 puntos, configure el parametro «NumPoints» en el numero
necesario. Los puntos no seleccionados se ignoraran, la curva continuara en linea
recta ajustandose a los niveles configurados en «OutHighLimit» o «OutLowLimit» y
la salida «CurveForm» sera «Increasing» (Creciente).
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Ejemplo 1: Personalizar linealizacion - Curva creciente

OutHighLimit

Out [deg]

Out6=250

Out5=150

Out4=0

Out3=-100

Out2=-200

Out1=-250

OutLowLimit 4/

6

1
A 7 & A

>
\("\ (Q' NS & AN

4

Para configurar los parametros

1.

Configure el tipo y el valor apropiado de Fallback, unidades de salida y
resolucion (editables solo en modo de configuracién); unidades y resolucion de
la entrada y los puntos de interrupcion de entrada se derivaran por el fuente
conectada a «In».

Configure «OutHighLimit» y «OutLowLimit» para restringir la salida de la curva
de linealizacion. «OutHighLimit» debe ser mas grande que «OutLowLimit».

Configure «NumPoints» (6 en este ejemplo) para que corresponda al numero de
puntos necesarios para la tabla de linealizacion Este paso es importante e
imprescindible y si se salta, puede observar las consecuencia en el Ejemplo 2.

Introduzca los valores del primer punto de interrupcién de entrada «In1» y valor
de salida «Out1».

Continte con el resto de los puntos de interrupcioén y loa valores de salida.

Conecte el parametro «IntBal» al parametro «Loop.Main.IntBal». De esta forma
evitara cualquier golpe proporcional o derivativo en la salida del controlador
cuando ocurra cualquier cambio en los parametros de configuracion LIN16.

Los puntos de la curva de linealizacién se pueden derivar de las tablas de referencia
o se pueden encontrar al relacionar las mediciones de una referencia externa (por
ejemplo la temperatura en grados Celsius) con las lecturas eléctricas de entrada
analdgica (Al) (por ejemplo mV o mA).
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En la vista de iTools que se muestra a continuacion puede observar cémo estan
configurados los parametros en LIN bloque 1 para el ejemplo anterior. La lista
corresponde a los parametros mostrados en el controlador HMI, consulte el apartado
"Parametros del bloque de linealizacion" en la pagina 228. La ayuda de los
parametros también esta disponible haciendo clic derecho en el parametro en la lista
de iTools.

M did | =
1 2
[Narme | Description [sldress| Walue Wi
In Input Measurementta Linearize 3075 0.00]
Out Linearization Fesult 3076 0.00
Status Status of the Block 3077 Good (0) ~
CurveForm Linearization Tahle Curve Faorm 3074 Increasing (1) ~
# Units Output Units 3072 Maone (0) =
# Resolution Output Resolution 3073 HE
# FallbackType Fallback Type 3078 ClipBad (0 ~
# Fallbackvalue Fallback Value 3079 0.0a
IntBal Integral Balance request 3084 Mo (i)~ =
# OutLowLirnit Output Low Limit 3080 -300.00
& OutHighLirmit Output High Lirmnit 3081 300.00
& NurnPuoints MNumber of Selected Points 3ngz2 B
& EditPaint Ingert or Delete Paint 3083 0
& In1 Input Point 1 3085 -6.40
& Outl Output Point 1 3086 -250.00
&£ In2 Input Point 2 3087 -5.49
&£ out? Output Point 2 3088 -200.00
& In3 Input Point 3 3089 -3.50
&£ 0ut3 Output Point 3 3090 -100.00
# In4 Input Point 4 309 0.00
& 0utd Output Point 4 3092 0.00
& In5 Input Point & 3093 610
& 0uts Output Point & 3094 150.00
& Ink Input Point B 3095 1010
&£ Outs Output Point B 3096 250.00
In? Input Point 7 3097 0.00
Qut? COutput Point 7 3098 0.00
Ing Input Point & 3099 0.00

El bloque de funcién se saltara automaticamente los puntos que no sigan un orden
estricto y monotono ascendente de las coordenadas «In». Si se salta al menos un
punto, el parametro «CurveForm» mostrara «SkippedPoints». Si no se encuentra
ningun intervalo valido el parametro «CurveForm» mostrara «NoForm» y se aplicara
la estrategia de Fallback. Otras condiciones que se dan cuando se aplica la
estrategia de Fallback son mal estado de fuente de entrada (por ejemplo,
desconexioén de sensor o sensor fuera de rango) y rango excesivo de salida
calculado de LIN16 (es decir, menos que OutLowLimit o mas que InHighLimit).
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Ejemplo 2: Personalizar linealizacion - Curva de puntos ignorados

Si los puntos que por defecto se han establecido en cero no se han desactivado,
reduciendo el parametro «NumPoints», Y suponiendo que al menos uno de los
anteriores puntos de interrupcion de entrada es positivo (consultar la curva a
continuacion), entonces estos puntos se saltaran automaticamente. Las
caracteristicas de salida seran los mismos que los que se obtienen al deshabilitar los
puntos que estan en cero, pero el parametro «CurveFormy sera «SkippedPoints».

OutHighLimit

Out5=16

Out4=8

Out [deg]

Out3=2

Out2=1,5
Out1=-3
OutLowLimit |

Se usara de In1 a In5. Se ignorara de In6 a In16. «CurveForm» sera «SkippedPoints»
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No obstante, cuando el pardmetro «CurveForm» es «SkippedPoints» (porque el
numero de puntos en «NumPoints» no se ha reducido a la configuraciéon necesaria)
no hay garantia de que las caracteristicas de salida seran crecientes o decrecientes.
De hecho, por ejemplo, si los puntos de interrupcién de entrada son todos negativos
y los puntos finales son cero, entonces el primer punto «cero» se incluira en las
caracteristicas, consulte la siguiente imagen. Por tanto, siempre configure el
parametro «NumPoints» en el valor adecuado para obtener el tipo de curva de
linealizacion de sensor esperado: creciente, decreciente o forma libre.

OutHighLimit

Out5=16

Out [deg]

Out4=8

Out3=2
Outs,...,0ut16=-0 q
Out2=-1,5
Out1=-3
OutLowLimit

» 2 % N PN In [mV]

7 4 % 2 % 7

o
A\

Se utilizaran de In1 a In5, asi como In6, posiblemente resultando en una curva
no esperada. Se ignorara In7, ..., In16 «CurveForm» sera «SkippedPoints».
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Ejemplo 3: Personalizar linealizacion - Curva decreciente

La curva también puede tener una forma decreciente, como se muestra a
continuacion.

OutHighLimit
Out1=20

Out2=0

Out3=-20

Out [deg]

Out4=-30

Out5=-40

Out6=-50
OutLowLimit

1 1 1 1 1

» AV In[Ohms]
N o] ©
N9 ) 4 4 Q)//
AN \Q\b‘ \(\3 &

El procedimiento de configuracidon de parametros es el mismo que en el anterior

ejemplo.
B8 <Untitled 2> - Function Block View (Lin16 1) [ E =]
| Function Block: Lin161 —a
| Mame | Description | Address| Walug| .
In Input Measurement to Linearize 3075 180.00
Out Linearization Result e iy
Statuz Statuz of the Block 3077 Good [0] =
CurveForm Linearization Table Curve Form 3074 Decreasing [2] =
LUnits Olutput Units 3072 C_F_K_Temp (1] =
Fiesolution Output Resolution 3073 w1
FallbackType | Fallback Type 3078 ClipBad [0] =
Fallbackifalue | Fallback Value 3073 0.00
IntEal Integral Balance request 3084 Mo (0] =
A7 OutLowLimit Clutput Love Limit 3080 -53.00
A OuHighLirit | Output High Limit 3081 25.00
A7 MumPoints Mumber of Selected Points 3082 B |E
A7 EditPaint Inzert or Delete Point 3083 0
& I Input Paint 1 3085 1200
A& ou Output Paint 1 3086 20,00
& n2 Input Point 2 3087 40,00
A ouz Output Point 2 3088 0.00
& n3 Input Point 3 3089 97.00
A ou3 Output Point 3 3090 -20.00
& Ind Input Point 4 3091 177.00
A2 Ourd Output Point 4 3092 -30.00
& \n5 Input Point 5 3093 337.00
A 0us Output Point 5 3094 -40.00
& \nk Input Point & 3095 E72.00
A2 Ouk Output Point & 3096 -50.00
In? Input Paoint 7 3097 0.00
Out? Output Point 7 3098 0.00
Ing Input Point & 3099 0.00
Outd Output Point 8 3100 0.00
(] Input Point 9 3m 0.00
Ot Output Point 9 0z 0.00
In10 Input Point 10 03 0.00
Outl0 Outout Paint 10 304 ooo T
1] 1 ¢
Lin16.1 - 45 parameters
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Ajuste de la variable del proceso

Esta aplicacion permite al usuario compensar las imprecisiones conocidas
introducidas por el sistema de medicidn general. Esto no solo incluye el sensor, si no
también la cadena de medicion general. Ademas, esto también se puede utilizar para
derivar una variable de proceso diferente, por ejemplo, una temperatura medida en
un lugar diferente de donde el sensor esta realmente colocado. El ajuste se realiza
directamente sobre el valor y en unidades de la variable de proceso medida por el
controlador.

La variable de proceso se puede ajustar en diferentes condiciones operativas (por
ej., temperaturas diferentes) utilizando la curva de ajuste de puntos multiples LIN16:
esto amplia la funcién de PV Offset simple presente en el bloque de entrada
analogica (Al) que solamente afiade o sustrae un unico valor del PV medido en
todas las condiciones operativas.

Loop
Al PID (2)
Thermocouple (0) _ : O (0) . O
SensorBreakOutput Lin16 1 Main.AutolMan Main.Mode
PV n Out Main PV Main WorkingSP TPO (11)
PVStatus Status Main.IntBal Output.Ch10utput———= PV Output
1] 3 |ntBa|—j—Setpoint.SF’Select l4] El g
- 2] 3 Setpoint.3P1
i T Setpoint.3P2
- * Setpoint PSPSelect
Setpoint PSP
Output. ManualOP
El;

Se pueden utilizar dos configuraciones alternativas:

En el primer caso la tabla LIN16 contiene loa valores variables de proceso de «In1»
a «In16» medidos por el controlador y los valores de referencia de «Out1» a
«Out16» medidos por una referencia externa.
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A continuacion se muestra un ejemplo. El mismo procedimiento de configuracion
detallado anteriormente es aplicable en este caso aparte de la configuracion
diferentes del bloque de entrada analdgica (Al). Segun se muestra en el grafico y en
el diagrama de cableado, las unidades tanto de entrada como de salida de LIN16
son temperaturas absolutas.

OutHighLimit
Out7=51

Out6=44

Out5=29

Out [deg]

Out4=17

Out3=13 f?/

Out2=2

Out1=-12

OutLowLimit

Y PoX In [deg]
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En el segundo caso, para la misma aplicacion, la tabla LIN16 almacena las
compensaciones entre los valores de variable de proceso medidos por el
controlados y un bloque Math configurado en Add colocado entre la entrada
analdgica (Al) y el bloque Loop. El ajuste se realiza anadiendo la compensacién
calculada por el bloque LIN16 a la variable de proceso medida. En caso de ajuste de
temperatura (y de forma diferente al caso anterior) las unidades de salida de LIN16
deben estar configuradas a temperatura relativa. Esto es con el objetivo de
seleccionar la ecuacion de conversion correcta cuando se aplica un cambio de
unidad de temperatura a las compensaciones (por ejemplo, de grados Celsius a
grados Fahernheit).

Units = C_F_K_Temp (1)

: Loop
Al : PID (2)
Thermocouple (0) Math2 1 : Off (0) : O
SensorBreakOutput Add (1) Main AutaMan Main Mode
PV m outl__|Main.Pyv Main WorkingSP TPO (11)
PVStatus In2 Main.IntBal Output Ch10utput————3PV  Output
1| N 0 Setpoint SPSelect B £l
e — e SetpointSP1
: Sefpoint SP2
_ Setpoint PSPSelect
il Setpoint PSP
In o ?“‘ Output ManualoP
atus
IntBal 4 o

i

|Units = RelTemperature (24-)|

Puesto que las compensaciones no siguen en general una tendencia continua de
crecimiento o decrecimiento, el parametro «CurveForm» sera «FreeFormy,
«Increasing» o «Decreasing» segun sus valores: consulte el siguiente grafico como
un ejemplo de una curva de compensacion de forma libre.
OutHighLimit
Out6=4

Out3=3

Out2=2

Out [deg]

Out7=1 Q

Outb5=-1

Out1=-2

Out4=-3

OutLowLimit

N PN N /(19 //,,_)Q }9 In [deg]

Q P ; 4 %
& N & N @ & A

Ambas configuraciones anteriormente mencionadas proporcionar el bloque de
funcién Loop de control con el mismo PV ajustado. Los valores se muestran en la
tabla para ambos ejemplos. Los altos valores de las compensaciones en las
imagenes son solo para acentuar la accion del ajuste.
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Puntos . Valores de salida
. < Valores de salida: .
de interrupcion alternativos:
temperatura absoluta .
de entrada temperatura relativa
-10 grados -12 grados -2 grados
0 grados 2 grados 2 grados
10 grados 13 grados 3 grados
20 grados 17 grados -3 grados
30 grados 29 grados -1 grados
40 grados 44 grados 4 grados
50 grados 51 grados 1 grados
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Calibracion de usuario

El controlador esta calibrado durante la fabricacion utilizando estandares trazables
para cada rango de entrada. Por lo tanto, no es necesario calibrar el controlador al
cambiar los rangos. Ademas, el uso de una correccion de la entrada cero automatica
continua garantiza que la calibracién del dispositivo se optimiza durante el
funcionamiento normal.

Para cumplir con los procedimientos legales como la especificacion de tratamiento
térmico AMS2750, se puede comprobar y calibrar de nuevo la calibracion del
dispositivo si se considera que es necesario, de acuerdo con las instrucciones de
este apartado.

Por ejemplo, AMS2750 indica: «Instrucciones de calibracién y recalibracion de
instrumentos de pruebas de campo» y «control, supervisién y registro de los
instrumentosy, definidos por la NADCAP Aerospace Material Specification para la
clausula AMS2750E de pirometria 3.3.1 (3.2.5.3 y subclausulas). Se incluyen las
instrucciones para la aplicacion y retirada de compensaciones, definidas en la
clausula 3.2.4.

La calibracién de usuario permite que el controlador se calibre en cualquier punto del
rango (no solamente el intervalo y cero) o que haya compensaciones de medidas
conocidas fijas, como tolerancias del sensor.

Nota: El médulo de opcion RSP en el EPC3016 solo se puede calibrar en puntos
altos y bajos (4 mA, 20 mA, 0V, 10 V) debido a la compatibilidad regresiva. La
calibracion con otros valores puede ser infructuosa, provocando que el médulo RSP
vuelva a la Calibracién de fabrica.

La calibracion de fabrica se almacena en el controlador y se puede devolver en
cualquier momento.

En algunos casos solamente es necesario para calibrar el controlador. Sin embargo,
suele ser necesario compensar las tolerancias del sensor y sus conexiones. Esto
resulta especialmente valido para la medicién de temperatura que utiliza, por lo
general, termopar o sensores PRT. En este ultimo caso, se puede realizar con una
célula de hielo, un bafno caliente, o un calibrador de bloque seco. En los siguientes
apartados se describen los diferentes métodos

Controlador solamente calibracion

Para calibrar la entrada analégica

Se puede realizar mediante HMI o iTools. Efectle los pasos siguientes:
* Coloque el controlador en el nivel de operador 3 (o nivel de configuracion).

* Deje que pasen al menos 10 minutos para que el controlador se estabilice
después de encenderlo.

* Conecte la entrada del controlador a una fuente de milivoltios. Si el controlador
esta configurado para el termopar, asegurese de que la fuente de milivoltios esta
establecida en la compensacion CJC del termopar que se esta utilizando y que
se utiliza el cable de compensacion correcto.

* Sila entrada que se debe calibrar es mV, mA o voltios, la medicién sera mV, mA
o voltios lineales. Se configura para el termopar o el RTD, la medicién aparece
en grados, de acuerdo con la configuracién del instrumento.
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Uso de iTools

Abra la lista de instrumentos y seleccione la pestafia Cal.

(#) 8P com11.10255-EPC30| | | [ COM111D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrurment) ==
& v = v| @ 6@ B
‘ i . v ||| [info | HMI | Security | Diagnostics | Madules | Enables | Fcal | Cal |
&3 Browse | 3 Find| [Mame | Description |.ddress| alue|
M" 4} User calibration identifi 1152 Al -
» 2 Instrument el Status User calibration status | 1153 Factary (0) ~
-8 A = & Mode User calibration mode | 1154 Idle (@) ~
b fam
b & cT
» {3 Zirconia Instrument.Cal - 3 parameters (1 hidden)
f:l Loop o

El estado mostrara «Factory» (De fabrica) si no se ha realizado una calibracion de
usuario anteriormente.

Para iniciar la Calibracién de usuario

Haga clic en el parametro «Mode» (Modo) y seleccione «Start» (Iniciar).

B COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) =
= - | i | =
| Info ! Hrdl [ Security i Diagnostics ! Modules ! Enahles i FCal | Cal I__
1

[Name | Description |ddress| Yalue|

# Mode User calibration mode 1154 Lo (3) ™

# Calvalue User calibration walue 1155 0.00

flnstrume_nt__CaI - 3 parameters (1 hidden)

El modo cambiara a "Bajo"

1. En «CalValuey, introduzca un valor que representa la lectura inferior de la
visualizacion del controlador, en este caso 0.00.

2. Establezca la fuente mV a 0.00 mV. Si la entrada es a un termopar, asegurese
de que la fuente mV se establece para compensar el tipo de termopar
configurado. No es necesario calibrar los otros tipos de termopares.

3. En «Mode» (Modo) seleccione «SetLow». Esto calibrara el controlador a la
entrada seleccionado mV (0.00). Si se descarta, volvera a la calibracién de
fabrica.

El «<Mode» (Modo) cambiara a «High» (Alto).

1. En «CalValuey, introduzca un valor que representa la lectura superior de la
visualizacion del controlador, en este caso 300.00

2. Establezca la fuente mC al nivel de entrada correcto. Si la entrada es un
termopar, sera el mV equivalente a 300,00 °C. No es necesario calibrar los otros
tipos de termopares.

3. En «Mode» (Modo) seleccione «SetHigh». Esto calibrara el controlador a la
entrada seleccionado mV. Si se descarta, volvera a la calibracion de fabrica.
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5 COMI11.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) ==
o o v | B | 4
[infa  [HMI | Security | Disgnostics | Modules | Enahles [ Feal | Cal L
[Name | Description |.ddress| Walue|
D User calibration identifi 1152 Al -
Status User calibration status 1153 Adjusted (1) ~
# Mode User calibration mode | 1154 Adjusted () -
4 3

Instrument.Cal - 4 parameters

Volver a la calibracion de fabrica

El «Status» (Estado) y «Mode» (Modo) mostraran «Adjusted» (Ajustado), que indica
que el usuario ha calibrado el controlador.

Puede ser util para abrir la lista del navegador Al1 al realizar la calibracion, ya que
PV se puede leer directamente durante el procedimiento de calibracién. Esto
también permite que el ajuste de medida de entrada se visualice durante el proceso
de calibracion.

Nota: Si, al final de un proceso de calibracion, la calibracién no ha sido
satisfactoria, el Estado volvera a de fabrica y el Modo mostrara «Unsuccessful» (No
satisfactorio) (L.5LL)

El el menu desplegable «Mode» (Modo) seleccione «Discard» (Descartar).
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Compensaciones de dos puntos

Una compensacion de dos puntos permite que la pantalla del controlador se
compense con diferentes cantidades en el extremo inferior y superior de la escala.
La calibracion basica del controlados no se ve afectada pero la compensacion de
dos puntos ofrece una compensacion al sensor o errores de interconexion. El
siguiente diagrama muestra que se dibuja una linea entre los valores de
compensacion altos y bajos. Las lecturas por encima y por debajo de los puntos de
calibracion son una extensién de esta linea. Por este motivo, es recomendable
calibrar con dos puntos lo mas alejados posible.

Visualizacién
de lectura Alta

Calibracion
de fabrica

compensacion

Baja
compensacion

» Entrada eléctrica

El procedimiento es exactamente igual al mostrado en el apartado anterior. Para la
entrada minima, establezca el «CalValue» de la lectura necesaria en la pantalla del
controlador como se muestra en la compensacién baja del diagrama anterior.

Ademas, para la entrada maxima, establezca el «CalValue» de la lectura necesaria
en la pantalla del controlador como se muestra en la compensacion alta del
diagrama anterior.

Nota: Hay un parametro «PvOffset» disponible en la lista de entrada analoga que
proporciona un valor fijo que se debe afadir o retirar de la variable del proceso. No
forma parte del procedimiento de calibracién de usuario pero aplica una
compensacion unica a todo el rango de visualizacion del controlador y se puede
ajustar en el nivel 3. Tiene el efecto de desplazamiento de la curva hacia arriba 'y
hacia abajo de un punto central, como se muestra en el siguiente ejemplo:-

Visualizacion T
de lectura
Jﬁ Calibracion

de fabrica

TCompensacién fija

3

» Entrada eléctrica
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Utilizar el controlador HMI

El procedimiento es el mismo que al utilizar iTools. Cumpla las advertencias
indicadas en "Para calibrar la entrada analdgica" en la pagina 397.

El siguiente ejemplo muestra un procedimiento paso a paso con el controlador HMI.
En este ejemplo se aplica una compensacion de dos puntos

Operacién Accion Pantalla Notas

En un nivel 3 o
de configuracion,
seleccione Lista
de instrumentos
y después CAL

SLIST

Si MODO muestra "AdJ.d"
(ajustado ) seleccione "diSC"
(descartara). Asi, el calibrador
volvera a la calibracion de
fabrica.

Seleccione la
entrada analoga Pulse hasta que se

Al.1 muestre el parametro
Modo

N

Seleccione Inicio La pantalla cambiara a Lo
2. Pulse o para

seleccionar

Establezca la fuente mV al valor de entrada que representa la compensacién necesaria. En este
ejemplo +1.80mV

Introduzca el En este ejemplo, la pantalla
valor de lectura |3. Pulse para del controlador mostrara 0.00
necesario en la desplazarse a [i'AL para una entrada de +1.80mV

visualizacién del

controlador para | 4. pylse o para

una entrada de . .
introducir el valor

1.80mV
Vuelva a Lo Se introducira el punto de
5. Pulse vuelva a Lo calibracion baja y la pantalla
cambiara a Hi
6. Pulse o para
SEt.L

Establezca la fuente mV a 17.327. Este es el valor de compensacion (+1.00mv) al que se necesita que
un termopar tipo J lea 300.0 (en este ejemplo).

Introduzca el La pantalla mostrara 300.00C
[ ]

valor de lectura | 7- Pulse para 3 D D . U para una entrada de 17.327mv

necesario en la desplazarse a C4'AL = o (una compensacion de +1.000

. L L. v
visualizacién del

controlador para | g pylse o para
una entrada de

mV)

introducir el valor

17.327mV.
Vuelva a Hi Se introducira la alta
[ ] .
9. Pulse vuelva a Hi calibracion y la pantalla
cambiara a AdJ.d. Para
10. Pulse o) para mostrar que el usuario ha
SEtH calibrado el controlador

Add.d

MITTTIC
[N

Para volver a la calibracion de fabrica, seleccione diSc (descartar) en lugar de Adj.d.
Si la calibracién no es satisfactoria, el controlador volvera a calibraciéon de fabrica.

401

HAQ032842SPA edicion 5



Calibracion de usuario EPC3016, EPC3008, EPC3004

Calibracion con un bloque seco o equivalente

Un bloque seco, célula de hielo o bafio caliente se calientan o enfrian a una
determinada temperatura que se mantiene de forma precisa. La calibracién es una
comparacion entre dos dispositivos. El primer dispositivo es la unidad que se debe
calibrar, que con frecuencia se llama la unidad en prueba. El segundo dispositivo es
estandar, que tiene una precision conocida. Con el estandar como guia, la unidad en
prueba se ajusta hasta que ambas unidades muestran los mismos resultados
mientras se exponen a la misma temperatura. Con este método, la tolerancia de la
temperatura del sensor, CJC, etc. se incluye en la calibracion.

El procedimiento es esencialmente el mismo que el descrito, pero la fuente del
milivoltio se sustituye por la temperatura del sensor en prueba.
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Calibrar una tensién o salida analoga actual

Utilizar el controlador HMI

El procedimiento es generalmente el mismo que en la entrada analoga salvo por que
necesita que la salida se conecte al medidor de corriente o de tension.

En este ejemplo, la salida se calibra a OP2.

ZAEI

28 B[

Controlador

Cables de cobre

&
)

Voltimetro
(o

amperimetro)

Operacion

Accion

Pantalla

Notas

En un nivel 3 0 de
configuracion,
seleccione Lista de
instrumentos y
después [AL SLIGT

Seleccione la salida
analdgica dC.1 (2 0 3)

N

Pulse hasta que

aparezca el
parametro Modo

Si MODO muestra «AdJ.d»
(ajustado) seleccione «diSC»
(desechar). El controlador
volvera a Cal fabrica.

Seleccione Inicio

Pulse o)

para seleccionar

La pantalla cambiara a Lo

Lo

M
TSI

Lea la salida CC del contador. Para una salida de tensién deberia indicar 2,00 voltios. (Para una salida
de mA deberia indicar 4,00 amperios). Si, por ejemplo, la lectura de tensién es de 1,90 V, introduzca este
valor: el instrumento detecta la diferencia como parte del proceso de calibracion.

Introduzca la lectura

Pulse para

En este ejemplo, la salida

para SEt.L

del contador, p. €j.: 1,9 3. calibrada de usuario sera de 2
\% desplazarse a [i'AL V en lugar de 1,9 V.
4. Pulse o]
para introducir el valor
Vuelva a Lo Se introducira el punto de
5. Pulse vuelva a calibracion baja y la pantalla
Lo cambiara a Hi
6. Pulse o]

Como se indica anteriormente, lea la salida CC del contador. Para una salida de tensién deberia indicar
10,00 voltios. (Para una salida de mA deberia indicar 20,00 mA). Si la lectura de tensién indica 9,80 V,
introduzca este valor en el parametro C.VAL como se muestra a continuacion.

Introduzca la lectura
del contador, p. €j.:
9,80V.

Pulse para

desplazarse a C//AL

En este ejemplo, la salida
calibrada de usuario sera de
10V en lugar de 9,8V.

para SEt.Hi

8. Pulse o]
para introducir el
valor

Vuelva a Hi Se introducira la alta
Pl

9. Pulse = vuelva a 5 E ': .Hl calibracién y la pantalla

Hi A TIE cambiara a AdJ.d.
e
10. puse BY , 8 AdJ.d

MITTTIC
LU T]

Para volver a la calibracion de fabrica, seleccione diSc (descartar) en lugar de Adj.d.
Si la calibracién no es satisfactoria, el controlador volvera a calibracién de fabrica.

403

HAQ032842SPA edicion 5



Calibracion de usuario

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Uso de iTools

Abra la lista de instrumentos y seleccione la pestafia Cal.

Asumiendo que no se ha realizado la calibracidon de usuario anteriormente, que el
Estado mostrara Féabrica.

En «Mode» (Modo), seleccione «Start» (Inicio). El parametro Modo cambiara a
«Low» (Bajo).

5 COMI1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument) e -E =
€ v =» | | .
[ Security | Disgnostics | Modules | Enables [Foal | cal | 2k
[Name | Description |.ddress| Yalue|
18] User calibration identt 1152 DCOP2 (3) ~
Status User calibration status 1153 Factony (07 ~
# Mode User calibration mode 1154 Lowe (3) ™
# Calvalue User calibration walue, 1155 0.01
isUnsuccessful | |s unsuccessful status 1156 0
todeHi tode limit high 1157 5
Modelo Mode limit low 1158 3

1. Lea la salida CC del contador. Para una salida de tension deberia indicar 2,00
voltios. (Para una salida de mA deberia indicar 4,00 amperios). Si la lectura de
tension indica 1,90 V, introduzca este valor en el parametro C.VAL como se
muestra a continuacion.

BE COM11.1ID255-EPC3004 - Parameter Bxplorer (Instrument.C...[ = || & |[m34]

* = ~| @@ g

|Mame | Description [.ddress| Yalue|
D User calibration identifii 1152 DCOPZ (3) ~
Status User calibration status 1153 Factory (07 =

# Wode zer calibration mode 1154 Lawe (3] ™

# Calvalue | User calibration value 1155 140
isnsuccess s unsuccessful status 1156 0
todeHi tode limit high 1157 5
todelo tode limit low 1158 3

Instrument.Cal - ¥ parameters

2. Cambie «Mode» (Modo) a «SetLo». Se almacenara nuevo valor de calculo y
«Mode» (Modo) cambiara a «High» (Alto).

Repita el paso 1 anterior para que el punto de calibracion alto introduzca la lectura
necesaria para el punto de calibracién alto.

El parametro «Mode» (Modo) mostrara «Adjusted» (Ajustado), lo que significa que el
usuario ha ajustado la calibracion.
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Calibrar el transformador de corriente

El procedimiento es similar a la calibracion de Entrada analdgica que se describe en
el apartado "Uso de iTools" en la pagina 398.

Se recomienda utilizar una fuente de corriente CC conectada tal y como se muestra
en el diagrama. Es decir, terminal +ve de la fuente conectado a «C» y terminal -ve de
la fuente conectado a «CT».

Fuente de corriente CQ

cT () -

Cables de cobre

c B0 Q)+

——]

Controlador

1. Conecte una fuente de corriente a los terminales del transformador de corriente
CyCT

2. Enlalista «Instrument Cal» (Cal. de instrumento) establezca ID a CT

B8 COML1.1D255-EPC3004 - Parameter Explorer (Instrument.Cal) | = [ & |[=54]

e v =» | | -
[MName | Description | ddress| Yalue
D User calibration identifi 1152 [EREE
Status User calibration status 1153 Factory (0) ~

# Mode User calibration mode 1154 Lowe (3) ™

# Calvalue User calibration walue 1155 0.00
isUnsuccess |s unsuccessful status 1156 0
ModeHi kode limit high 1157 5
Modelo Mode limit low 1158 3

. Instrument.Cal - 7 parameters

Ajuste el parametro «Mode» (Modo) a «Low» (Bajo).
Introduzca una corriente de la fuente de corriente, por ejemplo 35 mA.
Introduzca 35.00 en el parametro «CalValue»

Ajuste el parametro «Mode» (Modo) a «SetLow».

N o o kM w

Se almacenara el punto de calibracion bajo CT y el parametro «Mode» (modo)
cambiara a «High» (Alto)

8. Introduzca una corriente de la fuente de corriente, por ejemplo 70mA.
9. Introduzca 70.00 en el parametro «CalValue»
10. Ajuste el parametro «Mode» (Modo) a «SetHigh».

11. Cuando haya completado la calibracion de forma satisfactoria, el parametro
«Mode» (Modo) cambiara a «Adjusted» (Ajustado) como en ejemplos anteriores.
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Mensajes de notificacion

Los mensajes de notificacion indican condiciones especificas del controlador o
dispositivos conectados.

Los siguientes mensajes se pueden mostrar dependido del valor, notificaciones o
condiciones de espera:

Nota: Los mensajes desplegables se pueden personalizar con iTools, (consulte
"Mensajes definidos por el usuario” en la pagina 260) de forma que puede que no
sean idénticos a los mostrados en la siguiente tabla.

no se completo.

Nombre Mensaje desplegable Descripcion de la condicion de notificacion / Posibles soluciones
inesperada
HHHH El valor del parametro es superior al limite de
visualizacion maximo
LLLL El valor del parametro es inferior al limite de
visualizaciéon minimo
Sbrk INPUT SENSOR BROHEN Si le sensor se convierte en un circuito abierto, Los motivos tipicos de esta
(ENTRADA DESCONEXION |aparece un mensaje en la pantalla superior que alarma son la desconexion
DE SENSOR) alterna entre 5hri y bAd. El controlador pasaraa | de las conexiones entre el
modo manual. La pantalla inferior desplegara el instrumento y el sensor o la
mensaje «Input Sensor Broken» (Sensor de entrada | deteccion de una
averiado). Este mensaje se puede personalizar con | desconexion del sensor
iTools. .
El mensaje real se define en la tabla de mensajes de | Cambie el sensory
fabrica. compruebe el cableado y las
El parametro de salida de desconexion de sensor se | conexiones.
puede conectar para procesar una alarma con
estrategias de retencion.
S5ITL TNPUT GENGOR OUT 0OF Un sensor esta fuera de rango. Reconfigure el parametro de
RANGE Si el valor de entrada PV aumenta por encima del 5% | rango alto en la lista de
orng (SENSOR DE ENTRADA del rango de entrada, se mostraran mensajes de entrada analdgica de
FUERA DE RANGO) alarma. acuerdo con los requisitos
O.RNG (sobre rango en verde) se alternara con de aplicacion.
S.RNG (sensor fuera de rango en rojo) y el
controlador se pondra en Modo manual.
También aparecera un mensaje desplegable, definido
en la tabla de mensajes predeterminados.
5L TNPUT SENGOR OUT OF | Un sensor esta fuera de rango. Reconfigure el parametro de
RANGE Si el valor de entrada PV cae por debajo del 5% del |rango bajo en la lista de
ul NG (SENSOR DE ENTRADA rango de entrada, se mostraran mensajes de alarma. | entrada analégica de
FUERA DE RANGO u.RNG (bajo rango en verde) se alternara con S.RNG | acuerdo con los requisitos
(sensor fuera de rango en rojo) y el controlador se de aplicacion.
pondra en Modo manual.
También aparecera un mensaje desplegable, definido
en la tabla de mensajes predeterminados.
EUTTE El ajuste automéatico del lazo de control ha expirado y | Vuelva a intentar el ajuste o

eliminelo entrando y
saliendo del nivel de
configuracion.
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(CONFIGURE UNA
CONTRASENA DE
COMUNICACIONES A
TRAVES DE iTOOLS)

Es necesario configurar la contrasefia de
configuracién de comunicaciones. Comunicaciones
fijas y comunicaciones opcionales tendran acceso de
lectura/escritura limitado hasta que se haya
configurado una contrasefia de comunicaciones.

(CONTRASENA DE
COMUNICACIONES DE
CONFIGURACION HA

El instrumento contiene comunicaciones de usuario
(fijas y/u opcionales) y «Comms Config pasword»
(Contrasena de configuracion de comunicaciones) ha
expirado

Configure a través de iTools
el parametro
Instrumento>Seguridad>
CommsPassword
(Contrasefia de
comunicaciones).

EXPIRADO)

HMT LEVEL 2 LOCKHET El acceso HMI de nivel 2 se ha bloqueado debido a Introduzca el nivel 3 o de
TOO MANY INCORRECT demasiados intentos incorrectos de introduccion de | configuracion para eliminar
PRSSWORT RTTEMPTS contrasefia. el bloqueo o espere a que

(HMINIVEL 2 BLOQUEADO.

DEMASIADOS INTENTOS
INCORRECTOS DE
CONTRASENA)

venza el periodo de espera.

T

A
T
i

(HMINIVEL 3 BLOQUEADO.

DEMASIADOS INTENTOS
INCORRECTOS DE
CONTRASENA)

El acceso HMI de nivel 3 se ha bloqueado debido a
demasiados intentos incorrectos de introduccion de
contrasefna.

Introduzca el nivel de
configuracion para eliminar
el bloqueo o espere a que
venza el periodo de espera.

(HMI NIVEL
CONFIGURACION
BLOQUEADO.
DEMASIADOS INTENTOS
INCORRECTOS DE

El acceso HMI de nivel de configuracion se ha
bloqueado debido a demasiados intentos incorrectos
de introducciéon de contrasefa.

CONTRASENA)

Comms CONFOLEVEL El acceso de nivel de configuracion de

LOCKETD TOD MANY comunicaciones se ha bloqueado debido a
INCORRECT PASSWORT demasiados intentos incorrectos de introduccion de
ATTEMPTS contrasefa.

(NIVEL CONFIGURACION
COMUNICACIONES
BLOQUEADO.
DEMASIADOS INTENTOS
INCORRECTOS DE
CONTRASENA)

Utilice un clip de
configuracion para conectar
y restablecer el
temporizador a 0, para
eliminarlo y que vuelva al
periodo de espera
necesario. O espere a que
venza el periodo de espera.

)y OG0 TIEMO MO
LOOF DEMO MOIE

El lazo de control esta en modo demo (controla una
carga simulada)

El autoajuste del lazo de control esta activo

(AUTO AJUSTE ACTIVADO
PERO NO PUEDE
EJECUTARSE)

Se ha solicitado un autoajuste de lazo de control pero
no se puede ejecutar.

Coloque el lazo en auto.
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Comms CONFIG RCTIVE El instrumento esta en modo configuracion mediante | Desconectar de la fuente de
comunicaciones. Se mostrara por lo general si e comunicaciones o extraer e
(CONFIGURACION COMMS S t log I'si el t '
ACTIVADO) controlador se ha establecido en modo configuracién | controlador del modo
con iTools. configuracion (si se utiliza
El controlador estara en modo de espera iTools).
OFF El canal esta desactivado
HwE Error de hardware detectado
I nb Rango de entrada
OFLw Desbordamiento de entrada
bAd Entrada incorrecta
Hwl Hardware excedido
NidAE El PV no tiene datos
TAm5 INVRLIT RAM IMAGE OF | La comprobacion periddica de memoria no volatil ha | Se elimina entrando y
Ny 0L detectado corrupcion. saliendo del modo de
Esta condicion lleva al instrumento al modo de configuracion. Si el
(INVALIDA IMAGEN RAM espera. problema persiste, volver a
DE NVOL) ) o
ajuste de fabrica
OPES OPTION NvOL LOAD 0OF | Laopcion de carga o almacenamiento de memoria no | Devolver la unidad a la
STORE WAS volatil no fue satisfactoria. fabrica.
UNSUCCESSFUL
(La opcién de carga o
almacenamiento NVOL no
fue satisfactoria)
PRS NYOL PARAMETER La opcién de carga o almacenamiento de memoria no | Devolver la unidad a la
TATARASE LOAD O volatil no fue satisfactoria. fabrica.
STORE WRS
UNSUCCESSFUL
(La carga o almacenamiento
de la base de datos del
parametro NVOL no fue
satisfactoria)
TELS NOL RESION LORT OR La opcidén de carga o almacenamiento de memoria no | Devolver la unidad a la
STORE WAS volatil no fue satisfactoria. fabrica.
UNSUCCESSFUL
(La carga o almacenamiento
de la regién NVOL no fue
satisfactoria.)
CALS FACTORY CALIBRATION | EIlmodulo Al o IO se ha perdido o no tiene calibracion. | Devolver a la fabrica para su
NOT DETECTED calibracion.
(Calibracién de fabrica no
detectada)
LPub UNEXPECTET CPU Ajustes de fusible CPU interno inesperado Devolver la unidad a la
UIIE/\}'LLIE.U I_P!_l J p
FOMTITT TN fabrica.
LLvL rLi
(Condicion CPU inesperada)
1 d5 HARTWARE IDENT Hardware no compatible detectado. Devolver la unidad a la
Ilnl’_!hlﬁl In 1 fébrlca
LU
(Identificacion de hardware
desconocida)
Huwd5 FITTED HARIWARE El hardware detectado no se corresponde con el Eliminar garantizando que el
TIFFERS FROM EXPECTET | hardware esperado. hardware esperado se
HAR IWARE corresponden con el
hardware instalado en la
(HARDWARE FIJADO lista de parametros de
DIFERENTE DEL madulos del instrumento
ESPERADO) )
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FEYS UNENPECTED HEVEORRT Condicion de teclado inesperada detectada al inicio. | Eliminar mediante ciclo de
CONDITION trabajo. Si el problema
persiste, volver a ajuste de
(CONDICION DE TECLADO fabrica
NO ESPERADO)
PLaF POWERET IO WHILGT El instrumento perdié potencia en modo configuracion | Eliminar entrando y saliendo
TN CONFIG MOTE del modo de configuracion
(CORTE DE
ALIMENTACION MIENTRAS
ESTABAEN
CONFIGURACION)
TECS INCOMPLETE RECIPE Si la carga de receta no se puede completar por algun | Ponga el modo
| OAT motivo (los valores no son validos o esta fuera de configuracién y vuelva a
rango), el instrumento quedara configurado a la mitad. | introducir el nivel de
(CARGA DE LA RECETA El instrumento pasara a espera operador para eliminar el
INCOMPLETA) .
mensaje
FLEr El firmware no se ejecutara. Solo se muestraen el | Devolver a fabrica
inicio.
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Seguridad OEM

Seguridad OEM se ha afadido a partir de las versiones de firmware V.3.01y
superiores. Esta disponible como opcidn que se puede solicitar y esta protegida por
una funcion de seguridad ("Sublista de seguridad (SEC)" en la pagina 217).

La seguridad OEM permite a los usuarios, especialmente a los OEM o distribuidores,
proteger su propiedad intelectual, y se ha disefiado para evitar la copia, visualizacion
o ingenieria inversa no autorizada de las configuraciones del controlador. Esta
proteccion incluye el cableado (de software) interno especifico de la aplicacion, el
acceso limitado a determinados parametros de nivel de operador y configuraciéon o
bien mediante comunicaciones (paquete de comunicaciones de iTools o terceros) o a
través de la interfaz de usuario del instrumento.

Cuando se activa la «OEM Security» (Seguridad OEM), los usuarios no pueden
acceder al cableado de software de ninguna fuente, y no pueden cargar ni guardar la
configuracion del instrumento mediante iTools o con la instalacién
Guardar/Restaurar.

Al modificar la configuracion y/o los parametros del operario mediante HMI o
comunicaciones también se puede restringir cuando se implanta la seguridad OEM.

Cuando se ha establecido la funcién de seguridad para una aplicacion determinada,
se puede copiar a otra aplicacién idéntica sin necesidad de mas configuracion.

Implementacién

Si se suministra seguridad OEM, se muestran cuatro parametros OEM en la lista de

«Instrument - Security» (Instrumento - Seguridad). Estos parametros solo estan
disponibles en iTools, no se muestran en el controlador HMI.

LA A | e
[infa |HMI | Secuiity |Diagnostics [ Modules | Enables [Fcal [ cal [ OEMCanfiglist | OEMOperList|
| Tname | Description |.ddress| Walue
& L 2Passcode Lewvel? Passcode 1056 2 |

& L3Passcode Lewveld Passcode 514 3 |
' # ConfigPasscode Configuration Passcode 515 4
M Instrument Mode 199 2
| Fdaxdhd Max instrument mode (iToals use only) 1057 2

# CommsConfigPasscode | Comms Config Passcode 1058 1234567890

CommsPasscode Comms Passcode 1059 0
Confighccess Indication that config mode can be accessed 1060 1
# CommsPasscodeDefault | Comms Passcode Default Notification 1061 Yes (1)~

# CommsPasscodeExpiry | Comms Passcode Expity Days 1062 a0 -
f # PassLockTime Passcode lockouttime 1063 30m -
||# FeaturePasscode! Feature Passcade 1 1064 28042
# FeaturePasscode? Feature Passcode 2 1065 40014

CleartMemaory Clear Memary 1066 Mo (0 ~
? OEMPassward OEM Pasgward T
||# OEMEntry OEM Password Entry 21447 2perbesespssbasesnddtasens
| OEMStatus OEM Status 1067 Locked (1) ~
OEMParamLists OEM Parameter Lists 1068 Off (0 =
| IMGlobal Comms config locked (iTools use only) 1069 2
|| # FeaturePasscode3 Feature Passcode 3 1070 7Bh7
| FeaturePasscoded Feature Passcode 4 1071 814
FeaturePasscodeb Feature Passcode & 2880 52956

|. Instrument.Security - 22 parameters

OEMPassword

OEM selecciona esta contrasefia. Todos los textos
alfanuméricos se pueden utilizar y el campo se puede
editar cuando el de estado OEM esta "bloqueado”. Se
puede utilizar un minimo de 8 caracteres. No es posible
clonar la contrasefia de seguridad OEM. (Destaque la
linea completa antes de introducirla).
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OEMEntry Introduzca la contraseina de seguridad OEM para activar y
desactivar la seguridad OEM. El controlador debe estar en
nivel de configuracion para introducir la contrasefia.
Cuando se introduzca la contrasefia correcta, el estado
OEM cambiara de "bloqueado” a "desbloqueado”.
(Destaque la linea completa antes de introducirla). Se
permiten tres intentos de conexion antes del bloqueo, que
ira seguido de un periodo de bloqueo de contrasena de 90
minutos.

OEMStatus Solamente lectura indicando «Abierto» o «Cerrado».

Si esta desbloqueado hay dos listas abiertas disponibles
que permiten que un OEM restrinja los parametros que
son alterables cuando el controlador esta en los niveles
Operador y Acceso de configuracion.

Los parametros afadidos a «OEMConfigList» ESTARAN
disponibles para el operario cuando el controlador se
encuentre en el nivel de configuracion. Los parametros
que no se afnadan a esta lista no estaran disponibles para
el operario.

Los parametros afiadidos a « OEMOperList» NO estaran
disponibles para el operario cuando el controlador se
encuentre en el nivel de acceso del operario.

Si "OEMStatus" esta "cerrado”, no se muestran estas dos
listas. Se evita la copia de la configuracion del controlador
y el acceso a las conexiones internas a través de
comunicaciones.

OEMParameterLists Solamente se puede escribir este parametro cuando
«OEM Status» esta «Unlocked» (abierto).

Cuando esté «Off», los parametros de tipo operario son
alterables en el nivel de acceso del operario y los
parametros de configuracion son alterables en el nivel de
acceso de configuracion (dentro de otras limitaciones,
como limites altos y bajos). Esto se aplica a HMI o a
comunicaciones.

Cuando esté «On», los parametros afiadidos a
OEMConfigList estaran DISPONIBLES para el operario
cuando el controlador se encuentre en el nivel de
configuracién. Los parametros que no se afiadan a esta
lista no estaran disponibles para el operario. Los
parametros afiadidos a OEMOperList NO estaran
disponibles para el operario cuando el controlador se
encuentre en el nivel de acceso del operario.

La tabla del final de esta seccidn muestra un ejemplo de
dos parametros, «Alarm 1 Type» (Tipo de alarma 1)
(parametro de tipo configuracién) y «Alarm 1 Threshold»
(Umbral de alarma 1) (parametro de tipo operario).

Nota: Cuando entre o salga de seguridad OEM, debe dejar unos segundos para
que iTools se sincronice.
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Lista de configuracién OEM

La "OEMConfigList" permite que el OEM seleccione hasta 100 parametros de
configuracion que deben mantenerse en Leer/escribir en el nivel de configuracion y
se activa la seguridad OEM (bloqueada). Ademas, los siguientes parametros son
siempre de escritura en modo configuracion:

Introduccion de contrasefia de seguridad OEM, contrasefia de HMI nivel 2,
contrasena de HMI nivel 3, contrasefia de HMI nivel de configuracion, contrasefia de
configuracion de comunicaciones, inicio en frio del controlador.

Se pueden arrastrar y soltar los parametros necesarios de una lista de navegacion
(en el lado izquierdo) en la celda Conectado desde de "OEMConfigList". Ademas, se
puede hacer doble clic en la celda "WiredFrom" y seleccionar el parametro de la lista
desplegable. OEM selecciona estos parametros que se deben mantener alterables
cuando la seguridad OEM esté activada y el controlador se encuentre en el nivel de
acceso de configuracion.

L | H
nfo__|HMI | Secuity | Diagnostics | Modules | Enables | FCal | Cal | OEMConfiglist | OEMOperList
l [MName | Description l.ddress| ‘alue | Wired Fram -
# Parameter] Farameter that is to be alterable 2672 2499805184 Alarm.1. Type |
# Parameter? Farameter that is to be alterable 2673 4294967295 (notwired) |
# Parameter3 Farameter that is to be alterable 2674 4294967295 (notwired)
# Parameterd Fararmeter that is to be alterable 2675 4294967295 (notwired)
# Parameters Fararmeter that is to be alterable 2676 4294967295 (notwired)
# Parameterh Farameter that is to be alterable 2677 4294967295 (notwired)
# Parameter? Farameter that is to be alterable 2678 4294967295 (notwired)
Ji Fararmeterd Farameter that is to be alterable 2679 4294967295 (notwired) -
4 T . 3
Instrument OEMConfigList - 100 parameters

La vista muestra los primeros 8 parametros de los que el parametro 1 se ha
replicado con un parametro de configuracion (tipo de alarma 1). Los ejemplos de
parametros de configuracion incluyen tipos de alarma, tipos de entrada, rango
alto/bajo, médulos esperados, etc.

Cuando el estado OEM esta bloqueado, no se muestra la lista.

Lista de operario OEM

La lista de operario OEM funciona de la misma forma que la lista de configuracion
OEM salvo que los parametros seleccionados son los disponibles en el nivel de
acceso del operario. Algunos ejemplos son el modo programador, los parametros de
ajuste de alarma, etc. El siguiente ejemplo muestra "Umbral de alarma 1", que es
solamente de lectura en el nivel de acceso del operario.

oA | 4
|Info | HMI | Secwity | Diagnostics | Modules | Enables | FCal | Cal | OEMCaonfiglist| OEMOpsrList :____
[MName | Description [ddress| alue | Wired Fram - |
[ # Parameter] Fararmeter that is to be read anly 27?2 2499805187 Alarm.1. Threshald
# Parameter? Fararmeter that is to be read only 2773 4294967295 (notwired)
# Parameter3 Fararmeter that is to be read anly 2774 4294967295 (notwired)
|| # Parameterd Fararmeter that is to be read anly 2775 4294967295 (not wired)
| # Parameters Fararmeter that is to be read anly 2776 4294967295 (notwired)
# Parameterh Fararmeter that is to be read only 27?7 4294967295 (notwired)
# Parameter? Fararmeter that is to be read anly 2778 4294967295 (notwired)
| f Fararmeterd Fararmeter that is to be read anly 2779 4294967295 (notwired) -
] T 3
i Instrument OEMOperList - 100 parameters
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El ejemplo muestra los primeros 8 parametros de 100 de los que se ha seleccionado
el primero como "Umbral de alarma 1". Este parametro es solamente de lectura
cuando se activa la seguridad OEM vy el controlador estda en modo de acceso del
operario.

Cuando el estado OEM esta bloqueado, no se muestra la lista.

Efecto del parametro ‘OEM ParamList’

La siguiente tabla muestra la disponibilidad de los dos parametros «Alarm 1»
(Alarma 1) establecidos en las paginas anteriores cuando se activa o desactiva el
parametro « OEMParamList».

Se utiliza «Alarm 2» (Alarma 2) como ejemplo de todos los parametros que no se
han incluido en la seguridad OEM.

"OEMParamLists"| Parametro Controlador en Acceso | Controlador en Acceso
de configuracién de operario
Modificable. [No se altera | Modificable. |No se altera
On Tipo A1 v v
Tipo A2 v v
Umbral A1 v v
Umbral A2 v v
Off Tipo A1 v v
Tipo A2 v v
Umbral A1 v v
Umbral A2 v v

Las visualizaciones iTools mostradas en la siguiente pagina muestran cémo se
presenta este ejemplo en el navegador iTools:-
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«OEMParamLists» activada

Las visualizaciones iTools que se muestran a continuacion muestran la alterabilidad
de los parametros de alarma utilizados en los ejemplos anteriores. Alarma 1 se ha
establecido en la seguridad OEM. Alarma 2 se utiliza como ejemplo de los
parametros que no se han establecido en la seguridad OEM.

El texto en negro muestra los parametros alterables. El texto azul muestra los no
alterables.

Controlador en Modo de configuracién

"Tipo de alarma 1" es alterable "Tipo de alarma 2" no es alterable
"Tipo de umbral 1" es alterable "Umbral de alarma 2" es alterable
LA - R C N [T L [N L N T T E
[Name [ Descrigtion [.ddress| Walue|' ‘ |Marme | Description [\ddress] Yalue|' «
& Type Alarm type 536 AnsHi (1) ][] Type Alarm type 537 AbsLo (2) 7] [
Statug Alarm status 2113 Off (0) ~ Status Alarm status 2137 Off () =
# Input Inputta be evaluated 2114 47 50 & Input Input o be evaluated 2138 47.49
Threshald | Threshold 13 939.70 # Threshold  Threshold 14 -10.00
/.H_ysteresis | Hysteresis ) 47 2.30[ = ’_t!y_st_%!'_g.s_[_s Hysteresis i 68 1.00 -

Controlador en Modo Operacion

"Tipo de alarma 1" no es alterable "Tipo de alarma 2" no es alterable
"Tipo de umbral 1" es alterable "Umbral de alarma 2" es alterable
R . . e R e e
[Marme [ Description | ddress| Yalug [Name [Description |dldlress | Value
Type Alarm type 536 AbsHi(1) ~ Type Alarm type 537 Abslo(2) 7
Status Alarm status 2113 Off gy = ¢ Status Alarm status 2137 off [0y -
& Input Inputto be evaluated 2114 47.48 # Input Inputto be evaluated 2138 47.45
Threshold | Threshold 13 989.70 # Threshold | Threshold 14 -10.00
# Hysteresis | Hysteresis 47 2.30 # Hysteresis | Hysteresis ] 1.00

«OEMParalLists» desactivada

Controlador en Modo de configuracién

"Tipo de alarma 1" es alterable "Tipo de alarma 2" es alterable
"Umbral de alarma 1" es alterable "Umbral de alarma 2" es alterable
[ O T R [ b J: 3 a4 s e |
| Name | Description [.ddress] Walue |Mame | Description [.ddress] “alue
# Type Alarm type 536 AbsHi(T) ~ # Type Alarm type 537 Ahslo (2) 7|
Status Alarm status 2113 Off {0y ~ Status Alarm status 2137 Off (0) ~
# Input Inputto be evaluated 2114 4748 # Input Inputto be evaluated 2138 47 47
# Threshold | Threshold 13 999.70 & Threshald | Threshald 14 -10.00

Controlador en Modo Operacion

"Tipo de alarma 1" no es alterable "Tipo de alarma 2" no es alterable
"Umbral de alarma 1" es alterable "Umbral de alarma 2" es alterable
1oz Ja Ja [ [8 | bz [ = s s ]
[Name [Description |ddress| Value [Name Eeeenin [.ddress] “alue
Type Alarm type 536 AbsHi(1) ~ Type Alarm type 537 Ahslo (7) -
Status Alarm status 2113 Off (0 ~ Status Alarm status 2137 off () ~
# Input Inputto be evaluated 214 4756 & Input Inputto be evaluated 2138 4750
# Threshold | Threshold 13 999.70 # Threshold | Threshald 14 -10.00
Notas:

1. Los parametros son alterables en otros limites.

2. Ladisponibilidad se aplica al acceso tanto a través del controlador HMI como a
través de las comunicaciones.
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Especificaciones técnicas

Especificaciones generales

Funcién del controlador

Lazo unico de controlador PID con instalacion en panel rango con autoajuste,
ON/OFF, posicionamiento de la valvula (no es necesario cabe de deslizamiento).
Control de atmésfera con sonda de zirconio.

Perfil/programa de lazo tGnico

Opciones de voltaje de alimentacion CAy 24 V CC

Entradas de medida

1 0 2 entradas. Precisién de lectura +0,1 % (consulte la especificacion detallada)

Control PID

2 conjuntos PID disponibles en version estandar con 8 como una extension
opcional. Cada conjunto PID ofrece una banda proporcional diferente para el calor y
el frio

Control mejorado de autoajuste con corte para minimizar sobreimpulso y oscilacién.
Control de precision de rapida reaccion de los cambios del punto de consigna o
después de perturbaciones de proceso

Algoritmo mejorado de posicionamiento de la valvula (no ligado)

Planificacion de ganancia permite a la seleccién de PID un amplio rango de
situaciones operacionales, incluida la desviacién del punto de consigna,
temperatura absoluta, nivel de salida y otros

Supervisién del voltaje suministro CA para feedforward. Funciones de feedforward
de PVy SP

Programal/perfil de punto de consigna

Las opciones incluyen 20 perfiles de 8 pasos (20x8), 10x24, 1x24 y 1x8
Holdback («retencion») salidas de evento, tiempo a objetivo, velocidad de rampa,
parada, salto y segmentos de tipo llamada

Comunicaciones compatibles con el programador Eurotherm 2400

Funciones de temporizador adicionales disponibles

Conexion de bloque de funciones de
usuario

Totalizador opcional

Matematico

Légica y multiplexion

Conversién BCD

Contador/temporizador y muchos otros bloques de funciones especiales
disponibles incluida la linealizacién de 16 puntos, zirconio y conmutacién doble de
entrada

Funciones adicionales

Funciones de retransmision digital y analdgica

Entrada CT - Supervisa fallos de carga parcial, corto circuitos de carga, funciones
de entrada doble incluida la conmutacién, sensor redundante, promedio, minimo,
maximo, zirconio.

6 alarmas de libre configuracién con tipos manuales, automaticos, tipos de evento y
sin retencion, mas funcién de retraso de alarma y bloqueo

Las alarmas se pueden inhibir en modo de espera

5 recetas con 40 parametros de libre eleccién que se pueden cambiar del panel
frontal o entrada digital

Ayuda de parametro desplegable y mensajes de usuario se muestran en el evento
Cable USB para copia de seguridad y software de libre configuracién

Herramientas de copia de seguridad y
configuracién

Software gratuito iTools de Eurotherm para la copia de seguridad y configuracion
Cable de copia de seguridad USB disponible para una cémoda configuracion de
escritorio y copia de seguridad (el cable alimenta el controlador
independientemente)

iTools se conecta también a través de Ethernet Modbus TCP y Modbus RTU serie.

Seguridad OEM

Ayuda a proteger las configuraciones del instrumento de visualizaciones no
autorizadas, clonacion o ingenieria inversa
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Bloques de funcién disponibles

Bloques de Funcion Estandar* Bloques Bloques
funcién estandar mejorados
de kit de de kit de
herramientas* | herramientas*
Instrumento Interfaz para configuraciones amplias de 1 - -
instrumento
Respuesta del Lazo PID Eurotherm mejorado 1 - -
Programador Programador rampa/parada 1 - -
BCD Conversién BCD 1 - -
Alarma Supervision de la alarma analdgica de 6 - -
propésito general
Receta Funcion de receta de propdsito general 1 - -
Comunicaciones | Interfaz a comunicaciones en serie y Ethernet 2 - -
Al Interfaz a la entrada analdégica principal 2 - -
Monitor de IP Supervision de entrada (min, max, otras 2 - -
funciones)
10 Interfaz a entradas y salidas 6 - -
Unidad maestra | Maximo de 3 esclavos Modbus y 32 puntos 35
de Modbus de datos
Opcién DIO Opciones Digital E/S 8 - -
Entrada remota Interfaz a entrada remota (comunicaciones) 1 - -
OR Operacion légica «OR» de cuatro entradas 8 - -
Commstab Configuracion de la tabla de indireccién de 32
comunicaciones
CT Transformador de corriente 1 - -
Zirconia Entrada de sonda de zirconio 1 - -
Wires Conexiones del usuario 50 200 200
Math2 Dos funciones de entrada matematica - 4 8
Lgc2 Dos operaciones de entrada logica - 4 8
Lgc8 Ocho operaciones de entrada légica - 2 4
Temporizador Funciones basadas en temporizador - 1 2
SwitchOver Conmutador de entrada - 1 1
Mux8 Ocho multiplexor de entrada - 3 4
Total Totalizador - 1 1
Contador Bloque de contador (32 bit) - 1 2
Valor de usuario | Valores de usuario (libremente asignable) - 4 12
Lin16 16 puntos de linealizacion - 2 2

* Depende del instrumento/las opciones incluidas en el pedido
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Especificaciones medioambientales, normas, autorizaciones y

certificaciones
Temperatura de operacion De 0 °C a 55 °C (de 32 °F a 131 °F)
Temperatura de almacenamiento De -20 °C a 70 °C (de -4°F a 158°F)
Humedad de operacién/almacenamiento de 5 a 90% de humedad relativa sin condensacion
Atmosfera No corrosivo, no explosivo
Altitud <2.000 metros (<6.562 pies)
Vibraciéon/descarga EN61131-2 (5 a 11,9 Hz a 7 mm desplazamiento entre picos, 11,9-150

Hz a 2 g, 0,5 octava min.).
EN60068-2-6 prueba FC, vibracion.
EN60068-2-27 prueba Ea y guia, descarga.

Proteccion de sellado de la parte delantera | Bisel estandar: EN60529 IP65, UL50E tipo 12 (equivalente a
del panel NEMA12).

Bisel de plano: EN60529 IP66, UL50E tipo 4X (uso interior)
(equivalente a NEMA4X)

Proteccion de la parte posterior del panel EN60529 IP10

Compatibilidad Emisiones | Unidades HV PSU a EN61326-1 clase B — industrias ligeras
electromagnética Unidades HV PSU a EN61326-1 clase A — industrias pesadas
(EMC) Inmunidad | Industrial EN61326-1

Aprobaciones y Europa | CE (EN61326), RoHS (EN50581), REACH, WEEE, EN14597 TR
certificacion pendiente

EE. UU., Canada | UL, cUL
Rusia | EAC (CUTR) pendiente

China | RoHS, CCC: Exento (el producto no esta en el catalogo de productos
sujetos a la Certificacion Obligatoria de China)

Global | Cuando es necesaria una calibracién en campo, los controladores
serie EPC3000 fabricados por Eurotherm son aptos para su uso en
aplicaciones Nadcap en todo tipo de hornos tal y como se define en la
clausula 3.3.1 de AMS2750E.

De conformidad con los requisitos de CQI-9

Evaluacién de ciberseguridad CRT Achilles® nivel 1

Schneider Electric Green Premium

Seguridad eléctrica EN61010-1: 2010 y UL 61010-1: 2012.
Grado de contaminacion 2
Categoria de aislamiento Il

Declaracion de valoracion EN ISO 13849

EPC3000 ha sido evaluado en conformidad con los siguientes estandares:

* ENISO 13849-1:2015 — Seguridad de las maquinas — Partes de los sistemas de
mando relativas a la seguridad

* ENISO 13849-2:2012 — Seguridad de las maquinas — Partes de los sistemas de
mando relativas a la seguridad — Parte 2: Validacion

Los resultados se muestran en la siguiente tabla.

Valores de seguridad claves Valor Estandar
Nivel de rendimiento (PL)’ c EN 1SO 13849-1
Cobertura de diagnostico,yg Ninguno

Tiempo medio hasta un fallo peligroso (MTTFd) | 100 afios3

Categoria? 1

Vida util maxima 10 afios

1. El nivel de rendimiento se define por la funcién de seguridad del EPC3000. Un proceso que se puede supervisar a tra-
vés de las entradas PV. En el caso de que un valor se lea fuera de la banda aceptable, se activara el relé de alarma.

2. El nivel de rendimiento (PL) de EN ISO 13849-1 y la categoria de seguridad (Cat) de todo el sistema depende de multi-
ples factores, incluidos los médulos seleccionados, las practicas de conexion, el entorno fisico y la aplicacién.

3. Para el nivel de evaluacion, 100 afios es el MTTFd maximo aceptable y todas las variantes modulares de EPC3000 lo
superan.
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Especificaciones mecanicas

Dimensiones

Las dimensiones se dan como Anchura (tolerancia -x,xx, +x,xx) x Altura (tolerancia -x,xx, +x,Xx).

EPC3004 % DIN

Corte

92 (-0,0; +0,8) mm x 92 (-0,0; +0,8) mm
3,62 (-0,0; +0,03) in x 3,62 (-0,0; +0,03) in

Panel frontal

96 (-0,0; +1,0) mm x 96 (-0,0; +2,0) mm
3,78 (-0,0; +0,05) in x 3,78 (-0,0; +0,05) in

EPC3008 ¥z DIN

Corte

45 (-0,0; +0,6) mm x 92 mm (-0,0; +0,8) mm
1,77 (-0,0; +0,02) in x 3,62 (-0,0; +0,03) in

Panel frontal

48 (-0,0; +1,0) mm x 96 (-0,0; +1,0) mm
1,89 (-0,0; +0,04) in x 3,78 (-0,0; +0,04) in

EPC3016 "/;6 DIN

Corte

45 (-0,0; +0,6) mm x 45 (-0,0; +0,6) mm
1,77 (-0,0; +0,02) in x 1,77 (-0,0; +0,02) in

Panel frontal

48 (-0,0; +1,0) mm x 48 (-0,0; +1,0) mm
1,89 (-0,0; +0,04) in x 1,89 (-0,0; +0,04) in

Profundidad detras del panel (todos los controladores) 90 mm (3,54 pulg)
Profundidad total (todos los controladores) 101 mm (3,97 pulg)

Peso

EPC3004

420 g; 14,81 oz

EPC3008

350 grams; 12.34 oz

EPC3016

250 grams; 8.81 oz
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Entrada y salidas

E/S y tipos de comunicaciones

E/S y comunicaciones

EPC3016

EPC3008/3004

Entradas analégicas

1 entrada universal 20 Hz
1 entrada auxiliar 4-20 mA, 0-10 V 4 Hz
(opcion)

10 2 (opcién) entrada universal 20
Hz

Médulos opcionales E/S

Hasta 2, de libre eleccién:
» Salida de relé A

Hasta 3, de libre eleccién:
+ Salida de relé A

» Ldgica E/S + Ldgica E/S
» Salida analogica CC » Salida analdgica CC
+ Salida TRIAC + Salida TRIAC
De una salida de relé C 1 1
Entrada légica de cierre de 1 (opcién) 2
contacto
Légica E/S (colector abierto) - 4 u 8 (opcion)
Transformador de corriente 1 (opcién) 1

Transmisor PSU 24 V

1

Comunicaciones

1 de las siguientes opciones:

+ EIA-485

* EIA-422

» EIA-232

» Esclavo Modbus RTU (El Bisynch

2 de las siguientes opciones:

» EIA-485 Modbus (o El Bisynch) y
Modbus TCP

» Esclavo Modbus TCP + servidor
EtherNet/IP o esclavo Modbus

disponible con comunicaciones en serie) TCP + esclavo BACnet

» Esclavo Modbus TCP

» Esclavo Modbus TCP + servidor
EtherNet/IP o esclavo Modbus TCP +

esclavo BACnet

Especificaciones E/S

Tipos de entrada

Termopares, Pt100/Pt1000 RTD, 4-20 mA, 0-20 mA, 10V, 2V, 0,8 V, 80 mV, 40 mV, zirconio (sonda
de oxigeno), pirdbmetros. Para otros tipos de entrada, pdngase en contacto con su proveedor
Eurotherm.

Precision de lectura £0,1 % Cuando es necesaria una calibraciéon en campo, los controladores serie
EPC3000 fabricados por Eurotherm son aptos para su uso en aplicaciones Nadcap en todo tipo de
hornos tal y como se define en la clausula 3.3.1 de AMS2750E.

Tiempo de + Entradas de proceso: 50 ms (20 Hz)

muestreo « Termopar: 62,5 ms (16 Hz)
* RTD Seleccion de tiempo de ciclo automatico 100 ms (10 Hz)
» Seleccion de tiempo de ciclo automatico

Rechazo de * Rechazo en modo serie: >80dB

interferencias » Rechazo en modo comun: >150 dB

(48-62 Hz)

Desc. de sensor

Desconexion del sensor CA, detectado en 3 segundos en el peor caso.

Filtro de entrada

Desde OFF hasta 60 segundos de constante temporal de filtro.

Calibr. de usuario

Ajuste de entrada de usuario de 2 puntos (desviacion/gradiente), cambio de escala con transductor.

Termopar

* K,J,N,R, S, B, L, T de serie mas 2 curvas personalizadas descargables

» Precision de linearizacion

» Precision de calibracion de unién fria (CJ): de £1,0°C a 25 °C (+1,8 °F a 77 °F) ambiente

» Relacién de rechazo ambiente CJ: mejor que 40:1 de 25 °C (77 °F) ambiente

» CJ externa seleccionable como 0, 45, 50 °C (32, 113, 122 °F) o medible para EPC3004/EPC3008
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Especificaciones técnicas

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entradas y salidas

Rangos de entrada 40mV 80mvV 0,8v 2v 10V RTD (Pt100/ mA
Pt1000)

Rango Min. |-40mV -80mV -800mV -2V -10V 0Q -32mA
(-200 °C; -328 °F)

Max | +40mV +80mV +800mV +2V +10V 400 Q/4000 Q +32mA

(850 °C; 1562 °F)

Estabilidad térmica de +0,4 uV/ °C | 0,4 uVv/ °C | +0,4 pV/ °C | +0,4 pV/ °C | £0,8 yv/°C | 0,01 °C/°C 10,16 pA/ °C

25 °C (77 °F) ambiente +13 ppm/ |13 ppm/ |13 ppm/ |13 ppm/ +70 ppm/ °C | 25 ppm/ °C +113 ppm/ °C

°C °C °C °C
Resolucion 1,0 uVsin | 1,6 yv 16 pv 41 v 250 pv 0,05 °C (0,09 °F) 0,6 pA
filtrar

Ruido eléctrico (entre 0,8 pv 3,2 v 32 uv 82 uv 250 pv 0,05 °C (0,09 °F) 1,3 A

picos con filtro de

entrada de 1,6 s)

Precision de 0,003% 0,003% 0,003% 0,003% 0,007% 0,033% 0,003%

linealizacion (ajuste

lineal)

Exactitud de calibracion 4,6 uV +7,5 uv +75 pv +420 uVv +1,5 mV 0,31 °C (0,56 °F) +3 pA

a 25 °C (77 °F) ambiente +0.053% +0.052% +0.052% +0.044% +0.063% +0.023% +1.052%

Resistencia de entrada 100MQ 100MQ 100MQ 100MQ 57kQ - 2.49Q

1%
desviacion)
Corriente 190 pA/180 pA

Punto de consigna remoto (Aux) Entrada analégica (EPC3016
solamente)

Entrada d

Rango

De 0a 10V yde 4 a20 mA. Rangos maximos -1 Va11Vy 3,36 mAa
20,96 mA.

Precisiéon

<+0,25 % de lectura +1 LSD, 14 bits.

Frecuencia de muestreo

4 Hz (250 ms)

Funciones

» Entrada de punto de consigna remoto
» Entrada auxiliar analégica

Estabilidad térmica

100 ppm (tipica) < 150 ppm (peor caso).

Rechazo de interferencias

Modo comun (48-62 Hz) >120 dB.
Modo en serie >90 dB.

Impedancia de entrada

Voltaje 223 kQ. Corriente 2,49 Q.

el transformado

r de corriente

Rango de entrada

* 0-50 mMARMS, de 48 a 62 Hz
* Resistencia de carga de 10 Q instalada dentro del médulo

Medicién de escala

10, 25, 50 o0 100 amperios

Precisién de calibracion

<1 % de lectura (tipico), <4 % de lectura (peor caso)

Funciones de entrada

+ Fallo de carga parcial. SSR abierto o cortocircuito
« Otras funciones incluida la totalizacion del uso de potencia utilizando
cableado por software
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Especificaciones técnicas EPC3016, EPC3008, EPC3004

Entradas de cierre de contacto LAy LB

Umbrales Abierto > 400 Q, Cerrado < 100 Q

Funciones de entrada + Seleccionar auto/manual

« Seleccionar SP2

« Integral Hold

« Inhibicién de control

« Funciones de ejecucién de programa
« Bloqueo de teclado

» Seleccionar receta

« Seleccionar PID

+ BCD Bit

« Habilitar autoajuste

« Standby

« Seleccionar PV y otras funciones utilizando cableado por software
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Especificaciones técnicas

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Médulos légicos E/S

Régimen de salida

ON 12 V CC 44 mA max.
Tiempo de ciclo de control minimo 50 mS (auto).

Funciones de salida

Calor de tiempo proporcionado, frio de tiempo proporcionado.
Alarma SSR y salidas de evento, salidas de interbloquedo, otras
funciones utilizando conexién de software.

Cierre de contacto (entrada)

Abierto >500 Q.
Cerrado <150 Q.

Funciones de entrada

+ Seleccionar auto/manual

» Seleccionar SP2

* Integral Hold

« Inhibicién de control

« Funciones de ejecuciéon de programa
« Bloqueo de teclado

« Seleccionar receta

» Seleccionar PID

« BCD bit

« Habilitar autoajuste

» Standby

» Seleccionar PV y otras funciones utilizando la cableado por software

Tipo de colector abierto de I6gica I/O (solo controladores

Régimen de salida

de15a35V CC

Limite de salida

Maxima disipacion de corriente 40 mA

Funciones de salida

Alarma y salidas de evento, salidas de enclavamiento, otras funciones
disponibles utilizando cableado por software. No se puede utilizar como
una salida de control.

Entrada de deteccion de
tension

DESACTIVADO < 1V, ACTIVADO >4 V.
Max 35V, Min -1V

Cierre de contacto (entrada)

DESACTIVADO >28 kQ
ACTIVADO <100 Q

Funciones de entrada

+ Seleccionar auto/manual

» Seleccionar SP2

« Integral hold

« Inhibicién de control

» Funciones de ejecucién de programa

« Bloqueo de teclado

» Seleccionar receta

» Seleccionar PID

« BCD bit

« Habilitar autoajuste

» Standby

« Seleccionar PV y otras funciones DISPONIBLES utilizando la
cableado por software

EPC3008/3004)
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Especificaciones técnicas

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Relés (médulos Ay C fijos incorporados)

Tipos forma A (normalmente abierto)
forma C (conmutacion)

Funciones de salida Calor de tiempo proporcionado, frio de tiempo proporcionado. SSR
Abrir/cerrar valvula directa

Alarma y salidas de evento, salidas de interbloquedo, otras funciones
utilizando conexion de software.

Clasificaciéon Min 100 mA a 12V, Max 2 A a 264 V CA resisitivo.
Se recomienda un amortiguador externo.

Resistencia eléctrica de relé

El nimero de operaciones que los relés esperar resistir esta limitado segun el grafico
que se muestra a continuacién. Normalmente a una carga de 2 A, 250 V CA
resisitiva a 23 °C, es de 500.000 operaciones, consulte a continuacion. Las
diferencias en la corriente de carga, temperatura ambiente, tipo de carga y la
frecuencia de conmutacion afectara al numero de operaciones.

Resistencia eléctrica

Ciclos 0’ —

|

1

\
1 DE \ =

250 V CAresistivo
10°
10°
0 1 2

Cambiar corriente (amperios)
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Especificaciones técnicas

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Modulo TRIAC

Clasificacion Min. 40 mA, 30 V RMS
Max. 0,75 A: a 264 V CA resistivo
Funciones de salida Calor de tiempo proporcionado, frio de tiempo proporcionado. SSR

Alarma y salidas de evento, salidas de interbloquedo, otras funciones
utilizando conexion de software.

indice de subida Pico max. de corriente 30 A (<10 mS).
Pico maximo de voltaje continuo 540 V, 385 V RMS.
Pico maximo de subida de voltaje 800 V, 565 V RMS (<10 mS)

Médulo de salida analégica CC asilada

Salida de corriente Salida de tension

Rango 0-20mA 0-10 vV

Resistencia de carga <550 Q >450 Q

Precision de calibracién +(0,5 % de lectura + 100 pA +(0,5 % de lectura + 50 mV offset)
offset)

Resolucion Resolucion de 13,5 bits

Funciones de salida * SCR/control de potencia

» Valvula proporcional
* Retransmision a un registrador grafico u otro instrumento.
» Otras funciones utilizando la cableado por software

Entrada digital (DI), donde se | El médulo de salida CC se puede configurar como entrada de cierre de
configura contacto, consulte "Lista E/S (io)" en la pagina 112. En este caso:

+ Estado abierto > 365 Ohms

» Estado cerrado > 135 Ohms

Suministro de alimentacién y alimentacion de transmisor

controlador o)

Voltaje de suministro de 100-230 V CA +/- 15 %, de 48 a 62 Hz

24V CA +10/-15 %, de 48 a 62 Hz
24V CC, +20/-15 %, maximo 5 % de tension de ondulacion.

Rango de la fuente de Controlador EPC3016 6 W
alimentacion Controlador EPC3008/3004 9 W
Medicién de potencia Solo disponible en instrumentos con potencia 100-230 V CA.

Mide directamente desde el suministro de alimentacién (sin conexiones
adicionales). Sin calibrar.

Ruido eléctrico 0,5 V filtrado, utilizado por le funcién PID para
realimentacion de potencia.

Alimentacién de transmisor 24 V CC. Carga de 2 a 28 mA. Sistema aislado (aislamiento 300 V CA)
(solo controladores EPC3008, EPC3004)

Comunicaciones

Ethernet « Apantallado a tierra RJ45 admite Jack 10/100 Base-T autodeteccion
» Protocolos Modbus/TCP, BACNet y EtherNet/IP

» Direccién IP fija o DHCP.

« Autodeteccion Bonjour

« Certificacion de solidez de comunicaciones Achilles® en el nivel 1

Serial « Semiduplex EIA-485

* Duplex completo EIA-422/EIA-232

» Velocidades en baudios 4800 (solo El-Bisynch), 9600, 19200

* Modbus RTU de 8 bits de datos, impar/par/sin paridad seleccionable
» El-Bisynch de 7 bits de datos incluida paridad par fija
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Especificaciones técnicas

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Interfaz de operario

Tipo Alta visibilidad LCD con retroiluminacion.
Bisel plano de membranas de «plano» con sellado del panel superior, o bisel
esculpido con teclas totalmente tactiles.

Teclado Normalmente 100.000 operaciones.

PV principal Todo - Verde/rojo bicolor (rojo en alarma);

EPC3016 4 Digitos, 3 posiciones decimales.
EPC3008 4,5 Digitos, 4 posiciones decimales.
EPC3004 5 Digitos, 4 posiciones decimales.

Segunda linea

Caracter 5 segmento 16 de texto o numérico.

Tercera linea
(Solo EPC3004/3008)

Segmento 16 texto o pantalla numérica.

Conjuntos de caracteres de
texto

Romano vy cirilico simplificado.

Funciones de pantalla
adicionales

* Indicador de estado de programa (aumento de rampa, reduccién de rampa
o parada)

* Indicadores de salida

+ Indicacion de alarma

* Unidades

+ Grafico de barras (solo EPC3004, EPC3008)

+ Indicador de actividad de comunicaciones

Funciones HMI

» Contenidos de pantalla configurables

« Listas configurables de operador/supervisor

» Mensajes de evento configurables

» Proteccion de nivel con contrasefia con periodo de bloqueo

» Dos teclas de funcién programables (solo EPC3004, EPC3008)
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Apéndice Parametros EI-BISYNCH EPC3016, EPC3008, EPC3004

Apéndice Parametros EI-BISYNCH

En la siguiente tabla se enumeran los parametros EI-Bisynch compatibles con los
controladores serie EPC3000.

Parametro Denominacién
Lazo.Princ.PV PV
Loop.OP.ManualOP Output
Lazo.Princ.SPDeseado SL
Lazo.Princ.AutoMan mA
CurrentTransformer.LoadCurrent LI
Instrument.Info.CustomerID ID
Lazo.Princ.SPOp SP
Loop.Main.WorkingOutput 00
Loop.OP.ManualOP VM
Loop.Main.WorkingOutput VP
Programmer.Run.ProgramNumber PN
Programmer.Run.ProgramMode PC
Programmer.Run.ProgramSetpoint PS
Programmer.Run.ProgramCyclesleft CL
Programmer.Run.SegmentNumber SN
Programmer.Run.SegmentType (6
Programmer.Run.SegmentTimeLeft TS
Programmer.Run.TargetSetpoint CT
Programmer.Run.RampRate CR
Programmer.Run.ProgramTimeLeft TP
Programmer.Run.Event1 z1
Programmer.Run.Event2 z2
Programmer.Run.Event3 z3
Programmer.Run.Event4 z4
Programmer.Run.Event5 z5
Programmer.Run.Event6 z6
Programmer.Run.Event7 z7
Programmer.Run.Event8 z8
AlmAn.1.Umbral Al
AlmAn.2.Umbral A2
AlmAn.3.Umbral A3
AlmAn.4.Umbral A4
Alarm.1.Hysteresis n5
Alarm.2.Hysteresis né
Alarm.3.Hysteresis n7
Alarm.4.Hysteresis n8
Loop.Diags.LoopBreakTime lt
Loop.Atune.AutotuneEnable AT
Loop.PID.Boundary GS
Loop.PID.ActiveSet Gn
Loop.PID.Ch1PropBand XP
Lazo.PID.Ti Tl
Lazo.PID.Td D
Lazo.PID.ReinicMan MR
Lazo.PID.CorteSup HB
Lazo.PID.Cortelnf LB
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Apéndice Parametros EI-BISYNCH

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Parametro Denominacién
Loop.PID.Ch2PropBand RG
Loop.PID.Ch1PropBand2 P2
Lazo.PID.Ti2 12
Lazo.PID.Td2 D2
Lazo.PID.ReinicMan2 M2
Loop.PID.CutbackHigh2 hb
Lazo.PID.Cortelnf2 lb
Loop.PID.Ch2PropBand2 G2
Loop.FF.FFGain FP
Loop.FF.FFOffset FO
Loop.FF.PIDTrimLimit FD
Loop.PID.Ch10nOffHyst HH
Loop.PID.Ch20nOffHyst hc
Lazo.Sal.BandaMCan2 HC
Loop.OP.SafeValue BO
Lazo.Sal.TCarrCan1 TT
Loop.OP.SafeValue VS
Loop.SP.SPSelect SS
Loop.Main.RemoteLoc rE
Lazo.SP.SP1 S1
Lazo.SP.SP2 S2
Loop.SP.RSP uq
Loop.SP.RSP ur
Lazo.SP.CompensacSP LT
Lazo.SP.LimInfSP LS
Lazo.SP.LimSupSP HS
Lazo.SP.LimInfSP L2
Lazo.SP.LimSupSP H2
Loop.SP.SPTrimLowLimit TL
Loop.SP.SPTrimHighLimit TH
Loop.SP.SPRateUp RR
ALT.MVIn VA
Al.2.MVIn VD
AL1.CJCTemp t5
AlL2.CJCTemp t6
AL1.PV Qy
AlL2.PV Qz
Lazo.Sal.LimInfSal LO
Lazo.Sal.LimSupSal HO
Loop.OP.RemoteOPLow RC
Loop.OP.RemoteOPHigh RH
Loop.OP.OPRateUp OR
Loop.OP.ManualStepValue FM
10.1.CycleTime CH
10.1.MinOnTime MH
10.2.CycleTime C2
10.2.MinOnTime MC
Loop.OP.SafeValue BP
Comms.Network.Address Ad
Instrument.HMI.HomeDisplay WC
Loop.Main.WorkingOutput WO
Loop.FF.FFOutput FN
Loop.Diags.ProportionalOP Xp
Loop.Diags.IntegralOP x|

427

HAQ032842SPA edicion 5



Apéndice Parametros EI-BISYNCH

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Parametro Denominacién
Loop.Diags.DerivativeOP xD
Loop.OP.Ch10utput Vv
Remotelnput.input RI
Loop.Diags.Deviation ER

Instrument.Info.NativeVersion

V0 (HEX Format)

Instrument.Info.NativeType

Il (Formato HEX)

Instrument.Security.InstrumentMode IM
Programmer.Set.EditProgram EP
Loop.Main.Hold FC
Al.1.SensorBreakOutput sb
Loop.Diags.LoopBreak Lb
Loop.Main.IntegralHold IH
Instrument.Diagnostics.GlobalAck AK
Loop.SP.SPRateDone Rc
Instrument.HMI.Keylock DK
Remotelnput.RemStatus RF
Al.2. SensorBreakOutput IF
Loop.SP.RangeHigh QL
Loop.SP.RangeLow Q™M

Instrument.Diagnostics.InstrumentStatus

SO (Formato HEX)

Loop.Setup.Ch1ControlType Qo
Loop.Setup.ControlAction CA
Loop.OP.NonLinearCooling Q9
Loop.Setup.DerivativeType Qe
Loop.OP.PowerFeedforward Pe
Loop.FF.FFType QO
Loop.OP.SafeValue QP
Loop.OP.ManualStepValue QR
BCD.BcdOP BF
Loop.PID.GainScheduler QW
Instrument.Info.TemperatureUnits Q1
Loop.SP.SPTracksRSP QE
Loop.SP.SPTracksPV QF
Loop.SP.SPTracksPSP QG
Loop.SP.SPRateUnits Q)
Loop.SP.RSPType Control de calidad
*WorkingProgram.HoldbackType $0
*WorkingProgram.HoldbackValue s0
*WorkingProgram.RampUnits do
*WorkingProgram.DwellUnits p0
*WorkingProgram.ProgramCycles 00
*WorkingSegment.1.SegmentType 1%
*WorkingSegment.1.TargetSetpoint sl
*WorkingSegment.1.Duration/RampRate/RampTime d1
*WorkingSegment.1.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p1

*WorkingSegment.1.EventOutput/CallCycle

o1 (HEX Format)

*WorkingSegment.2.SegmentType 2%
*WorkingSegment.2.TargetSetpoint s2
*WorkingSegment.2.Duration/RampRate/RampTime d2
*WorkingSegment.2.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p2

*WorkingSegment.2.EventOutput/CallCycle

02 (HEX Format)

*WorkingSegment.3.SegmentType 3%
*WorkingSegment.3.TargetSetpoint s3
*WorkingSegment.3.Duration/RampRate/RampTime d3
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Apéndice Parametros EI-BISYNCH

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Parametro

Denominacion

*WorkingSegment.3.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p3
*WorkingSegment.3.EventOutput/CallCycle 03 (HEX Format)
*WorkingSegment.4.SegmentType 4%
*WorkingSegment.4.TargetSetpoint s4
*WorkingSegment.4.Duration/RampRate/RampTime d4
*WorkingSegment.4.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p4
*WorkingSegment.4.EventOutput/CallCycle 04 (HEX Format)
*WorkingSegment.5.5egmentType 5%
*WorkingSegment.5.TargetSetpoint s5
*WorkingSegment.5.Duration/RampRate/RampTime d5
*WorkingSegment.5.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p5
*WorkingSegment.5.EventOutput/CallCycle 05 (HEX Format)
*WorkingSegment.6.SegmentType 6%
*WorkingSegment.6.TargetSetpoint s6
*WorkingSegment.6.Duration/RampRate/RampTime d6
*WorkingSegment.6.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p6
*WorkingSegment.6.EventOutput/CallCycle 06 (HEX Format)
*WorkingSegment.7.SegmentType 7%
*WorkingSegment.7.TargetSetpoint s7
*WorkingSegment.7.Duration/RampRate/RampTime d7
*WorkingSegment.7.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType pag.7
*WorkingSegment.7.EventOutput/CallCycle 07 (HEX Format)
*WorkingSegment.8.SegmentType 8%
*WorkingSegment.8.TargetSetpoint s8
*WorkingSegment.8.Duration/RampRate/RampTime d8
*WorkingSegment.8.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p8
*WorkingSegment.8.EventOutput/CallCycle 08 (HEX Format)
*WorkingSegment.9.SegmentType 9%
*WorkingSegment.9.TargetSetpoint s9
*WorkingSegment.9.Duration/RampRate/RampTime do
*WorkingSegment.9.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p9
*WorkingSegment.9.EventOutput/CallCycle 09 (HEX Format)
*WorkingSegment.10.SegmentType $:
*WorkingSegment.10.TargetSetpoint s:
*WorkingSegment.10.Duration/RampRate/RampTime d:
*WorkingSegment.10.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p:

*WorkingSegment.10.EventOutput/CallCycle

o: (HEX Format)

*WorkingSegment.11.SegmentType

*WorkingSegment.11.TargetSetpoint

*WorkingSegment.11.Duration/RampRate/RampTime

*WorkingSegment.11.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType

Tla|n|e

)

*WorkingSegment.11.EventOutput/CallCycle

0; (HEX Format)

*WorkingSegment.12.SegmentType $<
*WorkingSegment.12.TargetSetpoint s<
*WorkingSegment.12.Duration/RampRate/RampTime d<
*WorkingSegment.12.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p<
*WorkingSegment.12.EventOutput/CallCycle o< (HEX Format)
*WorkingSegment.13.SegmentType $=
*WorkingSegment.13.TargetSetpoint s=
*WorkingSegment.13.Duration/RampRate/RampTime d=
*WorkingSegment.13.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p=
*WorkingSegment.13.EventOutput/CallCycle 0= (HEX Format)
*WorkingSegment.14.SegmentType $>
*WorkingSegment.14.TargetSetpoint s>
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Apéndice Parametros EI-BISYNCH

EPC3016, EPC3008, EPC3004

Parametro

Denominacion

*WorkingSegment.14.Duration/RampRate/RampTime d>
*WorkingSegment.14.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p>
*WorkingSegment.14.EventOutput/CallCycle 0> (HEX Format)
*WorkingSegment.15.SegmentType $?
*WorkingSegment.15.TargetSetpoint s?
*WorkingSegment.15.Duration/RampRate/RampTime d?
*WorkingSegment.15.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p?
*WorkingSegment.15.EventOutput/CallCycle 0? (HEX Format)
*WorkingSegment.16.SegmentType $@
*WorkingSegment.16.TargetSetpoint s@
*WorkingSegment.16.Duration/RampRate/RampTime d@
*WorkingSegment.16.CallProgramNo/WorkingProgram.ProgramEndType p@
*WorkingSegment.16.EventOutput/CallCycle 0@ (Formato HEX)
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Buscar contactos locales

Eurotherm Ltd.

Faraday Close

Durrington

Worthing

Sussex Occidental

BN13 3PL

Teléfono: +44 (0)1903 268500

www.eurotherm.com

Puesto que los estandares, las especificaciones y los disefios cambian cada cierto tipo, pida la confirmacién de la
informacion que contiene la presente publicacion.

© 2020 Eurotherm Limited. Todos los derechos reservados.
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